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Memoria Desgcriptiva

Este invento ge refiere & un mecanismo de acopléa=-
miento para sia'_cenias de tranemmisidn de fuerza, y méds particu=-
larmente & loe mecanismos adaptados para suprimir la transmi-
siém de variacién de velocidad desde el elemento impulsor &l

mpulsado de un gigtema de transmigién de fuerza.
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El objeto del invento es proporcionar un acoplamien=
to mecénico sencills, compacto y relativamente econémico, ca=-
paz de suprimir etrectivemente la transmisidn de variaciones de
velocidad al elemento impulsado de un sistema transmisor de fuer-
za. |

Segin el presente invento, se optiene un acoplemien-
to mecdnico compacto, con una caracterfstica antivibratoria muy
eficaz, disponiendo radislmente una pieza eldstioa sujeta por
un extremo al 4rbol impulsor, y ouyo extremo libre estd acopla~
do mediante un empalme mecénico al &rbol impulsado; est&nao di-
cha pleza eldstica completamente rodeada de un médio'amortiguao
dor alojado en una oémara que con preferencia ge fija al £rbol
impulsor y a la pie#a eldstica y les acompafia en su rotacién.

Adnque el invento se describve ocon rererencis & su
aplicacidn al accionamiento delvplato giratoxrio de una méguina
para impresionar y reprodueir discos fonogrdficos, puede em=
plearse, naturalmente, en cuslquier sistema transmisor de fuer-
za en que interese mantener una velocldad uniforme en el ele-
mento impulsado.

Ya se: han empleado acoplamientos antivivratorios oo
elementog impulsores elésticos y tluldo amortiguador en meca-
nismos de accionamiento del plato giratorio para fonégratros.
Bn eatos sistemas ya conocidos, el fluido amortiguador esgtd se-
rarado de los 6rganos rlexibles de acoplamiento entre los érvo-
les, y, por consiguiente, sl mecanigmo resulta relativemente
resado, y la parte del fluido eamortiguador suele requerir una
gran lacor de ajuste tanto al fapricarla oomo al montarla.

De conrormidad con este invento se obtiene un aco=
plamiento dotado de las caracterfsticas de amortiguacidén re-
queridas y de estructura compacta, aplicando el fluido amorti-

guador & la amortiguacidn del movimiento del 6rgano flexible de
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acoplemiento, ¥El invento proporciona un aparato ericaz em=
pleando un regorte de ldmina como acoplamiento tlexivle, y
situdndolo en el conjunto de modo gue actde en toda su longi=-
tud como el émpolo de un amortiguador, mientras gque el tluido
cooperante, encerrado en un iecinto, constituye el otroc ele-
mento del amortigusdor., Las caracteristicas nuevas del gco-
plemiento antivibratorio conforme & este invento se compren-
derdn mejor por la descripcidén sigulente, relacionada con los
planog adjuntos, en los cuales dicen:

La fig. 1, una vista de conjJunto que comprende par—
tes suficientes de un mecanismo de accionamiento de un plato
giratorio para darse cuenta de la aplicacidén de esve acopla-
miento & una mdgquina de impresionar y reproduclir discos fono-
grétricose. '

La *ig. 2, un alzedo de un acoplamiento segdn el
presente inventos

La rig, 5, una seccién por la linea 3-3 de la

Tige 24

.La fige. 4, una geccidén por la 1fnea ~4-4 de la
tige 2; ¥

La fig. 5, una seccidn por la 1fnea 5-5 de la
fige 2.

En la 1rig. 1, el motor ~l-= guministra fuerza mo-
triz a un drbol vertical ~2- mediante un engranaje reductor
dispuesto en la cajaes =3=-, El drbol vertical =2- lleva un
acoplamiento flexible a cada extremo., El acoplamiento infe-
rior -4- es de fuelle, de gran rigidez de torsién y considera-

btle elapticidad longitudinale. El acoplamiento superior flexi-

ble ~5- es del tipo corriente de artioulacidén universal, con
estribvos -6~ sujetos a una pieza anular de torsién ~7-. La

seccilén de 4rbol -8~ fija al estribo superior -6~ impulsa el
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£rbol -9~ del plato giratorio mediante el acoplamiento an~
tivivratorio «10- que congtituye el ohjetovdel pregente in-
vento.

BEn la fige 2, el drbol impulsor -8~ lleva una pes-
tafia ~11l- y un saliente de alineaoidén ~12- gque entra en una
abertura corregpondiente =13- de la cémars =l4-., Esta se
asegura al 4rbol -8~ para girar con 41, mediante tornillos
~15~ que entran en la cémara =l4- a través de la pestafia =lle,
Una arandela -16~ impide que se egcape fluido amortiguador
de lz oémarsa.

El drbvol impulasado =9~ encaja en la parte supe~
rior de la cdmars -l4- alineado axialmente con el drbol im-
Pulsor =8-. Un aro o manguito ~17- vd fijado a presidn al
rbol -9~ y gira con 1, Una pista interior =20- de un coji-
nete de bolas apropiado, se sujeta sobre el aro ~17- median-
te un anillo =21~ de rosca interna, La pista exterior =22-
del cojinete de polas se fija a un aro =23~ gue a su vez se
asegura a la cémara =l4- por medio de tornillos =~24-. Esta
congtruccidn permite que la cémara ~l4- pueda girar con rela-
eién sl £rbol impulsado =G,

Un muelle de lémina =25- ge fija por un extremo
a la cémara -14-, justamente por encima del centro del £re
bol «8~, por medio de un tornillo ~26-., El regorte =25- sme
sitds debidamente con ayuda de una espiga de centrado =27-
que coopera con un orifiecio del muelle. Otro tornillo =28
puede servir para sujetar el extremo del resorte a la cémara.
El resorte =25~ se prolonga radialmente desde los 4rboles
coaxiales, y entra en una porcidén estrechada -29- de la cé~
mare ~l4-, ILa parte inferior de la cémara que comprende la
poroidén -20~ egtd completamente liena de un lfquido amorti-

guador ~30~ adecnado.
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Un extremo de un brazo rfgido ~31l=-, que sale radial-
nente del Arbol ~9-, ge sujeta a éste por medio de un tornillo
de presién -32-, Los extremos libres del brazo =3l~ y del
muelle de lémina -25~-, ge acoplan mediante una conexidén mecé-
nica, que comprende una pieza =3%- fija &l extremo libre del
muelle ~25- por un tornilleo =-34-, La pieza ~33- tiene un co-
jinete =35-, en el gue gira un pivote =36-, f£ijado por el
otro extremo a un exitremo de un brazo =37=-. El otro extremo
del brazo ~3T- gira en un cojinete en torno a un pivote =38-
fijo en el brazo =3l=,

Puede introducirse fluido amortignador en la cé~
mara =l4=- por el orificio gue obtura el tapén =39-, y extraer—
se de ella guitando un tapén =40~

v Bl tapdn -39~ tiene una prolongacién reducida =4l-,
gque entra en un agujero -42- del brago -~3l-, Esta construc—
cién proporciona un tope para impedir gue el elemento flexi-
ble del acoplamiento antivibratorio pueda sufrir dafio por una
rotacidén relativa exagerada entre el elemento impulsor y el
impulsado del gistema, en particular durante los perfodos de
arrangue y de paradae

Una placa transparente =44- foma ung pared late-
ral de la cédmara ~l4~, para poder ver su interior y ajustar
el nivel del fluido amortiguador. La placa ~l4- se aujeta
a 1a cémara mediante tornillos -45~.

El acoplamiento antivibratorio puede equilibrarsge
con respecto & los 4rboles empleando un contrapeso adecuado
debidamente alojado en la cédmara. En sistemas transmisores
de fuerza en gue sme regquiere transmitir considerable fuerza
c en los que la velocidad de rotacién es mayor gue la regue-
rida para el mecanismo de plato giratorio aqui expliocado, la

longitud de la cdmara, a ambos lados de los 4rboles puede ha-
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cerse igual, y emplearse otro juego de drganos de acopla=~
miento idénticos al muelle de lémina y al braszo rfgido de
empalme agul descritos. ,

El muelle de lémina =-25- estd completamente ro-
deado de fluido amortigusdor =30~ en el canal cerrado =29-,

y el movimiento del muelle con relacldén a la cémara en res=
puenta a las variaciones de velocidad, se amortigua de un
modo efectivo por la accién amortiguadora del muelle y del
fluido contenido en dicho canal. La cuantfa de la amortigua-
cidén puede regularge eligiendo el filuldo emortigunador y cale
culando bien la holgura entre los bordes del muelle de lémi~
na y las paredes laterales de la cdmara en la seccidén corres~
pondiente. Ademds, la caracterfstica de amortiguscidén del
acoplamiento puede regularse dando un trazado particular &l
perfil de la cavidad gue rodea el muelle =25~=,

Con el nuevo acoplamiento'antivibratorio agnf des-
crito puede conseguirse una amortiguacidn considerable con
una egtructura compacta gue no exige una elaboracién minucio-
sa, y las caracterfsticas de amortiguaciﬁn.pueden regularse
fdcilmente y permanecen constantes durante toda la vida del

aparato.
me—zmzy N (6] T A =mmee.

serreivindica como objeto de esta patente:

l.~- Mecanigmo de acoplamiento antivibratorio para
los érdoles 8 elementos impulsor e impulsado de un sistéma de
trangmisién de fuerza, tal como el accionamiento de un plato
giratorio de greméfono, compuesto de una pieza flexible gue
sale radialmente de uno de dichos elementos y se fija por un

extremo dentro de una cémara montada en dicho elemento, con
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el cual gira, mientras que por el otro extremo ge empalmé
por conexifn mecénica & un extremo de una pieza rfgids, cu-
yo extremo opuesto se une al otro elemento giratorio; es-—
tando dicha pieza flexidble sumergida en un fluido smorti-
guador contenido en la cémara, con lo que se amortiguan los
movimientos de la pleza flexidle respecto & la cémara en
respuesta a variaciones de velocidad de los elementos gire-
torios impulsor ¢ impulsedo, en virtud de la accién amore
tiguadora de la pleza flexidle y del flﬁido contenido en lea
cdmara.

2,~ Mecanismo de acoplamiento segin la reivin-
dicacién 1, en el que la pieza flexible penetra enm un ese
trechemiento o canal de la cémara, completaménte lleno de
fluldo amortigusdor,.

Ze=~ Mecanismo de acoplamiento gegin la reivindi-
cacién 2, en el gue la pieza flexidble es un muelle de lémi-
na.

4.~ Meocanismo de acoplanmiento segin las reivin-
dicaciones anteriores, gue comprende dos juegds de acopla=-
miento que unen entre s{ los elementos impulsor e impulsado,
¥ estan alojados en una cémara gque se extiende a ambos la-
dos de los elementos giratorios, para obtener un aumento de
fuerza o de velocidad. |

5¢= Hecanismo de acoplamiento.

Esta memoria consta de siete péginas, escritas por

uns sola carae

BARCELOFA, 31 MAR. G
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