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a  nombra de GB3RG-E HAROLD HOLLAND, de nacionalidad  b r itá ­

n ic a , re sid en te  en 20 Boam billee Avenue, Vaucluae, cerca 

de Sydney, Nueva Galea del Sur, A u s t r a lia ,p o r :

"UNA MAQUINA PARA LA COLOCACIÓN DE LADRILLOS".-
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E ste  invento ae r e f ie r e  a maquina de co locar l a ­

d r i l l o s .

El ob jeto  p r i n c i ^ l  del invento ea c rear  una máqal-  ̂

na que permita e r ig i r  de un modo c a s i  totalm ente automático 

una pared de l a d r i l l o s .

Otro o b je ta  ea c rear  una máquina que coloque la d r i-   ̂

l í o s  a una velocidad  muy su p erio r  a a q u é lla  a  que pueden
* * ' i

co lo ca rse  a  mano. á

Otro ob jeto  es o rear una máquina de co locar la - .
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d r i l lo s  que lo s  coloque en lin e a  re c ta  por medios a so c ia ­

dos a ana columna f i j a  separada de la  h ila r a  de l a d r i l lo s  
a  co lo ca r .

El invento, por con sigu ien te , en so forma más ge­

n e ra l , co n siste  en una máquina de co locar l a d r i l lo s  qae 

comprende una columna esencialm ente v e r t ic a l  destin ada a 

e s ta r  separada de l a  l in e a  de l a  pared a  c o n stru ir , y me­

d io s  asociad os con dicha columna para su m in istrar l a d r i­

l l o s  automaticamaate desde l a s  proxim idades de d ich a co­

lumna hacia dicha pared y para  oelooar dichos l a d r i l l o s  en 

una h ila d a  sobre un oimiento previamente formado, o sobre 

una h ila d a  previamente colocada.

En una forma e s p e c if ic a , el invento comprende ana 

maquina de co locar l a d r i l lo s  que comprende una oolumáa esec 

c i al mente v e r t ic a l  d estin ad a a  e s t a r  separada de la  l in e a  

de l a  pared a  c o n stru ir , un brazo exrtensible asegurado a 

dicha columna y que se  extiende h a c í a l a  c itad a  p a re d ,v ir -  

tcálm ente en ángulo recto  a  dicha columna, un d isp o s it iv o  

colocador asegurado en forma r o ta t iv a  a l  extremo e x te r io r  

de dicho brazo , medios para su m in istrar l a d r i l lo s  a dicho 

d isp o s it iv o  colocador, medios p ara  hacer g i r a r  dicho brazo 

en torno del e je  de la  c itad a  columna, medios para m odifi­

car simultáneamente la  longitud de dicho brazo , de forma 

que dicho d isp o s it iv o  colocador cruce la  mencionada l in a s  

de dicha pared, medica p ara  nantener el d isp o s it iv o  co lc- 

oador v irtualm en te p ara le lo  a  l a  c ita d a  pared y medios pa­

ra  d ep o sita r  l a d r i l lo s  su cesivos a  in te rv a lo a  desde dicho 

d isp o s it iv o  colocador sobre un cimiento formado de antemano
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o sobre una h ilad a  previamente co locada, en la  deseada 

relación  e sp ac ia d a .

Aunque el invento se rá  d e sc r ito  como ap licado  a 

la colocación de l a d r i l lo s  com erciales de a r c i l l a ,  norma- 

6 l e s ,  de nn tamaño esencialmente uniforme, e s ,  evidentemen­

te ,  ap licab le  a la  colocación de cu a le sq u iera  l a d r i l lo s  

de cu alqu ier otro m a te r ia l , por ejem plo, cemento, mortero, 

hormigón, o p ied ras n atu ra le s o a r t i f i c i a l e s .  El vooablo 

" l a d r i l l o " ,  cuando se-,emplea en e s ta  Memoria, ha da en t an- 

10 darse que incluye también aq u e llo s l a d r i l l o s  de m a te r ia le s

d is t in to s  de la  a r c i l l a .

Además aunque en l a  máquina que se d escribe  en l a  

Memoria ae disponen medios para co n stru ir  paredes con mor­

te ro  en tre l a s  caras h o rizo n ta le s y v e r t ic a le s  de l a d r i l lo s  

15 contiguos se ra  evidente que, s i  ee n ecesario  o deseable co­

lo c a r  lo s  l a d r i l l o s  s in  mortero , e l lo  puede hacerse sin  a l ­

te r a r  en su esen cia el in ven to .

Aunque en lo  que sigu e  se han d e sc r ito  elementos 

e sp e c íf ic o s  que forman la  máquina oompleta, no ae desea,

20 como se in d ic a  en l a s  re iv in d icac io n e s, que el invento que­

de lim itado a l a s  combinaciones de t a le s  elementos p a r t i­

c u la re s . to s  mismos podran se r  su b st itu id o s  por sus equi 

val s i t e s  m ecánicos, siendo p o sib le  la  introducción de mo­

d ific a c io n e s  dentro del alcan ce de l a s  re iv in d icac io n e s.

26 Ahora se  d e sc r ib irá  una forma del invento con re ­
feren c ía  a  lo s  d ibu jos a n e jo s , en lo s  cual e e ; -

La f ig u ra  1 es una v is t a  en p lan ta  esquemática 

que m uestra l a  p o sic ión  de la s  paredes de una casa  a  cons—
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t r u i r  y la  s itu ac ió n  r e la t iv a  de l a s  p arte s p r in c ip a le s
de l a  maquina.

La f ig u ra  2 es un alzada contiguo a l a  parte supe­

r io r  de ana columna a u x i l i a r ,  con c ie r t a s  p arte s arran cad as.

La f ig u ra  S aa una v is t a  en p lan ta  de la s  partes 
represen tad as en l a  f ig u ra  2 .

La f ig u ra  4 es una v i s t a  en p ersp ectiv a  de l a  má­

quina del invento , que m uestra también parte de un tra n s­

portador para su m in istrar l a d r i l l o s  a  la  máquina y parte 
de la  m aposterta con stru id a .

La f ig u ra  6 es una v is t a  en p lan ta tomada junto a  

la  columna p r in c ip a l , con c ie r t a s  p a r te s  arrancadas y o tra s  
o m itid as.

La f ig u ra  6 es un alzado l a t e r a l  de parte de l a  

e stru c tu ra  representada en la  f ig u ra  6 .

La f ig u ra  7 es un a lzad o , parcialm ente en secc ió n , 

de la maquina, d e len te  de la  l in e a  cen tral de la  columna 

p r in c ip a l , exoluyende l a s  p a rte s  represen tad as en l a  f ig u ra  

1 0 , eoBt o tra s  dete m inadas p a rte s  arran cadas o e lim in adas.

La f ig u ra  8 es un alzado!, en p arte  en sección , por 

la l in e a  8-8  de l a  f ig u r a  7 .

La f ig u ra  9 ee una v is t a  en p la n ta , en i&rte en 

corte dado por l a  l in e a  9-9  de la  f ig u ra  7 .

La f ig u ra  10 es un a lzad o , parcialm ente en sección , 

que m uestra ai d isp o s it iv o  oolocador y e l  brazo del mismo, 

delante de la s  p a r te s  represen tadas en l a  f ig u ra  7 .

La f ig u ra  11 es una v i s t a  en p lan ta p arc ia lm en te  

en sección  dada por l a  l in e a  11-11  de la f ig u ra  1 0 .
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La f ig u r a  12 es na a lzad o , parcialm ente en corte 

dado por l a  l in e a  12-12  de la  f ig u ra  1 0 .

La f ig u ra  13 es una v is t a  d e ta lla d a , en p ersp e c ti­

v a , de parte del d isp o s it iv o  co loeador.

La f ig u ra  14 es una v is t a ,  en peap eatlva , p a rc ia l­

mente en secc ió n , de una crem a!lera asoc iad a  a l d isp o s it iv o  

coloeador y de miembros e lá s t ic o s  de tope  asegurados a  la  
crem allera .

La f ig u ra  15 es una v is t a  d e ta lla d a  en p ersp ectiva  

de parte de lo s  medios da tope representados en la  f ig u ra  
14.

La f ig u ra  16 es un alzado en sección de la  ex tre ­

midad superior de los medios para aco p lar  el d isp o s it iv o  
coloeador a su b razo .

La maquina se ra  d e sc r ita  primeramente en sentido 

g a a e ra l, con re fe re n c ia  a  l a  construcción de la e  paredes 

de l a s  h ab itac io n es de una c a sa .

Con re fe re n c ia , prim ero, a  l a  f ig u ra  1 , se  monta 

en primar lu g a r  una columna a u x i l ia r  16 fu era  del terreno 

propuesto para l a  casa  propiamente d ich a, 17, columna s i ­

tuada aproximadamente a l a  mitad de la  longitud  de una de 

l a s  paredes e x te r io re s  proyectadas. L& parte su perior de 

la  col Mina 16 e s ta  por encima de l a  pared más a l t a  a  cons­

t r u i r  y la  columna, normalmente, pennanecará f i j a  en su po­

sic ió n  durante la  construcción de todo el e d i f i c io .  Una 

oolumaa p rin c ip a l 18 se  erige aproximadamente en e l oentro 

dentro de lo s l im ite s  de l a  h ab itación  cu^as paredes han 

de co n stru ir se  en primar l u ^ r .  Es po sib le  que e sta  colum-

-  5
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D& baya de cambiar su po sic ión  dorante l a  construcción de 

ana h ab itación  e sp e c if ic a  y se rá  movida a l a  s ig u ie n te  ha­

b itación  proyectada cuando esten acabadas l a s  paredes de 

la  a n te r io r .

6 Un tran sp ortad or 19 conduce desde una p i l a  de l a ­

d r i l lo s  2 0 , a l  n ivel del su e lo , a  la  parte su p erio r de la  

columna 16 . Un segundo tran sportador 21 conduce hacia 

abajo  daada la  parta superior de la  columna 16 h asta  un 

d istr ib u id o r  22 que rodea la columna 18.

10 <- medida que ae cambia sucesivam ente la  posición

de la columna 18, el tran sportador 21 ocupará sucesivam ente 

l a s  po sic ion es represen tad as en re lac ión  cao el tran sp o rta­

dor 19. has su c e siv a s  ro tac ion es del tran sportador 21, a  

medida que ae cambia l a  p o sic ió n  de l a  columna 18, quedan 

perm itidas aflo jando unos manguitos (que se d escrib irán  

después) de l a s  re sp e c tiv a s  columnas 16 y 18 y apretando 

de nuevo lo s  manguitos a l a s  columnas cuando la  colu.na 18 

ha sido colocada correctam ente.

Vis brazo 25 del d isp o s it iv o  eolocador y un tran s-

20 portador asociado 26 conducen desde e l d is tr ib u id o r  22 a  un

d isp o s it iv o  eolocador 27 situado  en el extremo e x te r io r  del 

brazo 25 .

Se disponen medios para im pulsar loe tran sportado­

r e s ,  p ara  hacer g ir a r  el brazo 25 del d isp o s it iv o  eolocador 

25 y ol transportador 26 y para v a r ia r  la  longitud del brazo

25 de modo que el d isp o s it iv o  eolocador 2 ? , situado  en la  

extremidad ex te rio r  del mismo, cruce la  l in e a  de una h ilad a  
de l a d r i l lo s  a  co lo ca r .
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Loa l a d r i l lo s  ee su m in istran ,a  mano o de otro modo, 

desde la  p i l a  al tran sp ortad or 19, desde é s te  a trav é s  da 

ana d e s liz a d e ra  28 a i  tran sp ortad or 2 1 , desde el t r a n s p o r ­

tador 21 a i  d is tr ib u id o r  2 2 , desde é s te  a l tran sportador 

26, desde e l  tran sportad or 26 a l  d isp o s it iv o  colocador 2? ,  

y desde é s te  a sos posic ion es aprop iadas en la  h ilad a  que 

se  e s tá  oolooando.

La construcción y el funcionamiento de l a  máquina 

se  d escrib irán  ahora más esp ecíficam en te .

Con re fe re n c ia , también, a l a s  f ig u ra s  2 y 3 , la  

columna 16 e stá  p ro v ista  de una base para su e s ta b il id a d .

El tran sportador 19 es relativam en te empinado. 

Incluye una ram^a 29, de forma de U en su sección tr a n s­

v e r s a l ,  teniendo el p iso  de la  rampa una canal 30 lo n g itu ­

d in al c e n tra l, de forma de U.

Una protuberancia 31, asgurada al extremo su p erio r  

de una pared la t e r a l  32 de la  rampa, va asegurada también 

sobre un manguito que e sta  su je to  a  l a  columna 16 y se ex ­

tien d e  diametralmente a  tra v é s  de e l l a .  Bi extremo supe­

r io r  de la  o tr a  pared la t e r a l  33 l le v a  una protuberancia 
s im ila r  34 .

Una polea 36 va asegurada entre l a s  protuberan cias 

sobre un árbol 36 que puede g ir a r  dentro de l a  proteo baran­

d a  34 y el manguito y que se extien de a  trav é s  de la  co­

lumna 16 . El p iso  de l a  rampa e s tá  raourado en 37 para 

acomodar l a  p o lea . Una polea semejante sobre un árbol 

s im ila r  va ase  girada a la  rampa cerca del su e lo . E ste 

árbol in f s r io r  es accionado por un motor adecuado 38, s i

-  7 -
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es n ecesario  & tra v é s  de un redactor adecuado#

Una cadena 39 va montada sobre l a s  poleas y , en 

parte de se lo n g itu d , e s tá  s itu ad a  an l a  canal de guia 30. 

Las po leas tienen d ien tes o están formadas da otro modo para 

coger l a  cadena, de modo que é s ta  es impulsada de modo p o s i­

tiv o  por l a  polea in fe r io r  y la  po lea 35 es accionada da 

modo p o s it iv o  por l a  cadema.

Unas o r e ja s  e sp ac iad as 40 , que se extienden en án­

gulo recto  respecto  a  los eslabones de l a  cadena, puedan 

a segu rarse  a  la  misma a in te r v a lo s .  E sta s  o r e ja s  impiden 

que lo s  l a d r i l l o s ,  colocados sobre l a  cadena, resbalen  ha­

cia- a t r a s  s i  e x is te  in su fic ie n te  rozamiento entre e l lo s  y 
La cadena.

La d e s liz a d e ra  28 conduee desde junto a l  extremo 

superior de l a  rampa 29 a la  su p e r f ic ie  superior del tran s­

portador 2 1 . T iene sección  tra n sv e rsa l en iorma de U, po­

see  un p iso  l i s o ,  descendente, y e s tá  unida a  la  rampa, por 

ejemplo, por ganchos en U 41 que encajan en loa  extremos 

su p erio re s adyacen tes, rebordeados hacia fu e ra , 42 y 4 3 , 

de l a s  paredes l a t e r a le s  de l a  d e s liz ad e ra  y de l a  rampa, 

respectivam ente. El borde superior del p iso  de la  d e s l iz a ­

dera va rao tirado en 44 para a lo ja r  l a  polea 35 y la  cadena 
39.

Se dispone una p lu ralid ad  de d e s liz a d e ra s  28, e s­

tando cada una de e l l a s  a ju sta d a  a un ángulo p a r t ic u la r  con 

l a  h orizon tal entre lo s tran sp o rtad o re s , a f i e  de asegu rar 

a l  f á c i l  paso de loa l a d r i l lo s  desde un tran sp ortad or a 
otro .

8



Una rueda den tada cónica 45 va monta da en ei ex­

tremo del árbol 36 a le jad #  de la  p o lea  35 y engrana con 

ana M eda superior 46 de un conjunto 46 , 47 , 46 que incluye 

un manguito 47 g ira to r io  sobre la  columna 16. El con jac to  

en cuestión ee soportado sobre un manguito 49 asegurado en 

forma a jn s ta b le  a  l a  columna encima de un c o l la r  60 f i j o  
a la  columna.

Un árb o l 61 ae extiende rad ia l mente h acia  fuera 

desde el man gü ito  49 y l le v a  montado con p o sib ilid ad  de 

giro  sobre é l un manguito 62 . Una rueda dentada cónica 

53 asegurada sobre el extremo in te r io r  del manguito 62 en­

grana con la  m eSa 46 del conjunto. Una rueda dentada 

cónica 54 va f i j a  sobra el extreme e x te r io r  del manguito 
52.

Una porción 55, en forma de manguito, de una ménsu­

l a  56, va montada en forma g ir a to r ia  sobre e l manguito 52 

entre l a s  ruedas 53 y 54. El re s to  de l a  ménsula 56 compren­

de brazos p a ra le lo s  57 y 58 asegurados a  io s  extremos del 

manguito 55 y qqe se extienden en ángulo recto  a l  largo  del 

manguito, Los brazos tienen  can ales de guia 69.

El tran sportad or 21 comprende una rampa que tien e  

p laca s la t e r a le s  61 y 62 y un piso  63 con una oanal media 

lo n g itu d in a l 64, de forma de U, encajando en l a s  can ales 

69 una prolongaciones l a t e r a le s  de la  p laca  de p iso .

A áMfgi&a que se colooan h ila d a s  su cesiv as de l a ­

d r i l l o s ,  el brazo del d isp o s it iv o  ooloeador, 26, e l tra n s­

portador 26 y el d is tr ib u id o r  22 son levantados por medios 

que to d av ía  ae d e sc r ib irá n . ha extremidad del tran sportador

9
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21 adyacente e l  d is tr ib u id o r  22 va su je te  en forma separable 

a la  columna 18 en ana forma que luego se  d e sc r ib ir á , y se 

levanta con el d is t r ib u id o r . Por con sigu ien te , e l tran spor­

tador 21 se  mueve longitudinalm ente más a l l á  de la  columna 

5 16 en l a s  can ales de gu ia 89 y , a l  mismo tiem po, g ir a  l ig e r a ­

mente en to m o  del e je  del árbol 81 en razón de su unión a  

l a  ménsula 68 y del montaje c a l manguito 66 de e s ta  sobre el 

can güito 62 .

El manguito 66 e s tá  recotrado entre su s extremos 

10 en 66 para  acomodar 3a rampa del tran sportador 21. El ex tre ­

mo in fe r io r  de la  d e sliz  ador a  26 e s tá  ran arado en 6? para de­

ja r  espacio  a una cadena 6 8 .

La cadena 68 es s im ila r  a  l a  39 y va montada sobre 

poleas 69 y 70 (vease también la  f ig u ra  6 ) en io s  extremos 

16 opuestos del tran sp ortad or 21 y e s tá  s i tu a d a , en parte de su 

lon g itu d , en la  can al 64. La polea 69 va montada sobre un 

árbol 71 su je to  en tre la s  p la c a s  l a t e r a le s  61 y 62 en el ex­

tremo 66 del tran sp o rtad o r . La polea 70 e s l a  po lea m otriz 

y e s tá  mentada en el otro extremo de l a  rampa contiguo a  la  

20 columna 18.

Un árbol 72 va montado con p o sib ilid a d  de giro  en 

ménsulas 73 (vease también la  f ig u ra  6 ) asegu radas a lo s  l a ­

dos de la  rampa y una ménsula 74 asegurada a  la  ménsula 6 6 .

El desplazam iento lon g itu d in al del árbol con re lac ión  a l a s  

26 ménsulas 73 queda impedido . A l a  p laca  la te r a l  del tr a n s­

portador, entre cada ménsula 73 y la  ménsula 74, pueden a se ­

gurarse en forma a ju s ta b le  una ménsula, o ménsulas a d ic io n a le s . 

E sta s  ménsulas a d ic io n a le s  estsraa esp aciadas aproximadamente
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ig u a l entre una ménsula 73 y l a  meneóla 74 y soportarán con 

^oaib;il&&ad de g ire  al árbol 72 . Un piñón cónico 75 va 

montado, sin  p o sib ilid ad  de g ir o , pera en forma d e s liz a b le , 

sobre el árbo l 72, y es mantenido en engrane con el piñón 

54 por medio de un c o l la r  76 que rodea el árbo l en tre el pi­

ñón 75 y l a  ménsula 74.

La rotación  del motor e s  t r a n s fe i ld a  de e ste  modo 

a l  árbol 72 por medio de los elementos in te  une dina 39, 35,

45 , 46 , 48 , 53, 54 y 75.

Posteriorm ente se d e sc r ib irá  la  transm isión subei- 

goiente del movimiento del árbol 72.

Con re fe re n c ia  a l a s  f ig u ra s  4 , 5 , 6 y 7 , l a  colum­

na p r in c ip a l 18 tien e una base 77 a l a  cual va asegurada en 

forma se p arab le , y que e stá  p ro v ista  de brazos r a d ia le s  78, 

c o rta s  p a ta s  79 y p ie s  80. Se disponen medios conocidos pa­

ra  g a ra n tiz a r  que la  columna 18 e sté  v irtualm ente v e r t ic a l  

durante su uso. Sobre l a  columna 18, o aseguradas a e l l a ,  

se  forman dos o mas chavetas lo n g itu d in a le s  81 , cada una de 

$aa c ta le s  e s tá  ro scad a* Una tu erca  82 va roscada sobre 

la columna 18 y posee unos a lv éo lo s r a d ia le s  83 dentro de 

lo s cu a le s pueden e n ca ja rse  brazos h o r iz o n ta le s , estando el 

extremo ex te rio r  de cada tarazo h orizon tal unido a  un montan­

te  situado en el o a sq u illo  o frecido  por una pata 7 9 . Los 

brazos h o riz o n ta le s  crean un soporte para una, plataform a de 

trab a jo  que puede se r  levantada haciendo g i r a r  la  tuerca 82 

a medida que aumenta la  a ltu ra  de l a s  paredes.

Una tu erca  84 va roscada sobre l a s  chavetas 81 de 

la  columna y e s tá  p rov ista  de v a r i l l a s  84& que se  extienden

11
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radialm ente h ac ia  fu e ra , o de o tros medios para f a c i l i t a r  

la  ro tac ió n .

Un manguito enmascarador 65 , con una base 8 6 , va 

montado en forma d e s l iz a b le ,  pero no g i r a t o r ia ,  sobre la  

g columna, teniendo e l mangnito nna ranura lon g itu d in al 87

para a lo ja r  cada chaveta 81 . La cara in fe r io r  de la  base 

86 descansa sobre l a  su p e r f ic ie  su p erio r  de la  tu erca  84, 

a ju stán d ose  la  a ltu r a  de la  últim a de acuerdo con l a  de la  

h ila d a  de l a d r i l lo s  que se  e stá  colocando.

10 Un a n illo  de empuje se  d ispone, s i  e s  p re c iso , en­

t r e  la  su p e r f ic ie  su p erio r  de la  tu erca  84 y l a  in fe r io r  de 

l a  basa 86 del manguito enmascarador. a n i l lo s  s im ila re s  

se  di apon en doquiera sea  n e ce sa rio , por ejem plo, entre el 

ood jaate  de ruedas cón icas 46, 47, 48 y e l manguito 4 9 .

15 Una rueda dentada c i l in d r ic a  88 y una crem allera

r e c ta  89, de una p ieza  ambas, o s u je ta s  mutuamente, se  mon­

tan en forma g ir a to r ia  sobre e l manguito enmascarador 86 y 

están  d estin ad as a  a se g u rarse  en forma a ju s ta b le  a  la  base 

86 del mismo, por ejem plo, por medio da una ranura c ir c u la r  

20 en T,90 (vease f ig u ra  8 ) en l a  su p e r f ic ie  su perior de la

b ase , y uno o mas pernos 91 de cabeza en T, cada uno de lo s  

cu a le s t ie n e  su cabeza 91A en l a  ranura y extendiéndose su 

cuerpo a  tra v é s  de la  crem allera , con una tu erca  92 roscada 

sobre e l cuerpo mediante un brazo 93 . 

gg Pueden em plearse medios de f i ja c ió n  a l t e m o s ,  a ju s -

t a b le s .  Con preferen cia  lo s  m edios, tanto para a f lo ja r  la  

crem allera y l a  rueda de la  base 86 y para v o lv e r la s  a ap re­

t a r ,  deben se r  acc io n ab le s por mando a d is ta n c ia .
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Un bloque 94 va montado para rotación  l ib r e  aobre 

e l mangaito enmascarador, oon su cara  in fe r io r  descansando 

sobre l a  su p e r f ic ie  sg p e r io r  áe la  rueda 88

Un manguito 95 va montado en forma g ir a to r ia  sobre 

e l manguito enmascarador encima del bloque 9 4 . Unas rue­

das cónicas 96 y 97 van asegu radas a  lo s  extremos su perior 

e in fe r io r ,  respectivam ente, del manguito 96 . Una p laca 

de accionamiento 98 va montada aobre e l manguito entre t a s  

ruedas dentadas y puede asegu rarse  fijam en te a l mismo o 

acuñarse a  é l de otro modo, de forma que se permite e l des­

plazamiento a x ia l  de la  p laca  98 con re lac ión  a l manguito, 

pero se impide su rotación  r e l a t iv a .  En e l ultime caso , 

un re so r te  rodea e l  manguito 95 entre l a  rueda dentada 97 

y l a  p laca  de accionamiento 98 y fu erza  a  l a  ultim a h acia  
a r r ib a .

Otro manguito 99 va asegurado en forma a ju s ta b le  

a l  manguito enmascarador encima de la  rueda dentada 96, 

por ejem plo, por un to r n il lo  de su jeción  100. E sta  unión 

a ju s ta b le  y l a  áel manguito 49 a  l a  columna 16 permiten 

la  variac ión  en e l ángulo en tre  lo s  tran sp ortad ores 19 y 

2 1 , a  medida que se cambia l a  posic ión  de l a  columna 18.

Un muñón 101 que se extiende radialm ente va asegurado al 

manguito 99. Un manguito 102 va montado sobre e l e je  o 

muñón 101 y l le v a  unas ruedas dentadas cón icas 103 y 104 y 

l a  polea 70, que tien e  d ien tes o e s tá  formada de otro modo 

para engranar de modo p o s it iv o  oon la  cadena 6 8 . Un yiñón 

105 a i  extremo del árbol motor 72 engrana con l a  rueda có­

n ica  104 y acciona e l manguito 102, l a  rueda 108, l a  polea

-  13  -
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70 y l a  cadena 6 8 .  La rueda 103 engrana con la  96 .

junto a la  columna 18, una p laca  l a t e r a l  62 dal 

tran sp ortad or 21 e s ta  soportada sobre el manguito 103 y la  

o tra  sobre el extremo e x te r io r  del muñón 1 0 1 .

6 Una d e s liz ad e ra  106, con un piso in d in ad o  h ac ia

abajo y paredes l a t e r a le s  107 y 108, t ien e  l a s  ú ltim as mon­

ta d a s  en forma su e lta  sobre el manguito 102 y e l muñón 1 0 1 , 

respectivam ente, junto a aas extrem es. EL extremo 109 de 

l a  d e s liz a d e ra  106 descansa normalmente sobre lo s  r o d i l lo s  

10 n o  (que luego se d e sc r ib irá n ) del d is tr ib u id o r  22 . Un

soporte en U 111 t ien e  sua miembroa l a t e r a le s  112 montados 

también sobre e l árbol 101 y el man güito  102 junto a  sus 

extremos t r a s e r o s  y su extremo 113 es oprimido normalmente 

hacia abajo por un re so r te  114. Se disponen unos medios 

de tope , por ejem plo, una v a r i l l a  115 asegurada diam etral­

mente en forma a ju s ta b le  en el muñón 101 , para l im ita r  el 

movimiento descendente, de modo que el in te rv a lo  entre el 

lado in fe r io r  del extremo 113 de la  ménsula y el extremo 

109 de l a  d e s liz a d e ra , es normalmente un poco mayor que el 
20 e sp esor de un l a d r i l l o .

EL u is tr ib u id o r  22 va asegurado por ménsulas ade 

ouadas 22A a l  bloque 94 y encima de é l .  Comprende p la­

cas co a x ia le s  de gu ia , in te r io r  y e x te r io r , 116 y 117, r e s ­

pectivam ente, en tre  l a s  cu a le s va montados sobre e je s  rad ia -  

85 l e s ,  p ivotados en bases 118, lo s  r o d i l lo s  cónicos 110 .

Cada e je  ae extiende h ac ia  adentro de l a  p laca  116 y l le v a  

una rueda e lá s t i c a  1 2 0 . La p laca  98 to ca  contra l a s  ruedas 

1 2 0 , de modo que l a  ro tación  de p laca  hace g ir a r  l a s  ruedas

-  14  -
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y lo a  r o d i l lo s .

an extraño, l a s  p la c a s  116 y 117 están d i r i g i ­

das bacía a r r ib a  y unidas pop una p laca 121 para formar una 

d e sliz ad era  122 y , 63 e l otro  extreme, estao d ir ig id a s  ha-

ojta aba jo  y a c id a s  por una p laca  s im ila r  123 para formar 

oca d e sliz ad e ra  124 s itu a d a  bajo l a  d e s liz a d e ra  1 2 2 .

Una pía oa 125 esencialm ente h o rizo n ta l va asegura­

da en un plano h orizon tal a l borde e x te r io r  de la p laca  125 

y ligeram ente debajo de la  misma y un poco por encima de 

l a s  ménsulas a n c l a r e s  126 (que se d escrib irán  d esp u és).

La p laca  126 se extiende hacia l a  columna y e s tá  

doblada la c ia  a r r ib a  y luego hacia delan te  para formar una 

b o lsa  127 de lad o s ab ie rto s  que puede también e s ta r  sopor- 

tad a  sobre un cá rte r  de en gran ajes que luego se d e sc r ib ir á , 

l a  p laca  125 e s tá  ranurada longitudinalm ente en 129. Una 

ca ja  150 va situ ad a  en la  b o lsa , descansa sobre la  p laca  

125 y tien e  una o re ja  u o r e ja s  131 que sobresalen  h a d a  

abajo  a través de la  ranura 129, y a  l a s  cuales e s tá  conec­

tado en forma pivotable el extremo su perior de una palanca 

1S2 . l a  palanca 132 es de dos p a r ta s  133 y 134, a r t ic u la ­

das en 135 sobre un muñón asegurado a una ménsula (a d e sc r i­

b ir  después) su je ta  a l  Moque 94 . Unos tubos cortos 130 y 

1S9, cada uno de e l l o s  ab ie rto  en un extreme, van asegurados 

uno a  cada pait e de la  p^^a.o^ai32 con sus extremos a b i e t e s  

normalmente muy ju n to s . Un fu e r te  re so rte  140 e s tá  s i tu a ­

do con un extraño en cada tubo. La rte  134  de l a  palan­

ca t ia a e  un ro d il lo  seguidor 141 en su extremo in fe r io r ,  

destinada a  se r  movido por una le v a  de costado 142. A me-
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di&a que e l ro d illo  seguidor es movido hacia  a t r a s  por la 

leva 142, l a  c a ja  130 se  mueve h acia  delante y empuja un 

la d r i l lo  situado ya sobre l a  p la c a  125 a l  transportador 

26 . Loa lados de la  c a ja  impiden que e l l a d r i l l o  sigu ien - 

B te  pase desde la  d e s liz a d e ra  124 a encina de la  p laca  126.

Para asegu rar que cada l a d r i l l o  pasa desde l a  des­

liz a d e ra  124 a la  p la c a  125 en ángulo recto  a l a  longitud * 

del tra n s  ortador 26, puede asegu rarse  una p laca  ch am elada, 

an pojada por un re so rte  a  un plano v e r t i c a l ,  a l o  la rg o  de 

10 su borde in fe r io r ,  a l extremo delantero  143 de la  p la c a .

El re so rte  serLa lo  su ficien tem ente fu e r te  para 

perm itir que l a  p laca  d e sv ia ra  un l a d r i l lo  desde l a  d e s i i-  

xaderaa su posición  co rrecta  sobre l a  p la c a , pero se r ia  ven­

cido , y l a  p laga cham elada g i r a r ía  hacia  el e x te r io r  y 

16 hatoia ab a jo , ?)or un l a d r i l lo  anpujado h ac ia  d elan te  por l a  

o a ja . S i ,  p orcu aiqu ier razón, la  ca ja  no puede moverse 

hacia d e lan te , el re so rte  140 se extiende y perm ite que se  

mieva sólo la  p arte  134. Un re so rte  de retroceso  144 se  

dispone para mover l a  p a rte  134 l a c i a  d elan te  y l a  parte 

20 123 la c ia  a t r a s  a l  fin a l del movimiento de retroceso  de la
jparta 134.

El brazo 25 del d isp o s it iv o  oolocador incluye un 

b astid o r extenior 146 que tien e  miembros lo n g itu d in a le s 

146 su p erio r  e in fe r io r ,  mianbros p o ste r io re s  su p erio r, in- 

25 f e r t r y  l a t e r a le s ,  y miembros d e lan teros 148 la t e r a le s  e 

in fe r io r .  El b a stid o r  145 pasa a tra v é s  de ranuras l a t e ­

r a le s  149, en san chadas en sus estren os su p e r io re s , del blo­

que 94, y puede asegu rarse  en forma a ju s ta b le  a l bloque, por
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ejem plo, mediante t o r n i l lo s  de regulación  150.

El brazo 25 incluye asimismo un b astid o r  in te r io r  

15l con miembros lo n g itu d in a le s 152 su perior e in fe r io r ,  

miembros la t e r a le s  t r a s e r o s  153, miembros fro n ta le s  154 

l a t e r a le s  y su p erio r, miembros 155 Ae forma de V, que se 

extienden hacia d e lan te , y un miembro in fe r io r  156, que se 

extiende hacia d e lan te . Pueden em plearse unos miembros 

de a.rriostr¿gtiento a d ic io n a le s  para ambos b a st id o re s  pero 

se  han omitido en grac ia  a  la  c la r id a d .

El b astid o r in te r io r  151 puede d e s l iz a r se  en se n t i­

do lon g itu d in al dentro del e x te r io r , siendo guiado y f a ­

c il ita d o  el movimiento re la tiv o ;, por ejem plo, por gu ias 

157 y po leas de garganta 158.

Las ménsulas an gu lares 126 ae extienden a lo  largo  

del b astid o r in te r io r  151 h ac ia  dentro de lo s miembros lon­

g itu d in a le s  152 su p erio re s y junto a  lo s  mismos y están  

aseguradas a l  b a stid o r  in te r io r .  Bo un punto 159 h acia  

e l extremo fro n ta l del b a stid o r  in te r io r ,  l a s  ménsulas 126 

se  extienden h ac ia  abajo  y h ac ia  d e la n te .

Unos árb o le s 160, 161, 162, 163 y 164 (vease tam­

bién la  f ig u ra  1 0 ) que ae extienden en ángulo recto  a l  e je  

lon g itu d in al del brazo del d isp o s it iv o  coiooador, van mon­

tad os en aoporpes asegurados a l  b a stid o r  in te r io r  151.

Una polea 165 va montada sobre cada uno de lo s  árb o le s 

160, 161, 162 y 163 junto a  cada extremo de loa mismos, y 

una cadena 166 va montada sobre l a s  po leas a lo largo  de 

cada lado del brazo.

Las po leas 166 de lo s  a rb o la s  161 y 163 tienen dien-
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te a  o eataa) fem adas de otro mo&o para asegu rar  un encaje 
p o s it iv o  ooo l a  cadena 166.

Una canal lo n g itu d in al 167 ( f ig u ra  8 ) e s tá  formada 

en la  pata h orizon tal 168 de oada ménsula 126. La cadena 

5 ee apoya en e sta  canal y su movimiento ea guiado por e l l a .

Con re fe re n c ia , además, a  l a s  f ig u r a s  10 a  16 in ­

c lu s iv e , ana, desd izadera 169 va montada en forma oharnelada 

sobre el miembro 166 y se  extiende N acía d elan te  h ac ia  el 
d isp o s it iv o  colocador 27.

Este d isp o s it iv o  coloeador tien e  forma de c a ja  y su 

longitud e s un poco mayor que l a  longitud combinada de do a 

l a d r i l l o s .  incluye una pared d e lan tera  170, una p laca  de 

cu b ierta  171, una p laca  in fe r io r  172 que ee extiende en p ar­

te  de l a  longitud  dal d isp o s it iv o  oolecador, una prolongá­

i s  oion 173 de la  p laca  in fe r io r  bajo el fre n te  de la  d e s l iz a ­

dera 169, un dedo 174 que se  extiende longitudinalm ente des­

de aproximadamente el centro del borde 176 de la  p laca  in f e ­

r io r  y ligeram ente por debajo del mismo, una placa de ex tre­

mo 176 que c ie r r a  un extraño dát d isp o s it iv o  oolocador, una 

20 p laca  t r a s e r a  que so b resa le  hacia ab a jo , 177, desde la  placa 

de cu b ierta  171 junto al extraño aboerto del d isp o s it iv o  co­

loeador y que se  extiende en un poco más de la  longitud de 

un l a d r i l lo  y una piolongacion  178 de l a  p laca  177, a  la  

cual va asegurado en 180 un re so rte  laíninar 179. Un tubo 

26 de guía 181 con ana ranura lon gitu d in al 182 a l o  la rgo  de 

su parte in f e r io r ,  va asegurado a l  d isp o s it iv o  oolecador y 

se extiende bá.eia fu era  deade e l  mismo, v ir tu a l  man te en án­

gulo recto  con su lo n g itu d . Los extremos e x te r io re s  d e l
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tubo y de l a  ranura están ensanchados gomo en 183,.

Un árbol 184, esencialm ente v e r t i c a l ,  va pivotado 

en una ca ja  185 asegurada a la  p laca  177 y en una ménsula 

1&6. Un piñón 187 va asegurado sobre su extremo in fe r io r  

y engrana con una crem allera 188 montada aproximadamente 

en el centro de la  emchura del d isp o s it iv o  colocado? en 

gu ias 189 y sobre una p laca  1891* asegurada a i  lado  in fe r io r  

del piñón 187 para perm itir que se  mueva en un plano v ir -  

tuaim aate h o z iz c a ta i. parte  de la  p e r i f e r i a  del piñón 157 

se  deja s in  den tar da modo que, aunque el árbol 184 y , por 

con sigu ien te , el piñón, giran  continuamente, la  crem allera 

188 só lo  se mueve interm itentem ente. Cuando lo s  d ien tas 

del piñón engranan en l a  crem allera , é s ta  se  mueve hacia 

el extraño ab ie rto  del d isp o s it iv o  oolocador, peto cuando 

el ultimo diente se r e t i r a  de la  crem allera , la  misma es 

retroced id a por un re so rte  190 asegurado en un extremo a l 

d isp o s it iv o  eolocador y , en el o tr o , a l a  crem allera .

Con re fe re n c ia , además, a  l a s  f ig u ra s  14 y * 15, l a s  

cavidades 191 están formadas en la  crem allera , paralelam ente 

a  su lo n g itu d . Un manguito de a ju s te  192 va a to rn illad o  

dentro del extremo ex te rio r  de cada cavidad 191. Un h u si­

l lo  193, que tiene un extremo in te r io r  ensanchado, 194, p asa  

a tr a v é s  de cada Manguito dentro de cada cavidad. Un re so r­

te  196 va situado sobre cada h u s illo  entre el enromo 194 y 

el manguito 192 y el extremo e x te rio r  de cada h u s il lo  va 

asegurado a un bloque 196. Un tope 197 e s tá  articu lad o  a l  

borde in fe r io r  198 del bloque 196.

Un tubo de coñdaceión del m ortero, 199, l le v a  desde
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ana reserv a  de m ortem , bajo p resión  de g rav itac ió n , neumá­

t i c a  a o t r a ,  y va su je to  a l  d isp o s it iv o  colooador, por ejem­

p lo , por ana ménsula 299. El tubo se  b ifu rca  junto a  l a  

ménsula 200. Una v á lv u la  de c ie r re  201, accionada a mano, 

va situ ad a  en el tabo , jnetamente antee de que é ste  se  b i­

furque. Una b ifurcación  202 conduce h ac ia  abajo  de la  p la ­

ca extrema 176, donde se b ifu rc a , conduce a  lo la rgo  del l a ­

do in fe r io r  de la  p laca  de p iso  172 y termina a cada lado 

del dedo 174 en el borde 175 de la p laca  de p iso . La o tra  

b ifu rcac ió n , 203, conduce a  lo la rg o  de l a  p laca su p erio r 

a trav é s  de una v á lv u la  204, se b ifu rca  y conduce en d irec­

ción esencialm ente v e r t ic a l  h acia  aba jo  del extremo ab ierto  

dal d isp o s it iv o  colooador a  oada lado de l a  lin e a  de movi­

miento de la  crem allera .

La ap ertu ra  y c ie r re  de la  vá lvu la  204 son contro­

lados por una leva 205 montada sobre e l árbol 184 adyacente 
a  l a  v á lv u la .

Con re fe re n c ia , además, a  la  f ig u ra  16, l a  conexión 

del d isp o s it iv o  colooador 27 a  la  extremidad del brazo 25 

es como s ig u e . Un árbo l 206 esencialm ente v e r t ic a l  va a se ­

gurado a un e str ib o  207 ( f ig u ra  4) su je to  a  la  p laca de cu­

b ie r ta  del d isp o s it iv o  colooador. Una rueda h e lic o id a l 208 

va acuñada sobre el extremo su perior del árbol 206 y engrana 

normalmente con un to r n i l lo  s in  f in  209 montado con p o s ib i l i ­

dad de g iro  en un c á r te r  210 en e l extremo su p erio r 211 del 

cual se  en cierra  también la  rueda h e l ic o id a l .  Un manguito 

colgante 212 del c á r te r  rodea la  parte in fe r io r  del árbol 

206. El c á r te r  va asegurado, por ejem plo, en lo s  extraños
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del manguito 212 a  lo s  miembros 155, estando lo s  e je s  del 

árbol 206 y del manguito 212 v irtualm ente en e l plano me­

dio lo n g itu d in a l del tran sp ortad or, y estando el extremo 

abocardado 163 del tubo 181 substancialm ente v e r t ic a l  de­

bajo del manguito 212  y el árbol 206.

Un espárrago con cabeza, 213, va montado en una 

protuberancia 214 que tien e  un caeq u illo  de bayoneta 214A 

formado en e l l a  y e stá  asegurada a la  pared su perior 215 

de la  c a ja .  Un extremo in te r io r  ensanchado 216 lim ita  su 

movimiento h acia  fu e ra .

Un re so r te  217 rodea el árbol 206 entre l a  su p e r f i­

c ie  in te r io r  de la  pared in fe r io r  218 del extremo su perior 

211 de l a  ca ja  y l a  cara in fs& or de la  ruada h e lic o id a l

208.

Las e x t r ia s  219 del extremo su p erio r del árbol 206 

son h e l ic o id a le s ,  siendo el ángulo h e lic o id a l  ig u a l a l  de 

l a  ruada 209 de modo que, a  medida que 1¿¡. rued¿. h e lic o id a l 

e s  bajada por medio del esparrago de cabeza, g ir a  en jom o 

del extremo su p erio r del á rb o l. La rotación  sim ultanea y 

e l desplazam iento a x ia l  de l a  rueda h e lic o id a l  la  permite 

moverse fuera de engrane con el t o r n i l lo .

El d isp o s it iv o  oolooador, a l  cual van asegurados el 

árbol 206 y l a  rueda h e lic o id a l , puede entonces s e r  girado 

con independencia del brazo del d isp o s it iv o  co locador, a l  

cual van asegurados el to r n il lo  y l a  c a ja ,  a  cu alqu ier po­

sic ió n  r e la t iv a  con el brazo. El espárrago es a flo jad o  

entonces y el re so rte  217 devuelve l a  rueda h e lic o id a l , 

desplazándola axialm ente y con e l lo ,  g irán d o la , a  una posi­

ción en que vuelve a engranar con el t o r n i l lo .

i
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para empajar loe  l a d r i l l o s  desde e l  tran sp ortad or 

26 a l a  p laca 172 del d isp o s it iv o  colocador 27, se  disponen 
lo s  medios s ig u ie n te s .

Con re fe re n c ia , de nuevo, a l a s  f ig u ra s  10, 11 y 

12 , un tubo curvo 220 con una ranura lon g itu d in al 221 d is ­

puesta análogamente a l a  ranura 182 va su je to  a l  extremo 

delantero d e l b a st id o r  in te r io r ,  con su e je  en un plano me­

dio lon g itu d in al subatancialm aate v e r t ic a l  . El extraño 

p o ste r io r  del tubo e sta  cerrado por una caperuza 222 y el 

extremo delan tero  del tubo y su ranura están  abocardados 

hacia fu e ra . Loa extremos abocardados de lo s tubos 181 y 

220 están muy jun tos y sus e je s  están v irtu aim en te, en el 

mismo plano v e r t ic a l  cuando el d isp o s it iv o  colocador eatá 

en ángulo recto  con su brazo , como se representa en la  f i ­

gura 1 1 .

Un empujador 223, en forma de b a la , va situado en 

e l tubo 220 y tiene una o re ja  224 que cuelga a trav é s de la  

ranura 221. Un re so rte  h e lic o id a l 225, de e sp ira s  muy 

ap re tad as , va su je to  a l  extremo p o ste r io r  del empujador y 

se  extienda h acia  a t r á s  y hacia a r r ib a  en el tubo 2 20 .

Unos d ien tes espaciados 226 van su je to s  a l  re so r te  225 y 

sobresalen  a  trav é s  de la  ranura 221 para engranar con una 

rueda 227 montada sobre e l árbol 164. P arte  de la  p e r i fe ­

r ia  de la  rueda 227 e s tá  s in  den tar, lo mismo que el piñón 

187, de modo que, aunque e l  árbol 164 y , por con sigu ien te , 

la  rueda, giran  continuamente, lo s  d ien tes 226 y , por con­

sigu ien te  el re so rte  225 y el anpujador 223, se  mueven sólo 

interm itentem ente. Cuando lo s d ien tes de l a  rueda encanan
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con l o s  d ien tes 226, el empacador es movido hacia delante 

fu era  del tubo 320 y hacia  e l tabo 181, La naxiz del p a l­

eador e s ta  conibrmada de modo que, oaando ent ra en e l extre­

mo abocardado del tabo 181, es d ir ig id a  dentro del tabo , 

flexionando el re so rte  225 para perm itir  cu alqu ier cambio 

reqaerido en la  dirección  de movimiento del empujador.

Un brazo horizonte 1 228 va asegurado en ángulo rec­

to  a l a  o re ja  224 y al,, a ja  lo n g itu d in al del brazo del dispo­

s it iv o  co locador. El brazo 228 l le v a  ana ménsula anguiar 

229 a r t ic u la d a  al mismo y d estin ad a a a p lic a r se  a l  borde 

lon g itu d in al superior tra se ro  de un l a d r i l l o  y a  moverlo 

l a c ia  del an ta sobre la  p laca  172 del d isp o s it iv o  col o oador 

a medida que al empujador se mueve d a !tro  d e l tubo 181.

Cuando el l a d r i l lo  es colocado correctament e en 

al d isp o s it iv o  coloeador, el último d ie n ta  d a l a  rueda 227 

se  z a fa  de lo s d ie n ta s  226 y e l empujador y la  ménaula 229 

se  mueven hacia, a t r á s  bajo l a  in flu e n c ia  de un reso rte  200 

asegurado en en extremo p o ste r io r  a l extreme tra se ro  del 

tabo y en aa extremo delantero a una b arra  f le x ib le  dentro 

del re sor te 225 y su je ta  al extraño p o ste r io r  del empuja dor 

223.

Cuando el empajador y l a  ménsula ae mueven hacia 

a t r á s ,  la o re ja  colgante 231 de l a  ménsula cabalga sobra la  

su p e rfic ie  superior del l a d r i l lo  s ig u ie n te .

Se disponen medios p ara  impedir el zstroceso de la  

o re ja  c o la n t e  231 ae l a  ménsula más a l l á  d s la v e r t ic a l  

y para  l im ita r  al retroceso  del empujador en el tubo 2 2 0 .

Se disponen unas p laca s  l a t e r a le s  232 en la  ménsula,
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para impedir el desplazam iento la  te r a l  3 al l a d r i l l o .

Con r e f e r e ic i s , de naepo, a l a s  f ig u r a s  4 y 7 , se  

disponen medios para e sp ac ia r  l o s  l a d r i l lo s  uniformemente 

hacia delante del panto 159 deL tran sp ortad or.

Estos me di os oom prendas ana le r a  235 asega  rada a l  

árbol 161. La leva 233 mueve un seguidor 234 del extreme 

delantero de una palanca 235 asegurada a  an árbol 236 su je -  

^  a tra v é s  del b a st id o r  in t e r io r ,  hacia a t r á s  del árbol 

161. También asegurado a l  árbo l 236 hay un p ar de palancas 

p a ra le la s  s im ila r e s ,  cada una de l a s  c u a le s  tien e  un top a  

237 an su estreno delantero y un r o d i l lo  238 en el tra se ro #  

La d is ta n c ia  en tre  el tope  y el ro d il lo  es ligeram en te me- 

ñor que l a  anchura de un la d r i l lo #  En parte  de una revo­

lución  de l a  le v a ,  el segu idor 234 y lo s to p e s  237 son lo -  

vantadcs por medio de un re so rte  de re tro ceso  237A de modo 

que lo s  topea se ap lican  a la  p arte  d e lan tera  de un l a d r i ­

l lo  239 y le impiden p a sa r  hacia d elan te  más a l l á  del punto 

169. Cuando al seguidor 234 es bajado por la le v a , lo s 

topes 237 son bajados y r a  p e rm itir  que el l a d r i l lo  239 se  

mueva h acia  d e la n te . a l  mismo tiem po, lo s  r o d i l lo s  238 

son levantados y se ap lican  y levantan la  cara in fe r io r  

del l a d r i l l o  239 junto a su borde lon g itu d in al in fe r io r  

p o ste r io r  240.

El l a d r i l lo  239 se mueve hacia d e lan te  y apartándo­

se de lo s r o d i l lo s  238 per l a s  eadaaaa, y lo s  r o d i l lo s  238 

se ap lican  a  la  cara d e lan tera  del s ig u ie n te  l a d r i l lo  241 

e impiden su avance. Cuando l o s  to p e a  se  levantan de nue­

vo y lo s  ro d il lo s  caen , el l a d r i l l o  241 avanza contra lo s
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Ahora se  d escrib irán  lo s  d iv erso s mecanismos de 

tran sm isió n .

Con re fe re n c ia  a  l a s  f ig u r a s  7, 8 y 9 , el árbol mo­

to r  72, como an tes se  ha d e sc r ito , im pulsa l a  rueda dentada 

103 que acciona la  rueda 96 (veanse f ig u r a s  5 y 6 ) , e l mangui­

to 96 y l a  rueda 97. E sta  engrana con una rueda 242 montada 

sobre un e je  h orizon tal 243 p a ra le lo  a l  e je  lon g itu d in al 

del brazo del d isp o s it iv o  col o cador y soportado en su ex­

tremo p o ste r io r  en el bloque 94 y en su extremo delantero 

en la  extremidad su p erio r de un c á r te r  244 que va su je to  

en su extremo in fe r io r  a l  bloque 94 y que t ie n e  su extremi^ 

dad superior espaciada del bloque para acomodar la  rueda 

242. Los á rb o le s  245 y 246 se  extienden desde el cá r te r  

244 p a ra le lo s  a lo s  e je s  lo n g itu d in a le s  del brazo del d is ­

p o sitiv o  colocador y son g irad os a la  misma velocidad por 

la  rueda 242 mediante adecuados reductores de velocidad 

que marchan en el c á r te r  244.

El árbol 245 l le v a  la  leva 142 que acciona l a  palan­

ca 132 que mueve lo s  l a d r i l l o s  desde la  p laca  125 a encima 

del tran sp ortad or 26 .

Su extremo delantero  t ie n e  un chavetero 247 foruado 

en é l y paea librem ente a tr a v é s  de un c á r te r  248 asegurado 

sobre una p laca  249. Unas ménsulas esp aciadas 250 van su­

je t a s  a l  bloque 94 paralelam ente a l  e je  lon g itu d in al del 

brazo del d isp o s it iv o  co locador. La p laca  249 va montada 

en forma d e a liz a b le  en gu ías acan aladas 251 a lo largo  de 

lo s  bordes in fe r io r e s  de l a s  ménsulas 250.

26
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Una rueda dente da coa le a  ve montada en forma d e s i i  - 

s a b le , pero ain p o s ib ilid a d  de g iro , sobre e l árbo l 245 

dentro del c á r te r  248. Un h u s i l lo  262 que l le v a  en eu ex- 

tran idad  in f e r ía r  un piñón 253 destinado a engranar con l a  

5 crem allera re c ta  89, va monedo en forma g ir a to r ia  en el

c á jt e r  248 y es girado mediante reductores adecuados, por 

la  m eda cónica d e s l iz a b le . El h u s i l lo  262 pasa a  trav é s 

de un anima ci 1 ín d rica  de un bloque 254 que tiene mía parte  

colgante 255 dom inada a en ca jar  en forma d e s liz a b le  aa una 

10 ranura 256 de la  p laca  en que e stá  formada la crem allera 

89.

El piñón 253 ea empujado normalmente por un re so r te  

hacia ab a jo , de modo que en grana con l a  crem allera 89 y la  

p u t a  255 en caja  en la  rmura. 256. El piñón puede s e r  

15 levantado en contra de su re so rte  257 para desengranarlo de 
l a  cranal l e r a .

A medida que g ira  el piñón 253, rueda a lo largo  

de la crem allera y su d ista n c ia  desde e l  e je  de l a  columna 

p rin c ip a l 18 v a r ía .  Por con sigu ien te , el c á r te r  248 y el 

20 engranaje contenido ai é l ,  con in clu sión  de l a  rueda cónica 

d e s l iz a b le , se  mueven en l in e a  rec ta  a l o  la rg o  de la  cre­

m allera y longitudinalm ente a lo la rg o  del árbo l 246.

Se disponen medios para a segu rar que el b a st id o r

in te r io r  151 se desp lace  longitud in alm en te con relación  a l

25 ta st ido r  e x te r io r  145 de modo que el d i^ o s i t lv o  cd o oad o r 

27 asegurado a l  extremo delantero del b a s t id o r  in te r io r  

3 *943  l a  l in e a  de l a  pared propuesta, paralelam ente a l a  

crem allera 89 . Los medios en cuestión comprendan una

*  26
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crem allera 268 f i ^  a  3a p laca  249 paralelam ente a l e je  

lo n g itu d in a l del brazo del d isp o s it iv o  colocador, un cá rte r  

269 su je to  a  le me n atía  260, un á i^ o l 260 montado en forma 

g ir a to r ia  ai el c á r te r  269, un piñón 261 montado sobre el 

árbo l 260 y que engrana con la  crem allera 258, un árbo l 

262 montado en al c á r te r  259, un piñón 263 montado sobre el 

árbol 262, medios reductores de velocidad  entre lo a  arbolea 

262 y 260, y una orenal le ra  264 asegurada a l  b a st id o r  in te ­

r io r  161 paralelam ente a l  e je  lon g itu d in al y que engrana 

con al y&ñón 263.

El conjunto de engranajes eatá  disecado de modo que 

lo a  desplazam ientos r e la t iv o s  de l a s  crema 11 e ra s  258 y 264 

eA án en proporción a  l a s  d is ta n c ia s  perpendicu lares r e la ­

t iv a s  desde el e je  de l a  col uaná 18 a la  crem allera 89 y a  

la  pared a c o n stru ir .

El árbo l 248 va soportada en c o jin e te s  asegurados 

a l a  ménsula 260 y tien e  prolongaciones te le sc ó p ic a s  266 

y 266 montadas en él en forma d e sliz  a b le , pero no g ir a to ­

r i a .  El extraño delantero de la  prolongación 266 esta  

acoplado a l  árbo l 163, y lo  im pulsa, mediante ruedas denta­

d as cón icas 26? y 268 y , por ta n to , mueve l a s  cadenas 166 

y el árbol de lev a  161.

El árbol 164 ( vease  f ig u ra  10) y , por consiguien­

te  la  rueda dentada 22? ,  son accionados desde el árb o l 163 

por medio de ruedas dentadas s im ila re s  269 y 270 sobre l o s  

árb o le s re sp e c tiv o s , y una cadena 271. Como se  explicó 

anteriorm ente, la rueda dentada 227 acciona el empujador 

228.
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Una rueda dentada cónica asegurada a l extraño ex te­

r io r  del árbol 163 y s i  t na da en un c á r te r  272 su je to  a l  bas­

tid o r  in te r io r  impala a ana segunda rae da d aitad a  cónica del 

c á r te r  272 asegorada en un extraño de un árbo l motor f l e x i ­

ble 273 ( f ig u ra  1 2 } encerrado en an c á r te r  27SA, estando 

su je t  o el otro extremo del árbol f le x ib le  a  l extremo aape- 

r io r  del h u s il lo  184.

Unos medios f le x ib le s  adecuados a lte rn a t iv o s  pueden 

emplearse psra hacer g ir a r  el h u s illo  184 desde el árbol 

246. Como an tes se  ia  exp licad o , el h a s i l lo  e s tá  asociado 

a medios para su m in istrar mortero y para co locar lo s  l a d r i ­

l l o s .

Con re feren cia  a  l a s  f ig u ra s  4 , 7 , 8 y 9 , lo s  me­

d io s p ara  nanLener el d isp o s it iv o  oolooador 27 p ara le lo  a  

la pared a e r ig ir  y a la crem allera 89 comprenden ménsnlaa 

274 aseguradas a  una de l a s  ménsulas 260, un h u s il lo  vart& - 

oal 275 montado en Arma g i r a to r ia  en la s  ménsulas 274, un 

piñón 276 sobre el extremo in fe r io r  del h u s il lo  y que engra­

na con l a  rueda c i l in d r ic a  8 8 ,  un árbo l 277 que tien e  uijiaa 

prolongaciones te le sc ó p ic a s  278 y 279 montadas a i él en ¡Cor­

ma R ealizable pero no g i r a t o r ia ,  m edios, por ejem plo, ruedas 

oónioaa 280 y 281, para tra n sm itir  l a  rotación  del h u sillo  

276 a l  árbo l 277 y un accionamiento f le x ib le  encerrado en 

un c á r te r  282 (vease  f ig u ra  4) desde el extremo de la  pro­

longación 279 a l  to rn illo  sin f in  209.

El con junto de en gran a j e s  e s tá  diseñado de modo que 

el desplazam iento an gu lar de la  rueda h e lico id a l 208 y el} 

d isp o s it iv o  colocador 27 ig u a le  a l  desplazam iento angular
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correspondiente del e je  del h u s il lo  275 con re lac ión  a l ae 

la  oo 1 urnna 18 .

Ba cada c á r te r  ae dispocen palancas da cambio y un 

embrague con palanca.

En el fhncioramiento l a  colutma 18 ee situ ad a  den­

tro  de loa 1 im ites de una habitación  a  una d ia tan c ia  perpen­

d ic u la r  deede la pared a  con stru ir v irtualm en te ig u a l  a  l a  

d ia tan c ia  perpendicu lar del e je  de la  columna desde la  crema­

l l e r a  89 m u ltip licad a  por una re la c ió n , convenientemente se ­

leccion ad a, de la a d isp o n ib le s en lo s  c á r te re s  248 y 259.

La relación  ae e le g ir á  normalmente de modo g u a l a  columna 

18 puede s i tu a r a s  aproximadamente en el cen tro , dentro de la  

habitación  propuesta.

La longitud máxima de pared que puede const iu ir s e  

desde una p o sic ió n  m a lq u ie ra  de la  columna dependerá de la  

longitud de la crem allera , la  longitud máxima d e l brazo del 

d isp o s it iv o  oo locador y la  re lación  mágica de engranaje d is ­

pon ible.

Dentro de l a s  l im i t a d  enes de la  máquina, desde una 

posición  v ir tu a im a :te  cen tral d é l a  columna 16, pueden cons­

t r u ir s e  c a s i  completamente paredes de h ab itac ion es ouadradas 

o rectan gu lares de una gran e sc a la  de dimensiones p a r t ic u la ­

r e s .

Dentro de la s  mismas lim ita c io n e s , puedan co n stru ir­

se  h ab itac io n es ouadradas o rectan g u lares de cu alesqu iera 

dimensiones desde solo dos p o sic io n e s  d é l a  columna 16.

La crem allera 89 e s t á  s i tu a d a , por medio de su aco­

plamiento a ju s ta b le  a l a  base 86 del manguito enmascarado r+

-  29 -
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virtualm ente p a ra le la  a  l a  pared a  c o n stru ir .

El piñón 253 ea levantado para desengranarle de r 

la  crem allera 89, el brazo del d isp o s it iv o  oo locador e s  

girado a  una posic ión  en angelo recto  a la pared a cons­

t r u i r ,  e l  b astid o r in te r io r  151 desplazado a se minlma d is ­

tan c ia  desde el b loqae , la rueda h e lico id a l 208 es desco­

nectada del t o r n i l lo  209 bajando el esparrago de cabeza 213^ 

e l d isp o s it iv o  oolooador se  g ira  s i  es encesario  h asta  que 

e s té  p a ra le lo  a la  crem allera 89, lo s t o r n i l lo s  de presión 

ISO se a f lo ja n , el b astid or ex te rio r  145 es desplazado a 

trav é s  de l a s  ranuras 149 h asta  que el d isp o s it iv o  col oca- 

dor e s té  en cica de la l ín e a  propuesta de la  pared y lo s 

t o m i l lo s  de presión 150 se a p r ie ta n .

El brazo colocador se g ir a  entonces y se  extiende 

y el d isp o s it iv o  co locador se  g ir a  h asta  que el mismo e sté  

situado correctamente en el punto in ic ia l  de co locación , 

esto  e s , uno de loe  extraños de l a  h ilad a  a  co lo car , con su 

placa in fe r io r  muy junto a  l a  su p e r f ic ie  su perior del ci-. 

calentó de la pared o de una h ila d a  de l a d r i l l o s  ya co locada. 

El espárrago 2 l3  y el yiRÓn 283 se a flo jan  entonces.

Guando el equipo e s tá  a ju stado  de e ste  modo y e s  

puesto en marcha por medio del motor 38, loe l a d r i l l o s  son 

cargados a lo  laxgo  sobre l a  rampa del tran sp ortad or 19 en 

su extrsn idad  in fe r io r  y suben y a  tra v é s  da la  d e sliz ad e ra  

28 llegan  a l  trac portador 21 . Luego, pasan hacia abajo  

de la  d e s liz a d e ra  106 sobre lo s  r o d i l lo s  g ir a to r io s  110 , 

en torno del d ia tr ib u jd o r  y hacia abajo  de la  d e slizad era  

124 a  encima de la  p laca  128 de donde son sum inistrados a

30



encima de l a s  cadenas par l a  ca ja  ISO.

ib  c ie rto s  p eriodos a  medida que g ir a  el d is t r ib u i­

dor, l a  d e s liz a d e ra  122  pasará  bajo l a  d e sliz ad e ra  106 l e ­

vantándola, cerrando el in te rv a lo  entre 109 y U S ,  e impi- 

5 diaaóe que otreo l a d r i l l o s  pasen a encima de ld ie tr ib u id o r .

Como q u iera  que, sa lvo  sobre el tran sportador 19, 

s i  contacto entre lo s  l a d r i l l o s  y la  cadena es por fr ic c ió n  

y no p o s it iv o , la s  cadenas Be moverán fácilm en te bajo los 

l a d r i l lo s  s í  el movimiento de lo s  últim os quedara suspen- 

10 dido junto a l a  d e sliz ad era  106 o en cu alqu ier o tra  p a r te .

S i  un la d r i l lo  quedara situado en al in t e r s t ic io  

cuando la d e sliz ad e ra  106 sube, la  ménsula l l i  se 1 aventará 

en contra de su re so rte  114 y e l l a d r i l lo  se rá  retenido en 

el in t e r s t i c io .  Cuando l a  d e sliz ad e ra  122 iaea  más a l l á  

16 del borda 109 de la  d e slizad era  106, e s ta  ultime cae sobre 

io s  la d r i l lo s  que se  encuentran ya sobre e l d is t i ib u id o r  

o encima de lo s  r o d il lo s  110.

Bu al último oaso pueden p asar  l a d r i l l o s  ad ic ion a­

le s  desde el tran sportador 21 y h ac ia  abajo  de la  d e aü z a-  

2Q cera  106 a i  d is t r ib u id o r .

Las cadenas llevan  lo s  l a d r i l lo s  a l to p e  2S7 y un 

lad r illo ^  cada vez es lib e rtad o  Junto a 169 y avanza a cada 

revolución del árbol 161. El l a d r i l lo  p asa  desde l a s  ca­

denas a  la d e slizad era  169 y es empujado a encima de l a  

26 p laca  de p iso  172 del d isp o s it iv o  oolocador por la  ménsula 

229 cuando e sta  ultim a avanza con el empujador 223 ana vez 

a  cada revolución del árbo l 164. La entrada de l a  n ariz  

del eapujador dentro del tubo 181 asegu ra que la ú lt ia a  fa se
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gol movimiento del l a d r i l lo  es-en ángulo recto  a  l a  lon gi­

tud del d isp o s it iv o  oo locaáor.
Dorante el movimiento de lo s  l a d r i l l o s ,  lasta ahora 

d e sc r ito  e^ brazo 25 del d isp o s it iv o  colocador e s tá  girando 

continuamente y el b a stid o r  in te r io r  151 del mismo e s tá  mo­

v í endo se  continuamente en sentido  lon g itu d in al de modo que 

el d isp o s it iv o  colocador 27 sigu e continuamente una lín ea  

re c ta  en d irección  b a c ía  su extremo cerrado .

Tac pronto como un l a d r i l lo  l le g a  a  l a  pared fro n ta l 

170 del d isp o s it iv o  colocador, e l empujador 223 y la  ménsala 

229 son re t ir a d o s , de modo que lo s  extremos 2S2 de la  ménsu­

l a  dejan l ib r e s  lo s  extremos del l a d r i l lo  y le  permite mo­

v e rse  longitudinalm ente en re lac ió n  a i  d isp o s it iv o  co loca­

dor. La parte  dentada del piñón 187 engrana entonces con 

l a  crem allera 188 y l a  mueve y a l  tope 197 y, por con si­

guiente a l l a d r i l lo  hacia  un l a d r i l lo  previamente colocado 

a  una velocidad ligeram ente mayor que l a  velocidad  de cruce 

del d isp o s it iv o  colocador en la  d irección  o p u esta , a s i ,  

el l a d r i l lo  que se e stá  colocando se  mueve lentamente h acia  

el l a d r i l lo  ya colocado, cerrando a s i  e l in te r s t ic io  que 

se  había formado entre lo s  l a d r i l l o s  durante e l tiempo tranjs 

currido m ientras que e l que se  colocaba se movia a  trav és 

de la  p laca  172 a l  d isp o s it iv o  eo locad or. E ste movimiento 

es guiado, y e l l a d r i l lo  es mantenido contra l a  pared 170 

por e l re so r te  179. Tan pronto como e l l a d r i l lo  que se  

e stá  colocando e s tá  situado correctamente junto a l  l a d r i l lo  

ya oolocado, el piñón 187 se desengrana de la  crem allera 

188 que vuelve a l a  posición  representada en l a s  f ig u ra s
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11 y 12, cabalgando e l  tope 197 sobre e l l a d r i l lo  s ig u ie n te .

El piñón 253 y e l engranaje qne lo  conecta a l  árbol 

245 están diseñados de modo que e l desplazamiento del brazo 

del d isp o s it iv o  coloeador a  lo  largo  de l a  l in e a  de la  pared 

para cada revolución de lo s  á rb o le s  161, 163 y 164 equival­

ga, a  l a  longitud de un l a d r i l lo  junto con una pequeña d ista n ­

c ia  ig u a l a l  e sp esor medio de la  capa de mortero a  emplear.

Debido a la  rotación  de la  lin e a  que une el h u sillo  

252 a l  e je  de l a  columna 18 y a l  con siguien te movimiento d i­

fe re n c ia l de l a s  ruedas dentadas cón icas dentro del c á r te r  

248, l a s  d is ta n c ia s  entre lo s  l a d r i l l o s ,  cuando están  coloca­

dos, variarán  ligeram ente desde la  d is ta n c ia  ca lcu lad a  de an­

temano, produciéndose l a  variac ión  máxima cuando e l brazo 

del d isp o s it iv o  coloeador e s tá  en ángulo recto  con la  pared 

que se e s tá  construyendo.

Bara un piñón 253 que tenga un c ircu lo  prim itivo 

de unos 38 mm., una crem allera 89 separada en una d istan c ia  

perpendicular de 61 cm. del e je  de la  columna y una pared 

a  una d is ta n c ia  perpendicular de unos 1 ,53  m. desde la  colum­

na, la  variación  máxima desde la  d is ta n c ia  ca lcu lad a  de an te­

mano será  de unos 7 mm. La variac ión  puede s e r  reducida 

disminuyendo el diámetro del piñón 253 y es virtualm ente 

constante para tod as l a s  d is ta n c ia s  en tre l a  columna y l a  

pared.

El e fecto  de lo s  medica e lá s t ic o s  a so c iad o s a l  to ­

pe 197 es hacer l a s  d is ta n c ia s  entre l a d r i l l o s  contiguos 

cuando están colocados ig u a le s ,  pero ligeram ente mayores que 

el v a lo r  calculado de antemano.
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Lo8 medios e lá s t ic o s  pueden o m itir se , en cuyo caso 

el espaciam iento de lo s  l a d r i l l o s  v a r ia rá  ligeram en te.

Pueden disponerse medios adecaados, por ejemplo, 

medios accionados por lev as (no representados) para oprim ir 

g el l a d r i l lo  caando e s tá  en posición  correcta  a l  lado de o tro .

Dos co rr ien te s  de mortero Son alim entadas continua­

mente a lo  la rgo  de l a  parte  su p erio r  de l a  h ilad a  p rev ia­

mente colocada y dos co rta s  co rr ien te s  de mortero se  l ib e r ­

tan desde l a s  b ifu rcac io n es 203A por medio de la  v á lv u la  

10 204, accionada por le v a , justam ente an tes de que el l a d r i l lo

lle g u e  a i  l a d r i l l o .

El dedo 174 impide que e l borde del la d r i l lo  se  su­

m erja demasiado en el mortero caando l a  p laca  de p iso  172 

se  mueve desde debajo del l a d r i l l o .  Esto solamente o cu rri-  

15 r ia  en ausen cia del dedo y s i  el mortero e stu v ie ra  demasia­

do f lu id o . Normalmente e l mortero debe se r  lo su f ic ie n te ­

mente co n sisten te  para sop ortar el l a d r i l lo  y el dedo a se g a­

ra meramente que e x is te  un esp esor mínimo de mortero entre 

cada l a u r i l lo  y e l situado debajo de é l .

20 Cuando ha sido colocada una h ila d a  de l a d r i l lo s  a

lo  largo  de una pared, el mecanismo se d etien e , y e l d ispo­

s i t iv o  colocader y l a  crem allera vuelven a  co locaras para­

le lo s  a l a  pared contigua a c o n stru ir . S i  es n e ce sa rio , l a  

columna se cambia de posición  y/o se m odifica l a  re lación  
2 g de en gran aje .

Luego se vuelve a poner en marcha el mecetnismo y 

se  continua la  construcción en torno de la  h ab itac ión .

La longitud  dai d isp o s it iv o  colooador mismo impide

/ /j6R
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co locar mecánicamente lo s  dos últim os l a d r i l lo s  de l a  ú l t i ­

ma pared, junto a l  primer l a d r i l lo  de l a  prim era pared. 

E stos l a d r i l l o s  han de co locarse  a mano.

Cuando e s tá  terminada ana h ila d a  en torno de la  

habitación  e l mecanismo se para y l a  tu erca  84 y todos lo s  

elementos soportados en e l l a  son levan tados verticalm ente 

en una d is ta n c ia  ig u a l a l  e sp esor de la  h ila d a  de un la d r i­

l lo  haciendo g ir a r  l a  tu e r c a .

Luego se coloca l a  h ilad a  s ig u ie n te  y el proceso 

se  rep ite .m ata  que se  han construido l a s  paredes a l a  a l t a  
r a  n e c e sa r ia .

A continuación la  máquina se desmonta, s i  es nece­

sa r io  se  l le v a  a la  habitación  s ig u ie n te , se vuelve a  s i ­
tu a r  y se  monta de nuevo.

La maquina tien e numerosas ap lic ac io n e s d ife re n te s  

de la  de co n stru ir  n ab itac ion es cuadradas y re c ta n g u la re s . 

Solo se  mencionarán o tra s  d os.

Pueden co n stru irse  paredes la r g a s  situando la  co­

lumna 18 a una d is ta n c ia  desde l a  l in e a  de la  pared co rres­

pondiente a ^ ia  re lac ión  máxima de engranaje en lo s  c á r te re s ,

La longitud  máxima de pared con l a s  lim itac io n es 

de l a  máquina se  construye entonces a  la  a l t a r a  requ erid a, 

se  vuelve a s i tu a r  l a  columna y se continua l a  construcción,

Rapleando la  máxima re lac ión  de engranaje es p o si­

b le  co n stru ir  una pared de longitud dada con un número mí­

nimo de cambios de posición de la  columna.

Puede c o n stru irse  con fa c i l id a d  una pared adyacen­

te  que na^. un ángulo d ife re n te  del recto  con una pared ya
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con stru ida simplemente volviendo a co locar la  C3amallera y 

e l d isp o s it iv o  colocador p a ra le lo s  a  l a  nueva lin e a  de pa­

red, cambiando lo s  en gran a je s, s i  e s n e ce sa rio , y m odifi­

cando la  posición de la  columna, s i  es p re c iso , una vez 

g que l a  primera parad ha sido levan tada a l a  a ltu r a  reque­

rid a  .

Para lo s  p ro fe s io n a le s  aeran eviden tes o tra s  a p ii  

caoiones de la  maquina.

quitando e l dedo 174 de la  p laca  de piso  172 del 

20 d isp o s it iv o  coloeador, desconectando lo s  piñones 253 y

263 de sus crem alleras re sp e c tiv a s  y reten ién dolos en l a s  

p o sic ion es desembragadas (disponiéndose medios adecuados 

para e sta  f in a lid a d ) y bajando e l espárrago 213 y girándo­

lo  h asta  que una esp iga  21EA. del mismo en caje  en el cie- 

15 rre  de bayoneta 214A de modo que la  rotación  del d isp o s i­

tiv o  oolooador oon relación  a l  brazo del d isp o s it iv o  colo- 

cador sea independiente de la  rotación  del brazo , es p o s i­

b le  su m in istrar l a d r i l l o s  de un modo automático a l  d isp o s i 

tiv o  coloeador, mover e l b astid o r in te r io r  151 a cualqu ier 

20 posición  deseada dentro de l a s  lim itac io n es de la  máquina

y oolooar l a d r i l lo s  a mano a lo largo  de l a s  l ín e a s  de pa­

red curvas o en z ig -z a g  o ir r e g u la re s  de otro modo en su 

p la n ta .

Será n ecesario  dism inuir l a  proporción deátim enta- 

25 oión de lo s  l a d r i l l o s  h asta  a q u e lla  a  que paaden co locares

a mano.

B3 una m odificación del invento , el brazo ex ten si-  

ble 26 del d isp o s it iv o  coloeador es su b stitu id o  por dos 

brazos.
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Uno de e l lo s  e s  virtualm ente recto  y va asegurado 

a an bloqae t a l  como 94 y se extiende en ángulo recto  des­

de el mismo hacia l a  pared que se  e s tá  construyendo, estan­

do el bloqae montado en forma g ir a to r ia  sobre la  columna 

5 18. T3ste brazo reoto e stá  prov isto  de medios s im ila re s

a lo s  ya d e sc r ito s  para g ir a r lo  y mover su extremo exte­

r io r ,  a l  coa! el d isp o s it iv o  oolooador e s tá  asegurado ai 

forma p iv o tab le , a lo largo  de la  l in e a  de la  pared a  cons­

t r u i r  y mantener e l d isp o s it iv o  oolooador p a ra le lo  a l a  

10 parad.

El otro  brazo es de dos p a rte s  a r t ic u la d a s  entre 

a i  a i loa  extremos contiguos de ambas. El o tro  extremo de 

ana de l a s  p a rte s  va asegarade a an segando bloqae s im ila r  

a l  94 y montado también en forma ro ta t iv a  sobre l a  columna 

15 y se  extiende virtualm ente en ácgalo  recto  a l  bloqae y a 

l a  columna.

El o tro  extremo de l a  segunda p arte  e s tá  asegurado 

en forma y iv c tab le  a l  d isp o s it iv o  colocador y a 1 extremo 

adyacente del brazo re c to .

2^ Se asegura an primer tran sp ortad or, por ejemplo,

un tran sportad or de cadena, y se  extiende en, virtuaimenj^e, 

toda la  longitud de l a  primera parte  del brazo a r tic u la d o * 

y se  dispone un segunde tran sp ortad or s im ila r  para la  se ­

gunda p a r te . Se su jetan  unas p la c a s , en p a rte s  saperpaes- 

25 t a s ,  a  l a s  partea  del brazo a r tic a la d o  con tiguas a l a  a r t i ­

cu lac ión .

Se sum inistran lo s  l a d r i l l o s  como an te s  desde ana 

p i l a ,  a lo la rg o  de tran sp o rtad o res , a an d is tr ib u id o r , y
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3ea3e aq u í, a encima del primer tran sp ortad or y a lo l a r ­
go de é l .

S i  e s n e ce sa rio , se  disponen medios s im ila re s  a l  

emptijador 223 y sus p a rte s  a so c ia d a s , para mover lo s  la d r i-  

5 l í o s  a  tra v é s  de l a s  p la c a s  superpuestas a encima del se ­

gando tran sp ortad or, a lo largo  del caa i pasan a l  d isp o s i­

tiv o  oolocador.

Como qaiera  que la  longitud e fe c t iv a , e sto  e s , la  

longitud  de soporte de lo s  l a d r i l l o s ,  de lo s  tran sportado- 

10 r e s , e s constante, l a  le v a  233 y sa s  p a r te s  a so c iad as no

son p r e c is a s .

Esto e s ta  en contraposición  a  la  máqnine an te r io r­

mente d e sc r ita  porqne la  longitud e fe c tiv a  del tran sp o rta­

dor entre el punto 159 y e l d is tr ib n id o r  22 es v a r ia b le .

15 Se disponen medios a so c iad o s con el brazo a r t in a la ­

do para accion ar l a s  p&rtes correspondientes a l  árbol 246, 

l a s  cadenas 166 y lo s  á rb o le s  163 y 164.

El árbol correspondiente a  246 pnede se r  de dos 

p a rte s , cada ana de e l l a s  d isp u e sta  centralm ente a  lo  largo 

20 y debajo de la s  p a rte s  del brazo a r tio a lad o  y anidas janto

a la  a r tio o la c ié n  por algana forma de ju n ta  u n iv e rsa l.

Normalmente, con e l brazo re c to , e l brazo a r t io a la ­

do y e l d isp o s it iv o  oolocador p ivotados ja n te s ,  e l sam inis- 

tro  y colocación aotom átioos de lo s  l a d r i l l o s  pnede ten er 

25 la g a r  como con la  máquina representada en lo s  d ib a jo s .

Desconectando el brazo recto  del brazo artio a lad o  

y e l d isp o s it iv o  oolocador,pnede l le v a r se  a cabo el sumi­

n is tro  y colocación antem áticos de lo s  l a d r i l l o s  y pueden
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co n stru irse  paredes de forma corva, en z ig -zag  o o tra  de­

seada en p lan ta .

El d isp o s it iv o  colocador se  coloca manualmente per 

a l o p erar io , p ara le lo  a la  d irección  momentánea de l a  pared 

proyectada.

*anque el invento ha sido d e sc r ito  empleando on só­

lo  motor para im palsar to d as l a s  p a rte s  m óviles, no ae pre­

tende, como se in d ica  por l a s  re iv in d io ac io n as, qae el in­

vento qnede lim itado en e ste  sen tid o .

Será ev iden te , por ejem plo, que el piñón 253 qae 

con tro la  la  rotación y extensión del brazo del d isp o s it iv o  

colooador y, por co n sig o isn te , la  rotación  del d isp o s it iv o  

en en estión , el brazo 163 mediante el cnal son movidas l a s  

cadenas 166, e l árbol de leva  161, el árbol 164 para acc io ­

nar el empajador y el h n s il lo  184 para co n tro la r  la  alimen­

tación  de mortero y la  colocación f in a l  del l a d r i l l o ,  y el 

árbol contiguo a l motor, mediante el cnal son movidas l a s  

cadenas 39 y 68 y la  p laca  98 , pneden im pulsarse todos in­

dependientemente entre s i .

Esto podría h acersa  montando electrom otores, alimen 

tad o s mediante condactores f l e x ib le s  desde ana faen te  de 

en ergía , o motores de combastión in tern a sobre la  p la ta fo r ­

ma de tr a b a je  o a tra v é s  de l a s  meneólas 250 o sobre l a  

p arte  e x te r io r  del brazo del d isp o s it iv o  co locador.

Habrían de d ispon erse medios para mover l a  paianep
1 3 2 .
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E sta s o l ic i t a d  que corresponde a  la  presentada 

en A u s t r a lia , el 2? de marzo de 1946, bajo el número 

2450, se  acoge a , l o s  b en e fic io s  del a r t íc u lo  51 del 

vigente E statu to  de Propiedad I n d u s t r ia l .
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Los pontos de invención propia y nueva que se 

presentan para que sean objeto de e s ta  paten te de inven­

ción en España, por VEINTE añ os, son lo s  s ig u ie n te s :
< <

l e . -  Una máquina para l a  colocación de l a d r i l lo s ,  

que comprende una columna esencialm ente v e r t ic a l  destinada 

a  e s t a r  separada de la  l in e a  de una pared a co n stru ir  y me­

d io s , a so c iad o s a  dicha columna, para su m in istrar autom áti­

camente l a d r i l lo s  desde la  proximidad de d icha columna ha­

c ia  d icha pared y para co iooar dichos l a d r i l l o s  en una h i­

lada sobre un cimiento formado de antemano o sobre una h i­

lad a  previamente colocada.

2 s .-  Una máquina para l a  colocación de l a d r i l lo s ,  

para co n stru ir  l a s  paredes da un recin to  cerrado, y que com­

prende una columna esencialm ente v e r t ic a l  d estin ad a a ser 

colocada dentro de dicho re c in to , medios para su m in istrar 

l a d r i l l o s  desde una p i la  f i j a ,  fuera de dicho re c in to , bas­

t a  un punto contiguo a dicha columna, y medios, a soc iad os 

con di (ha columna, para su m in istrar automáticamente dichos 

l a d r i l l o s  desde e l citado punto contiguo a la  mencionada 

columna hacia  cada una de d ichas paredes, sucesivam ente, y
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para co locar dichos l a d r i l lo s  en ana h ilad a  sobre un cimien­

to  formado de antemano o sobre ana h ila d a  previamente colo­
cada.

8 3 .-  Una máquina para la  colocación de l a d r i l l o s ,  

según se  re iv in d ic a  en el punto 22 , que incluye un so lo  motor 

destinado a acc ion ar dichos medios su m in istradores y co lcca- 

doree, y situado  fuera de dicho re c in to .

4 9 .-  Una máquina para l a  colocación de l a d r i l l o s ,  

que comprende una columna esencialm ente v e r t ic a l  destinada 

a  e s ta r  separada de la  l in e a  de una pared a c o n stru ir , un 

brazo ex te n sib le  asegurado a dicha columna y que se  extiende 

hacia  dicha pared, esencialm ente en ángulo recto  a dicha co­

lumna, un d isp o s it iv o  col ooador asegurado en forma ro ta t iv a  

al extremo e x te r io r  de dicho brazo^ medios para su m in istrar 

l a d r i l lo s  a dicho d isp o s it iv o  colocador, medios para hacer 

g ir a r  dicho brazo en torno del e je  de dicha columna, medios 

para m od ificar simultáneamente la  longitud  de dicho brazo 

de modo que e l c itad o  d isp o s it iv o  colocador a t r a v ie se  l a  c i ­

tada lín e a  de dicha pared, medios para mantener dioho d ispo­

s i t iv o  colocador esencialm ente p ara le lo  a d icha pared, y me­

d io s para d e p o sita r  l a d r i l l o s  su cesiv o s a  in te rv a lo s  desde 

dicho d isp o s it iv o  colocador sobre un cimiento formado de an­

temano o sobre una h ila d a  colocada previam ente, en l a  deseada 

re lac ión  e sp ac iad a .

59 .- Una máquina para la  colocación de l a d r i l lo s ,  

que comprende una columna eeencialm ente v e r t ic a l  destinada 

a  e s t a r  separada de la  l ín e a  de una pared a c o n stru ir , un 

brazo ex ta n sib le  de d isp o s it iv o  co locador, asegurado a dicha 

columna y que se  extiende hacia  dicha ta ra d , esencialm ente 

en ángulo recto  con la  c itad a  columna, un d isp o s it iv o  co loca-
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dor asegurado en forma r o ta t iv a  a l  extremo e x te r io r  de d i­

cho brazo, medica para su m in istrar l a d r i l l o s  a  encima de 

dicho brazo y a  lo largo  del mismo hacia e l  d isp o s it iv o  co­

locad or, medios para hacer g i r a r  dicho brazo en torno del 

e je  de d ich a columna, medios para v a r ia r  simultáneamente 

l a  longitud de dicho brazo , de modo que dicho d isp o s it iv o  

colooador a t r a v ie se  d ich a l in e a  de dicha pared, medios pa­

ra  mantener dicho d isp o s it iv o  colocador esencialm ente para­

le lo  a dicha pared y medios para d e p o sita r  su cesiv o s la d r i­

l l o s  a in te rv a lo s  desde dicho d isp o s it iv o  colocador sobre 

un cimiento formado de antemano o sobre una h ilad a  previa­

mente colooada, en la  deseada re lac ió n  e sp ac iad a .

6 s .-  Una máquina para la  colocación de l a d r i l lo s ,  

que oomprende una columna esencialm ente v e r t ic a l  destin ada 

a  e s ta r  separada de la  l in e a  de una pared a  c o n stru ir , un 

brazo ex tan sib le  asegurado a  dicha columna y que se  extien­

de hacia  dicha pared, esencialm ente en ángulo recto  con d i­

cha columna, un d isp o s it iv o  colocador asegurado en forma ro 

t a t iv a  a  la  extremidad e x te r io r  de dicho brazo, un segundo 

brazo en dos p a r te s , a r t ic u la d a s  en tre s i  entre sus extre­

mos, estando dicho segundo brazo asegurado en forma r o t a t i ­

va a  dicha columna en un extremo y asegurado en forma ro ta­

t iv a  a dicho d isp o s it iv o  colocador y a  dicho brazo exten si- 

b le  en su otro  extremo, medios para hacer g ir a r  dicho brazo 

ex tan sib le  en tom o del e je  de dieht columna, medios para 

m odificar simultáneamente la  longitud de dicho brazo exteo- 

s ib le  de modo que dicho d isp o s it iv o  colocador a t ra v ie se  d i­

cha lin e a  de dicha pared, medios para mantener dicho dispo­

s i t iv o  colocador esencialm ente p a ra le lo  a  dicha pared, me­

d io s para su m in istrar l a d r i l l o s  a  encima y a  lo  largo da
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dicho brazo a r ticu la d o  h asta  dicho d isp o s it iv o  colocador, 

y medios para d e p o sita r  su cesiv o s l a d r i l l o s  a in te rv a lo s

desde dioiho d isp o s it iv o  colocador sobre un cimiento previa­

mente formado o sobre una h ila d a  previamente col o sada, en l a  

deseada re lac ión  e sp ac iad a .

7$ .- Una máquina para la  colocación de l a d r i l lo s ,  

según se re iv in d ica  en lo s  puntos 4 s ,  5s o 69, que in c la y . 

medios para su m in istrar mortero a  la  su p e r f ic ie  su p erio r del 

cimiento da l a  pared o de una h ilad a  de l a d r i l lo s  ya coloca­

dos, y a l  espacio  e x is te n te  en tra l a s  su p e r f ic ie s  extremas 

adyacentes de un la d r i l lo  que se  e s ta  colocando y de une ya 

colocado en la  misma h ila d a .

8 s U n a  máquina para l a  colocación de l a d r i l l o s ,  

según se  re iv in d ica  en el panto 19, que incluye también me­

d io s para su m in istrar l a d r i l l o s  desde una p i la  f i j a  a l  pon­

to  contiguo a  dicha columna, desde e l cual lo s  l a d r i l lo s  

son alim entados h acia  dicha p ared .

9 s .-  una máquina para la  colocación ae l a d r i l l o s ,  

según se  re iv in d ic a  en cu alqu iera  de lo s  puntos 49 a  7 s , in­

c lu s iv e , que in c lay e  también medios para su m in istrar la d r i­

l l o s  desde una p i la  f i j a  a d icha columna junto a l  extremo 

in te r io r  de dicho brazo e x te n s ib le .

109.- Una máquina para la  colocación de l a d r i l lo s ,  

que oomprende una columna esencialm ente v e r t ic a l  destinada 

a e s ta r  separada de la  l ín e a  de una pared a co n stru ir , una 

crem allera re c ta  montada en forma g ir a to r ia  sobre dicha co­

lumna y destinada a se r  asegurada a  d icha columna e sen c ia l­

mente p a ra le la  a d icha l in e a  de d icha pared , una rueda den­

tad a  c i l in d r ic a  co ax ia l con d icha columna, y destin ada a  se r  

asegurada a  e l l a ,  un bloque soportado en forma ro ta t iv a  sobre
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dicha columna, un brazo ex te n sib le  ge d isp o s it iv o  colocador 

asegurado a dicho bloque y que se  extiende desde dicha, colum­

na y e s ta  esencialm ente en ángulo recto  con e l l a ,  un dispo­

s i t iv o  colocador asegurado en forma ro ta t iv a  a l a  extremidad 

5 e x te r io r  de dicho brazo, medios para su m in istrar l a d r i l lo s

a encima de dicho brazo y a  lo largo  de é l ,  h a sta  dicho d is ­

p o sitiv o  colocador, medios aso c iad o s con la  c itad a  crem alle­

ra  re c ta  para hacer g ir a r  dicho brazo y dicho bloque en to r ­

no del e je  de dicha columna, medios para v a r ia r  sim ultanéa­

lo  mente l a  longitud de dicho brazo , de modo que dicho d isp o s i­

tiv o  oolocador a t r a v ie se  una lin e a  esencialm ente p a ra le la  

a dicha crem allera re c ta , medios a so c iad o s con dicha rueda 

dentada c il in d r ic a  para mantener dicho d isp o s it iv o  coloca­

dor esencialm ente p ara le lo  a  d icha crem allera , y medios pa- 

15 ra d ep o sitar  su cesivos l a d r i l l o s  a  in te rv a lo s  desde dicho 
d isp o s it iv o  oolocador.

l i e . -  Una máquina para l a  colocación de l a d r i l l o s ,  

que comprende una columna esencialm ente v e r t i c a l ,  destinada 

a e s t a r  separada ge la  l in e a  de una pared a  co n stru ir , un 

20 soporte asegurado a dicha columna, una rueda dentada c i l in ­

d rica  co ax ia l con dicha columna y montada sobre e l l a ,  una 

crem allera re c ta  de una p ieza  con dicha rueda dentada, o 

asegurada fijam en te a  e l l a ,  siendo d icha crem allera y dicha 

rueda asegu radas en forma r o ta t iv a  y a ju s ta b le  sobre dicha 

25 columna con la  crem allera re c ta  e sen c ia le sn te  p a ra le la  a  d i­

cha l in e a  de dicha pared, siendo d ich a crem allera y dicha 

rueda soportadas sobre dicho sop o rte , un bloque soportado y 

montado en forma ro ta t iv a  sobre d icha columna, un brazo ex- 

te n s ib le  de d isp o s it iv o  co locador, asegurado a  dicho bloque 

y que se  extiende hacia  dicha pared esencialm ente en ángulo
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recto  a dicha columna, un d isp o s it iv o  oolocador asegurado 

en forma ro ta t iv a  a  l a  extremidad e x te r io r  de dicho brazo, 

medios para su m in istrar l a d r i l l o s  a encima de dicho brazo 

y a lo  largo  de él h a sta  dicho d isp o s it iv o  oolocador, me­

d io s aso c iad o s con dicha crem allera recta  para hacer g ia r  

dicho brazo y dicho bloqae en torno del e je  de dicha colam­

os-, medios p ara  m od ificar simultáneamente la  longitud de 

diohp brazo de modo que dicho d isp o s it iv o  oolocador a t ra v ie ­

se  dicha lin e a  de dicha p area , medios a so c iad o s con dicha 

raeda c i l in d r ic a  para mantener dicho d isp o s it iv o  colocado? 

esencialm ente p a ra le lo  a  dicha pared, y medios para deposi­

t a r  su cesiv o s l a d r i l l o s  a  in te rv a lo s  desde dicho d i s p o s i t i ­

vo oolocador sobre un cimiento formado de antemano, o sobre 

ana h ilad a  previamente colocada, en la  deseada re lac ió n  es­

p aciad a.

123 .- Una máquina para la  colocación de l a d r i l l o s ,  

según se  re iv in d ica  en lo a  pantos 103 a 113, en la  cual d i­

cho brazo o ste n sib le  del d isp o s it iv o  oolocador comprende 

ana p arte  p o ste r io r  asegnrada en forma a ja a ta b le  a dicho 

bloqae, y ana parte delan tera  asegurada a dicha p a rte  t r a ­

sera  y d estin ada a d e s l iz a r se  en sentido  lo n g itad in a l en 

re lac ión  a  la  misma.

139.- Una máquina para l a  colocación de l a d r i l lo s ,  

según se re iv in d ica  en el panto 123, en la  cual an t d e s ­

pertador destinado a  se r  movido continuamente va asegurado 

a  díuha p arte  d e lan tera  de dicho brazo y se  extiende deade 

l a  extremidad in te r io r  de dicha, p arte  delan tera  h asta  la  

extremidad e x te r io r  de l a  misma adyacente a dicho disposi­

tivo  oolocador.
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14$ .- Una máquina para la  colocación de l a d r i l l o s ,  

según se  re iv in d ica  en el punto 13$, en la  cual dichos me­

d io s para su m in istrar l a d r i l lo s  a  encima de dicho brazo 

comprenden un d is tr ib u id o r  acanalado an u lar asegurado a 

dicho bloque encima de dicho tran sp ortad or y rodeando d i­

cha columna, una s a l id a  desde un extremo de dicho d i s t r i ­

buidor, estando dicha s a l id a  situ ad a  encima de dicho tra n s­

portador, medios para su m in istrar l a d r i l lo s  a dioho d is ­

tr ib u id o r  y en torno de el h c ia  dicho extremo de s a l id a ,  

y medios para empujar l a d r i l l o s  desde dicho extremo de s a ­

l id a  de dicho d is tr ib u id o r  a  encima de dicho tran sp ortad or* 

15$ .- Una máquina para la  colocación de l a d r i l lo s  

eegún se re iv in d ic a  en el punto 13$, en la  cual dichos me­

d io s  para su m in istrar l a d r i l l o s  a  encima de dicho brazo in ­

cluyen un d is tr ib u id o r  que comprende un segundo tran sp orta­

dor acanalado , esencialm ente an u lar , que rodea d ic ia  colum­

na y e s tá  asegurado a dicho bloque y encima de ¿1 , una des­

liz ad e ra  de s a l id a  que se  extiende h ac ia  a b a jo ,so b re  un ex­

tremo de dicho d is tr ib u id o r  contiguo a dicho primer tr a n s­

portador, ana segunda d e sliz ad e ra  sobre el otro extremo de 

dicho d is tr ib u id o r , que se  extiende h acia  a r r ib a  encima de 

d icha d e sliz ad era  de s a l id a ,  siendo el espacio  ex isten te  

entre d ichas d e s liz a d e ra s  esencialm ente mayor que el grueso 

de un ¿ a d r i l lo ,  un te r c e r  tran sp o rtad o r asegurado en un ex­

tremo a d icha columna encima, y a  proximadamante en se n ti­

do tangen cial a  dicho d is tr ib u id o r , una te rce ra  d e sliz ad era  

asegurada en forma a r t ic u la d a  a  l a  extremidad de dicho te r ­

cer tran sp ortad or contiguo a  dicha columna y que se extien ­

da h acia  ab a jo , descansando en dicho d is tr ib u id o r  el extre­

mo in fe r io r  de dicha te rc e ra  d e s liz a d e ra , medios para sumi-
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n is t r a r  noxTaalmente l e b r i l lo s  a  lo largo  de dicho te rc e r  

tran sportador y d ich ^tercera  d ea lizad era  a  dicho d is t r ib u i-  

dor y en tom o de él y a  encima de dieho primer tran sp orta­

dor, y medios para in terrum pir l a  alim entación de d ichos 

l a d r i l l o s  desde dicho te rc e r  tran sp ortad or cuando didha 

segunda d ea lizad era  pasa bajo di<&a te rc e ra  d e s liz a d e ra .

1 6 9 .-  Una máquina para la  colocación de l a d r i l lo s  

según ae re iv in d ica  en lo s  pantos 139, 149 o 159, compren­

diendo dicho tran sp ortad or dos o mas cadenas que se ex tien ­

den a lo la rgo  de dicha parte  delan tera  de dicho brazo de 

d isp o s it iv o  colocador y so ste n id a s por poleas montadas so­

bre árb o le s asegurados entre lo s  lados de dicha p arte  de­

la n te ra  de dicho brazo , esencialm ente en ángulo reoto con 

e l e je  lon g itu d in al de dicho brazo .

179 .- Una máquina para la  colocación da l a d r i l lo s  

según se re iv in d ic a  en lo a  puntos 139, 149, 159 o 169, que 

inoluye medios para mover dicho tran sp o rtad o r.

189 .- Una máquina para la  colocación de l a d r i l lo s ,  

según se  re iv in d ica  en el ponto 179, que inolnya medios s i -  

. tuados sobre dicha p a rte  d e lan tera  de dicho brazo, l a c ia  

dentro del extremo e x te r io r  de dicho tran sp o rtad o r, permi­

tiendo dichos medios que pase un l a d r i l lo  a un tiempo h acia  

fu era  de dichos medios y asegurando que lo s  l a d r i l lo s  pasen 

desde dicho tran sp ortad or a  dicho d isp o s it iv o  colocador se­

parados en d is ta n c ia s  esencialm ente ig u a le s .

199 .- Una máquina para la  colocación de l a d r i l l o s ,  

según se  re iv in d ica  en cualqu iera de lo s  puntos 13s a  189, 

en la  cual dicho d isp o s it iv o  colocador tien e  forma de c a ja ,  

y posee un piso  y una pared e x te r io r , s itu a d a s  esencialmen­

t e  en el plano v e r t ic a l  d e l .e x te r io r  de la  pared que se  e s ta
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construyendo, y en l a  cual se  disponen medios para empajar 

un l a d r i l lo  desde el extremo e x te r io r  de dicho tran sp orta­

dor a dicho d isp o s it iv o  eoloeador y contra dicha pared l a ­

te r a l  en ana dirección  esencialm ente en ángulo recto  con 

5 la  longitud de dicho d isp o s it iv o  eoloeador y de dicha pared

y para empujar poateriorm ente dicho l a d r i l lo  en ana d irec­

ción opuesta a l a  d irección  de desplazam iento del d isp o s i­

tiv o  eoloeador y a  ana velocidad  ligeram ente mayor h acia  

un la d r i l lo  ya colocado.

3-0 2 0 s .-  Una máquina para la  colocación de l a d r i l lo s ,

según se re iv in d ica  en el ponto 199, comprendiendo dichos 

medios para empajar ana la d r i l lo  desde la  extremidad exte­

r io r  de dicho tran sp ortad or a  dentro de dicho d isp o s it iv o  

eoloeador un tubo asegurado en dicho d isp o s it iv o  eoloeador 

15 y que se  extiende hacia  a t r á s  esencialm ente en ángulo rec­

to  a l mismo y ranorado longitudinalm ente en su lado in fe r io r  

y que posee una extremidad p o ste r io r  abooardada situ ad a  asen 

ciaim ente en sentido v e r t ic a l  debajo de la  l in e a  de unión 

entre dicho d isp o s it iv o  eoloeador y dicho brazo de d iap oai- 

20 tiv o  eoloeador, un segundo tubo asegurado a l a  extremidad

e x te r io r  de dicho brazo de d isp o s it iv o  colocador en un p la ­

no esencialm ente v e r t ic a l  en el e je  lo n g itu d in al de dicho 

brazo, estando dicho segando tubo ranurado longitudinalm en­

te  en su cara in fe r io r ,  y teniendo un extremo delantero abo- 

25 cardado, estando dichos extremos abocardados de dichos to ­

bos muy ju n to s entre s i ,  un d isp o s it iv o  empujador situado 

en di dio segundo tubo, una o re ja  que so b re sa le  h acia  abajo 

desde dicho empujador a tra v é s  de la  ranura de dicho segan­

do tubo, una ménsula asegurada a  dicha o re ja  virtualm ente 

en sentido  h o rizo n ta l y en ángulo reoto  con didha ranura
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en dicho segundo tubo, medios para mover dicho empacador 

hacia  d elan te  fa e ra  de dicho segando tobo y dentro del p r i­

mero, estando destin ada dicha meneóla a coger la  porción 

p o ste r io r  de an la d r i l lo  y a em pajarlo desde dicho tran spor­

tador dentro del d isp o s it iv o  eolocador, y medios para r e t i ­

r a r  dicho empujador de dicho primer tubo h ac ia  dentro del 

citado segando tobo*

219 .- Una máquina para la  colocación de l a d r i l lo s  

según se re iv in d ica  en io s  pantos 199 o 209, que incluye 

medios para su m in istrar mortero a la  su p e r f ic ie  su perior 

del cimiento de la  pared o de ana h ilad a  de l a d r i l lo s  ya 

colocados y a l  espacio  e x is te n te  entre l a s  sA p e rfic ie s  ex­

trem as adyacentes del l a d r i l lo  que se  e s tá  colocando y de 

uno ya colocado en la  misma h ila d a *

229 .-  Una máquina para la  colocación de l a d r i l lo s  

según se  re iv in d ica  en cualqu iera de lo s  puntos 109 a  219, 

en la  cual dichos medios para hacer g ir a r  dicho brazo y d i­

cho bloque comprenden an piñón que engrana con dicha crema­

l le r a  re c ta , an árbol esencialm ente v e r t ic a l  sobre el {mal 

va montado dicho piñón, estando dicho árbol acoplado en fo r­

ma d e s liz a b le  con dicho bloque y estando destinado a se r  

desplazado con re lac ión  a dicho bloque en d irección  esen­

cialm ente p a ra le la  a l  e je  lo n g itu d in al de dichp brazo , y 

medios para hacer g ir a r  dicho piñón, desplazando la  ro ta ­

ción de dicho piñón a e ste  piñón a lo  largo  da di día crema­

l le r a  ree ta  y desplazando con e llo  a  dicho piñón y a  dicho 

árbol con relación  a dicho bloqae y tiee&ándo g ir a r  dicho 
brazo.
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233.- Una máquina para l a  colocación de l a d r i l l o s ,  

según se re iv in d ica  en cualqu iera de lo s  puntos 12s a 2 l s ,  

en la  cual dichos medios para hacer g ir a r  dicho brazo y 

dicho bloque y para m od ificar simultáneamente la  longitud 

de dicho brazo comprenden una segunda crem allera recta  

esencialm ente p a ra le la  a l  e je  lo n g itu d in a l de dicho braza 

y acoplada en forma d e e liz a b le  a  dicho bloque y destinada 

a se r  desplazada en re lación  a dicho bloque paralelam ente 

a su propia lon gitu d , un árbol esencialm ente v e r t ic a l  f i jo  

en re lac ión  a dicha segunda crem allera re c ta , un piñón en 

dicho á rb o l, que engrana en dicha primera c re n a lle ra  r e c ta , 

una te rc e ra  crem allera re c ta  esencialm ente p a ra le la  a dicha 

segunda crem allera rec ta  y asegurada a dicha parte d elan te­

ra  de dicho brazo, medios reductores de engranaje que acó- j 

plan d ich as crem alleras últimamente mencionadas, medios pa- t 

ra  hacer g ir a r  dicho piñón, desplazando l a  rotación  de d i­

cho piñón a e ste  piñón a lo  largo  de dicha primera crem alle­

ra  re c ta  y desplazando de e s t e  modo a dicho piñón y a dicho 

árbol y a dicha segunda crem allera rec ta  en re lación  a d l-  

chp bloque y haciendo g ir a r  dicho brazo , siendo el d esp la­

zamiento de dicha segunda crem allera re c ta  transm itido  a 

dicha te rc e ra  crem allera re c ta s  a dicha p arte  d elan tera de 

dicho brazo y a dicho d isp o s it iv o  eolocador, de modo que 

e l d isp o s it iv o  colocador es desplazada a lo  largo  de la  

l in e a  de dicha pared a  c o n stru ir .

2 4 s .-  Una máquina para la  colocación de l a d r i l lo s ,  

según se re iv in d ica  en cu alqu iera de lo s  puntos l i s  a  23$, 

en la  cual dichos medios para mantener dicho d isp o s it iv o  

colocador esencialm ente p a ra le lo  a dicha pared comprenden 

un árbol con cabeza, r o ta t iv o , esencialm ente v e r t i c a l ,  s a je -

1
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to en foro^ f i j e  a dicho d isp o s it iv o  colocador, una c a ja  

esencialm ente coax ial com dicho árbol con cabeza y asegura­

da a l a  extremidad e x te r io r  de dicho brazo ex ten sib le  

esencialm ente en el e je  lon g itu d in al de dicho brazo, estan­

do dicho árbol con cabeza montado en forma ro ta t iv a  en dicha 

c a ja ,  un árbol esencialm ente v e r t ic a l  espaciado de dicho blo­

que y asegurado a l  mismo, un piñón sobre dicho á rb o l, que en­

grana con d icha rueda c i l in d r ic a ,  siendo dicho piñón y dicho 

árbol g irad os por dicha rueda c i l in d r ic a  a  medida que dicho 

brazo e s  g irad o , y medios para co n v ertir  la  rotación  de d i-  

ojo piñón i  de dicho, árbo l en ro tación  de dicho árbol con ca­

beza y de dicho d isp o s it iv o  colocador^

2 5 a .-  Una máquina para la  colocación de l a d r i l l o s ,  

según se re iv in d ica  en cualqu iera de lo s  puntos 48 a  2 4 8 ,que 

in cluye medios para lev an tar  dicho brazo ex te n sib le  cuando 

ha sido terminada l a  oolooación de una h ila d a  de l a d r i l l o s  

para perm itir  el comienzo de la  colocación de la  h ilad a  s i ­

gu ien te , y medios para asegu rar dicho brazo en su nueva po­

sic ió n  contra e l desplazam iento h ac ia  a b a jo .

263 .-  Una máquina para l a  colocación de l a d r i l l o s ,  

según se  re iv in d ica  en* cualqu iera de lo s  puntos l i e  a 248, 

siendoddioho soporte asegprado en fo33na a jn s ta b ie  sobre dicha 

columna para perm itir  que dicha crem allera , dicha rueda c i l i o  

d rica  a so c ia d a , dicho bloque y dicho brazo o ste n sib le  sean 

levan tad os, cuando ha sido terminada la  colocación de una 

h ilad a  de l a d r i l l o s ,  para perm itir  e l comienzo de la  coloca­

ción de la  h ilad a  s ig u ie n te .
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2 7 e .-  Una máquina para la  colocación de l a d r i l l e s  

según ee re iv in d ica  en cu alqu iera de lo s  pontea 48 a 288, 

siendo dichos medios para acc ion ar l a s  p a rte s m óviles de 

dicha maquina accionados desde un motor coman*

268*- Una máquina para l a  colocación de l a d r i l l o s ,  

esencialm ente como se ha d e sc r ito  en la  Memoria con respec­

to a lo s  d ib u jo s ad ju n tos*

298*- Una máquina para l a  colocación de l a d r i l lo s *  

T al y como se  ha d e sc r ito  en la  Memoria qoe an te­

cede representado en lo s  d ib a jo s  qae se  acompañan y con 

lo s  f in e s  qae ae han e sp e c if ic a d o .

E sta  memoria conata de cincuenta y dos h o ja s  e s c r i­

t a s  por una so la  c a ra .

< M r id 2 6 M A n i9 4 7  E
' ' )

P .  A .
Alberto de Etzebmw
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