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PATENTE DE INVENCION

por "Grupo a ire a d o s-m e zcla d o r con m olino para e la b o ra c ió n  

de t i e r r a s  de moldeo y o tr a s  s u b s ta n c ia s " .

a fa v o r  de Don C ásar AIRAGHI, d o m ic ilia d o  en S e v i l l a .

5 MEMORIA DESCRIPTIVA

La p re se n te  in v e n c ió n  t ie n e  por o b je to  un grupo 

a ire a d o r-m e zcla d o r co n stitu y e n d o  una máquina p ara  la  e la b o r a  

e ió n  de la  t i e r r a  de fu n d ic ió n  que e lim in a  lo s  in co n ven ien ­

t e s  de la s  máquinas e x is t e n t e s  h a sta  ahora en la S 'C u a le s  e l  

10 r u lo  g ir a t o r io  que fu n cion a  como elem ento motor para e l  r u lo  

tr itu ra d o r#  cau sa  n ecesariam en te la  ro tu ra , d e l grano de la a  

t ie r r a s #  de modo que é s ta s  r e s u lta n  p a rc ia lm en te  p u lv e r iz a ­

das después de popo tiem po re s u lta n d o  en que no son u t i l i z a -  

b l e s  convenientem ente para t r a b a jo s  donde la  p e r fe c ta  p rep a-
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r a g lá n  de l a c  t i e r r a s  de moldeo es in d is p e n s a b le . E s ta  má­

quina p rese n ta  algun os p a r t ic u la r e s  comunes en la s  máquinas 

de e la b o ra c ió n  de t i e r r a s  pero son en gran  p a rte  u t i l i z a d o s  

de forma d i fe r e n t e ,  ten ien d o  l a  máquina que nos ocupa carago 

5 t e r í s t i c a s  p ro p ia s*

E l grupo-máquina para la  e la b o ra c ió n  de t i e r r a s  

o b je to  de la  p re se n te  in v e n c ió n  e s tá  en prim er lu g a r  c a ra c ­

t e r iz a d a  por e l  hecho de p re s e n ta r  un c a rro  m ovible lo n g itu ­

dinalm ente con re& áción  a l  s o le r o  f i j o  h o r iz o n t a l ,  estando 

10 dicho c a rro  p r o v is to  de c ie r t o  número de r u lo s  montados so­

b re  un perno norm al a l  s o le ro  lo n g it u d in a l ,  y  dicho perno, 

dotado de movimiento de r o ta c ió n  sobre su  p ro p io  e j e .

Dicho grupo-m áquina se  c a r a c t e r iz a  también, por e l  

hecho de que la  v e lo c id a d  d e l  m ovim iento r e c t i l í n e o  d e l p e r-  

15  no d e l ca rro  en la  d ir e c c ió n  lo n g it u d in a l  d e l s o le r o  puede 

s e r  reg u la d a  a vo lu n ta d  por medio de un re g u la d o r de v e lo ­

c id a d e s , y  asimismo por e l  hecho de que e l  c a r io  que l l e v a  

e l  á rb o l v e r t i c a l  a lre d e d o r  de cuyo e j e  g ir a n  lo s  r u lo s  d e l 

e je  h o r iz o n t a l ,  e s t á  p r o v is to  de un motor e l é c t r i c o  que cau - 

20 sa  la  r o ta c ió n  de dicho á r b o l v e r t i c a l  y  por ta n to  de lo s  

r u lo s .

É l  c a rro  que se  d e s c r ib e  como c a rro  p ara  m olederoe, 

es tra s la d a d o  en su movimiento a l t e r n a t iv o  sobre e l  p lan o  d e l  

s o le r o  por medio de una cadena s in  f i n ,  un pánto de la  c u a l 

25  e s t á  f i j a d o 'a  o tro  s istem a de cadena s in  f i n  que g i r a  sobre 

dos p o le a s  que g ir a n  con movimiento uniform e y  v e lo c id a d  r e ­

g u la b le .

E l s o le r o  o plano de r e a c c ió n  p rese n ta  una f i s u r a  

t r a n s v e r s a l  b a jo  la  c u a l e s tá  s itu a d o  un tra n sp o rta d o r  h e l i ­

c o id a l  para e l  a lo ja m ie n to  de la  t i e r r a  e la b o ra d a .
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E l c a rro  e s tá  p r e v is to  de un d is p o s i t iv o  b a se u la n - 

t e  montado sobre un á rb o l normal a la  d ir e c c ió n  d e l movimien 

to  d e l ca rro  sobre e l  s o le r o .  En lo s  extrem os d e l d is p o s it iv o  

b a s c u la n te  e stá n  montados r a s c a d o r e s  in c lin a d o s  r e s p e c to  a  

5 l a  d ir e c c ió n  t r a n s v e r s a l  d'el s o le r o ; un d is p o s i t iv o  de mando 

lle v a d o  c o r  e l  c a rro  y en c o o p e ra c ió n  con p a r te s  f i j a s  de l a  

bancada de la  máquina s i r v e  para b a ja r  a q u e l de lo s  dds r a s ­

cad o res que quedan d e tr á s  re s p e c to  a l  c a rro  de la  d ir e c c ió n  

d e l movimiento d e l mismo.

10  E l c a rro  de r u lo s  p re se n ta  e n tre  e s to s  un ra sca d o r

norm al para t i e r r a .

En a d ic ió n  a lo s  ra s c a d o re s  in c lin a d o s  lle v a d o s  

por e l  c a rro , s e  in s t a la n  p a la s  de n iv e la c ió n  p a ra  l a  t i e r r a  

que se  e la b o ra *

15 E l grupo-máquina o b je to  de la  p rese n te  p a te n te  de

in v e n c ió n  e s tá  p r o v is to  e sp ecia lm e n te  de un d is p o s i t iv o  su­

p e r io r  de avance y  b a tid o  de la  t i e r r a  a e la b o r a r , la  c u a l 

por medio de un embudo cae en una de la s  dos t o lv a s  de d is ­

t r ib u c ió n  de la  t i e r r a  sobre e l  s o le r o ;  lo s  mandos de d ich a s  

20 t o lv a s  se a cc io n a n  por medio d e l c a rro  p o r ta -r u lo s  a t r a v é s  

de en cu en tros y elem entos f l e x i b l e s .

En e l  d ib u jo  adju n to  se  re p re se n ta  a  t í t u l o  de 

ejem plo una form a de e je c u c ió n  d e l  grupo-m áquina que nos 

ocupa, siendo en  e l  mismo F ig .  1 ,  una v i s t a  l a t e r a l ;  F ig .  2 , 

25 una v i s t a  en p la n ta  sobre e l  p lano dé s o le r o ;  F ig .  5 , un a l  

zade f r o n t a l ;  y  F ig .  4 # e l  grupo de r u lo s  que g ir a n  sobre 

e l  s o le ro ?  v is t o  a mayor e s c a la .

Con r e f e r e n c ia  a l  d ib u jo , se t ie n e  en - 1 — la  ban­

c a d a  y en -2 — e l  d is p o s i t iv o  m ezclad or y  de avance de l a  

30 t i e r r a .  La t i e r r a  cae en e l  embudo —3— y  de é s te  p asa  a  l a s
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dos t o lv a s  m edidoras y de d is t r ib u c ió n  - 4 -  y  - 5 - ,  segdn que 

una u o t r a  se en cu en tren  debajo  d e l embudo -3 —} e l  movimien­

to  d e l  d is p o s i t iv o  p ro v ie n e  d e l motor - 6 -  y  de lo s  órganos 

de tra n sm is ió n  -7**; e l  grupo de la s  dos t o lv a s  -4 — y -5 — e s -  

5 t á  conectado a t r a v é s  d e l  m uelle - 8 -  a un c a b le  f l e x i b l e  -9— 

que e s tá  montado sobre la s  p o le a s  - 1 0 -  y  term ina i n f e r i o r -  

mente en la  extrem idad - 1 1 — en co rresp o n d en cia  con la  c u a l 

e s tá  con ectad a la  b a rra  —12— que p re se n ta  en su extremo l a  

cabeza —13"*; e l  grupo de la s  dos t o lv a s  -4 — y —5— se d e s p la -  

10 za  h o rizo n ta lm en te , como se  d e s c r ib ir á  más a d e la n te , con mo­

vim ien to  a lt e r n a t iv o  sobre e l  plano - 14 -  presentando en lo a  

dos extrem os la s  a b e rtu ra s  de paso - 15-  y  —16-?  debajo d e l 

plano -14** e s tá  d isp u e sto  e l  plano de r e a c c ió n  " s o le r o "  —17 — 

de forma a la rg a d a , p r o v is ta  de la  a b e rtu ra  t r a n s v e r s a l  - 18-  

1$ que se e x tie n d e  desde l a  proxim idad de uno de sus bordes de 

-19** a l  o tro  borde -2 0 -; debajo de la  a b e rtu ra  - 18— e s tá  c p -  

locad o  e l  tra n sp o rta d o r  h e l i c o i d a l  - 2 1 - .

E l  c a rro  p o rta —r u lo s  e s tá  in d ica d o  con e l  n8 22 , 

con su  motor acoplado  - 2 3 -  que por d ed io  d e l  t o r n i l l o  s in  

20  f i n  —2 4 — y de la  rueda h e l i z o id a l  - 25— dá movimiento de r o ­

ta c ió n  a l  á r b o l v e r t i c a l  —26 — d e l s istem a  —27—, que presen ­

t a  lo s  pernos - 28-  r e g is tr a b B e s  v e r tic a lm e n te  y que lle v a n  

in fe r io rm e n te  lo s  ra sc a d o re s  —29—, presentando e s to s  tam bién 

lo s  pernos r e g u la b le s  —30— para a ju s t a r  v e rtic a lm e n te  la  d is  

25 ta n c ia  re s p e c to  a l  p lan o - 17-  de lo s  r u lo s  -3 1 — d e l m oledero. 

La r o ta c ió n  d e l grupo rep re sen ta d o  en l a  F ig .  4 , t ie n e  lu g a r  

en la  d ir e c c ió n  de l a  f le c h a  - 3 2 - .
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Se r e iv in d ic a  como o b je to  de la  p rese n te  p a te n te  de in v e n ­

c ió n :

1 8 . -  Grupo a ire a d a r-m e z d a d o r  con molino para e l a -  

5 b o ra c ió n  de t i e r r a s  de moldeo y o tr a s  s u b s ta n c ia s  c a r a c y e r i -  

zado por p re se n ta r  un c a rro  m óvil lo n g itu d in a lm en te  re s p e cto  

a un plano f i j o  h o r iz o n t a l ,  estando d ich o  c a rro  p r o v is to  de 

un c ie r t o  número de r u lo s  con e j e s  h o rizo n ta le s-m o n ta d o s so­

b re  un á r b o l  norm al a l  p lan o  lo n g itu d in a l  y  estando d ich o  

10 á r b o l dotado de movimiento de r o ta c ió n  a lre d e d o r  d e l propio 

e j e .

2 8 * -  Gruoo a ire a d o r-m e zc la d o r  según 1 ) , c a r a c t e r i ­

zado por e l  hecho de que l a  v e lo c id a d  r e c t i l í n e a  d e l  á rb o l 

d e l ca rro  en la  d ir e c c ió n  lo n g itu d in a l  d e l s o le r o  puede s e r  

15 reg u la d a  a v o lu n ta d  por medio d e l re g u la d o r  de v e lo c id a d e s .

3 8 . — Grupo a ire a d o r-m e zc la d o r  según 1 ) y 2 ) c a r a c ­

te r iz a d o  por e l  hecho de que e l  c a rro  que l l e v a  e l  á r b o l v e r ­

t i c a l  a lre d e d o r  d e l c u a l  g ir a n  lo s  r u lo s - d e  e je s  h o r iz o n ta le s ,  

e s tá  p r o v is to  de un motor que causa l a  r o ta c ió n  de dicho á r -  

20 b o l v e r t i c a l  y  por ta n to  de lo s  r u lo s  co rre sp o n d ie n te s  duran­

t e  e l  d esplazam ien to  a lt e r n a t iv o  d e l carpo en l a  d ir e c c ió n  

lo n g itu d in a l  d e l s o le r o *

4 8 . -  Grupo a ire a d o r-m e zc la d o r  según 1 ) a 3 ) c a r a c ­

te r iz a d o  por e l  hecho de que e l  ca rro  p o r ta -r u lo s  v ie n e  d e s -  

25 desplazado  sobre e l  p lano d e l  s o le r o  por medio de un c a b le  o 

cadena co n tin u a , e l  c u a l e s tá  f i ja d o  en un punto a o tro  c a b le  

o cadena s in  f i n  montada sobre dos p o le a s , elem entos s im ila ­

r e s  que g ir a n  continuam ente con v e lo c id a d  r e g u la b le .

5 8 .— Grupoa a ire a d o r-m e z c la d o r  según 1)) a 4) c a ra o -
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r iz a d o  por e l  hecho de que e l  s o le r o  p re se n ta  en e l  cen tro  

de su lo n g itu d  una a b e rtu ra  t r a n s v e r s a l  debajo  de la  c u a l  

e s tá  s itu a d o  e l  d is p o s i t iv o  de tra n s p o rte  de la  t i e r r a  e l a ­

borada.

5 6 2 . -  grupo aireador-m ezsrlador según 1) 3 5) c a r a c ­

te r iz a d o  por e l  hecho de que e l  c a rro  p o r ta -r u lo s  e s tá  pro­

v i s t o  de un d is p o s i t iv o  b ascu lan te : de e je  h o r iz o n ta l?  que 

l l e v a  en  su  extrem o elem en tos rascad o res?  m ien tras e l  d is ­

p o s it iv o  b a sc u la n te  e s tá  mandado por le v a s  f i j a d a s  en e l  

10 ca rro  en co o p eració n  con en cu en tro s f i j o s  de la  bancada de 

modo que dan lu g a r  a que b a je  aq u el de lo s  dos ra sca d o re s  

que con r e la c ió n  a l  c a rro  en m ovim iento quede s itu a d o  de?- 

t r á s  d e l d is c o .

7 2 . -  Grupo a ire a d o r-m e zc la d o r  según 1) a 6) e a -  

15 r a c te r iz a d o  por l a  p re se n c ia  e n tra  dada p a r e ja  de ru lo s?

de un ra sca d o r de t i e r r a .

8 2 . -  grupo a ire a d o r-m e zc la d o r  según 1 )  a  7) c a ­

r a c te r iz a d o  por e l  hecho de que lo s  r u lo s  y  ra sc a d o re s  

son r e g u la b le s  en a lt u r a  con r e la c ió n  a l  p lano d e l s o is —

20 r o .

9 2 . -  Grupo a ire a d o r-m e zc la d o r según 1 ) a &) ca ­

r a c te r iz a d o  por la  u l t e r i o r  p r e s e n c ia  sobre e l  carro? de 

n iv e la d o r e s  de la  t i e r r a  a e la b o r a r .

1 0 2 . -  Grupo a ire a d o r-m e z c la d o r  según 1 ) a  9 ) c a -  

25 r a e te r iz a d o  por e l  hecho de i r  p r o v is to  e sp e c ia lm sh te  de 

un d is p o s i t iv o  de avance y m ezcla  de la  t i e r r a  a  e la b o ­

rar? y de una p a re ja  de t o lv a s  de d is t r ib u c ió n  de l a  t i e r r a  

sobre e l  p lano d e l s o le ro ?  y p a rtic u la rm e n te  por e l  hecho 

de que e l  accionam iento  de la s  t o lv a s  se e fe c tú a  por e l
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mismo c a rro  p o r ta - r u lo a  p o r medio da en cu en tro s a l  f i n a l  

de cada desp lazam ien to  d e l mismo.

118.- GRUPO AIEEADOR-MSZCLADCR 00N MOLINO PARA
ELABORACION DE TIERRAS DE MOMEO Y OTRAS SUBSTANCIAS.

5 Y todo cuanto a fe c t e  a l a  e s e n c ia lid a d  de lo  mos­

tra d o s  en e l  ad jun to  d ib u jo  y  d e s c r ito  en la  p resen te  me­

m oria que co n sta  de s i e t e  h o ja s  f o l i a d a s  y  m ecan ografia­

das por una s o la  c a r a .
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