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M E M O E  I_A__ D_E_S_0_h_I_Pjr_I_V_A_

Correspondiente a una Patente de Invención por :" NUEVA 

m a q u i n a p a p a  el b l a n q u e o y p u l i d o d e l Arroz ", que se so­

licita, por Vvinte años, para todo el territorio español 

sus Colonias y Protectorado, a favor de DON ENBIQUE PONT 

NAVAiütü, de nacionalidad española y residente en TUPTUSA 

(Tarragona)*

MEMORIA DESCRIPTIVA

Son muchos los procedimientos que existen actual­

mente para el manqueo y pulido del arroz, compuestos 

de mecanismos mas o menos perfeccionados, siendo el mas 

corriente de ellos el llamado de tipo " vertical ",pe­

ro que todos ellos adolecen de defectos visidles, por 

la imperfección conque realizan su cometido*

El solicitante de la presente Patente de Invención



habiendo estudiado dichos defectos despueés de un dete 

nio examen y haber realizado pruebas sobre dicho obje- 

to» ha logrado de una forma perfecta solventar estas de­

ficiencias-

consiste la esecialiaad del presente procedimiento 

come su enunciado indica en una nueva máquina de blan­

quear y pulir arroz» de.eje horizontal, de manejo cómo­

do y sencillo, a la vez que oe reducido coste, pues es­

tá, calculado cuidaoosamente este punto,al objeto de que 

esté al alcance de cualquier productos por modesto que 

sea, con lo cual se consigue la facilioao oe poder re­

sarcirse en breve tiempo de su desembolso, debido a la 

gran capacidad de trabaje oe la maquina, así come la 

perfección con que realiza su cometido, lo cual se tra­

duce en una serie de ventajas técnicas y económicas,co­

mo mas adelante vamos a demostrar.

Para mejor comprensión oel objeto del invento hare­

mos referencia a las tres nejas dé dibujos que se acompa 

ñan a la presente memoria, en las que en la hoja Ifi:

La figura la repiasenta una vista frontal de la má­

quina totalmente montada- ■ -

" La figura un-a vista de costado mostrando un cor­

te en sección, que permite ver uno ce los mecanismos» y 

La figura 3§ muestra parte del interior por figurar 

cortada parcialmente la tapa-

En dichas figuras se aprecian las iguientes referen

ciasí

En la figura la tenemos que:

-1- Es la armadura que recubre todo el conjunto de
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mecanismos» que va unida a un pié o Pase que le sirve 

de apoyo.
-6- Eje motriz» con su.polea.

-22-Volantes de control-

-30-Inúicsdores del control -22- con escala gra­

duada.
-32- Orificio de entrada del arroz*

En la figura 2a tenemos que:

-10- Son los platos-soportes graduadles sustenta-
i

dores del cilindro tamiz -19-•

-13- Palancas articuladas del plato -10-•

-20- Palanca fija oel tornillo sin^fín -21-•

-21- Tornillo sin-fín unido al volante de control

- 22- .

-22- Volante del control*

-29- Aguja móvil indicadora sobre escala visible

-30-.

En la figura 3&*tenemos que:

-6- Eje motriz con su polea.

-ü- conductos de salioa del arroz*

-19-uilindro tamiz*

-28-Palancas ligeras oel indicador oe control-29-30 

-30- indicador del control con escala graduada.

-32- Orificio de entraos oel arroz.

En la segunda hoja oe dibujos se representa.

En la figura 1§ un corte oe sección cel interior 

de la maquina en la cual se aprecian las siguientes 

referencias. • ■

-2- Rodillo de piedra en forma ligeramente tronce
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cónica.

-3- Sección del rodillo -2-.

-5- Arcos solidarios oel eje motriz -6-. •

-6- Eje motriz solidario oel rodillo -2-*

-7- Tornillos óe sujección al eje motriz -6-- 

-8- Ensanchamientos o ranuras del tornillo ae pie­

dra -2- en dirección ligeramente desviada de su ge.

-10- Platos soportes graduadles*

-11- Arcos'oel soporte ae los. platos -10-.

-12- Ranura oel plato soporte -10-.

-13-Palancas articuladas oel plato soporte--10-. 

-14- Medio de sujección ce las palancas -13-.

-15- Disco giratorio.

-18- Piezas solidarias del plato soporte -10-, de 

forma triangular.

-19- cilindro tamiz»

-20- Palanca fija del tornillo sin-fín -21-.

-23- Tornillos de sujección de los platos soportes

-10-.

-24- Chapas de acero.perforadas del tamiz -19-. 

'-25- Freno de goma.

-27--Mariposas del freno de goma -2c- •

-28- Palancas ligeras oel indicador ae control-29- 

y -3U-.

La figura 2& muestra una vista en planta de todo 

el conjunto en el que:

-3- Esla sección oel rodillo -2->

-4- Son Ifas Sluelas o sectores*

-8- Ranuras oel rooiló de pieora -£- en dirección
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-9- Salida del -arroz»

-19-Mereos del cilindro tamiz -19-.

-24-Chapas de «cero perforadas ael- tamiz -Í9-.

-25-Freno de goma.

-26- Chapa o plancha de acero unida a cada marco -19- 

• en su. parte interior.

-2.7- Mariposas del freno ae goma -25»

En la figura. 3& se representan desplegados tres marcos 

-19- oue permiten ver sus características»' en las que;

-9- Es la salida del arroz por los dos extremos oel 

marco inferior.

-23- Tornillos ce sujección & los platos- soportes -10- 

-24- Chapas ae acero perforadas ael tamiz -19-.

-25- Freno aa goma» -*
-26- Chapa o plancha de acero unida á- cada marco -19- 

en su parte interior»

-27- Mariposas,del freno ce.goma -25-»

En la hoja 3§ de üitujos se representan cinco figuras 

en las ques .

-10- Son los platos sopoites» , , -

-12- Ranuras del plato-soporte -10-»

-13- Palancas ,d . 1 plato -10-»

-14- Medio de; sujección ae .la .pialanca -13- 

- -15- Disco giratorio». ■ ’

-16- Eje de giro de la palanca -13- y sujección .del ‘ 

ardo -1 1 -• . .

-20- Palanca fija oel tornillo sin-fin -21*- 

-22- Volante Ge control»

-21- Tornillo sin-fin ünido al volante de control -22-, 

-28- Palancas ligeras del indicador de control-29- -30-125
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En la figura 2§ se muestra un corte en sección de 

los platos soportes -10- en los que:

-10- Son los platos soportes circulares sobre los 

que se monta el mecanismo, graóuable sustentador del ci­

lindro tamiz -19-. •

-11- Arcos del plato soporte -10-»

-12- llanura del plato-soporte -10-}

-13- Palancas articuladas ael plato -10- 

-14- Medio cíe sujeeuión oe la palanca -lg-.

-15- Disco giratorio. . - ,

-16- Sujección y eje oe giro ce las palancas -13- al 

arco -11-.

■-20- Palanca-fija oel tornillo sin-fín -21-*

-21- Tornillo sin-fín unido al volante de control -22* 

-28- Palancas ligeras del indicador ae control -29-

-30-.

En la. gigura 3§ tenemos que:

-10- Son los platos soportes circulares, que montan

el mecanismo -gradúable-
«

-11- Arcos del plato soporte -10-.

-12- ranura oel plato soporte -10-•

-16- Piezas solidax-ias del. plato soporte -10- oe for-r 

ma triangular.

En la figúra 4a se muestra un corte en sección del ar­

co -11- del plato soporte -10-•

-17- Extremos del arce paralelo al. radio central del 

mismo para su deslizamiento enere las piezas triangulares 

-18-• '

v En ls figura'5a se muestra un detalle oel dispositivo 

regulador, en la que:

-10- Es el plato soporté oel cllincro tamiz -19-.
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-13- Palanca articulada del plato -10-•

-14- Medio de sujección de las palancas articuladas

-13-•

160 -16- Sujección y eje oe giro enere palancas -l3-y28- 

-28- Palancas ligeras del indicador de contro -29-

-30-.

-29- Aguja móvil indicadora de la escala visible -30-' 

Una vez descritas.suficientemente las partes oe que

165 se 'compone la mencionada máquina, vamos a oemostrar su 

funcionamiento ;que es el siguiente;

El arroz penetra en el aparato por .medio de un orifi­

cio de entrada colocado en sus partes’superior y central, 

puniendo regularse la entrada del grano por cualquier pro-

oio de entrada esté colocado en su centro, es debido' a que 

•necesariamente el grano ha de caer en la parte central a el 

cilinaro tamiz -3 1- envolvente, y entre, el rodillo -2- ,poi­

que «optando este la forma oe dos troncos de cono unidos 

175 • en su centro y por la parte que presenta menor diámetro,

con la particularidad ce que el mismo tiene en sus ranuras 

superficiales una ligera inclinación que engendra-eñ su re­

volución una espiral, y que facilita en su movimiento ro­

tatorio el Desplazamiento contímfc del arroz hacia sus ex- 

160 tremos» quedando así uniformemente'repartido en el espacio

El rodillo -2- es movido por el ’efle motriz -6-, soli­

dario al mismo, el cual por uno de sus extremos y median­

te un juego de poleas o engranajes va unida aP motor,pudiei 

1«5 do ser este de cualquier sistema- El rodillo -2- a su-vez 

presenta en sus superficie unas ranuras en número variable

170 ceñimiento oe los ya conocidos- El motivo oe que el. orifi-

citado-
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rápido campio de posición de los

granos del arroz para su blanqueo uniforme*

Como queda indicado*al ponerse en movimiento el rodi­

llo -2-,lo hace también el arroz, canco lugsi con ello a 

una fricción o roce continuo con el cual se logra el efec­

to deseado, es decir un blanqueo y.pulimento uniforme» el 

cual una vez logrado por medio del desplazamiento citado 

anteriormente» el grano es empijado hacia sus salidas -9- 

colocadas en la parre inferior uel cilinoio tamiz -19-,qüe

por cualquier procedimiento mas o menos ingenioso es eva­

cuado al exterior*

Al objeto ae lograr un mayor rendimiento y perfección 

en el trabajo realizado por la máquina se han acoplado unos 

dispositivos, que consisten en el siguiente: •

En el espacio comprendido entre,las partes fija y mó­

vil -2- y -19- van acoplados unos cali entes -2o- o frenos 
de. goma, en número variable, los cuales -I uiaairriii es­

pacio ocupado' por el arroz, le obligan a pasar presiona­

do, con aumento ce fricción y con la elasticidad suficien­

te para evitar su rotura* Este dispositivo es graduable in­

dependientemente oe los oemas y accionado por medio ae las 

mariposas -27- del freno oe /toma o sea que puede reducirse 

a voluntad la distincia en el punto ocupado por el freno de 

goma entre el cilindro tamiz -19- y el rodillo -2-*

Durante el movimiento oel rodillo en su¿ constantes 

evoluciones se desprenden oel arroz pequeñas partículas,

las cuales para poder ser separadas del mismo, se han dis­

puesto unas planchas con perforaciones en número y diáme­

tro adecuado, acopladas en los bestiocres o marcos -19- de 

que está formado el cilinuro tamiz, sienoo oichas particu-

%•

2.15
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lc¡s> por medio oe una tolva espeliúas al exterior y re­

cogida en recipientes adecuados para su aprovechamiento 

con diversos fines-

A diferencia de los demás sistemas conocidos, el- pre- 

sente -tiene sobre ellos la interesantísima ventaja ce, aue 

por un conjunto oe mecanismos aue mas acelante se descri­

be» el espacio compiendiao entre el cilindro tamiz -19- 

y 41 rodillo -2- es suceptible de aumento o disminución» 

es decir, aue ensancha o estrecha a voluntad y en plena 

marcha de la maquina y sin necesidad alguna de tener que 

desmontar ninguna pieza ni precisar- el empleo de ningún 

accesorio, como ocurre actualmente en los tipos conoci - 

dos de esta clase de máquinas, lográndose esto mediante 

el manejo ae los volantes oe control -22-

Al objeto de fcr-mar orna i cea mas. exacta sobre lo que 

constituye la esencialidad de la presente Patente.de In­

vención, vamos a describir por separado el funcionamiento 

de cada mecanismo y la relación que tiene con los restan­

tes-

comenzaremos por el armazón -1 - o parte exterior oe 

la maquina-

Puede ser construido con cualquier clase de materialw 

preferentemente el hierro ftüiflido, por su resistencia y 

duración, el cual es desmontable para facilitar ver el 

interior- ae la máquina en caso oe averia o simplemente 

para engrase de las piezas, y, está compuesto ce varias 

piezas de forma y dimensiones convenientes y ajustadas o 

unidas entre si, peí cualouier procedimiento siendo el 

mas inoicaao los tornillos-

RODILLO -g-.- construido erí piedra artificial--3- y* ^

245
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sobre duelas o sectores -4- ce form« ligeramente tronco- 

conica a partir.ae su centro y con ranuras en ligera in­

clinación oue tienden a la formación de une espiral en 

el curso oe su revolución» con lo cual se consigue el ac- 

ble efecto oe avanzar sobre los extremos, los granos de 

arroz hacia la salios -9- y variar constantemente la po­

sición oe los mismos, facilitándose su fricción. El rodi­

llo ve montado sobre tres aros -5- solidarios del eje oe 

rotación-6- a los cue se atornilla por los extremos -7-.

PLATOS SGPthTES GhADUAELES -10- en número ae dos y 

construíaos de funcición los cutíes llevan en su parte in­

ferior unos' soportes construidos independientemente en 

forma ae -arco y que fóirnan un círculo y que arma sonados 

a través ae una ranura -12- a las palancas articuladas 

-13- si tus des en su cara extern;.- > oue sujetas -14- y 

accionadas estas por un disco giratorio -15- trasmiten 

por la palanca móvil -13- a todos los arcos -11- un mo­

vimiento oe vaivén que hace (me varíe el diámetro ae le 

circunferencia, formado por los arcos -11- ae 25 a 30 

mm* Los extremos ce los' arcos 17 están dispuestos en for­

ma paralela a su radio central que les sirve.oe guia de 

recorrido, evitando entre los arcos -11- un espacio trian­

gular -16- cerrado por una pieza oe hierro,también trian­

gulad y sella-::. del plato -10- ae fundición me, 

mas oe constituir Is guia, constituye un cierre a fri - 

colón entre los arcos -11- en todos sus puntos ce reco- : 

rrido -17- oueúanuo así fox me do siempre sensiblemente 

un círculo uniforme oe diámetro variable.

DISPOSITIVO DE LEGULAcIOM EXTEnlOh. El disco gira-
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torio -15-

- 11-

& que van solidarizados por palancas -18- los

arcos -11- de los platos soportes -IO7 graou&bles del ci­

lindro tamiz -19-; lleva en su parte inferior una palan­

ca fija -^O- para que, actuando sobre ell« un tornillo 

sin-fin -Pl- sobre.tuerca ( que se prolonga basta el ex­

terior- üel aparato) se efectúe el cambio de diámetro del 

cilindro tamiz -19- a voluntad y en marcha el curso del 

trabajo, por medio oe volantes de control -22- solidarios 

al extremo del tornillo sin-fin -21- de una de las palan­

cas móviles -1 3 - oel si- tema descrito, parte otro siste­

ma de palancas ligeras -28-, que terminan en la parte ex 

terior y superior del aparato en cada uno de su- extre- 

mos longitudinales en una aguja móvil -29- inoicadore - 

sobre escala visible -30- de la separación entre el ta­

miz. -19- y el cilindro blanqueador -2 - 0  rcolllo.

CÍLiINDhC -19- consta de tantos b& stiooi-es en

marcos de maaera o ae fundición como arcos -1 1 - llevan 

los platos soportes -10- ; -son marcos qué adoptan la - 

forma rectangular, cuyos lados extremos en arco se aco­

plan y sujetan a los arcos ce hierro -1 1 - de los platos 

soportes -10- por tornillos -23-. Estos bastidores o mar­

cos -19- llevan los bordes exteriores oe sus lados ma­

yores rectos, adecuadamente ajustadas a las piezas ae 

hierro ae forma triangular -18- ae.la es re interna.oel 

plato soporte -10- formando con ellos guia. El interior 

del mayor espacio entre dos de los tres montantes -24- 

de estos marcos o bastidores -19- que esta constituido 

por chacas de acero perforadas 'que forman el fonoo de - 

dicho marco -24-- Estos bastidores-están tambiem provis-
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tos en el especio menor entre los otros dos montantes 

longitudinales, de unos trenos de goma -25“ recayentes 

el 1 1 o o ce salius oel sentido de 1c rotación ciel rooi- 

11o de piedra -2- fcirrunúo una paralela al eje ce este 

último -6-. La chapa oe acero perforada -24- es la que 

sirve oe tamiz para los residuos que se desprenden por 

fricción al pasar el arroz entre el rodillo -2- y ci­

lindro tamiz -19-. Una añapa o plancha de acero -26- 

saliente y sujeta a caos marco en su parte interna en 

el lado oe sallas del sentiao oe rotación oel rodillo 

-2-, cutre la ranura entre cana marco y su correlati­

va, auecanóc cerrada uniformemente la. elrcufei encía in- 

terioi oel c 11 inoro tamiz -19- , sin rrk s salientes c¡ue 

los frenos oe- goma -25- antes descritos y graduadles a 

voluntad por- la mariposa -27-.

La máquina puede ser movioa mediante el acoplamien­

to oe cualquier clase de motor de potencia suficiente 

y mediante juego ce poleas o engranajes*

Se hace constar expresamente -que cualquier modifi­

cación introoucioa en el objeto descrito, tanto en su 

forma, dimensiones o clt.se oe material empleado, se con­

si aerará incluida en la presente Patente de Invención, 

siempre y cit nao que no altere o modifique-esencialmen­

te su 'función característica.

Una vez dése,, ita sufi cientemente las partes oe que 

se compone esta máquina así come.su funcionamiento, se 

aaclaran de ncvedad y propia invención las siguientes;

n E I  V I  1¡ b I o t\ o I  O l\i E S
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1§.- Nueva máquina para el blanqueo y pulido del arroz, 

caracterizada porque una de sus partes mas esenciales - 

es un rodilo recubierto de piedra artificial, constitui­

do por un eje motriz central-horinzontal adoptando la 

forma exterior de dos troncos de cono de poca diferen­

cia de bases y unido por las menores, cuya superficie 

presenta uniformemente repartidas en su perímetro, unas 

ranuras o entrantes que desvian ligeramente a cada lado 

engendrando en su rotación una espiral.

2§.- Enunciado, según reivindicación anterior, caracte­

rizada porque otra de sus partes mas esenciales es un - 

cilindro tamiz envolvente del rodillo, cuyo diámetro - 

puede variarse a voluntad y sin interupción del trabajo, 

manteniendo su diámetro sensiblemente uniforme; el ci­

lindro tamiz está dividido en marcos y sus dos bases 

circulares acopladas a sendos platos de fundición con 

borde cubierto para su fijación en el armazón de la má­

quina y acoplamiento de alguno de sus elementos compo­

nentes; en su centro va un disco giratorio accionado - 

por palanca movida por un tornillo sin-fin de extremes 

girantes, en el borde del plato pasante por uno de ellos 

para ser girado desde el exterior; el disco giratorio 

lleva los apoyos de giro de varias palancas que su mo­

vimiento acciona las cuales, por facilitárselo unas ra­

nuras practicadas en el plato pueden a su vez accionar 

unos arcos ( con extremos dispuestos en forma paralela 

a su radio central) que caminan entre unas piezas trian­

gulares solidarias al plato, quedando oe esta forma - 

siempre establecido un circuló uniforme de diámetro,- 

varióle, según el alejamiento o acercamiento al centro
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del plato de los citados arcos por efecto de toda la 

transmisión explicada, que es regulaaa por senaos apa­

ratos de control ( uno para cada plato ; que se sirven 

de una palanca unida a una de las que accionan los ar­

cos ( preferente la colocada en su parte superiorj y 

que transmiten su movimiento a una aguja-que marca en 

una escala graduada, indicando la mayor o menor expan­

sión de los antedichos arcos, correspondiente a un ma- 

yor o menor diámetro del círculo formado, para ofrecer 

respectivamente, mas o menos resistencia al paso rozan­

te de los granos del arroz*

3i*- Enunciado, según reivindicación anterior, caracte­

rizada por la entrada del arroz,- por el centro de su 

cilindro y tamiz hlanqueadores con salida del mismo por 

los extremos de tal dispositivo*

4S.- " NUEVA MAQUINA PALA EL. bLANw.ÜEü i PULIDO DEL ArnuZV

Todo ello tal y como se describe en la memoria que 

antecede, y se ilustra a titulo de ejemplo en las tres 

hojas de dibujos que se acompañan*

Esta memoria consta de catorce hojas foliadas y meca­

nografiadas por una sola de sus caras*
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