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MEMORIA DESCRIPTIVA
PARA SOLICITAR.. CATENTE DE IirVRRCIQN E NJZSPARA
POR:. "MEJORAS EN MECARISMCS CONTADORES D^

A NOMBRE DE STAIDARD ELECTRICA... S.A. DOMICILIADA E N 
MADRID. CALIE DE RAMIREZ DE PRADO RS. 7

Este invento se refiere a contadores ób avan­
ce paso-a-paso tal como los que se utilizan en centra­
les telefónicas y para otros fines y ha sido ideado pa­
ra proveer un mecanismo motriz para los mismos que es 
de anstrucción fácil y d e funcionamiento altamente efi­
caz .

De acuerdo con este invento, los medios
motrices comprenden una rueda dentada giratorio fija-
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da sobre un árbol contador registrador d a otro eje 
al que se han de aplicar movimientos giratorios paso-
a-paso. Una barra portadora móvil yuxtapuesta a la 
rueda dentada está soportada de tal modo que permite 
su oscilación, bien radialmente o en una línea recta, 
por intermedio de un electroimán o de úna leva por 
medio de la cual la barra portadora puede ser despla­
zada desde una posición de reposo y un resorte u otro 
dispositivo por medio del cual puede s er repuesta a 
su posición de reposo. La barra portadora tiene un to­
pe sobre la misma adaptado para descansar entre los 
dientes áe la rueda dentada y evitar a sí el giro de 
la rueda mientras la barra portadora esté en su posi­
ción de reposo o cerca de la misma. Un trinquete de 
actuación que encaja funcionalmente en la rueda denta­
da, está montado sobre la barra portadora de tal modo 
que puede deslizarse elásticamente sobre la rueda den­
tada cuando el tope retrocede de su posición de reposo 
y puede efectuar una carrera de trabajo como un engan­
che rígido con sus extremos haciendo tope con uno de 
los dientes de dicha rueda y de dicha barra portado­
ra, proveyéndose medios mientras esta barra retornada 
a su posición de reposo para evitar elgiro en direc­
ción contraria de la rueda dentada, o alternativamen­
te la resistencia de fricción debida a los cojinetes 
del árbol contador registrador y asegurando la inercia 
del conjunto de la rueda dentada la evitación del giro 
hacia atrás de la rueda.
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Se describirá ahora una forma del inven­

to con referencia a los dibujos que acompañan a esta 
descripción.

La fig. 1 es una vista lateral, y 

La fig. 2 es una vista en perspectiva,
parcial.

La rueda chutada A esté montada sobre un 
árbol contador-registrador B y el mecanismo motriz 
para la misma consiste de una barra balancín o arma­
dura C, adaptada para ser traída hacia abajo por la 
fuerza de un electroimán D, estando la armadura fija­
da giratoriamente en su extremo E al bastidor de la 
máquina F. La corriente que pasa a través del elec­
troimán atrae la armadura C hacia abajo desde la po­
sición de reposo ilustrado en la fig. 1 y cuando cesa 
la corriente, se restablece la armadura a su posición 
original por la tensión obl resorte helicoidal G. Fi­
jada rígidamente a la armadura C hay una barra porta­
dora H que tiene un t ope final J que s e encuentra ai 
el recorrido de los dientes de la rueda A cuando la 
barra portadora está en posición de reposo o próxima a 
la misma y que sirve para evitar que la rueda sea gi­
rada de otro modo que por la depresión de la barra 
portadora. Fijado a ha barra H hay un resorte de lá­
mina K que sostiene un trinquete de accionamiento L.
El resorte K tiene su margen de movimiento restrin­
gido por una ranura M en la barra E y el movimiento
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del trinquete de accionamiento Lestá aún más r estrin­
gido por el hecho cb que su extremo inferior N tropie­
za contra la barra H, excepto cuando dicho trinquete 
está recorriendo su carrera en la que no efectúa tra­
bajo. Unresorte 0 evita el giro hada-atrás de la m e  
da A.
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En los dibujos, se muestra el mecanismo 
en la posición normal o de reposo. Al pasar corriente 
a través del electroimán, la armadura C es atraída ha­
cia abajo y libra el tope Jdel recorrido de la rueda 
A. Al mismo tiempo el trinquete L, &bido a la flexibi­
lidad del cesarte K, ae desliza elásticamente sobre el 
diente que tiene inmediatamente debajo y finalmente 
adopta una posición en contacto con el lado inferior 
de este diente. Cuando cesa la corriente, elxesorte 
0 restablece la armadura C a la posición que se mues­
tra. Mientras^anto el trinquete L queda rígidamente 
enganchado entre el diente adyacente y la barra H y 
de este modo efectúa una carrera de trabajo girando la 
rueda A a través de un ángulo que corresponde al paso 
de un diente. El tope J restringe el movimiento efec­
tivo de la rueda A a aquél positivamente aplicado a la 
misma por el trinquete L.

Se apreciará que se puede disponer fácil­
mente la barra portadora para que oscile verticalmente 
(en vez de radialmente), proveyendo guías adecuadas y 
también que la depresión de la barra puede efectuarse, 
por ejemplo, por una leva.
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5.

Este invento corresponde a una solicitud 
de Patente formulada en Australia el 22 de Diciembre 
de 1939 señalada con el nS. 5.619-39 y se acoge, por 
lo tanto, a los beneficios que otorgan los convenios 
internacionales vigentes*

--------------------- NOTA----------------------

Los puntos de invención propia y nueva 
que se presentan para que sean objeto cb esta Patente 
de Veinte Años, son los siguientes:

1.- Mejoras en mecanismos contadores<b avan­
ce paso-a-paso caracterizado porque comprenden un me­
dio motriz paso-a-paso provisto de una rueda dentada 
giratoria, una barra portadora provista de medios pa­
ra oscilarla, un tope en dicha barra adaptado para en­
cajar entre los dientes de dicha rueda, un trinquete 
de actuación fijado a dicha barra y medios por los cua­
les dicho trinquete puede deslizarse elásticamente so­
bre dicha rueda, mientras dicho tópese separa¡b dicha 
rueda, con lo que dicho trinquete puede efectuar una 
carrera de trabajo con un enganche rígido que tiene 
uno de sus extremos haciendo tope con un diente de di­
cha rueda y el otrob sus extremos haciendo tope con 
dicha barra portadora.

120 2.- Mgjoras en mecanismos contadores de
avance paso-a-paso caracterizado porque comprenden 
medios motrices paso-a-paso provistos de una rueda 
dentada giratoria, medios para evitar el giro hacia
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atrás áe dicha rueda, una barra portadora equipada 
con medios para oscilarla, un tope en dicha barra y 
una ranura en dicha barra, un resorte de lámina que 
está fijado a la misma y pasa a través de dicha ranu­
ra y un trinquete de actuación fijado sobre dicho re­
sorte y dispuesto para tropezar con un borde de dicha 
ranura, excepto cuando está efectuando la carrera en 
la que normaliza trabajo.

3.- Mejoras en mecanismos contadores de avan­
ce paso-a-paso caracterizado porque comprenden medios 
motrices de acuerdo con el punto 1 ó el punto 2 en los 
que la barra portadora está fijada a una barra balan­
cín fijada en forma giratoria a un bastidor fijo en 
uro de sus extremos y e n  los que los medios para os­
cilar dicha barra portadora estén en parte constitui­
dos por un resorte tensor helicoidal que tiene un ex­
treme fijado a dicha barra balancín y el otro extremo 
fijado a dicho bastidor.

4.- Mejoras en mecanismos contadores de 
avance paso-a-paso caracterizado porque comprenden me­
dios motrices de acuerdo con cualquiera de los puntos 
precedentes, en los que los medios para oscilar dicha 
barra portadora e stán en parte constituidos por una 
armadura A barra balancín, a la que esté fijada dicha 
barra portadora, un electmimán yuxtapuesto a dicha ba­
rra balancín y medios para permitir la excitación de 
dicho electroimán.150

5.- Mejoras en mecanismos contadores de 
avance páso-a-paso caracterizado por medios motrices



paso-a-paso como se han descrito con referencia a los 
dibujos adjuntos.

6.- Mejoras en mecanismos contadores de 
avance paso-a-paso.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que 
antecede, representado en los dibujos que se acompañan 
y a los fines especificados.

Esta Memoria consta de 7 hojas escritas



t

'*1

4


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



