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MEMORTIA Dﬁ\sbﬁjIPTIVA
SOBRE: , '
*PERFECCIONAMIENTOS EN EL MECANISMO DE INTERRUPTORES
'GON ACCIONAMIENTO ELECTRICO™.

SOLICITANTES: WESTINGHOUSE BRAKE & SIGNAL COMPANY LIMITED
| residentes en 82, York Road, King's Cross,

LONDRES, N.l - Inglaterra.

Este invento se reflere a mecamismos interrup-
tores, eléctricamente accionados, de la clase que com-
prende un &rgano mbévil de actuscidén del contacto, pre-
prarado pare desplazarse de una a otra posicidn active
por la aceldn de medios electromagnéticos de maniobra,y
tiene por objeto proporcionar un mecemismo perfecciona-
do de este tipo.

Con enterioridad se ha propuesto facilitar un
interruptor eléctrico en el que un Srgano mdévil de con-

tecto ~normalmente inclinado hacia la posicidn de sepa-



15.

20.

25.

304

35.

40.

recidn con respecto & un contacto estacionario- sé tras-
lada a la posicidn de ajuste con este contacto por medio
de un rodillo montado en un brazo pivotado, asccionado
por un electroimén de impulsidn, y que se acopla en una
superficie inclinada de un drgano de actuacidén; el rodi-
llo, con objeto de llevar a cabo el clerre del interrup-
tor, esta preparado para que el brazo pivotado lo mueva
sobre la parte inclinada dél drgano de actuacién, hasta
un punto muerto central, o més alld de é1; y el brazo al
moverse con el rodillo a esa posicién,.esté dispuesto pa
re sujetar el interruptor em su posicidn cerrada, esté
0 no, excitado el electroimén de impulsidn. |

De acuerdo con la caracteristica principal de
este 1nvenéo, el érgano de acciongmiento del contacto
mévil est4 dispuesto para ser desplezado, de modo segu-
ro, a cada una de las posiciones activas, por los medios
electromagnéticos de maniobra, y las conexiones mecéni-
cas a través de las ouales se transmiten al érgano de ac
tuaocidn del contacto los esruerzog ejercidos por los me-
dios electromagnéticos de maniobra para llevar a cabo
los movimientos del érgano de actuacidn, estan acopla=-
dos entre s{ y construidos de modo tal que, al completar
se el movimiento en cada una de las direscciones, el ér-
geno gueda completamente trabado contra el movimiento
en la direccidn opuesta, y esta trebazédn sSlo se suelta
por la actuacidn de los medios electromagnéticos de ma=-
niobra en sentido contrario, a través de las conexiones
mecanicas antes citadas.

Para la perfecta comprensién de este invento,

sc describe a continuacidn, por via de ejemplo, un regu-



45.

50.

55.

60.

65.

T0.

lador de circuitos, eléctricamente accionado, haciendo
referencia a los dibujos adjuntos, en los que:

La rig. 1, es una vista en plenta, y la fig.
2 un alzado lateral del regulador de circuitos con la
cubierta de la caja separada;

La fig. 3, es una vista en planta del meca-
nismo de actuacidn en una posicidnfiistinta de la repre-
sentada en las figs. 1 y 2; ¥

Las figs. 4 a 6, son vistas en corte por las
1insas IV-IV, V-V y VI-VI, respectivamente,de la fig.2.

Con referencia a los dibujos, el regulador de
circuitos, eléctricamente accionado, incluye un érgano
porta-contactos 1, montado en un arbol pivotado 2, pre-
parado pars oscilar de una a otra de dos posiciones en
las que los contactos 3 se ajustan con series de contag
tos fijos 4, montados, como ge indleca claramente en 1a-
fig. 4, en direccién radial aelrededor del arvol 2.

En unextremo del 4rbol 2 estd montado y su-
Jeto un dBrazo oscillante 5 provisto de una cabveza de im-
pulsidn y sujecidén 6, dotado de caras planas inclinadas
que se unen a caras planas paralelas al plano que con-
tiene el eje de rotacidnm del arbol 2. Junto al extremo
del Arbol 2 que lleva el brazo oscilante 5, se disponen
un par de electroimanes contiguos 7, 8, del tipo de so-
lenoide, con los ejes uno & cada lado del brazo oscilan
te 5 y paralelos al eje del &rbol 2. Los solenoides de
los electroimanes sstén provistos de buzos centrales 9,
10, respsctivamente, sxialmente mdviles, cuyos extremos
estén pivotadamente conectados en 1l y 12, respective-

mente, & una palanca oscilante 13 preparada para girar



alrsdedor de un pivote 14 fijo entre los buzos. Uno a
cada lado de la cabeza 6 de impulsidn y sujecidn, se
disponen brazos de actuacién 15, 16, montados pivota-
dos; los ejes de rotacidn de los respectivos pivotes
T5. 17 v 18 de estos brazos, son perpendiculares el del ég
bol 2 y se encuentran en un plano normal al plano gene
ral ds la cabeza 6. Los brazos de actuacién 15, 16 se
prolongan interiormente hacia la cabeza 6, y estén res
pectivaments conectados, pifotadamente, en 19, 20 a-
80. los extremos izquierdos de enlaces a justables adecua-
dos 21, 22, cuyos otros extremos estdn pivotadamente
conectados, en 23, 24, a extremos opuestos de la palan-
ca oscilante 13. Se observara en los dibujos que los pa
sadores de articulacidén 19, 20 atraviesan ranuras 19’,'
85. 20', longitudinalmente prolongadas en los enlaces 21,22,
Los extremos libres o interiores de los bra-
zos de actuacidn 15, 16, estén dotados de rodillos 25,
26,respectivaments, pivotadamente montados en aquéllos
y preparados para ajustarse con las caras adyacentes de
90. la cabeza de impulsidn 6, del modo siguieﬁte.
Encontréndose el buzo central 9 del electro-
imdn 7 en su posicidn interior como resultado de la ex-
citacidn del solenoide de este electroimidn, previamente
realizada, la palanca oscilante 13 se inclina correspon
95. dientemente, como se indica en la fig. 3, de modo que
el pivote 23 de un extremo de la palanca 13 ocupa su pg
sicién interior, y el pivote 24 del otro extremo de la
palanca, estd en su posicidn exterior.
En estas condiciones, el brazo de actuacién

100. 15 se habra movido a una posicidn en la que el rodillo
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25 de dicho brazo se ajusta con la cara correspondiente
de la cabeza de impulsidn 6 que, por este movimiento se
ha desplazado a su posicidn extrema de alejamiento del
pivote 17 del brazo de actuacidn, haciendo de este modo
oscilar el arbol 2 a una posicidén correspondiente.

La conexidn mecanica entre el nficleo 9 del
electroimén 7 y la cabeza de impulsidén 6, constituida
por le palanca oscilante 13 y el brazo de actuacién 15,
estd dispuesta de modo tal que, en esta posicidn de los
elementos, como se indice en la fig. 3, el rodillo 25
del brazo de actuacidn, ocupa una situacidn en la que
su linea de contacto con la cabeza 6 se ha movido lige-
ramente mis alléa del plano de los ejes de los pivotes
17, 18 de los brazos 15, 16, y el rodillo 25 se apoya
en un tope adecuado 27, preparado en la cabeza 6. Se
observari, pues, que la cabeza 6 y, congsiguientemente,
el érbol oscilante 2, no pueden desplazarse hacia el
pivote 17, dado que el brazo 15 ha rebasado ligeramen-
te su posicidn de punto eentral muerto y, por tanto,sl
drbol 2 permanece trabado, mientras el brazo 15 perma-
nece en la posicidn en la que se representa en la fig.
Be

El otro brazo de actumcidbn 16, a causa de
su conexidn mecdnica en 24 con el otro extremo de la
pelanca oscilante 13, ha girado a una posicién fuera
de ajuste con la cabeza de impulsidén 6 y, ecomo se re-
presenta claramente en la fig. 3, esté inclinedo con
respecto a ella. Cuando se desea colocar el Orgeno por-
te-contactos 1 en su posicidn opuesta, se excita el

electroimdn 8 y se desplaza e su posicidén interior el
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buzo central 10 correspondiente, dando lugar con‘éato a
un desplazamiento correspondiente de la palanca oscilan
te 13 a su posicidn inclinada opuesta.

Durante este movimiento de la palanca osci-~
lante 13, el brazo de actuacidn 15 se mueve fuera de
ajuste con la cabeza de impulsidn 6, soltando a ésta,
mientras que el brazo 16 se desplaza hacia la cabeza de
actuacién 6, y el rodillo 26 que este brazo lleva, se
ajusta con la cara adyacente de la cabeza 6, cuyos bor-
des estén ligeramente achaflasnados, y mueve la cabeza
hacia el pivote 17. Este movimiento de la cabeza 6, a
través del brazo oscilante 5, da lugar a un movimiento
correspondiente del Arbol oscilante 2 a su nueva posi-
cidn, y la fase final de movimiento del brazo de actua
cidén 16, coloca a éste en una posicidn correspondients
a la antes descrita con referencia al otro brazo de ac-
tuacidn 15, de modo que la cabeza de impulsidén 6 y el
érgano porta~-contactos 1, se encuentran en este caso
trabados en la nueva posicidn.

El movimiento del drgano porta-contactos 1 a
su posiocidn primitiva antes descrita, se lleva a cabo
de un modo anédlogo, por la excitacién del electroimén
7, ¥ se comprenderd gque la excitacidn continuada de los
electroimanes 7, 8, no es necesaria despuds de colocar
el 6rgano porta-contactos 1 en una u otra de sus posi-
ciones activas, en la que estd seguramente trabado, hag
ta que se excita el electroiman correspondiente para '
llevar a cabo el movimiento a la otra posicidn.

Como se representa en los dibujos, excepto en

la tig. 3, los elementos del regulador de circultos ase
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indican en posiciones situadas entre las extremas de los
mismos, en las que los contactoes 3 se ajustan con contac
tos 4 de le izquierda o de la derecha (fig. 4). En la po
sicibén intermedia del &rbol 2, todos los contactos estén
cortados y, para conseguir que el &rbol 2 se cologue en
su posicidén automaticamente, en el caso de dejar de com-
pletar su movimiento en cualquier direccidn, el &rbol 2
se sujeta un muelle 28 (figs. 2 y 5), por elementos 29,
que se prolonga al interior de un rebajo 30 de un ele-
mento 31 sujeto en la base del reguledor.

Baste invento, evidentemente, no se limita a
la construcoidn especial y al montaje especifico antes
deseritos, por via de ejemplo, que pueden variarse en
muchos respectos, sin rebasar el alcance de este inven-

to.

- NOTA -

Habiendo ya descrito ampliamente la naturale-
ze del invento, as{ como la manera de llevarlo a cabo en
la practica, se hace constar que las disposicionez amte-
riormente descritas son susceptibles de ligeras modifi-
caciones de detalle, sin que por ello se altere el prin-
cipio fundamental del invento, cuya esencia es lo que
constituye dicho invento y por lo que se solicita Paten
te de Introduccién por diez afios em Espafia: "Perfeccio-
namientos en el mecanismo de interruptores con acciona-
miento elédctrico"; caracterizéndose por lo siguiente:

12 - Perfeccionamientos en el mecanismo de
fhterruptoreé con accionamiento eléctrico, que incluyen

un aparato de esta {ndole, que comprende un érgano de
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acclonamiento de un contacto mévil preﬁarado para pasar
de une a otra posicidén ectivae por la accidén de medios
de actuacidn electromagnéticos, en el que el Organo de
accionamiento de un contacto mévil estéd dispuesto para
desplezarse de modo seguro a cada una de las posiciones
activas por los medios electromagnéticos de actuacidn,
y las comexiones mecanicas por las cuales los esfuer-
zos e jercidos por los medios electromagnéticos de ac-
tuacién se transmiten al érgano de accionamiento del
contacto para llevar a cabo los movimientos del érgano,
estdn acopledas entre s{ y construidas de tel modo que
al completarse el movimiento en cada una de las direc-
ciones, el dérgano citado se traba de modo seguro contra
el movimiento en la direccidn opuesta y esta trabazdn
se suelta solamente por el funcionamiento inverso de
los medios electromagnéticos de actuacidn, obrando a
través de las conexiomes mecénicas acopladas.

22 - Perfeccionamientos en el mecanismo de
interruptoreé con accionamiento eldctrico, que inclu-
yen un aparato de esta Iindole, segin lo especificado
en la reivindicacidn 1, en el que dichas conexicnes me
cédnicas comprenden dos brazos pivotados de actuaclidn |
eficientemente conectados a los medios electromagnéti-
cos de impulsidn mediante una palanca oscilante comin
y preparados para cooperar, mediante rodillos o elemen
tos equivalentes sostenidos por aguéllos, con las ca-
ras opuestas de una cabeza de impulsidén y cierre dis-
puesta en un brazo oscilante de un arbol gque lleva un
drgano porta-contactos, prdcticamente tal como se ha

descrito.
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%? - Perfeccionamientos en el mecanismo de in-
terruptores‘con'accicnamiento eléctrico, que incluyen wm
aparato de esta indole, segﬁn lo especificado en la rei-
vindicacién 2, en el que los brazos pivotados de actua-
cidén estdn conectados a la palenca oscilante por medio
de enlaces ranuredos, précticamente tal corno se ha des-
crito.

42 - Perfecclonamientos en el mecanismo de in
terruptoreskoon accionamiento eléctrico, gque incluyen
un aparato de esta indole, seglin lo especificado en cual
quiera de ;as reilvindicaciones amteriores, en el que el
mecanismo estd preparado para colocarse autométicemente
en una posicidn intermedia en la que todos los contac-
tos estén cortedos, por medio de un muelle, en el caso
de dejar de completar su movimiento en cualquier direc-
cidén, précticamente tal como se ha descrito.

5% - Perfeccionamientos en el mecanigmo de
interruptores con accionamiento eldctrico, que incluyen
un eparato, construido, dispuesto y funcionando prédcti-
camente, tal como se ha descrito con referencis a las
figuras de los dibujos ad juntos.

62 - Perfeccionamientos en el mecanismo de in-
terruptores con accionamiento eléctrico; tal y como que-
de substanciaimente descrito en lea presente Memoria y re
presentado en los dibujos que se acompaiian.

Este Memoria consta de nueve hojas 7hcritaa

e maquina por una sola cara.

Medrid, 26 4e F

WESTINGHOUSE DRAKE & S
S LIVITED.
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