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PATENTE DE IRVERCION
a ;avar (e'
Don ALBERTO BLASI SALONO «~ d¢ nacionalidad espafiols,
domiciliado ern SABADELL (Bareelona)
por:
PApsrato para determinar asutométicamente el peso de la

napa producida por las cqrdnd repasaderas”.

oew em owe ] em e e e

Hemnm b ria descriptivwva.

La presente patente se refiere a la operacién de
determinar el peso‘ée la napa © velo gue produce la carda
repasadera, sntes de pasar a las operaciones de hilaturga
y tiene por objeto una b4scula automédtica o apsrato POr me~
dio del cuasl se puede determinar con exactitud el poeso de

las napag’ggseaaos

o8 sabido que en la hilatura de la lana cardada,
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el n¥mero o grueso del hilo obtenido depende del peso de la
napa que debe slimentar la earda mechera de anillos o de co-
rrehuelas y es necesario por lo tanto, determinar ocon exac-
titud d@ieho peso, ya que el niumero del hilo es, por defini-
eién, el peso enbgramos de una longitud de hilo determinada.

Para obtener este peso se progede comunmente, arro-
llando el velo o napa sobre un tambor napador cilindrieo
de difmetro variable que gira a una velocidad lineal idén-
tica a la del cilindro descargador, hasta obtener un eierto
grueso, por apreciacidén del operario, que corresponds apro-
ximadamente al peso deseado, lo ocual exige la comprobacién
necesaria gue obliga a detener la m{quina para retirar el
tambor y pesarlo, y a repetir la operaeién desgpuds de afia-
dir o quitar napa, lo ocual altera la continuidged de la mis-
ma. La napa que zlimenta la earda mechera es perjudicial
que forme afigdidos, pués son diferencias de grueso gue re-—
perouten en el hilo fabricado.

La bdscula o aparato objeto de esta patente evita
los inconvenientes sefialados, y permite obtener una mapa
uniforme formando una sola pieza, que tenga el peso jJusto
y determinado que conviene para las operaciones ulteriocres.

El aparato objeto de esta patente esté compuesto
esencialmente por una plataforma sorrespondiente a oualquier
sistema de béscula que convenga, sobre la cual se ha dis-
puesto uh sparato que comprende una tela sin fin que se arro-
lla en zig-zag éobre varios e¢ilindros, con objeto de que 1ls
extensién de dicha tela sea relativamente grande estando di-
cha tela dispuesta para recibir la mapa produeida por la
earda, y accionada por unr motoreito eléstrico fijado a cual-
gquier punto conveniente de la propia plataforma de la bés «

eula y todo ello en combinaeién con un sistema eléetrico de
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paro automético que comprende un eircuito que se cierra
por el movimiento del brazo pesador de la bdscula al alean-~
zar ésta un peso previamente determinado.

La napa que produce la carda repasadera y que es
entregada por los cilindros descergadores, es recogids por
la tela sin fin en gig-fag y queda adherida a la misma arro-
llandose varias veces, y sumentando el peso que actda sobre
el mecanismo de la béscula, produciendo el cierre del eir-
ouito eldotrico, en oombinacién con un relé de doble efecto
que actia simultdneamente sobre un interruptor gue produce
el paro del motor aeoplado a la plataforma, y de un motor
dispuesto para accionar los c¢ilindros deseargadores de la
carda repasadera, independientemente del motor que aceiona
el tambor de carda u 6rganocs primcipales de la méquina de
modo gue al actuar dicho circuito eléetrico gueda detenido
el movimiento de lga tela sin fin y también la alimentaciém
de la napa.

En el plano adjunto se representa como ejemplo, una
forma preferida de ejeoucién deliparato objeto de esta pa-
tente,

La figura 1 es una vista en perspeotiva del oconjun=
to del aparato pesador provisto de la tela sin fin recoge-
dora.

La figura 2 es una vista de frente gue muestra los
érganos de accionamiento.

La figura 3 es un detalle del brazo pesador del
sistema de béscula.

La figura 4 es un esquema del e%rcuito eléctrieo
que produce el paro autométioo, :

Segin puede vérse en el plano adjunto el aparate

comprende una plataforma mévil ~10~ gue se apoOya sobre los
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largueros que constituyen el sistema de bésecula es;ogido,
transmitiéndose el movimiento a la varilla <12~ que actda
sobre el brazo pesador ~13~ de la romana. La plataforma
-10- lleva en su parte superior, una caja o envolvente ~l4-
que encierra varios cilindros de guia -~15~ entre los cua-
les se dispone una tela sin fin ~16- que se desarrolla for-
mando zig~zag de modo que presenta una gran extensién.

La misma plataforma «10-, lleva fijo un motor elée~
trico para el accionamiento de la tela sin fin, situado por
ejemplo, en la parte inferior de la platéforma tal como se
representa por -17- y el eual por medio de una eorrea u otra
transmisién conveniente transmite el movimiento a uno de
los cilindros gufa del aparato superior. La napa o velo
~20- gue produce la carda -21-, es resogido por el descar-
gador ~22- en la forma habitual y de éste pasa la napa &
arrollarse sobie la tela sin fin, entrando lateralmente con
ayuda de un rodillo gufa =~23%~, El descargador =22- es ac-
cionado por un motor independiente ~24~, que puede estar
sincronigzado con el motor ~17- que geciona la tela sin fin,
para que el desarrollo de esta dltima corresponda a la ve-
locidad de entrega del velo. Eéta disposicién es sumamen-
te ventajosa ya que si se tratard de accionar la tela sin
fir por el mismo motor =24~ que acciona el cilindro descar-
gador, la transmisién siempre tendria slguna influencia en
el movimiento de la plataforma de la bésoula i por lo tanto
podrfa produeir slteraciones en el peso, lo enél queds oom-
pletamente evitado por la disposicién resefiada al aocionar
la tela sin fin por medio de un motor sincronigzado com el
que acciona el cilindro descargador.

El contacto eléotrico -25-, accionado por el brazo

pesador ~13-, estf{ copstituido por wn brazo £ijo -26~ pro-
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visto de wna pieza de contacto y por otra brazo mévil o
eléistico <27« que lleva la otra pieza de contacto, =iendo
este ¥ltimo empujado por el saliente -28< del extremo del
brazo ~1%- de la romana, en el movimiento ascendente de s~
te, de modo que cuando sobre la tela sin fin ge ha deposi-
tado la cantidad de napa correspondiente al peso deseado y
el bragzo de la romana alcanza su posicién de eguilibrio, se
cierra dicho contacto eldotrico ~25« y segﬁn puede verse en
el circuito de la figura 4, actda sobre un reld de doble
efecto ~29< el omal a su vez provoca la actuacién del reld
de minima tensidn -30-, que accioma um interruptor inter-
calado en las 1lineas de alimentacién de los motores de ac~
cionamiento del descargador y de la tela sin fin, gusdando
detenidos estos dérganos. Si se desea, el relé de doble
efecto, puede también agctumar sobre otro circuito gue produze
ca una sefial acdstica cualquiera ~32- y ademis puede dispo-
nerse in interruptor a mano -33~ para actuar a voluntad el
eirculto siempre gue convenga.

Con objeto de gue el brazo'pesador tenga un movi-
miento suave puede disponerse en combinzcidén con uno o va«
rios amortiguadores hidréulicos, similares a 10s usados en
las bésculam, eviténdose asf posibles oscilaciones que da-
rian un resultado pooco exacto.

Una vez depositado sobre la tela sim fin el peso
de napa deseado se detiene dicha tela y se corta la mapa,

y ponisndo de nuevo en marcha el aparato, se arrolla en la
bobina ~34<, que puede passrse a las subsiguientes operag-
ciones de hilatura. 51 se desea en lugar de la tela sin
fin, también podrfa emplearse un tambor napador para arrow-
llar la napa formada.

Gracias al aparato desorito se obtiene puds, un pew
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80 exacto de la napa, siendo ésta de una sola pieza y sin
irregularidades, eviténdose el inconveniente de tener que
parar por medic de un disparo meodnico actuado a mBano, caw
da vez que el operario apreola que la napa tiene el grueso
degseado. Se obtiene ademés, simultaneidad y rapidez en el
paro de este aparato y del descargador, cuando la bdscula
registra que se ha conseguido el pem .,

La desoripcidn gque antecede se refiere a una forma
preferida de ejeoucién del aparato objetc de esta patente -
y se comprenderé que sin apartarse del objeto de la patente,
podrd variarse la disposicién del circuito eldatrico o el
sistema indicador d=1 aparato pesador, por ejemplo, por me-
dio de aguja indicadora giratoria, o establecer todas ague~
llas variaciones comstruotivas o de detalle que no alteren
las caracteris ticas esenciales de la invencién, las ounsles

quedan resumidas a continuwaoién.
———mmes N 1 4] 7 A ammecas

Se reivindica como objeto de esta patents:

1.~ Aparato para determinar automédticamente el pe~
80 de la napa producida por las cardas repasaderas, gue
comprende esencialmente una plataforma correspondiente s
cualquier sistema de béscula udeouado,'sobre la cual se dis~
pone un drgano receptor de la napa produocida por la cardsa,
compuesto por una tela sin fin que se arrolla em zig~zag
sobre varios cilimdros guia, estando acciorads dicha tela
sin fin por un motorcito eléotrioo dispuesto en cumalquier
punto conveniente de la plataforma, todo ello en combing-
cién con un circuito eléotrico gque comprende um interrup-

tor acocionado por el movimiento del brazo pesador de 1la bés-
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oula, al registrar éata el peso previgmente determineado,

y un relé que actda al cerrarse el oirouito sobre umr inte-
r:nptor dispuesto parae producir el paro del motor gque accio~
ra la tela sin fin.

2.« Aparato segin la reivindicaciém anterior, carac-
terizado por la digposici6n del cilindro descargador de la
carda, en comdbinaciém con un motor de accionamiento que co=
munica movimiento a dicho drgano, independientemente del gc-
cionamionto'del gran tambor o demis dérganos de la carda, es-
tando dioho motor, sinoronizado conm el motor que acciona la
tela sin fin, a fin de gue la alimentacién del velo a la te~
la y la recogida del mismo se efectde a velocidades propor-
oionadas, disponiéndose el relé gue actda al cerrarse el
oirouito, para que actué simultanecamente sobre el motor del
descargador y sobre el motor de la tela sim fim, deteniendo
8 la vez la alimentacién y la recogida del velo,

3+« Aparato segdn cualquiera de las reivindicacio=
nes antefioras, caracterizado en gue el interruptor del cir-
suito eldotrico gue es accionado por el brazo de la romana,
comprende un contacto dispuesto sobre un drazo fijo y otro
contacto dispuesto em wn brazo mévil o eléstico, el cusl es
empujado por un saliente del brazo de la romana, en el mo=
vimiento ascendente de este, y de tal modo que al aldanzar
el peso deseado, se cierra el circuito, produciéndose la ac~
tuacidn del reld y del interruptor del circuito de alimemw
tacién del o de los motores, gue puede completarse com oaiia
quier sefial acustica o luminosa.

4.~ Aparato para determinar automédticamente el pe-
80 de la napa producida por las cardas repasaderas.

Esta memoria consta de ocho p#ginas, escritas por

una sola caraes



Barcelona, a 4oce de Febrero de mil novecientos

cuarenta y siete.
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