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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  

a favor de
Don ALBERTO BLASI SALOMO ** de nacionalidad española, 

domiciliado en SABADELL (Barcelona)
por:

"Aparato para determinar automáticamente el peee de la 
napa producida por las eardaa repasaderas".

M e m o r i a  d e s c r i p t i v a .
La presente patente se refiere a la operación de 

determinar el peso de la napa o velo que produce la carda 
repasadera, antes de pasar a las operaciones de hilatura 

$ y tiene por objeto una báscula automática o aparato por me­
die del cual se puede determinar oon exactitud el peso de 
las napas deseado.

Yá es sabido que en la hilatura de la lana cardada,
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el námerc e grueso del hilo obtenido depende del peso de la 
napa que dehe alimentar la earda mechera de anillos e de co­
rrehuelas y ee necesario por lo tanto, determinar con exac­
titud dicho peso, ya que el nt&aero del hilo es, por defini- 

5 ei%n, el peso en gramos de una longitud de hilo determinada.
Para obtener este peso se procede comunmente, arro­

llando el velo o napa sobre un tambor napador cilindrico 
de diámetro variable que gira a una velocidad lineal idén­
tica a la del cilindro descargador, hasta obtener un cierto 

10 grueso, por apreciación del operario, que corresponda apro­
ximadamente al peso deseado, lo cual exige la comprobación 
necesaria que obliga a detener la máquina para retirar el 
tambor y pesarlo, y a repetir la operación deqpuás de aña­
dir o quitar napa, lo cual altera la continuidad de la mie- 

15 ma. La napa que alimenta la carda mechera es perjudicial 
que forme añadidos, puás son diferencias de grueso que re­
percuten en el hilo fabricado.

La báscula o aparato objeto de esta patente evita 
les inconvenientes señalados, y permite obtener una mapa 

20 uniforme formando una sola pieza, que tenga el pese justo 
y determinado que conviene para las operaciones ulteriores.

El aparato objete de esta patenta está compuesto 
esencialmente por una plataforma correspondiente a cualquier 
sistema de báscula que convenga, sobre la cual se ha dia—

25 puesto ah aparato que comprende una tela sin fin que se arro­
lla en zig-zag sobre varios cilindros, con objeto de que la 
extensión de dicha tela sea relativamente grande estando di­
cha tela dispuesta para recibir la napa producida por la 
earda, y accionada por un motoreito eléctrico fijado a cual- 

30 quicr punto conveniente de la propia plataforma de la bás - 
eula y todo ello en combinación con un sistema eléctrico de
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paro automático que comprende na circuito que se cierra 
por el movimiento del brazo pesador de la básenla al alcan­
zar ásta un peso previamente determinado.

La napa que produce la carda repasadera y que es 
5 entregada por los cilindros descargadores, es recogida por 

la tela sin fin en zig-zag y queda adherida a la misma arro­
llándose varias veces, y aumentando el peso que aetáa sobre 
el mecanismo de la báscula, produciendo el cierre del cir­
cuito eláetrieo, en eembinaeién con un relá de doble efecto 

10 que aetáa simultáneamente sobre un interruptor que produce 
el paro del motor acoplado a la plataforma, y de un motor 
dispuesto para accionar los cilindros descargadores de la 
carda repasadera, independientemente del motor que acciona 
el tambor de carda u árganos principales de la máquina de 

15 modo que al actuar dicho circuito eláetrieo queda detenido 
el movimiento de la tela sin fin y tambián la alimentaeián 
de la napa.

En el plano adjunto se representa eomo ejemplo, una 
forma preferida de ejecución delaparato objeto de esta pa- 

20 tente.
La figura 1 es una vista en perspectiva del conjun­

te del aparato pesador provisto de la tela sin fin recoge­
dora.

La figura 2 es una vista de frente que muestra los 
25 árganos de accionamiento.

La figura 3 es un detalle del brazo pesador del 
sistema de báscula.

La figura 4 es un esquema del circuito eláetrieo 
que produce el paro automático.

Segán puede verse en el plano adjunto el aparate 
comprende una plataforma mávil -10- que se apoya sobre los

30
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largueros que constituyen el sistema As báscula escogido, 
transmitiéndose el movimiento a la varilla -12- que aetda 
sobre el brazo pesador -13- de la romana. La plataforma 
-10- lleva en su parte superior, una caja o envolvente -14- 

5 que eneiarra varios cilindros de guia -15- entre los cua­
les se dispone una tela sin fin -16- que se desarrolla for­
mando zig-zag de modo que presenta una gran extensión.

La misma plataforma -10— , lleva fijo un motor eléc­
trico para el accionamiento de la tela sin fin, situado por 

10 ejemplo, en la parte inferior de la plataforma tal coso se 
representa por -17- y el cual por medio de una correa u otra 
transmisión conveniente transmite el movimiento a uno de 
los cilindros guía del aparato superior. La napa o velo 
-20- que produce la carda -21-, es recogido por el descar- 

15 gador -22- en la forma habitual y de éste pasa la napa a
arrollarse sobre la tela sin fin, entrando lateralmente con 
ayuda de un rodillo guía -23-. El descargador -22— es ac­
cionado por un motor independiente -24-, que puede estar 
sincronizado eon el motor -17- que aeciena la tela sin fin, 

20 para que el desarrollo de esta éltima corresponda a la ve­
locidad de entrega del velo. Esta disposición es sumamen­
te ventajosa ya que si se tratará de accionar la tela sin 
fin por el mismo motor -24- que acciona el cilindro descar­
gador, la transmisión siempre tendría alguna influencia en 

25 el movimiento de la plataforma de la bésenla y por lo tanto 
podría producir alteraciones en el peso, lo cuál queda com­
pletamente evitado por la disposición reseñada al accionar 
la tela sin fin por medio de un motor sincronizado con el 
que acciona el cilindro descargador.

30 El contaeto eléctrico —25— , accionado por el &razo
pesador -13-, esté constituido por un brazo fijo -26- pro-

- 4 -
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visto de ana pieza de contacto y por otra brazo móvil o 
elástico *-27** que lleva la otra pieza de contacto, siendo 
este óltimo empajado por el saliente -28- del extremo del 
brazo -13- de la romana, en el movimiento ascendente de ós— 
te, de modo que cuando sobre la tela sin fin se ha deposi­
tado la cantidad de napa correspondiente al peso deseado y 
el brazo de la romana alcanza su posición de equilibrio, se 
cierra dicho contacto elóotrico -25— y segán puede verse en 
el circuito de la figura 4, aetóa sobre un reló de doble 
efecto -29- el cual a su vez provoca la actuación del reló 
de mínima tensión -30-, que acciona un interruptor inter­
calado en las líneas de alimentación de los motores de ac­
cionamiento del descargador y de la tela sin fin, quedando 
detenidos estos órganos* Si se desea, el reló de doble 
efecto, puede tambión actuar sobre otro circuito que produz­
ca una seHal aodstica cualquiera -32— y además puede dispo­
nerse Un interruptor a mano -33— para actuar a voluntad el 
circuito siempre que convenga.

Con objeto de que el brazo pesador tenga un movi­
miento suave puede disponerse en combinación con uno o va­
rios amortiguadores hidráulicos, similares a les usados en 
las básculas, evitándose así posibles oscilaciones que da­
rían un resultado poco exacto.

Una vez depositado sobre la tela sin fin el peso 
de napa deseado se detiene dicha tela y se corta la napa, 
y poniendo de nuevo en marcha el aparato, se arrolla en la 
bobina -34-, que puede pasarse a las subsiguientes opera­
ciones de hilatura. Si se desea en lugar de la tela sin 
fin, tambión podría emplearse un tambor napador para arro­
llar la napa formada.

Uracias al aparato descrito se obtiene puós, un pe—
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so exacto de la napa, alendo ásta de una sola pieza y sin 
irregularidades, evitándose el inconveniente de tener que 
parar por medio de un disparo meoánico actuado a mano, ca­
da vez que el operario aprecia que la napa tiene el grueso 

5 deseado. Se obtiene además, simultaneidad y rapidez en el 
paro de este aparato y del descargador, cuando la báscula 
registra que se ha conseguido el pas3.

La descripción que anteoede se refiere a una forma 
preferida de ejecución del aparato objeto de esta patente 

10 y se comprenderá que sin apartarse del objeto de la patente, 
podrá variarse la disposición del circuito elóctrioo o el 
sistema indicador del aparato pesador, por ejemplo, por me­
dio de aguja indicadora giratoria, o establecer todas aque­
llas variaciones oonstruotivas o de detalle que no alteren 

15 las oaracterjs ticas esenciales de la invención, las cuales 
quedan resumidas a continuación.

20 Se reivindica como objeto do esta patente:
1.- Aparato para determinar automáticamente el pe­

so de la naya producida por las cardas repasaderas, que 
comprende esencialmente una plataforma correspondiente a 
cualquier sistema de báscula adecuado, sobre la cual se dis- 

25 pone un Órgano receptor de la napa producida por la carda, 
compuesto por una tela sin fin que se arrolla en zig-zag 
sobre varios cilindros guia, estando accionada dieha tela 
sin fin por un motorcito elÓotrioo dispuesto en cualquier 
punto conveniente de la plataforma, todo ello en combina­

do ción con un circuito eláotrico que comprende un interrup­
tor accionado por al movimiento del brazo pesador de la báa—
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oula, al registrar ósta el peso previamente determinado, 
y un reíd que actóa al cerrarse el oirouito sobre nn inte— 
rruptor dispuesto para producir el paro del motor que accio­
na la tela sin fin#

2#- Aparato segdn la reivindicación anterior, carac­
terizado por la disposición del cilindro descargador de la 
carda, en combinación con un motor de accionamiento que co­
munica movimiento a dicho órgano, independientemente del ac­
cionamiento del gran tambor o demás órganos de la carda, ca­
tando dioho motor, sincronizado con el motor que acciona la 
tela sin fin, a fin de que la alimentación del velo a la te­
la y la recogida del mismo se efectóe a velocidades propor­
cionadas, disponiÓndose el roló que actóa al cerrarse el 
circuito, para que actuó simultáneamente sobre el motor del 
descargador y sobre el motor de la tela sin fin, deteniendo 
a la vez la alimentación y la recogida del velo#

3.** Aparato segón cualquiera de laa reivindicacio­
nes anteriores, caracterizado en que el interruptor del cir­
cuito elÓctrieo que es accionado por el brazo de la romana, 
comprende un contacto dispuesto sobre un brazo fijo y otro 
contacto dispuesto en un brazo móvil o elástico, el cual es 
empujado por un saliente del brazo de la romana, en el mo­
vimiento ascendente de este, y de tal modo que al alcanzar 
el peso deseado, se oierra el circuito, produciéndose la ac­
tuación del reló y del interruptor del circuito de alimen­
tación del o de les motores, que puede completarse con cual­
quier señal acústica o luminosa#

4#— Aparato para determinar automáticamente el pe­
so de la napa producida por las oardas repasaderas#

Está memoria consta da ocho páginas, escritas por 
una sola cara#
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Barcelona, a áooe áe Febrero de mil novecientos 
cuarenta y siete*
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