
MEMORIA DESCRIPTIVA 

para so l ic ita r

P A T E N T E  DE I N V E N

e n

E S P A N A
f-

íy po.r VEINTE a&oe

,F'

a nombre de VEHCSTADSAKTIEEOLACBT ÉALDEX, entidad sueca, es­
tab lecida en Norra V&gen 9, Halmstad, Suecia, per:

" UNA MAQUINA PARA EL CORTE DE CSABA METALICA"

El invento se re fie re  a aquellas máquina para cor­
ta r  chapa m etálica o m ateriales sim ilares, en l a s  coalas la  

hsrsmleata cortante es accionada mediante una palanca acodada 
articu lada provista de dos barras que están pivotadas, una 
en torno de una espiga f i j a  y la o tra  en tom o de una espiga 
del porta-herramientas, estando dichas barras destinadas a
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rec ib ir  no movimiento transversal oscilatorio  qne le s  as co­
man ioado en un plano qne se extiende en angelo recto a eos 
ages de oscilación , cayo movimiento es producido por medio 
de una b ie la  o sim ilares que acciona la  espiga de la  a rtice-  

5 lación intermedia de la pal an ca-acodada. En la e  conocidas

maquinas de este tip o , el punto f i jo  de la palánoa acodada 
e stá  destinado a ser desplazado en dos posiciones extremas, 
es decir, una posición de trab a jo , en la  cual el porta-herra­
mientas se mueve de modo que los f i lo s  de la s  herramientas 

10 etrtantes están operando relativamente cerca entre s i ,  y una
posición de marcha en vacio, en la  cual los f i lo s  de la s  he­
rramientas cortantes están operan do a mayor distancia entre 

s i ,  de modo que la  p ieza de labor pueda ser intxcducida l i ­
bremente entre los f i lo s  de la s  herramientas. Dicho des- 

16 plazamiento se efectúa preferiblemente mediante un aju ste de 
la  espiga f i j a  del sistema articu lado , cuya espiga está  moo- 
tada excéntricamente, con lo  cual puede Meerae que el eje de 

la  articulación f i j a  ocupe una posición a l t a  y una posición
baja .

20 Se comprobará que al cortar chapa m etalice de grue­
sos variab les y de d istin to s m ateriales, es deseable contro­
la r  la  longitud de la carrera de la  herramienta móvil y el 
número de golpes de la mis na, dentro de ciertos lim ite s .
En una palanca acodada articu lada del tipo  en cuestión,píede 

26 crearse este control variando la  magnitud de los movimientos 
oscilatorioa transversales de la s  barras hacia ambos lados 
desde el plano que se extiende a través de la s  dos espigas 
exteriores de articu lación . Con preferencia, el movimiento



se regala entoncea de modo qoe ae haga que l a s  barras oscilen 
simétricamente en ambos lados de dicho piano, en ano de los 
casos y esencialmente en un lado de dicho plauso, en el otro 
oaso. Se supone qae e l movimiento transversal qoe acciona 

6 la  espiga inte une di a de la  articulación demias barras, mar­
cha con amplitud y frecoencia constantes. En el primer eaac, 
se obtiene un movimiento resaltante de la herramienta qoe se 
caracteriza por una carrera pequeña a  c ierta  frecuencia de 
os olla cien, mientras qoe en el otro oaso se obtiene una ca- 

10 rrera  más amplia de la  herramienta a una fréeuen cía qoe es

la  mitad de la  del primer caso. En la s  máquinas anterior­
a s  te  conocidas, dichas condiciones de movimiento se han ob- 

. - tenido porque la  espiga intermedia de articulación  de la s
barras era accionada mediante ona b ie la , cuyo otro extremo 

- 16 tuviera un movimiento de rotación comunicado & l a  misma des­
de una excéntrica que g ira ra  en torno de un árbol ríg id o , y 
coya longitud ft^ ra  varibale de coaiqoier modo conveniente. 
Pueda también obtenerse al mismo efecto ajustando el e je  de 
rotación de la  excéntrica a distan <d.as variables desde e l 

20 plano que se extiende a través de la s  espigas exteriores de

artion aeión  de la palanca acodada. En estos casos, deben 
disponerse medios separadores para hacer posible e l deepla- 
samiento de la longitud de la carrera de la herramienta cor­
tante y el cambio del punto f i jo  de la  palanca aoodadá a sos

- -- j . .

26 Posieionea superior e in fe r io r , respectivamente.
El presente invento ee re fie re  a un medie sim pli­

ficado para el cambio de la longitud de la  carien-a y se ca- 
. rácteriza  primordlalmenta por el hecho de que la  espiga f i j a

. . '
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3s erticnlaeión es a jastab le  de nn modo f i jo  a diversas posi­
ciones desplazadas transversal mente de la dirección de movi­
miento dei porta-herramientas, en forma t a l  qce e l plano qpe 
se extiende a través da la s  dos espigas exteriores de a rtica-  

5 laclan poede regalarse a distan olas diferentes desde la s  po­

siciones extremas de la espiga intennedla de a rtica lac ló n .

El invento se describ irá con mas detalle  haciendo 
referencia a lo s dibajos ad jantes, en los caales:

La fig a ra  1 maestra el movimiento medíante ana re- 
ÍO presentación diagramática.

- La f ig ara  2 enseña e l mismo mecanismo en otra po­
sic ión .

Las fig a ra s  3 y 4 mnestran el montaje de la s a p i^  
articalación  de la palanca acodada en ana v is ta  ax ial 

1-g y en corte Iongitadlnal, respectivamente.

Diapaesta en forma ro tativ a  en torno del árbol es­
tacionario 1 del motor de impalsión hay ana excéntrica con 
centro 2 y radio R. Desde este con jante el movimiento es 
transmitido mediante la b ie la  L al panto de artioalación  ín- 

20 termedio de la  palanca acodada, teniendo este panto de a r t i-  
colación sas posiciones extremas 3 ,4  a l a  d istan cia  mataa 2R.
El panto f i j e  de articulación  saperior ae designa con 5, y 6 
denota e l panto de árticalaoión  in ferio r, gaiado verticalmen­
te ,  en sa posición mas baja, a l paso qpe 7 designa oste c l t l -  

26 mo ponto in fe r io r  en sa posición mas a l t a .  Loe pantos 6 y 7 í 
coostitayen los pantos extremos del movimiento de la  herra­
mienta cortante en ai posición de trab a jo . De acaerde con 
la  & gara 1 , el panto Intermedio de l a  palanca acodada se
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maeve & distan d a s  variab les del plano qae se extiende a 
través de loa pantos 6 y 6 . Como resaltado Ae e llo a , se 
obtienen ana carrera Ae trabajo  6 - 7  relativamente larga , 
y ana carrera adicional may peqaoña 6 - 9 del porta-herra- 

6 mientas. El panto f i jo  Ae articulación 5 está  montado ex- 
eentrlosma'ite y a s i  poede moverse al panto 8 mediante an m6- 
vlmiento de rotación del moñón correspondiente para hacer 
qoe toda la  palanca acodada se eleve, Ae modo qae el porta­
herramientas se moverá en ana mayor d istancia desde l a  cc- 

10 rresponAien te herramienta cortante eetaoionaria(qae no se
rep resa ita . Entonces la  herramienta opera en ana posición 
Ae marcha en vacio, y entre l a s  herramientas cortantes pue­
den ser introducidas la s  p iezas a tra b a ja r ,

La ü gp ra  2 muestra el panto f i jo  de artioalación  
16 desplazado a ana posición 6' qae ia sido alcanzada mediante 

an movimiento de rotación continnade del mañón sitaado ex­
céntricamente, La posición se adapta con preferencia da 
modo qae la  d istancia entre la  posición extrema 6 del panto 
móvil de artioalación exterior y la s  posiciones a ltern ativ as 

20 5 y 8* del panto de artioalación estacion aria , sea la  misma
en ambos casos. Al mismo tiempo, el panto f i jo  de art i  co­
lación será desplazado lateralmente con respecto a la s  otras 
partes no alteradas del sistem a, con lo  en a l e l plano entre 
lo s pantos exteriores 8* y 6 de l a  palanca acodada a rtico ia -  

gg da puede llev arse  a ana posición sim étrica en relación a la s  
posiciones extremas 8* y 4* del panto de artioalación  o sc i­
lante, cayas posiciones altimamcnta citadas aon f i j a s  raspeo 
to al plano qae se extiende a través de 8 y 6 . Con e llo  se

5



(

obtiene ana carrera activa más corta del porta-herramientas, 
qce ahora es obligado a moverse entre loe pantos 6 y 7? a 
ana freeaatcia  de carrera qae es el doble de l a  de la s  con­
diciones de la  figura 1 .

6 Como se verá por la s  f ig a ra s  2 y 4 , l a  espiga f i j a
de artice lación 10 está provista de ana empañadora de manio­
bra 11 qae paede hacerse g ira r  en una rapara dispuesta en el 
muñón 12 de la espiga 10, en tomo do an pasador ÍZ, obligán­
dola a qae bloqoee la espiga en la posición deseada al bajar­

lo la  M ola dentro de ano de loe rebajos 14 del alojamiento del

muñón de la espiga, oayos rebajos 14 están desplazados en 90% 
mataamente entre s í .

Evidentemente, el angalo entre l a s  diversas posi­
ciones de a ja s te  puede ser a lterado , Análogamente, e l name- 

16 ro de l a s  posiciones f i j a s  de a ja s te  podra.aer mayor da t r e s .
Bor ejemplo, puede orearse entre la s  posiciones 8 y 8 otra 
posición de trab a jo . El a ja s te  de l a  espiga f i j a  de a r t i-  
oalacionepaede efectuarse también por medio de correderas 
rectilin eaa  o sim ilares.

20 I*a ventaja del invento reside primordialmente en
qae la  elevación de la herramienta cortante y el cambio de 
su carrera pueden ser efectaadoe por medio de l a  miaña pa­
lanca de maniobra. Además el invento sim plifica  macho l a  
alteración de la loggltad  de la  carrera puesto qae dicha 

gg alteración puede efectuarse mediante ana sola manipalaoión,
inaloso dorante el funcionamiento de l a  máquina. Elíl%3nvento 
crea asimismo an conjunto sencillo  y compacto del mecanismo 
ge cambio dentro de an cárter cerrado.
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Beta so lic ita d  qae corresponde^ ^  presentada 
en Snec&a e l 6 de febrero de 1946, bajo el número 1093/1946, 
se acoge a los beneficios del a r tíg a lo  51 gal vigente Estata- 

to de propiedad In d astü a i.

- N O T A -

Loa pantos de invención propia y noeva qae se 

presentan para qae sean objeto de esta patente de Invención 
en España, por VEINTE años, son los siguientes;

l s . -  Unamáqaina para el corta de chapa metálica 
y materiales sim ilares, en la cnal la herramienta cortante 

es accionada par ana palanca acodada a rti calada, de dos 

brazos, qae tiene ana espiga de artioalacipn f i j a  y ana es­

piga de articulación móvil acopiada ai porta-herramientas, y 
en la ocal la tercera espiga, de articulación intermedia,de 
la  palanca acodada, está destinada a qae se le comaniqae an 

movimiento alternativo, caracterizada porque la  espiga f i ja  

de articulación es ajastable fijamente a diversas posiciones 

desplazadas transversalmente en relación con la dirección 

de movimiento del porta-herramientas, de ta l modo qae el pla­
no qae se extiende a través de la s dos espigas exteriores 

de articulación pueda regalarse a distancias diferentes de 

loe posiciones extremas de la espiga de articulación inter­

media, con el fin de cambiar la  longitud de la carrera del 
porta-herramientas.
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2 s .-  Una maquina según se reivindica en el punto 

le ,  caracterizada parque la espiga f i j a  de articulación es 
a ju stab le a dos posiciones, en la  cual la  distancia entre 
dicha espiga de articulación y la espiga de articulación 
del portaherramientas en su posición extrema avanzada es 
la  misma en ambos casos.

3e.- Una máquina según se reivindica en lo s pun­
tos 12 o 2$, caracterizada porque la  espiga de articulación 
f i j a  es ajustable tanto transversalmente como en sentido 
longitudinal a la trayectoria de movimiento del porta-heraa- 
m^enta por medio del mismo d ispositivo  de cambio.

4 s .-  Una máquina según se reivindica en el punto 
39, caracterizada por que la  espiga de articulación f i j a  es 

ajustab le por medio de ura excéntrica a tre s  posiciones f i ­
ja s  da a ju ste , cuyas dos posiciones extremas corresponden a 
dos posiciones diferentes de trabajo del porta-herramientas, 

mis otras que la  posición intermedia corresponde a la  posi­
ción de marcha en vacio del porta-herramientas.

5- ** Una maquina para el corte de chape m etálica.
Tal y como se ha descrito en l a  Memoria que ante­

cede representado en los dibujos que se acompañan y oon loa 
fin es que se han especificado.

Esta Memoria consta de ocho hojas e sc r ita s  por una
so la oara.

Madrid, 1 Í ÍS . W  
P. A.
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