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a favor de
Don José& we, SANGLAS CASANOVAS, de nacionalidad espafiola,
domtciliadec en BARCELONA,
por:

" Wecanismo de estiraje para mdquinas de hilatura "
Si=isi=isiasizinmininminixisinln
Memoria Descriptivae

la presente patente se refiere a un mecanismo de
estiraje para mdquinas de hilar o de preparacidn, que tiene la
caracterfstica esencial de yue sobre un mismo cilfndro infe-

rior, lleva un cilfndro superior de presidn cargado que produ-
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ce un punto de pinzado o retencidn de las fibrus y un pegueiio
cilfndro de deslizamiento o libre que efectde un control o acom—
pafiamiento de las fibras, permitiendo el deslizamiento de &stas.

Para lograr la colocacidn de estos ci lfndros, Qque
en los dispositivos usuales no serfa posible, el mecanismo ob=
jeto de esta patente en lugar de tener los %tres pares de cilin-
dros dispuestos segdén un mismo plan; inclinado, los tiene dis-—
puestos en dos planos que forman #ngulo alrededor del cilfndro
intermedin de manera gue €l estirado previo que se efectla en=-
tre los cilfndros alimentadores o de entrada y el cil¥fndro inter—
medio, tiene lugar en un plano inclinedo hacla abajo a partir
del cilindro intermedio y el estirgdo final o de hilatura, que se
efectla entre el cil¥fadro intermedio y los cilfndros finales o
de salida del hilo, se efectda también en un plano inclinado he-
cia abajo desde el cilfndro intermedto, pero en sentido contrario
del primeros. Por lo tanto la disposicidn de éste mecanismo es-
+1redor es como st se hubiese hecho girer alrededor del cilfndro
intermedio la parte de mecanismo que efectda el estirado previo
hasta poner a ésta parte en un planc inclinado hacia absjo de
manera que el camino que sigue la mecha forme un dngule o puato
de inflexidn pronunciadoe. Gracias a esta disposicidn, se logra
que gquede descubilerta una gran superfiicie del cilfndro interme-
dio de manera que guede espacio suficiente para la colocacidn
del cilfndro de presién y del cilfndro libre.

Al miswo tiempo se logra con esta disposicidn,
que la mechas esté en contacto con una mayor superficie del cilfn~
dro intermedio, con lo cual este cilfndro ejerce por adherencia
una meyor reteucidn sobre las fibras y ayuda asi al buen esti-
rados

E1l mecanismo se completa con una disposicidn espe-
cial para cargar los cil¥ndros superiores, que permite cargar
todos los pares de cilfndros por la accién de un solo peso, ¥
que &l mismo tiempo permite descargar los cilfndros de salida

y retirar el cilfndro superior, sin que queden dsscargades los

demgs cilfndros y por lo tanto sin que dejen de funcionar con-
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venilentemente.

In el plano adjunto se representa una seccidn
transversal del mecanismo de estiraje obJeto de esta patente.

Este mecanismo comprende un par de cilfndros ali-
mentadores o de entrada de la mecha =1-2-, un par de cilfﬁdroé
intermedios =3-4- y un par de cilfndros fineles o de salida del
hilo =5=6-, Ademds en combinacidén con el cilfndro inferior =3-
se dispone un peqguefio cilfniro libre de deslizamiento -T7-.

La caracterfstica esencial de éste mecanismo es
que lae 1lfneas de tangencia de los *tres pares de cilfndros, no
se hallan eituadas en un mismo plano como en los mecanismos usua~-
les, sind que los cilfndros =1-2= y =3-4- deterﬁinan un plano
inclinado con reliacidn a la horizontal y los cilfndros «S5-fe y
=3=4~ determinan otro plano que forma con el primero um 4ngulo
bastante acusados En comsecuencia el camino que sigue la mecha
de este mecanismo estirador no es recto como en los mecanis-
mos usuales sinéd gue forma un 4ngulo o punto de inflexién pro-
nunciado alrededor del cilfndro inferior —=3-~, aplicédndose la
mecha sobre una extensidn relativamente muy grande de la super-
ficie del cilfndro —3-. 3obre este cilfnudro intermedio -3~ se
aplica en primer lugar el cilfndro de presidn -4-, el cuel se
halla cargado por el mecanismo de presidn como se explicard
mas adelante, de manera que entre los cilfndros -3- y -4~ se
produzca un punto de pinzado o retencidn enérgica de las fibras,
que permite efectuar un estirado previo relativamente muy fuerte
entre el par de cilfndros alimentadores —-1l=2= y el par de cilfn-
dros intermedios =3-4-.

'Ademda sobre la superficie del cilfndro -3- y en
el espacio que queda entre el cilfndro —4- y los cilfndros fina-
les ~5-6~ ge apoya sobre el cilfmdro =3~ usn peyueilo cilfniro -7-
que carga sobre la mecha dnicamente por su peso y Qque obra como
un érgano conductor de la mecha, que retiene las fibras permitienc
sin embargo el deslizamiento de las que han sido ya cogldas por

108 cilfndros de sslida =5-6~s La presencia de este cilfndro ~ -
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conductor, en combinacidén con el gran arco que describen las
fibras en contacto con el cilfndro -3- produce una conducecidn
y retencidn de las fibras en excelentes condiciones para un
estirado perfectos

El mecanlismo comprende como 4rganos complementa-
rios un embudo -8~ que guim la mecha a los cilfndros de entra-
da =1-2= pero que tiene la particularidad de estar curvado pa—
ra facilitar la introduccidén de la mechs que quedarfa dificul-
tada por la gran inclinacién hacia atrds del plenc de estiraje,
un primer condensadcr o reductor del ancho de la mecha 9= dis-
puesto en el é£ngulo que forman entre sf los dos cilfndros in-
termedios =-3-4- y un segundo reductor o condensador de la mecha
~10~ dispuesto en el dngulo que forman los cilfndros de sali-
da =5-6~, FEl embudo «8- v4 fijado del modo ususl a la barra
gula mechas -ll- y los condensadores ~9- -=-10— védn completamen-
te libres, sostenidos solamente por la misma umecha y por su adhe-
rencia y rozamiento con los cilfndros,

Parg cargar los cil¥fndros de sste mecanismo se dis—
pone una silleta de presidn doble, cuya construccién especial
permite cargar todos los cilfndros con un sélo peso. Hsta sille~
ta estd foruwada por dos piezas -12- =13~ articuladas una a otra
por medio de un pasador =-l4-. La pileza -12- forma en la parte
anterior una superficie plana -15- que carga sobre el cuello
del cilfndro superior -6~ y la piezs -13~- forma en su parte an-
terior un cojinete —"6- que se apoya sobre el cuello del cilfn-
dro —4- cargando este cilfndro y fijendo al mismo tiempo la
posicidn del conjunto de la silleta, mientras que por la parte
posterior esta pieza -13~ formae una parte plana -17- que car—
ga sobre el cilfndro -2- de manera que se pueda regular la se-
paracidn o "ecartamiento" de los pares de cilfndros.

La transuieidn de la accidn del peso a la sille-
ta ta se efectd: por medio de un tirante curvado =18~ gue pasa

por la parte posterior del mecanismo y ®e articula por su extre-
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mo inferior a la palanca =19~ en la que cuelga el pesoc. Es—

te tirante -18- se articule a la pleza anterior -12- de la
silleta de presidn por medio de un pasador =~20- y tiene ade-

mAs la particularidad de que el tirunte presenta un saliente

o nariz —21~ dispuesto de tal manera que cuando se retira el
cilfndro superior =6-, con lo cual la superficie anterior =15«
de la silleta gueda sin apoyo, la superficie —22- tropleza con-
4tra 4ste saliente -21= del tirante, quedando solldaria la sille-
ta del tirante, de manera que no se descargan los cilfndros pos—
teriores y la mecha continua pasendo por estos cilfndros sin
enredarse en el mecanismos

Como se vé por la descripcidn jue antecede, con
el mecanismo ae estiraje objeto de esta patente, se logra pro-
ducir un estirado de la mecha en las mejores condiciones, pues
se efectda un estirado previo, mucho mas elevado gque en los me-
canismos usuales , que anula completamente la torsién de la me-
cha y deja las fibras sueltas y paralelas y luego esta mecha se
estira en buenas condiciones por su adherencia sobre el cilfn—
dro intermedio =3- y por la accién de retencidén o acompafiamien-—
to que efectda el cilfndro -~7~. Iste estirado queda facilitado
por la presencia de los dos condensadores de mecha «3«10= que
reunen las fibras y reducen el ancho de la mecha, lumpidiendo
que las fibras se calgan.

Ademds el funcionamiento del mecanismo resulta suma-
mente cémodo por la presencia del embudo -8~ para enhebrar la
mecha y porque al retirar el cilfndro superior -6- la silleta
de presidédn queda r!gida con el tirante y carga los cilfndros
posteriores con lo cual se evita que la mecha se enrede con
los ciltndros del mecanismo.

N O T A
Se reivindice como objeto de esta patente;

1) Mecanismo de estiraje para mdquinas de hila-

tura compuesto de tres pares de cilfndros, caracterizado porque
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el plano determinado por las l¥neas de tangencia de los cilfn~

dros alimentadores y los intermedios forma el mdximo 4ngulo po—
sible con el plano determinado por las l¥fneys de tangencia de
los cilfndros intermedios y los de salida del hilo, de manera
que el estirado se efectda segin dos vertientes y la mecha se
aplice en una parte muy extensa de la superficie del cilfndro
intermedio infecrior y en esta parte se combina con el cilfndro
intermedio inferior ademds del cilfndro de presidn correspon-
diente, unm peguefio cilfndro libre que produce una retencidn so-
bre las fibras de la mecha, permitiendo ein embargo, el deélizamien«
to de las fibras que son tiradas por los cilfndros finales o de
salida, de manera que se pueda hilar con este mecanismo fibras de
cualquier longitud sin tener que variar la separacidn o ecarta-
miento entre los cilfndros intermedios y los de salida.

2) Mecanismo de estiraje segiun la reivindicacién
anterior, caracterizado porque logs diferentes pares de cilfndros,
se cargan por medio de uma silleta de presién compuesta de dos
partes articuladas entre si, de modo que la parte anterior reci-
be la accidn del peso y carga los cilfndros de slida, mientras
que la parte posterior; carga los cilfndros wlimentedores y los
jntermedios, estando el tirante gue recibe la accidédn del peso
provisto, junto al puanto de articulacidn, de un saliente que
queda préximo a la superficie de la parte anterior de la sille-
ta de presidn, de tal :nanera que al descargar los cilindros de
galida y retirar el cilfndro superior, la silleta de presidn,
queda rfgida con el tirante y no se descargan los cilfndros pos-
teriores.

3) Mecanismo de estiraje segun las reivindicacio=-
nes anteriores caracterizado por la disposicidn de un embudo cur-
vado fijado a la barra guia-mechas usual, para facilitar la in-
troduccidn de la mecha a pesar de la gran inclinacidn del plano
segin el cual se efectda el estirado previo,

4) Mecanismo de estiraje segin las reivindicacio-



nes anteriores, caracterizado por la combinacidén de dos reduc—
tores o condensadores de mecha dispuestos umo en el dngulo que
forman los dos cilfndros intermedios y el otro en el 4ngulo que
forman los dos cilfndros finales o de salidae

5) Mecaenismo de estiraje para mdquinas de hila-
tura.

Esta memoria consta de siete pdginas, escritas
por una sola cara.

BARCELONA, 8 de Febrero ds 1947,
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