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La presente invencién se refiere a disposiciones de comande
a distancia, y de acuerdo con las mismas se transmiten impul— |
gos modulados desde el extremo de gobiernc, para efectuar una
operacién deseada en el extremo gobernado a distancisze

Por impulsos modulados en tiempo se desea significar que los
impulsoe se transmiten a intervalos iguales de tiempo, es decir

que la frecuencia de los impulsos esm constante, pero que varia

su duracidn,

De acuerdo con una forma de remlizacién del invente, las dis-
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posiciones de gobierno o comando & distancis, para dar en el
extremo distante una indicacién de un instrumento medidor ubi-
oando en el extremo de goblerno, se caracterizan por el hecho

de gue el instrumento medidor esté dispuesto para gobernar la
duraciln de los impulsos de una serie de impulsos eléotricos,
de meuerdo con el valor de la medida obtenida por el instrumenw
toy ¥ en el extremo distante, los referidos impulsos se usan
para producir una corriente o tensién proporcional & la dura-
cifn de los impulsos, aplicéndose esa corriente o tensidn para
dar la indicacién convenientee.

De acuerdo con otra forma de ejecucidn del invento, las
digposiciones de comando a distancia para accionar un disposi-
tivo an ai extremo comandade a distancie, hasta una posicidn
predeterminada en el extremo de gobierno, se caracterizan por
el hecho de que se transmite una serie de impulsos de una du-
recién de acuerdo con le referide posicién predeterminada, ¥y
en el extreme mlejado, los referidos impulsos se usan para pro-
ducir una corriente o tensién ﬁara gobernar un motor y accionar
el citado dispositivo.

Al llevar a la préctica la invencién, los impulsos eléctri-
cos modulados en tiempo se integran a trav8s de un jeriodo, Yy

la corriente contfnua media asi producids se emplea para efec-
i

tuar ls operacidn o indicacién deseada. » ?
La invencién se comprenderd mejor por la siguiente descrip-
¢idn de lazs dos formae preferides de fealizaoiﬁn mencionadas,
consideradas conjuntemente con los dibujos que se acompafian,
en los onalest
La figura 1 es un grifico que explics los principios en que

se basa la invencién.

La figura 2 es un esquema de lgs disposiciones de la primera

forma de realizaciln indicada.
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Las figuras 3, 4 y 5 son curvas que explican la disposicidn

ilustrada en la figura 2.

La figura 6 ilustra las disposiciones de circufto del extre-
mo de gobierno de la disposici8n representada en la figura. 2.
| La figures 7 represents disposiciones alternatives de circuito
de una etapa de "corte'.

Las figurss 8 y 9 son curvas que explican la disposicién ilus-
{rada en la figura T. 7

La figura 10 es 1a disposicisn de circufto de un emplificador-
apto para ser usado en el extremo goseruado;

. La figura 11 es un esquema de otra forma de realizacién del
invento, donde el poder necesario paras accionar un dispositive
del extremo distante es grandeg y

La figura 12 ilustre los detalles de circufto de una de las
unidedes de la figura 1ll.

Haciendo referencia & la figura 1, ay b i'epi-esentan dos se-~
ries de impulsos de la misma frecuencia pero de distintas dura-
clones. In a los impulsos son de una corta duracidn i1 y den
una corriente continua media cuyo nivel estéd representado por
la ordenada ¢o En b los impulsos son de una duracién larga 12
y dan una corriente contfinua media;mucho més‘fuerte, cuyo ni-
vel esté representado por la ordenads d. Se observari gue el
anchoe o la duracidén de los impulsos, y en consecuencia el nivel
medio, puede variarame entre cualqé@uiera dos limites tales como

31 y %2, ordenadas de g y d.

Si se alimenta una tensidn alternada de una frecuencias (f) apro-

piada, a un elemento de cireufto no lineal, bajo ciertas condi-
ciones, se obtendr una serie de impulsos de frecuencia de repe-

ticidn (£) en la salide de ese‘elemento, ¥ la duracién de esos

e
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y del sistema elegido en particular, con respecto a economfa de

impulsos puede variarse mediante la alteracifn de la tensién

a2 trav8s del elemento no lineal o de las constantes el8ctricas

B e

de este filtimo, ya sea separada o conjuntamente. Pueden ser
necesarias dos o mis etapas, la primera de las cuales se deno—
minari etapa de "corte® y las étapss subsiguientes se denomina-
rén etapas "limitadoras™. Para los elementos no linaales‘pue-
den usarse vilvulas termoiSnicas o inductores saturados, por
ejemploe=

Las ventajas de lae disposiciones de acuerdo con la invencibn,
son que la banda de frecuenelas necesaria para itransmitir la
inteligencia (es decir uns indiéacién o una operacidn necesaria
que deﬁe»llevarse e cabo en el extremo gobernado) desde el ex~-
tremo de gobierno al extremo gobernado, puede ser reducide y
proporcionar, por medios que se deécribirén més adelante, una
disposici&n sencilla y segura para hacer que la inteligencia
transmitide sea en gran parte independiente de lés veriaciones
de la sefial recibida, por ejemplo proporcionando una amplifica~
oifn amplia de la sefal recibida, seguida de una etaps. limita-

doras. lLos aparatos de goblerno y gﬁbernados de un sistema de

acuerdo con la invencidn, son contiﬁnamento varlables entre ;
dos 1imites predetermiﬁados o fijados de otro modo, y no funcio- |
nan por etapas separadas. Puede smplearse cualquier sistema co- |
nocido de modulacién de impulsos para transmitir ls 1nfeligen-

cia, y las ventajas de la modulacién de impulsos en general, §

energfa, falta de interferencis, efc., estarin presentes en los
sistema de acuerdo con la presente invencidn.
BEstos sistemas de modulacién de impulsos son shora bien cono-

cldos y comprenden el sistema de impulsos dinicos, donde los
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impulsos son dél‘tipq ilustrado en la figura 1, o el sistema

de impulsos dobles, en los cuales los impulsos de duracién bre-
ve y constante se transmiten para marcar el comienzo y el fi-
nal de un impulso completo, como se ilustra en ls figura 1. Bn
el sistema de impulsos dobles, uno de los impulsos de corta du-
racién ocurre a intervalos iguales de tiempo, y este impulso
puede suprimirse en el @ransmisor“y rehabilitarse en el recep-
tor, Otro sistems de impulsos, denominado sistems da‘impulsos
ég es una combinacién de este sistema modifica&o de impulsos
dobles y el sistema de impulsos dnicos, y transmite impulsos

de forma de onda en L, teniendo el impulso corto de duracisn
constante una amplitud mayor que el impulse finico modulado en
tiempo con el cual estd combinade, y puede ocurrir al comienzo
© al final del impulso finico modulado en tiempo., Este impulso
de duracidn constante ccurre en momentos varisbles ¥y en el re-
ceptor se separa del impulso Unico modulado en tiempo y se com-
bina con un impulso de breve duracidn constante que ocurre a
intervalos iguales de tiempo. En el receptor, los dos impulsos
cortos se utilizan pars producir unﬁ corriente media que se usa
con el £fn a que estd destinada 1la presenfe invencidn.

Se harf referencia ahora a la figure 2 de los dibujos, que
ilustra un esqpoﬁa de una disposicidn de mcuerdo con la inven-
¢ién, donde el podei necesario para operar él digpositivo en el
extremo distante, puede obteneraé directamente de una vdlvula
termoidnica, por ejemplo cuando se necesita dar la indicacién
de un ingtrumento ubicado en el extremo de goblierno, sobre otro
instrumento indicador en el extremo distantes.

En esta forma de realizacisn, la modulaci8n en tiempo de los
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~en ls figura 2. El otro terminal de este secundario estd coneo—
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impulsos se gobierna mediante el instrumento cuyas indicacidn ;
L

debe darse en el extremo distante, y un detector apropiado

de tensién ¢ corriente, se conecta al receptor en el extremo
distente, detector que puede calibrarse para dar uns ?epeticién
exacta de la operacidn del instrumento de gobierno.

En la figura 2, una fuente 1 de tensidn alternads de uns
frecuencia (f) se.conacta e un circuito de "corte" 2, que pue-
de variarse mediante un dispositivo de gobiernc 3, como se ex-
plicard mis adelante. La onda cortads se pasa a un amplifica-
dor limitador 4 que cambia la forma de onda cortada que se re- ’
presenta en la figurs 3, en impulsos de la forma necesaria, ilﬁa—%
trados en la figura 4. La modulacidn en tiempo de estos impul-
éqa es caracteristica de la posicién particular del dispositivo
de gobierno 3.

La salida del amplificador 4 estd conectada, a través de un
transmisor 5 que se describe més detalladamente més adelénte ¥y
un enlace o cable 6, a un receptor apropiado 7 ¥y un amplifica-
dor 8, Un detector 9 de corriente o tensibn, conectado al ampli~;
ficador 8 y calibrado convenientemente, da la indicacién Teque-—
rida en el extremo distante.

Haclendo referencia shora al circufto ilustrado en la figura
6, una vélvula V1 y sus circuftos relacionadog, forman el cir-
cufto de "corte" 2 (figura 2). En su grilla Gl se alimenta
con tensién alternadas de uha frecuencia (f) desde el secundario

del transformador T1, siendo esta la fuente representads en 1

tadq a la correderg S del potencidmetro R2 que es parte de la
cadens de resistencias Rl, R2 y R3 conectadas en serie a travée

de la fuente de azlta tensibn. BR2 es el dispoeitivo de gobierno
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representado en 3 en la figura 2, Dado que el céitodo Kl de !

V1l se mentiene positivo con respecto a la linea negative de !
alte tensidn por la cadens de resistencias R5, R6 o nectadae ‘
en serie a través de la fuente de alta tensibn, la grille G1

de V1 puede ser positiva o negativs con respecto a su cédtodo

Kl, lo que dependerd de la posicién particular de la correde—

re S del potencilmetro R2. Esta tensidn se aplica a la grille
por via del secundario del transfomador Tl. Asi, la duracién
del flujo de corriente en la resistencie R4 que es la cargm
enddica de la vilvula V1, se gobierns mediante la posicidn de

la corredera S. La accién del circufto esté ilustrads gréfi-
camente en la figuras 3, curvas 4, b ¥ ¢y donde las lineas lle-
nas indicen la forma de la tensidn obtenida a través de R4,

con el dispositivo de gobiernc S en las tres posiciones sucesi-

vas relatives representadas a la izquierda. TUna vidlwvuls V2 con

su circufto relacionado, esté dispuesta pare sctuar como cir-
cuito amplificador y limitador correspondiente a 4, figurs 2,

Y las curves &, b y g, figura 4, fepresentan las formas de onda
de las tensiones desarrolladas a través de la resistencia R8
en la palida de V2 para las mismas posiciones sucesivas del dige |
positivo de gobiernc §, siendo R8 una parte o toda la carga and-
dica de V2,

Esta tensién obtenida a trav8s de R8 se transmite al receptor
del extremo distante por medios conocidos, por ejemplo mediante
radio o cable, y en particular puede usarse para modular un os—
ciledor tal como V3 (figura 6) que trabaja a cualquier frecuen—
cia portadora predsterminads ¥ que con su circulito relacionado
forme el transmisor § (figura,z). Las curvas 2, b y ¢ de la fi- |

aura 5,.repreaentan el tipo de sefial transmitida que correspon—
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de & les posiciones sucesivas del dispositivo de gopierno S,
como en las figures anteriores 3 y 4.

B acop;amiento71ntarva1vu1ar~entre V1 y V2 comprende el ca~
pacitor Cl y el resistor-R?, Y el acoplamiento intervelwvular

entre V2 y V3 comprende el capacitor C2 y los resistores R11 y

Rl2 conectados en serie. Se apliez polarizacién negativa de
grilla a V2 y V3 desde GB. La vélvuls V3 y sus circuftos rela~
cionados que consisten en el circufto gintonizado de grilla-cé-

todo C4Ll acoplado a la grills mediante el capacitor €5 e in-

ductivamente & la bobina de realimentacisdn regenerativa L2 del
eiroufto anddico mediante la bobina Ll, forma el generador de

oscilaciones de frecuencis portadora, la amplitud de cuyas os—

o R 12, 17 £ RO

cilaciones se modula mediante la salide de impulsos de vz.} La
inductancia L2 en la salida de la vélvula V3 estd acoplada tam~
bién a la inductancias L3 del eircufto de la antena AE para sli-
mentar la antens. La profundidad de la modulacidn se ajusta por
medio de una derivacién variable S2 en la resistenéia Rl1, y
los potenciales de modulacién de 52 se aplican a la grilla de
V3 a trav8s del resistor Rl4. Se incluye un resistor de carga
R13 en 6l circuito anbdico de V3 y se coneota por su extremo
anddico a tierra, a travds del capacitor C3.

Le figura 7 indica otra disposicisnm de cireulto paras obtener
el "corte" de la fuente 1 (figura 2) por medio de la vilvule
V10 que correasponde a V1 de la figdra 6. En esta disposicién,
se varia la tensidn de corriente alternada, mientras que la ten- i
sisn de corriente continua de la vdlvula se mantiene constante.
Se prefiere esta disposicidn, ya que elimina sl contecto corre—
digo 8, figura 6, y émplea un capacitor variadle (12, figurs T,
para el dispositivo de gobierno repregsentado en 3 en la figura

2.
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La operacién del circuito ilustrado en la figura 7 se compren- k

deri por la descripcién que sigue. El transformasdor T2 alimen- !
ta la red de resistencia-capacitor C12-R28 que estd en serie a !
través de su secundario con una tensién alternada de cualquier
frecuencia (£) apropiada. La grilla G1 de V10 estd conectada
al empalme de C12, R28, mientras que el citodo X de Vlb 8¢ man—
tiene positivo con respecto al negativo de alta tensidn o 1{-
nea de tierrs mediante la cadena de resistencias R29, R30 conec- |
tadas a través de la fuente de alta tensién., La grille de V10

es entonces negative para su cfodo mediante la tensifn de co- ;
rriente continua (d) desarrollada & través de R30. La varia-
cidn de la cgpacidad del capacitor Cl2 hace que varie la ampli- ;

tud de la tensién alternsda (A) a través de R28, y proporcionan-

do adecuademente las dos tensiones (A) y (b) aplicadas a la gri-

1la de V10, puede hacerse que la duracisn del impulso de corrien-
te a través de B3l que es la carga anddica de V10, varié con

la variacidn de la capacidad de Cl2 y sea caracteristica de

ellsa. ‘

V10 estd acoplada mediante un capacitor Cl3 y resistor R36
e la grille de una valvula V11, que con su circufto relaciona-
do funciona como amplificador y limitador, al igual que V2 de
la figura 6. R3T es la resistencia de carga del circuito anédi-
co de Vll,.

La accidn del circufto esté ilustrada grificamente en las fi-
guras 8 y 9, donde &, b y gArepresentan las formas de onda de
tenaién desarrolladas a través de R31 para tres posiciones par- %
ticulares de capacidad variable de gobierno de C12. EHMas co— E
rreéponden a las formas de onda ilustradas en las figuras 3 y

4 en a, b y o, respectivamente.

La figuras 10 es un circuito apropiado para el amplificador 8,
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figure 2, y las vidlvulas termoiénicas V6, V7 y V8, con sus
circuitos rela.cionados,' comprenden un emplificador en cesca—
da de tres etapas, acoplado & resistor capacitor en C8, R21

¥y C9, B23, respectivamente, dependiendo el nfimero de etapas
necésérias, de la centiidad de variacidn de la sefial recibida
que es necesario tolerar en la priactica, de'modo de proporcio—
ner smplia amplificaciSn pars dar una sslida uniforme en la
etapa limitadora que sigue al amplificador. El amplificador
eg gencillo y los circuitos anddicos no reéuieren desacopla~
miento como cuando se usan con otros tipos de sefiale Como se
ilustra, debe darse margenpera la tensidn polarizadora de vél-‘r;
vulas alternadés bars que sean negativas para el punto de cor-
te de la corriente anddica o m&s alld, por ejeﬁplo, V6 j v8,

¥ positivas para el punto de saturacién de corriente anddica,
por ejempleo Vﬁ, eligiéndose los valores de la carga anSdica
R22"y/b de voltaje de alta tensi8n, de modo que la vélynla no
se sobrepase en este Gltimc caso. R17 y R24 son las cargas anb-

dicas de V6 y V8, respectivamente. La polarizacidn debe que-

dar virtualmente constante, cualquiers sea la duracién del im-

pulso o del tren de impulsos que se estf amplificando, y por
680 se emplea una baterfa polarizadora o alimentacidn de po-
tencidmetro.

Si se conecta un voltimetro de escala.apiopiada entre X y Z
© se intercala un galvandmetro G en el &npdosde V8, puede cali-
brarse para indicar la posicién de la corredera 8, figura 6,
© la habilitacién del capacitor Cl2, como en el transmisor, fi-
gura T. Bsta corredera o habilitacién puede gobernarse mediﬁn—
te 1los instrumentos cuyse indicacién debe transmitirse, como ser

mediante un acoplamiento mecénico, de cualquier maners bien co-
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275 La figure 11 represents un esquema de otra forms de ejecu—

cifn del invento, donde es grande el poder necesario pars pro~
ducir una operacién deseada en sl punto distante. En este ca-
80, es mis conveniente emplear contactos o relevadores para
enviar la energfia local para la operacién en el punto distan-
280 te. Por ejemplo, cuandc se desea m§ver alziin objeto relative—
mente pesado en cierto sentide, a una posicidn predeterminada.
S; se transmite una serie de impulsos dosde el extremo de
gobierno, siendo la dursocidn de los impulsos carscteristics.
de 1; posicién que debe tomar el dispositivo del punto distan—
285 te, puede compararse un impulso o una serie de impulsos con
un impulso similar o serie de impulseos similares generados en
el receptor del extremo distante y cuys duracién sea caraecte-
ristica de le condicién real del dispositivo, o puede comparar- '
se con cualquier tensidn o corrienfe~euyo valor medio sexn ca—
290 ra?teristico de ess posicidén. Cualquier diferencia entire los
valores de los impulsos recibidos ¥ generados © sus valores
nedios, puede usarse para mover el dispositivo a la posicién
deseada. .
Las unidades 10 a 17 corresponden a las unidades 1 & 8 de 1lm :
295 figura 2. La unided 9 no se usa en el éaso de la figurs 11,
¥ hay ademds un dispositive 18 en el punto distante, el motor
19 para accionar a 18, y un sistema,de relevadores 20 que go-
biernan al motors Una fuente de corriente 21 que corresponde
a 1 (figurs 2) se alimenta & un circufte de corte 22 que co- |
300 rresponde a 2 (figura 2) y ee variads por el dispositivo de §
gobierno 23 que correspénde a3 (figura 2). El dispasitivo
de gobierno 23 estd eslabonado al dispositive 18 por cualéequie~

ra medios conocidos. La salida de 22 ge alimenta & un ampliw
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ficador limitador 24 que corresponde a 4 (figuras 2) por lo
que le modulacidn de tiempo o valor medio de la salida de 24
es caracteristica de la posiocién de 18. TYa se han desoripto
circuitos detallados péia las unidades 22 y 24 con referencia
a las figuras 6, 7 y 8 de los dibujos que se acompafian.

La salida de 24, junto c&n la salida de 17, se alimentan al
amplificador equilibrador 25 y se ocbtiene su iiferencia. Eata
diferencia se invierte en signo o se torna nula, de acuerdo
& sl la salidas de 17 es mayor, menor o igual que la salida del
amplificador 24. Se amplifica mediante el circufto 25 si no
es mula, y la salida de 25 acciona un sistema de relevadores
20, haciendo gque gire el motor 19 para mover el dispositive 18,
¥ el dispositivo de gobiernsc 23 es de un sentido tal, que la
diferencia de tensidn s través de 25 tiende a ser nula.

La fuente 21 de corriente alternada puede éer un oscilador
de diente de sierra sineronizado con la salidas del amplifica-
dor 17 por cualquier medio conocido. La otra entrada paras el
amplificador equilibrador 25 se obtiene como antes mediante un
dispositive de gobieino 23 del tipo de gircuito sintonizgble,
descripto con referencia a la figurs Ty un eirocuite de "corte"
22 y un smplificador 24.

La figura 12 ilustra detalles de cirouito del amplificador
equilibrador 25. La valvula V12 es convenientemente polariza~
da por via de una resistencia de grille R32, y la salida de
24, figursg 11, se aliments a su grilla por via de un capacitdr
Cl4. La vidlvulae V13 es polarizads convenientemente por vis de
una resistencia de grilla R35, y la salida del amplificador 17
de la figura 11 se alimenta a su grilla por via de un cépacitor

Cl5« Las formas de onda de la corriente en las resistencias de
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carga anbdica R33 y R34 seréfn iguales si el tiempo de modula-
cidn de las formas de onda de 17 ¥ 24 son iguales, o siemprs

que sean iguales sus valores medios a través de un perfodo bre-
ve. La longitud de este perfodo se gobierns mediante la coms~
tante de tiempo R33, R34, Cl6. El arrollamiento excitador W de
un relevador polarizasdo de céro al centro con dos juegos de con-

tactos x, y, osté en puente a través de R33 Yy R34, y por lo

- tanto si se cambia la modulacién en tiempo de la sefial recibi-

da, en un sentido tal como para que la salids de 17 haga que

se eleve la tensién a través de R34, fluye corriente a través
del relevador desde R33 y R34 y cierra el juego de contactos,
digamoalg, Y el motor 19 es obligado a marchar en un sentido
tal como pare alterar la modulacidn en ti;mpc de la salida de
24, por medio del dispositive de gobiernc 23, hasta que la ten-~
8idn e través de H33 sumente también en igu@l cantidad, resta-
bleciéndose el equilibrioc de tensién. X1 relevador vuelve
entonces a .su posici6n‘centra1 ¥y desconecta el motor 19,

Cuando se altera la modulacidén en tiempo en un sentido tal
como para reducir la tensién a trevés de R34, el relevador se
mueve en s entido opuesto y cierra los contactos Js haciendo
que el motor 19 gire en sentido opuemto al del primer caso, la
modulacién en tiempe de 24 y la tensién a través de R33 para
moverse también en sentido opuesto, restableciendo as{ el equi-
liﬁrio de la tensién y haciendo que el relevador desconecte el
motor 19.

El dispositivo a distancis se mueve también segiin se requiera
por medio del motor 19, y este \iltimo es obligado a marchar
en cualquiera de los dos sentidos hasta que la fuente local 24

equilibre la modulacidn en tiempo de la sefial recibida, por lo

que el dispositivo 18 es gobernado por esta modulacidn en tiem—
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Po y por lo tanto por los dispositivos de goblerno 12 y 13

del extremo transmisor.

8i bien se ha hecho referencia a un relevador pelarizado,
se comprenderd que puede usarse cualquier otro tipo de r=leva-
dor, por ejemplo relevadores termoidnicos, y las modificaeiones
necesarias en el circufto descripto se harin evidentes para
los entendidos en 1ls ﬁateria, gin que sea’pecesaria ung mayor
deseripcisn.

81 bien se han desoripto dos formas particulares de realiza~
cién del invento a titulo de ejemplo, se comprendersd que pue-
den realizarse otras, que caigan dentro del alcance de las rei-
vindiceciones anexas, Particularmente, se comprenderd que si
bien las ejecuciones deseriptas han utilizado impnlesos fnicos
moduledos en tiempo para llevar la inteligencia, pueden utili—
zarse impulsos dobles o sistemas modificados de impulsos dobles,
0 el sistema de impulsos en I de transmisién de inteligencié.

Este invento corresponde a una solicitud de Patente formula-
da en Ingleterra el 30 de Septiembre de 1941, sefialada con el
N® 12662-41 y se acoge, por lo tanto, a los beneficios que otor-
gan los oonvenioslinternaaionales vigentes.

- ——— - m - - e mmme HOTA woommm;omm o -
Los puntos de invencidn propia y nueva que se presentan parea
que sean objefo de ests Patente de Veinte Afios, son los siguien- '

tens '

l.~ Dispositives de mando a distancia, en los cuales e trans %
riten impulsos modulados en tiemﬁo desde el extremo de gobierno
para efectuar una operacidn deaegde en el extremo distante gober-'
nado;

2+~ Dispositivas de mando a distancia para dar una indicacidn

de un instrumento de meficidn en el extremo comandado a digstan-
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ciey caracterizados por el hecho de que el instrumento medidor
estd dispﬁesto para gobernar la modulacidn en tiempo de una
serie de impulsos eléctricos, de acuerdo con el valor de la me-
dicifn obtenida por el referido instrumento, y en el extremo

distante, los referidos impulsos se usan para producir una co~

" rriente o tensién rroporeional & la modulacidn en tiempo y se

aplican para dar le indicacién deseada.

Je— Dispositivos de mando a distancia para operar un disposi~
tivo -en el extremo mandado distante, a una posicién prédetermi~
nada en el extiremo de gobierno, caracterizados por el hecho de
que se transmite una serie de impulsos modulados en tiempo de
acuerdo con la refarida posicién predeterminade, y en el punto
distante se usan los impulsos para producir una corriente o
tensidn para gobernsr un motor y accionar el referido dispesi~
tivo.

4.— Un dispositivo de mando a distancia, de acuerdo con la
reivindicacién 1, 2 § 3, en el cual, en el eitremo gobernado,
los referidog impulsos eldetricos se integran a través de un
periodo y la corriente media asf producida se emplea para efec~
tuar la operacisn o indicmcidn deseada.

5e~ Dispositivos de mando & distancia de acuerdo con lag rei-
vindicacidn 1, 2 6_3, en los cuales se obtienen impulsos de la
salida de un elemento de circufto no linesl al que se alimen-
ta ung corriente alternada de una frecuencia (£) y en las cua-
les la duracidn de los referidos impulsos se varia mediante 1la
variacin de la tensién a trav8s del elemento no linesl ¥/o la
variaeién de una de sus constantes eléctricas.

6= Diepositivos de mando a distancie de acuerdo con la reivin-'

dicacién 5, que comprenden una etapa de "corte" que determina
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le porcidn de la semi-onds pasada por el elemento no lineal,

Y por lo tanto le duracién de los impulsos, y una o mis etapas
amplificadoras limitadores que transforman iaesalida de la etapa
de corte, en impulsos de forma de onda rectangular.

Te~ Dispositivos de mando a distancia de acuerdo con las rei-
vindicaciones 5 y 6, en 1los cuales la tensidn a travds del ele-
mento no lineal o la variacibn de su constante o constantes elée-|
tricas, elemento no lineal que oomprendevla etapa de corte, ese
t& bajo el gobierno de un dispositivo que indica o registra la
inteligencia que debe transmitirse al extreﬁo distante para dar
una indicacidén o pars sfectuar uns operacién predeterminada.

8.~ Dispositivos de mando a distancia, de acuerdo con la rei-
vindicacién 5, 6 6 T, en los cusles el dispositive no lineal
comprende una vélvula termoidnica, la polarizacién de cuya gri-
lla de gobierno es variada por el referido dispositivo que indi-
ca o registra la inteligencia que debe transmitirse al extremo
distante.

9¢— Dispositivos de mando a distancie, de acuerdo con la rei-

P —

vindicacidn 5, 6 § 7, en los cuales el dispositivo no linsal i

comprende un circufto sintonizeble en grados variables aslrede~

dor de la referida frecuencia (f) de modo de variar 1s amplitud e¥

en 1; salida del circuftos

10.~ Dispositivos de ma?do a distancia, de acuerdo con la»rei-
vindicacién 4, en los cuaies 8e provee un amplificador limita-
dor en el extremo comandado.

1le—~ Dispositivos de mando & distancia, de acuerdo con la rei-
vindicacisn 6 & 10, en los cuales el amplificador limitador com-
prende un amplificador a vilvulas termoiénicas de miltiples eta-

pag, en el cual las etapas estén acopladag a resistor-capacitor,

I
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¥ la tensiln de polarizacién de grilla en etapas alternadas
es negativa.al punto de corte de la corriente angdioa o pasén-
dolo, y positiva en el punto de saturacién de corriente anédi-
Cae

12.~ Dispositivos de mando a distancia, de acuerdo con las
reivindicaciones 2, 4, 10 y 11, en los cuales se provees un dig-
positivo detector en la salida del amplificador, y la salida
del dispositive detector se alimenta a un irsrumento indicador.

13¢~ Dispositivos de mando a distancia, de scuerdo con las
reivindicaciones 3, 4, 10 y 11, en los cuales, en el extremo
gobernado, los impulsos de salida del amplificador ae comparan
con impulses generados lqcalmsnte ¥ modulados en tiempo de EXLLES
do con la posicidn contempordnes de los referidos dispositivos,
© se comparan las corrientes medias de los impulsos fecibidos
¥ loa impulsos generados localmente,‘y la digerencia de corrien-—
te en cualquiera de los dos casos se aplica para gobernar un
motor acoplado al referido dispositive para moverlc en un senti-
do u otro para tender a reducir s cero la referida diferencia de
tensidn.

1l4.,~ Dispositives demando g distancia, de acuerdo con ls rei-
vindicacién 13, en los cuales los impulsos producidos localmen-
te y los impulsos recibidos se aplican a amplificadores +termoié-—
nicos respectivos, dispuestos de modo que cuando el disposit ivo
estd en la posicién deseada, es decir cuando las modulaciocnes
en tiempo de loas impulmos recibidos ¥ los genersados localmente’
son igusles, no existe diferencia de tensién entre los &ncdos
de las dos vélvulas.

15.,~ Disposgitivos de mando a distancia, de acuerdo con la rei-

vindicacidn 14, en los cuales uﬁ relevador esta oconectado a tra—

S
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vée de los dos &nodos de los -amplificadores termoidnicos, y
al écciaﬁar el referi@o'relevador, estd adaptado para conectar
la fuente de corriente al motor en un sentido de acuerdo con sl
sentido de la diferencia de corriente, de modo de hacer girar el
motor en la direccién necesaria para tender & reducir a cero la
diferencia de corriente.

16— Digpositivos de mando a distancia, virtuamente como se
ha descripto con referencia a los dibujos que se acompaian,

1T~ Mejoras en o relativas a dispositivos de mando s distan-

clae
Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede, represen-

tade en los dibujos que se acompafian y & los fines eapecificadoa.k

Esta Memoria consta de 18 hojas escrituras por una sola cara.

Madrid
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