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H Ó R ' I  A D E S C R I P T I V A  de l a  p a te n te  de inv&R* 

s o l i c i t a d a  a -fevor de Don V icente  Be11ver G i l  y Don J o a á  —  

Beí i^-er G i l ,  V a l e n c i a  .por: nueva maquina a u to m á t ic a  para

d i v i d i r  l a  masa d e l  pa,p". -

--0 0 O 0 0 —

Conociendo con todo d e t a l l e  e l  p roceso l a  f a b r i c a c i ó n

^ e l  pan, por dedicarnos^:-- l a - c  

^ e r i a  y habiendo v i s t o  que l a s  

emplean en 4 s t a  i n d u s t r i a ,

o n s t r u c c i ó n  de m aqu inar ia  para  pana- 

pocas  máquinas d i v i s o r e s  masa que

son a p l i c a d o s su  mecanismo, no d i -

vidc-n c.on e x a c t i t u d ,  c a s t i g a b a n  l e s  masas y se  c o n s id e ra b a n  imper*  

f e o t a s ,  hemos d e c i d i d o ,  deeoues de l a b o r i o s o s  e s t u d i o s  e - in f in id ad

uebas c o n s t r u i r  y IPíA VÁ yiINA AUTCl'ATICA

-ARA "IVIDIK LA -AGA " 3 -

uno tn uy pi- i  nc i  pa 1 q ue

que é s t a  máquina no c

l'Ue s 0 in t r o d u z c a  en 1&<3

PAN/ que ademas de o t r o s  mecanismos,  ten-* 

denominamos OCVHMSQR DE AA3A! e l '  c u a l  ha- 

'.s.tigue l a s  m asas ,  y que e l  volumen de masa 

cámaras d e med MfCión, t e n g a  siempre l a  mis-

****'- p r e s i ó n  y pe so j  b ien  s i  l e  maquina 

P e q u e r a s ,  como s i  tiñe,* que d i v i d i r  gre

t i e n e  que d i v i d i r  porc iones  

nden p o r c i o n e s .  Mecanismos que

S -  s e & a la  * en l a  f i g u r a  segunda d e l  p lano con l a  l e t r a  -  D - y que 

lu e g o  a s  d e s c r i b i r á  su  forma y . , su  fu n c io n am ien to *
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P a í s  mejor eómnrensión de é s t e  ?ATBHT3 se  acompaña p lano ,

'en e l  c u a l ,  la, f i g u r a  nB. -  1 - es. un c o r t e  <*e f r e n t e  de l a  máquina

i €̂ íí pOSÍCíOtl ** .K! ** C TJLcAiif̂  Q i o s  y *sl c OHl f**S 02!* (? $*

masa trt*Ti?.jan 3'bbre I r ?   ̂  ̂ n f<? ic ioR.

. La f i g u r a  nB. — 2 - es  un c o r t e  t r a n s v e r s a l  l a  máquina 

en un c o r t e  i n t e r i o r  d e l  compresor de masa ,  -Y l a  f i g u r a  nO. -  3 *  

un fragmento  de^ c o r t e  de f r e n t e  de l a  máquina en p o s i c i ó n  - M -  cuan- 

^  e l  c i l i n d r o  ^e cámaras de m e c e r á n ,  ha hecho una par te  de su  reco­

r r i d o  y l o s  c a r g a d o r e s  han r e t r o c e d i d o  para  d e j a r  l i b r e  l a  en t ra d a  

de l a  p a s a  a l  cuerpo -e  c a r g a .

lambien d e s c r ib im o s  en é s t a  memoria,  i o s  p r i n c i p a l e s  e l e ­

mentos  ̂e su  mecanismo, su  forme de movimiento y su - traba jo  en l a  ma­

s a  .

ELEMENTOS Y Y3CANISMCS ^ 1  ¿Uí: S 2  ESTA Má-^VIBA.

CU^HPC hl-TCR C DE I^O'/IYIiTiTO. Que podrá s e r  movido por me- 

^ i o  motor e l é c t r i c o  ac o p la d o ,  por c o r r e a s  g por e n g ra n e s .  A  á r ­

b o l  - 1 - que por medio de  unos en g ran e s ,  hace p roduc ir  un movimien­

to  c i r c u l a r  a l  c i l i n d r o  de cámr-ás  de m ediac ión  - B -  y por medio de 

o t r o s  engranes  comunica su  movimiento c i r c u l a r  a l  e j e  -  2 - .

Tanto e l  e j e  -  1 - como e l  - 2 -  l l e v a n  e x c é n t r i c a s  de per­

f i l  ap ro p ia r  o, pura que una d $ e s t a s  e x c é n t r i c a s ,  cor medio de oa— 

l a u c a s  b a l a n c i n e s  u o t r o s  mecanismos c u a l q u i e r a ,  haga producir  un 

movimiento c i r c u l a r  en ierma d% b r e o  a l  e j e  - g -  de  qas  p i e s a e  car 

g a d o r a s  -  4 - h a s t a  que é s t a s  ocupen le  p o s i c i ó n  - K- s e ñ a la d a  en l a  

f i g u r a . . n o .  -  1 -  d e l  ad ju n to  plano y que l a  o t r a  e x c é n t r i c a  haga g i ­

r a r  en s e n t id o  c o n t r a r i o  l o s  a j e a  - 3 — de l a s  c ienes  c a r g a d o r e s  —

- 4 -  h a s t a  ocupar l a  p o s i c i ó n  - y  - <*e l a  f i g u r a  n ° .  - 3 - de l ,  ad­

j u n t o  p lan o .  .

CUERrC CARGA. - 0 -  E l  c u a l  en l a  p a r t e  s u p e r i o r  t i e n e  

una t o l v a  para c e j a r  e s e r  l a  maga y que por sú propio  peso l l e g u e  a 

l o s  c i l i n d r o s  - 5 -  (que son movidos desde e l  e j e  motor - 1 - por 

meció de cadenas  y unos e n g r a n e s ) .  E s t o s  c i l i n d r o s  p rep aran  l a  ma- 

Y i *  "H? v e lo c id a d  adecuada par- que p en e t re  h a s t a  e l  fondo 

- cuerpo c a r g a d o r ,  cuando 1?. d i v i s o r a  en su t r a b a j o  ocupa l a  p o s i -
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-  n - con " e  que l a s  p ionas  c a r ^ o ^ o r a g  - 4 -  en su  mo­

v im iento  c i r c u í - ^  Avance tunen un volumen n a s a ,  {S iempre ma­

yor e o l  que cabb en l a s  cámaras  de m e d ia c ió n ) ,  para  i n t r o d u c i r l a  

en é s t a s  cámaras -  6 -  h a s t a  l l e n a r l a s  y l a  s o b r a n t e  masa pase  a i  

c i l i n d r o  <*el cuerpo compresor de masa - 7 -  a l  no. poder r e t r o c e d e r  

l a  masa hecúa a r r i b a  por quedar c e r ra d o  e l  cuerpo de c a r g a  por l a s  

r e f e r i d a s  p i e z a s  c a r g a d o r a s  - 4 -  y no " e j a r  o t r o  elemento m óv i l  -  

que e l  émbolo gue l l e v a  en su  i n t e r i o r  e l  cuerpo compresor de masa 

-  7 - .

COI-FPR-ESOR I'.l NASA. La i n d u s t r i a  panadera  por sus  d i f e r e n ­

t e s ' c l a s e s  de  pan que f a b r i c a  y per e l  p ro ce so  fe rm entac ió n  que 

t i e n e n  l a s  m asas ;  p r e c i s a  que l e s  ^ i v i s o r a s  a u t o m á t i c a s ,  puedan d i ­

v i d i r  p o r c io n e s  pequeñas y g ran d es  - ê masa y  por e l l o  tengan un me­

canismo que comprima e i n t r o d u s e s  1" mese en l e s  costaras de .media­

c ió n  é s t e ' ^ i v i s o r a s .

$L OOPH'-hliO.R "13 '"ASA - 7 - que ne l a  ha a p l i c a d o  a  é s t a  - 

máquina. d i v i s o r a  de pan; conste, un cuerpo c i l i n d r i c o  ó de o t r a  

forma ge o m é tr ic a  que b ien  se  puede c o l o c a r  en se n t id o  v e r t i c a l ,  ho­

r i z o n t a l  6 in c l in a d  o y e 'pueda d e s l i g a r  en su  i n t e r i o r  l a  p i e z a  - 

émbolo - 11 -  que e s t é  sometido a' le  p r e s ió n  d e l  c o n t r a p e so  -  12 -  

ó s 1 ? d<=. un r e s o r t e  m e tá l i c o  que p r e s i o n e  l a  mesa h a c i a  l a s  cóma- 

r a s ' - e  me-* i c i ó n ,  cuando le  máquina e s t á  en p o s i c i ó n  - K - y empúje­

l a  masa a l  i n t e r i o r  d e l  cuerpo cargadop  , cuando le  máquina e s t á  - 

en p o s i c i ó n  - lí - pare qu ju n t o  con la. masa que in troducen  en aque­

l l o s  mo-entes  l o s  c i l i n d r o s  - 5 - puedan l o s  e lementos c a rgad o re s  

temor o t r a  vez meta e i n t r o d u c i r l a  en l a s  cámaras de mediación y l a  

s o b r a n t e  empujarla  o t r a  vez  a l e  cámara d e l  cueerpo compresor de ma­

s a  y s i g a  r e p i t i é n d o s e  é s t e  t r a b a j o  per cade elemento h a s t a  que h a­

ya  n ec e s id a d  de p a g a r  la. máquina. :

CILIPpno CÂ T&RAS PE lí-SfiaiÓN. E s t e  c i l i n d r o  ó tambor de

cámaras  d,-- medic ión  -  B -  dé é s t a  máquina d i v i s o r a ,  t i e n e  v a r i a s  Ca 

meras  de medic ión  -  5 -  que l l e v a n  r- i n t e r i o r  l o s  émbolos -  9 -* 

que en su s  entremos l l e v a n  un enganche -.ue ion f i j e  a l  mecanismo de 

c -a .  uac io i ! ,  y puedan l l e n a r s e  d,e masa l a e  cámaras  de m edic ión  y  lu&-
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,?go l o s  émbolos puedan e x p u l s a r  l a  masa c o n te n id a  en l a s  cámaras de 

m ed ic ión .

ISHAiflSne GRA^HACIÓlf Y SC3TÜ1-: ^8  LC'S 3T30L0S. Como - 

q u i e r a  que en l a  coi^struc c i o u  f e  l a s  maquinas  f i v i s o r a s  au to m á t ic a s  

no hay que te n e r  so lam ente  en c u a n ta ,  a l  mecanismo *e c a r g a  y e l  f e  

compres ión masa,  pués  acemas de o t r o s  debe t-.uer un mecanismo, - 

que v a r í e  con f a c i l i d a d  e l  volumen f e  l a s  cámaras f e  m ef io ión  y que 

expB lse  l a  masa que contengan l a s  cám aras .  Para  e l l o  hemos a p l i c a d o  

a e s t a  máquina un d i s p o s i t i v o  compuesto f e  un f i s c o  <"e forma excén­

t r i c a  - 8 — en que s u j e t e  a l o s  émbolos - 9 - f e  l a s  cámaras f e  me­

d i c i ó n  y que a voluntan f e l  o p e r a r i o  que tenga  a su  cu idado  é s t a  fi-

95 v i s e r a ,  haga v a r i a r  e l  volumen de ion  cuando l a

ICC

l a s  cámaras f e  me- 

masa s e a  i n t r o d u c i d a  .por l o s  c a r g a d o r e s  y luego sea e x p u l a a f a  paula- 

t ín a h e n t e  cuanf o g i r e  e l  c i l i n d r o  f e  cámaras  f e  m ed ic ión .  Seta'  ex­

c é n t r i c a  d e l  mecanismo '**e g rad u ac ión  hará  r e t r o c e d e r  también l o s  ém 

b o l o s  hrr . ta  e l  fondo f e  has c¿meyas f e  medic ión  - 6 - para que - ­

cuando $ s t a c  cámaras  l l e g u e n  a l  o r i f i c i o  - 10 - que ¿.leva en e l  i o n -  

do e l  cuerpo compresor f e  masa,  p e n e t r e  l a  masa en l a s  mismas h a s t a  

l l e n a r l a s  y l a  so b ra n te  masa,  pase  a l  c i l i n d r o  d e l  cuerpo compresor 

- 7 .

También t i e n e  é s t e  d i v i s o r a  au to m a t ic e  o t r o  elemento s e -

105 u n f a r i o  que e s t e  compuesto de une t e l a  s i n - f i n que r e c o j a

l a s  p o r c io n e s  masa que son e x p u l s a d a s  d e l  c i l i n d r o  f e  casm aras

f e  medic ión.

11C

T ofos  é s t o s  órganos  y mecanismos eá ten  unidos  e n t r e  s i  per 

medio de un s o p o r t e  6 bancada ,  e l  c u a l  b i e n  podré, s e r  t o fo  f e  fu n ­

d i c i ó n  ó compuesto de d i f e r e n t e s  p i e z a s  un idas  con t o r n i l l o s ,  angra, 

n e s ,  p a l a n c a s ,  t i r a n t e s  ó v i e l a s .  _

. - FCRKA " R  TRATAJC " T  üSTA ^lYlSCRA: ha masa se  d e j a r á  c a e r

en l a  t o l v a  que hay c e io ó a d a  en 1- p a r t e  s u p e r i o r e l  cuerpo de c a r­

g a  y por su  prop io  p e s o . l l e g a r á  a l o s  c i l i n d r o s  - 5 -  l o s  c u a l e s ,

115 le. laminarán y le  daran  una v e lo c id a d  una v e lo c id a d 'ueso adecua­

do pera que cuando l a  máquina en su  t r a b a j o  tenga  l a  p o s i c i ó n  -  i? - 

¿ a t a  masa,  p e n e t re  I n s t o  e l  cuerpo f e  e r g s ,  para  que cuando l o s  -
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c a r g a d o r e s  s e  pongan en movimiento y boj en en § ln S $ n t id o  que marca 

l a  f l e c h a ,  tomen una porc ión  ,*e r=sr, le  hagan pe n e t ra r  dentro  d$ i  

l a e  cameras  de m edic icn  ha o t a  l l e n a r l a s  y l a  s o b r a n t e  masa l a  eapa?  

j e n  h a c i a  e l  c i l i n d r o  d e l  cuerpo compresor de masa,  cor no haber pÁ 

d i^ o  r e t r o c a d  er é s t e  maso ha o ie  . a r r i b a  a l  ouedcr  c e r r a d a  l,o cámára 

de compresión por 1-s  r e f e r i d a s  p i e z a s  c a r g a d o r a s  y no d e j a r  o t r o  - 

e lemento móvil  que e l  émbolo que l l e v a  en su  i n t e r i o r  e l  c i l i n d r o  - 

d e l  cuerpo compresor ;  cuando l a  máquina en s u  t r a b a j o  t i e n e  l o s  c a r ­

g a d o r e s  ,1a p o s i c i ó n  - K - .

Simultanemanete  a é s t e  movimiento y  t r a b a j o ,  e l  c i l i n d r o  ó 

tambor de l a s  cámaras de medición ha g i r a d o  y ha perd ido  e r  c o n t a c ­

to  d e l  o r i f i c i o  - 10 - que e.. su  p ar te  b a j a  t i e n e  e l  c a rg a d o r  y una 

130 . vez- é s t o  r e a l i z a d o  r e t r o c e d e n  l o s  e lementos  c a r g a d o r e s  y ocupan ota*

135

vez l a  p o s i c i ó n  -  M

A l  q uerer  v a c io  y l i b r e  e l  cuerpo de c a r g a ;  l a  masa que con­

t i e n e  e l  c i l i n d r o  d e l  cuerpo compresor,  p e n e t r a  en ^ l  cuaeroo  de - 

c a r g a ,  por s e r  empujada por e l  émbolo - 11 - oue e s  acc ionado  p o r e l  

c o n t r a p e s o  - 12 - ó un r e s o r t e  m e t á l i c o  6 de goma.

A l  mismo tiempo que e l  cuerpo compresor ha expu lsad o  l a  masa

que t e n i a  en su i n t e r i o r ,  l e s  c i l i n d r o s ,  - 5 - han ido i n t r o d u c ie n ­

do l a  mas? d e n tro  de l a s  cámaras  de  c a r g a ,  para  que cuando l e s  e l e ­

mentos c a r g a d o r e s ,  vue lvan  a ponerse en movimiento,  puedan in trod u -  

14C c i r l a  d en tro  de l a s  cámaras  de medic ión  y a s i  s i g a n  e fec tuan do  todm 

é s t o s  e lem entos ,  su  t r a b a j o  c o r r e s p o n d i e n t e .

A l  g i r a r  e l  c i l i n d r o  cámaras de m ed ic ión ,  hace que l o s

émbolos que l l e v a n  en su i n t e r i o r  l a s  cáqmras de m edic ión  y que e s t &  
un id o s   ̂ l a  e x c é n t r i c a  de g r a d u a c ió n  y e x p u l s i ó n ,  3a lgan  h a c i a  fueia

145 -*e l a s .m i s m a s  cámaras  y expu lsen  l e  masa f u e r a  de l a s  cámaras y lu e ­

go r e t r o c e d e n  é s t o s  émbolos pare  qte a l  l l e g a r  l a s  cámaras  de medi­

c ió n  y ponerse  en c o n ta c to  con e l  e lemento cargad or  de masa,  vaya - 

penetrando é s t a  en e l  i n t e r i o r  de l a s  cámaras  de medic ión.

Al  s e r  e x p u l s a d a s  l e a  p o r c io n e s  de mesa de l a s  c á g a r a a  de 

15C medic ión son r e c o g id o s  por una t e l a  s i n - f i n  que l a s  l l e v a  a l a  mesa

^ e  t r a b a j o .

Movimientos y t r a b a j o s  que se  r e p i t e n ,  h a s t a  que e l  ope
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r a p i o  pcnr^ero  he ter^".nudo ^ i v i ^ i r  y p e s a r  toda la, masa d e l  a* 

m a s i j o  y por lo  t a n t o  c e sa  láv ica ,  v u - t u r a l ,  p a ra rá  l a  máquina, -  

b i e n  h a c i e r a  o p s ru r  e l  motor o pr-r me^io ae  un d i s p a r o  adecuado .

160

165

170

175

180

1!' O T A

3e r e i v i n d i c a  como o b je t o  <*e é s t a  p o te n te :

1 - .  Una nueva máquina au to m át ica  para d.i vid i r  l a  masa - 

'* e i  pan; l a  c u a l  par?  i n t r o d u c i r  i r  "- oa. <* entro  d¿ l a s  cámaras  de - 

m e d ic ió n , t e n g a  una p ^os p i e z a s  c a r g a d o r a s ' que tengan un movimiento 

c i r c u l a r  en forma d¿ a r c o ,  para que reco g ien d o  l a  masa que.hacen pe 

n e t r a r  l o s  c i l i n d r o s  lam inadores  en e l  cuerpo de c a r g a ,  hagan pene­

t r a r  le  masa en l a s  cámaras  d g mediac ión  h a s t a  l l e n a r l o s .

Re iv ind  icamcs une máquina a u to m á t ic a  para  d i  vid i r  l a  

n a s a  d e l  pan según l a s  re ivind i c o c i o n e s  a n t e r i o r e s ,  l l e v e  é s t a  má­

quina. une e x c é n t r i c a  de p e r f i l  a p ro p iad o  y un*, engrane que mueva, - 

o t r o  engren"  que l l e v a r á  unido otro^ e j e ,  que tendrá  o t r a  e x c é n t r i c a  

*  e p e r f i l  ap rop iad  o; p?ru quela  primera e x c é n t r i c a  hago b a j a r  una 

p a la n c a  - 15 - que i r a  unido por un t í r e n t e  ? o t r a  pe*.lauca oue l l e ­

ve u n id o s  loe  e j e s  <*e h e lementos c a r g a d o r e s  y' luego  l a  seg&nda - 

e x c é n t r i c a  hago s u b i r  l a  p a la n c a  - 15 - y con e l l o  l a  palanca  de loe 

e lementos c a r g a d o r e s .

3 0 . R e iv ind icam o s  ucn máquina o. ut orné t i c o  peí"- ^ i v i ^ i r  l a  

mase -^el pan que según 1' s r e i v i n d i c a c i o n e s  a n t e r i o r e s  tonga  une ca 

mara o c i l i n d r o  de comprensión '"o masa nr- b ien  podrá s e r  de forma 

c i l i n d r i c a  , c u a d r ó la  ó de o t r a  forma geom étr ica  y  e s t a r  co locado  

b i e n  en se n t id o  h o r i z o n t a l ,  v e r t i c a l  Ó une l in a d o  para, que pene tre  - 

l a  mese so bran te  que han - tomado l o s  e lementos  c ^ r c - o r e a  y e l  embo­

l o  que l l e v a  en su i n t e r i o r  e l  s e r  empujado por un c o n tra p e so  ó r e ­

s o r t e ,  comprima y p re s io n e  l a  mesa dentro  da la*> cámaras  de medición

cuervo -¿T-, -uina en su  t r a b a j o  ocupa, lo p o s i c i ó n  - K -  y luego -
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cuc.n'o LOS CCI'cp ' o r es han r e t r o c a d ido y ocupan l a  p o s ic ió n - y  —

empujen 1- e l i n t e r i o r  d e l  cu ' c r p o c a r  g a d o r  , pe r a q ue ju n to  -

con I r - s a  que l o s c i l i n d r o s  hece n p e n e t ra r  en e l  cuerpo de carga ;

l o ,  - le n e mto s cargad o r e s  t e her mesa p rpperadu ,  f-e-ra in trodu-
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c i r l "  o^ra vez en l a s  cámaras  medic ión.

-  7 -

4 6 .  R e iv in d icam o s  una nueve, máquina a u to m á t ic a  p a r a  d i ­

v i d i r  l a  masa d a l  pan, según l a s  r e i v i n d i c a c i o n e s  a n t e r i o r e s ,  l a  

masa es  e x p u l sad a  de l a s  cámaras  de medic ión  por l o s  émbolos que - 

e s t á n  u n idos  a un d i s c o  en forma de e x c é n t r i c a  para  que a l  g i r a r  e l  

c i l i n d r o  $ tambor de l a s  cámaras de medic ión  s a l g a n  h a c i a  a f u e r a  

l o s  émbolos y exp u l sen  l a  masa c o n te n id a  en l a s  cámaras  de me­

d i c i ó n  y luego  haga r e t r o c e d e r  é s t o s  émbolos para  que l a s  cámaras - 

queden v a c i a s  y en c o n d ic io n e s  de v o lv e r  a i n t r o d u c i r  masa en l a s

195 cámaras  de m edic ión .

5 6 .  R e iv in d icam o s  una nueva máquina a u to m á t ic a  p a ra  d ivi-  

: d i r  l a  masa d e l  pan que según J a s  r e i v i n d i c a c i c n e a .  a n t e r i o r e s ,  haga 

v a r i a r  e l  volumen de l a s  cámaras  de m edic ión  por una e x c é n t r i c a  que 

l l e v a  u n idos  l o s  émbolos de  l a s  cámaras de m edic ión  y que a l  mismo 

200 tiempo hacen e x p u l s a r  l a  masa a l  g i r a r  e l  c i l i n d r o  ó tambor de cá­

maras  de m ed ic ión .
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6 6 .  R e iv ind icam os  por ú l t im o  como o b je t o  so b r e  e l  que ha 

de r e c a e r  l a  p a te n te  de invenc ión  que por v e i n t e  añ os  s e  s o l i c i t a  - 

en España p o r :  UNA NUEVA MAQUINA AUTOMATICA PARA ^IVIUIR IA MASA 

^BL PAN todo conform* queda d e s c r i t a  en l a  p r e s e n t e  memoria que - 

c o n s t a  de 7 h o j a s  e s c r i t a s  a máquina por una g o l a  c a r a ,  y p lan o s  -

que se  acompañan.

Nad r  id
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