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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o l i c i t a r

P A T E N T E  DE IÍ1N V E N C I  O N 

en

E 3 P A ñ A 

por VEINTE años
é

& nombre de Le M ateria l E le c tr iq u e ; 3*W., soc iedad  anónima fra n ­

c e sa , e sta b le c id a  en p a r ia ,  32, Cours A lbert 1 er* F ran c ia , por*

"UNA MAQUINA ELECTRICA DE RECULACION B « t  RESISTENCIAS”

-o—o- o- o- o- o- o- o- o- o- o- o- o- o- o- o- o- o- o- o- o- ó- o - e- o- o- o- o- o- o- o-

gu laci6n  de lo s  motores de co rrien te  continua y , en p a r t ic u la r  

de lo s  motores de tracc lén  del t ip o  s e r i e ,  o o n siste  en e l  shun-

p a ra le lo  oob lo s  elementos in d u ctores, de manera que la  corrien ­

te  que a tra v ie sa  e s to s  ú ltim os es d ife re n te  de la  corrien te

&e sabe que uno de lo s% fld io s u t i l i z a d o  para l a  re ­

tado d e l oampo de e s te s  motores por una r e s i s t e n c ia  montada en
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Las reaisteñólas de shuntado pueden ser Inductivas o 
no inductivas, pero para lo s motores que presentan una gran 
susceptib ilidad  a la s  variaciones bruscas d e l campo, ea próe- 

5 ticamente indispensable que sean inductivas, a fin  de que el 
establecimiento de la  oorrlente en estas re siste n c ia s no sea 
instantáneo ya que frampoco es inmediato en la s  espiras lnduoto- 

ras del motor*
Ahora bien, para los motores de potencia importante í.

10 o muy shuntados, la s resiten cias de shuntado, sobre todo cuando 
son inductivas, presentan e l grave inconveniente de Ser pesadas

'r
y voluminosas.

SI presente invento, d e b id o s lo s Sres* Roslgnol y de 
Giacomoni, tiene por objeto una máquina eleétrloa  de excltaoi&n 

15 se r ie , shunt o compound, cuya regulación es rea lisad a  en ta le s
ecndlolones, que, incluso en e l caso de re sis te n c ia s  de regula- |
elón no inductivas, la  intervención de óatas no introduce moles­
t ia  notable en e l  establecimiento de la  oorrlente en e l campo |

fdel motor y que, de una manera general, se  puede obtener la  ra -  f

80 gulaoión deseada ccn res la taño la s  moho menos pesadas y mucho 
manos voluminosas.

Bate resultado se obtiene, segfin e l invento, por e l' 1:
hecho de que en uno por lo  menos de lo s olroultos inductores
que llevan una pluralidad de elementos montados de un modo cual- j..

" I
26 quipra; se r le , serle-parale lo  o para le lo , están previstos me- f

dios grao lfs a lo s euales, para la  regulación, se pueden llev ar
' . . I:

dichos eleíaentos a ser montados en paralelo  o se rie -p ara le lo ,
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siendo d is t in ta s  la s  ca rac te rística s de la s  d iferentes ramas, 
y porque además se han previsto  medios gracias a los cuales 
se puedé eventualmente in sertar en una por lo  menos de dichas 
ramas, una o más re siste n c ias de naturaleea cualquiera regula- 

6 b le .

Se comprende inmediatamente que, siendo la  maroha a 
pleno oampo obtenida cuando lo s diversos elementos del induc­
to r subdividido están conectados en se r ie , se obtendrán ya 
tantos valores reducidos diferentes de este oampo como mónta­

lo jes diferentes posibles haya de dichos elementos de serie-para­

le lo  o en paralelo y que, por otra parte , es evidente que, intro­
duciendo además en Una o varias o incluso en la  totalidad  de 
la s  ramas lnduotoras a s í  constituidas re siste n c ias regulables 
montadas en se rle  con los elementos inductores de estas ramas,

15 se obtendrá una gama de valoree del campo prácticamente tan 

extensa como se pueda desear*
a

Se vé por otra parte que, debido a la  disposición  de 
la s  resisten cias en se rle  donláas bobinas de Inducción, e l mo­
tor conserva siempre cierta, lnductlvldad compatible con una oon- 

20 mutación correcta, resultado para cuya obtención e l empleo de

resisten cias inductivas era considerado hasta ahora como in d is­
pensable; se puede pues, dado oaso, rea lisp i* una ganancia consi­

derable de peso y volumen; se puede además, con ramas de carac­
te r ís t ic a s  d is t in ta s , pero que contienen e l mismo número de es- 

25 p ira s , conservar Íntegramente la s  cualidades inductivas•
SI paso de la s  bobinas inductores del acoplamiento se­

r ie  a l acoplamiento serie-parale lo  o p ara le lo , lo  mismo que la
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in troducción y la  regu lac ión  de la s  r e s la te n o la s  puede r e a l iz a r ­
s e ,  en tiéndase b ien , poa cu alqu ier medio conocido.

Para I lu s t r a r  e l  invento ae han representado esquemá­

ticam ente en e l  d ibu jo  an e jo , a t i t u lo  de ejem plos, d iv e rso s  

m e»tajes r e a l iz a d o s  con motores de exc itac ión  s e r le  cuyo induc­

t o r  con tien e, ya dos elementos ( f ig u ra s  1 a  4 ) ,  ya t r e s  elemen­

to s  ( f ig u ra s  5 y 6 ) ,  y a , finalm ente# dps elementos ( f ig u ra s  7 

y 8 ) ,  en un caso muy p a r t ic u la r -

JSn lo s  esquemas 1 a 4 , M designa e l  inducido d e l motor 

y A y B l a s  dos bobinas d e l inductor que tienen  c a r a c t e r í s t ic a s  

e lé c tr ic a s  d ife re n te s  y que poseen oada una su entrada y su s a ­

l id a  prop ia a,, Ja, para l a  prim era, _c, d , p ara  l a  segunda.

Para l a  marcha a pleno campo, la s  dos bobinas están 

montadas en s e r ie  ( f ig u ra  1 ) .

Para obtener e l primer grado de reg u lac ió n , b a s ta ,  

como lo  muestran la s  f ig u r a s  2 y 2 b is  y  según un procedimien­

to  conocido, poner ya fu era  de c ir c u i to ,  ya en c o r to -c irc u ito  

l a  bobina B.

Los grados de regu lación  s ig u ie n te s  son obtenidos , se ­

gún e l  invento, acoplando en p a ra le lo  l a s  bobinas A y B con, s i  

procede, la  in serc ió n  en s e r ie  con oada una de e l l a s  de una re ­

s i s t e n c ia  regu lab le  r  para la  prim era, £  para  l a  segunda, como 

se represen ta  en l a  f ig u ra  3 ,

Bs evidente que modificando convenientemente la s  p o s i­

ciones de 1 os cu rsores sobre la s  r e s i s te n c ia s  (o actuando sobre 

cem tactores convenientemente d isp u e s to s ) , se  puede r e a l iz a r  e l 

número de grados de regu lación  deseado- Gomo se  ha dicho en e l



preámbulo por e l  hecho de la  d isp o s ic ió n  de l a s  r e s i s te n c ia s  en 

s e r le  conlas bob in as, e l  motor conservará siempre una in d u cti-  

vidad com patible con la  conmutación,

S I  últim o grado de regu lación  ( f ig u r a s  4 y 4 b i s ) ,  se  

obtendrá por l a  elim inación de l a s  r e s i s t e n c ia s  y l a  puesta fu e» 

r a  de c ir c u ito  en corto  c ir c u ito  de A, suponiéndose que B tien e  

un núm-ero de e sp ira s  in fe r ie r  a l  de A.

S i  se  m u ltip lic a  e l número de bobinas s e  puede, para 

l a  regu lac ió n , acop lar e s t a s  ú ltim as de d iv e rsa s  m aneras, en se »  

r ie - p a r a le lo  o en p a ra le lo  teniendo cada tinado l a s  ramas forma­

d a s , s i  ha lu g a r , en s e r le  con e l l a ,  su  r e s i s t e n c ia  o r e s i s t e n ­

c ia s  de regu lac ió n .

Así es como la s  f ig u ra s  5 y 6 representan  un mota* con 

exc itac ión  s e r ie  de tr e s  elementos inductores A ,B,C , p u esto s, pa­

ra  l a  reg u lac ió n , ya en s e r ie  p a ra le lo  ( f ig u ra  5 ) ,  con ad ición  

de r e s is te n c ia s  reg u lab le s r ,  r', v ' \  respectivam ente in se rtad as  

según la  f ig u r a ,  en la s  dos ramas p a ra le la s  AB, C, ya en p a ra le lo  

( f ig u ra  6 ) ,  con ad icioú  de l a s  r e s i s te n c ia s  re g u lab le s  r ,  r ' ,  

r ' ¿ como se  rep re se n ta ,

3e ha dicho más a r r ib a ,  a p ro p ó sito  de lo s  montajes r e ­

presentados en l a s  f ig u ra s  1 2 4 ,  que l a s  bobinas A y 3 debian 

tener c a r a c t e r í s t ic a s  d ife re n te s .

S i ,  en e fe c to , l a s  c a r a c t e r í s t i c a s  fueran  la s  mismas, 

l a  puesta  en p a ra le lo  de A y B c a re ce r ía  de ob jeto  puesto que pro­

p orc ion aría  e l  mismo grado de regu lación  que la  puesta en corto­

c ir c u ito  de una u o tra  de e l l a s .

Las f ig u r a s  7 y 8 d e l d ibu jo  representan  unavariante
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a p lic a b le  a  unñcaso muy p a r t ic u la r  de Inductor de doá bobinas, 

siendo e l  nlmero de e sp ira s  de A su p erio r  a l  de l a s  e sp ira s  de B.

En l a  f ig u ra  7 , l a s  dos bobinas A y B están  re sp e c tiv a -
t’

mente conectadas entree s í ,  a l  inducido y a la  re d , por contacto­

re s 1 , 2 y o por cualqu iera otros d isp o s it iv o s  equ ivalen tes apro­

p iad o s, van d isp u esto s lo s  conductores £  y f ,  como se  indica en 

la  f ig u r a ,  cada uno de e l lo s  con un con taotor, respectivam ente 

4 y 5 , supuesto ablw rto, a l  paso que lo s con tactores 1 , 2 y 3 están  

cerrad o s; la3 bobinas A y B se  encuentran en s e r le ;  es e l p le ­

no campo.

31 se  c ierran  lo s  contaobores 4 y 5 y se  abre e l  con­

ta c to r  2 , l a  bobina B, se  encuentra en oposición con l a  bobina 

A y se v i que e l  campo re su lta n te  t ie n e  por v a lo r  l a  d ife re n c ia  

en tre lo s  campos A y B, lo  que con stitu ye  un nuevo punto de re -  

g u la c iln .

S i ,  u lterio rm en te , de acuerdo con e l  invento y conser­

vando la  in versión  de B, se  monta e sta  bobina en p a ra le lo  con
r

A y s i  se  in se rta n , en s e r le  con e s ta s  bob in as, r e s i s t e n c ia s  re -  | 

gu lab les r  y £  convenientemente e le g id a s , se  obtiene e l  monta- 

je  flepresentado en la  f ig u ra  8 , montaje cuyo funcionamiento se  |

comprende inmédiatarnente. i

Bien entendido que cuando e l motor posee un n&nero I

más elevado de bobinas in d u cto ras, es p o sib le  combinar lo s  dos í:-
modos de m ontaje, a sab e r, con la s  bobinas no in v e rtid a s  y con 1

la s  bobinas in v e r tid a s .

Las d isp o sic io n es que se  acaban de d e sc r ib ir  y represen ­

t a r ,  se  re fie re n  a la  regu lación  de un motor considerado in d iv i-  í

I
i
¡
f
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dualmente. Todavía presentan v en ta ja s  suplem entarias euando se 

t r a t a  de l a  regu lación  de agrupaciones de m otores, como lo  mues­

tra n ,a  t í t u lo  de ejem plo, la s  f ig u ra s  9 y lo ,  que representan  para 

dos motores s e r ie  acoplados en s e r ie ,  un modo de regu lación  de 

5 ' acuerdo con e l invento, y que en la  f ig u ra  le  contiene una s im p li­

f ic a c ió n  de la  regu lación  de la s  r e s i s t e n c ia s .

^or e l  so lo  examen de e sto s esquemas, e l  p ro fe s io n a l 

comprenderá inmediatamente qúe e l perfeccionam iento a d ic io n a l c o n s is t í  

en la  s im p lific ac ió n  de lo s  regu lad o res'd e  r e s i s t e n c ia s  o d e l |

10 número de con tactores n ecesario s para r e a l iz a r  toda la  gajpa pos i -  I. . %
H M e de la s  fa se s  de regu lac i6n . J

Los montajes d e sc r ito s  y representados a t í t u lo  de e- |

Jemplos se  r e f ie re n , como se ha vifcto, a motores s e r ie  de co rrien - I
 ̂ i

te  continua, pero es evidente que lo s  mismos medios son a p lio a -  

15 b le s  a todos lo s motores de co rrien te  continua cu alqu iera  que sea 

su modo de e x c itac ió n , lo  mismo que a cu alqu ier motor de corrien ­

te  a lte rn a  su sc e p tib le  de una regu lación  por e l  campo,

E s , en f i n ,  ev id en te , que cuando un motor e stab le c id o  

conforme a l  invento, funciona en generador (por ejemplo en éL ca- 

2C so d e l frenado r e ó s ta t ic o  en tra c c ió n ), su recu lac ión  puede ope­

ra r se  de l a  misma manera, lo  que permite comprender s in  máa,quo 

e ste  modo de regu lación  puede a p lic a r se  igualmente a lo s  generadores 

de todos lo s  t ip o s .
i

E sta  s o l ic i tu d  que corresponde a la  presentada en Pran-

* 25 c ia  e l  9 de octubre de 1945, b a jo  e l  número se  acoge a

lo s  b en e fic io s  d e l a r t íc u lo  51 d e l v igen te  E statu to-Ley  sobre 
Propiedad In d u s tr ia l .
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Loa punto» de invención propia y nueva que se presen­
tan para que sean objeto de esta Patente de Invención en Bspa- 
ña, por VXINTE años, son los sigu ien tes:

1*» Una máquina e le¿trica  de excitación se r le , shunt 
o eompound, cuya regulación es obtenida por variación del oampo > 

oon ayuda de re s is te n c ia s , caracterizada porque, en uno por lo  
menos de los c ircu ito s inductores que contiene una pluralidad 
de elementos mentados de un modo cualquiera; se r le , sArie-para- 
le lo , o paralelo , están provistos medios gracias a lo s ouales, 
para la  regulación, se pueden llev ar  dichos elementos a ser mon­
tados en paralelo o en serle-p ara le lo , Alendo d istin ta s  la s  ca­
ra c te r ís t ic a s  de la s  diferentes ramas, y porque, además, se han 

provisto medios grates a lo s cuales se puede eventualmente in­
sertar  en una por lo menos de dichas ramas una o varias r e s is ­
tencias de cualquier naturaleza regulable*

2a . Una máquina e léctrica  de regulación por resisten ­
c ia s*

Tal y como se ha descrito  en la  memoria que qptecede 
representado en los dibujos que se acompañan, y con los fines que 
ee han especificado*

te ta  memoria consta de oeho hojas e sc rita s  a máquina 
por una sola cara.

Madrid, ?  4 OCT. 1946

F .-

«

f
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