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La p resen te  invención se r e f ie r e  a un d is p o s i t i ;  
vo de contacto  de desconexión, p a ra  in te r ru p to re s  encerra!

! dos en c a ja  m e tá lica .
Para lo s  conductores de lo s  c i r c u i to s  de co n tro l 

i que se conectan e léc tricam en te  a cada d isy u n to r o in te r ru ^  
¡ t o r  de t ip o  e x t r a ib le ,  se suelen  d ispo ner unos co n tac to s  
¡ secundarios o a u x i l ia re s  de desconexión. Los co n tac to s  se - 
i cundarios de desconexión h a s ta  ahora empleados p resen tan¡ ii c ie r ta s  d e sv en ta ja s , b ien  por s e r  de una forma de construc 
! ción en c ie r to  modo oomplicada, b ien  porque e l  tamaño r e -  
i la t iv o  de c ie r ta s  p a r te s  sea mayor de lo  conveniente en de 

term inadas ap lica c io n es  de t a le s  co n tac to s , d e l t ip o  ex -i puesto en l a  Memoria de l a s  p a ten tes  de EB.UU. 2 . 689. 898, 
2.794.873 y 2 .917.592.

Es ob je to  de l a  p resen te  invención una d is p o s i­
ción de contacto  de desconexión s e n c i l la  y que ocupa r e ía  

. tivam ente poco esp ac io .
! E s ta  invención incluye un d is p o s it iv o  de contacj-
i to  de desconexión p a ra  in te r ru p to re s  encerrados en c a ja
i m e tá lica , que incluye un miembro de sopo rte  a i s la n te  do- i

tado de unas ab e rtu ra s  separadas que se ex tien d en  lo n g itu
dinalm ente atravesándolo  y d isp u esta s  unas a l  lado de }
o tr a s ,  un miembro de contacto  e léc tricam en te  conductor,! ,apoyado a ro ta c ió n  y d ispu esto  en por lo  menos "na de las!

¡ ia b e r tu ra s , teniendo e l  extremo l ib r e  d e l miembro de con- ¡
¡

ta c to  una p a rte  de co n tac to  arqueada que se ex tien d e  por ¡ 
e l  e x te r io r  d e l soporte  a i s la n te ,  unos medios de s ó l i c i -  ;

! ta c ió n  s itu ad o s en l a  misma a b e rtu ra  p a ra  s o l i c i t a r  o l le i
v a r l a  p a rte  de con tac to  h ac ia  fu e ra , y unos medios s a -  i¡l ie n to s  asociados á l  miembro de contao to  y d isp u esto s  para

¡¡i-.'
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que en e l lo s  tro p iece  e l  soporte  a is la n te  en por lo  menos!
una de la s  posic iones de t r a b a jo ,  lim itando  a s i  e l  moví- !
miento de l a  p a rte  de contacto  h ac ia  fu e ra  a l  cooperar con 

¡lo s medios de s o l ic i ta c ió n .
A con tinuación  se d e s c r ib i r á  l a  invención , a  ti-!

¡ tu lo  de ejemplo no l im i ta t iv o ,  con re fe re n c ia  a  lo s  d ibu­
jo s  ad ju n to s , en lo s  cu a les :

-  l a  f ig u ra  1  es una v i s t a ,  p a r te  en alzado l a ­
t e r a l  y p a rte  en secc ió n , de una d isp o s ic ió n  o conjunto de 

;con tac to  secundario de desconexión, en unión de p a rte  de
un d isy u n to r e x tra ib le  asociado y d e l cubícu lo  o c a ja  de : 
alo jam ien to  en donde e l  d isy u n to r se h a l la  normalmente dis¡ 
p u esto ;

que re p re se n ta  l a  d isp o s ic ió n  de co n tac to  secundario  de

te  de una d isp o s ic ió n  de co n tac to  móvil que forma p a rte

ción  de con tac to  móvil in c lu id a  en e l  conjunto de con tac-i 
to  secundario de desconexión de l a  f i g .  1 ;

-  l a  f ig u ra  5 es una v i s t a  en p la n ta  por l a  par­
te  su p e rio r  de un miembro de soporte  o c a ja  a is la n te  que í 
forma p a r te  de l a  d isp o s ic ió n  de con tac to  móvil in c lu id a  
en e l  conjunto de con tac to  secundario  de desoonexión de

-  l a  f ig u ra  2 es una v i s t a  sem ejante a l a  f i g .  í ,

desconexión cuando e l  d isy u n to r asociado e s tá  en l a  p o s i- j
c ión  de re t i r a d o  o desconectado;

-  l a  f ig u ra  3 es una v i s t a  en p e rsp e c tiv a  de par

-  l a  f ig u ra  4 es una v i s t a  en p e rsp e c tiv a  ue un¡
dedo o miembro de co n tac to  que forma p a rte  de l a  d is p o s i- .

l a  f i g .  1 ;
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-  l a  f ig u ra  6 es una v i s t a ,  p a rte  en alzado l a ­
t e r a l  y p a rte  en secc ió n , de una d isp o s ic ió n  de con tac to

¡móvil que i l u s t r a  una segunda forma de"e jecuc ió n ;
-  l a  f ig u ra  7 es una v i s t a  en p la n ta  por l a  par­

te  su p e rio r  de un elemento de conexión e l é c t r i c a  que f o r -  j 
ma p a r te  de l a  d isp o s ic ió n  de con tac to  móvil de l a  f i g .  ¡

i
-  l a  f ig u ra  8 es una v i s t a  en alzado l a t e r a l  d e l 

elemento de conexión e l é c t r i c a  de l a  f i g .  7;
-  l a  f ig u ra  9 es una v i s t a  p a r c ia l ,  p a r te  en a l ­

zado l a t e r a l  y p a rte  en secc ió n , de una d isp o s ic ió n  de con 
ta c to  móvil que i l u s t r a  o tr a  forma más de re a l iz a c ió n ;

-  l a  f ig u ra  10 es una v i s t a  en alzado l a t e r a l  dei
un elem ento de conexión e l é c t r i c a  que forma p a r te  de l a  i 

¡d isp o s ic ió n  de co n tac to  móvil de l a  f i g .  9; y i

-  l a  f ig u ra  11  es una v i s t a  p a rc ia l  de una d i s -  j! ' -** ip o sic ió n  de con tac to  m óvil, p a r te  en alzado l a t e r a l  y p a r! 
te  en secc ió n , que i l u s t r a  o t r a  forma más de e jec u c ió n . .

En la s  f i g s .  1  y 2 , l a  e s t ru c tu ra  a l l í  represen- îtad a  comprende un cubícu lo o ce ld a  20 de cuadro de d i s t r i ­
bución o d isp o s it iv o  in te r ru p to r  en c a ja  m e tá lic a , donde ¡ 
va d isp u esto  un conjunto de d isy u n to r 26 que forma p a rte  ; 
d e l d is p o s it iv o  de in te rru p c ió n  en c a ja  m e tá lic a . E l cubícu 
lo  20 incluye un p a r de costados o paredes l a t e r a l e s  21 s<3 

parados a c i e r ta  d is ta n c ia  (de la s  cu a les  sólo se represen  
t a  u n a ) , un panel p o s te r io r  o miembro de chapa m etá lica  23 
que puede e s ta r  f i ja d o  a la s  chapas de lo s  costados 21 d i ­
r e c ta  o in d irec tam en te , unas paredes su p e rio r  e in f e r io r  
(no rep resen tad as) y una p u e rta  o ta p a  (no re p re se n ta d a ) , ¡ 
d isp u e s ta  en l a  p a rte  d e la n te ra  d e l cu b ícu lo , completándo­
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se a s i  e l  re c in to  donde se h a l la  encerrado e l  d isy u n to r 
26.

E l conjunto de d isy u n to r 26 puede s e r  de l tip o  
e x tra íb le  en h o r iz o n ta l  comprende un d isy u n to r de c i r c u i ­
to  montado en un ca rro  (no rep resen tad o ) y soportado por 
unos ro d i l lo s  (tampoco rep resen tad o s) que van f i ja d o s  a l  
c a rro . Bh su caso , t a le s  ro d i l lo s  pueden c o r r e r  o d e s l i ­
zarse  por unos c a r r i l e s  (no rep resen tad o s) d isp u esto s  en 
lo s  costados d e l cubícu lo  20.

E l conjunto de d isy u n to r 26 puede moverse en l i  
nea r e c ta  en tre  l a  p o sic ió n  de desconectado que ocupa en 
e l  cubícu lo  20 ( f ig .  2) y l a  de conectado o de funciona­
miento i lu s t r a d a  en l a  f i g .  1 , por medio de un mecanismo 
de accionam iento. Cuando e l  conjunto de d isy u n to r 26 e s tá  
en l a  p o sic ió n  de conectado o de funcionam iento de l a  f ig .
1 , lo s  co n tac to s  de desconexión p rim ario s  m óviles (no re ­
presen tados) que van montados en e l  conjunto de d isy u n to r 
26 e s tá n  ap licados a lo s  co n tac to s de desconexión prim a- !i
r ío s  f i j o s  (tampoco re p re se n ta d o s), que e s tá n  montados en¡

il a  p a r te  p o s te r io r  d e l cubículo 20. éuando e l  conjunto de i 
d isy u n to r 26 e s tá  en l a  p o sic ió n  de desconectado de l a  f ig .
2, lo s  co n tac to s de desconexión p rim ario s d e l d isy u n to r 26 
e s tá n  separados de lo s  contao tos de desconexión p r im a rio s ! 
f i j o s  asoc iados. Los co n tac to s de desconexión prim arios mó

!v i le s  d e l conjunto de d isy u n to r 26 e s tá n  tam bién separados
! . ! de lo s  co n tac to s  de desconexión p rim ario s  f i j o s  asociados j
cuando e l  conjunto de d isy u n to r 26 e s tá  en l a  p o sic ió n  de ¡

¡prueba, in term ed ia  e n tre  l a  de desconectado ( f i g .  2) y l a  ji ;
!de conectado o de tra b a jo  ( f ig .  1 ) d e l conjunto  de disyun-
, !
! t o r  26.
! ^
i - '
¡ !
; . -  5 -
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Para proveer de contactos de desconexión secun-¡
¡darlos al conjunto de disyuntor retraible 26, a fin  de e s ­
tablecer lo s circuitos de control relativos a l conjunto de

¡disyuntor 26, se dispone en e l  cubículo 20 e l  conjunto es4 ! * iítacionario 30 de contactos de desconexión secundarios. Los 
i - ! :¡contactos de desconexión secundarios móviles, superiores e
¡inferiores, están ambos montados en e l  conjunto de disyun­
tor 26.

El conjunto de contactos secundarios estaciona- 
¡rios 30 incluye un par de bases o soportes 42 eláctrica- 
¡mente aislantes, dispuestos o montados dorso con dorso y 
¡que sobresalen hacia adelante desde e l  panel posterior 23,
}en dirección al conjunto de disyuntor 26. Los soportes a is  
¡lantes 42 están hechos de preferencia o moldeados partien-i
do de un material eléctricamente aislante de excelentes cai *7¡racteristicas de resistencia al desgaste, y a l arco de desicarga por superficie, ta l como un material de vidrio-poliéis 
:ter con una carga de trihidrato de aluminio. Los soportes 
aislantes 42 incluyen unas partes de soporte o protuberan 
cías enterizas 42A que pueden asegurarse o fijarse al pa­
nel posterior 23 por medio de unos to m illo s  25 que pasan 
a través de unas aberturas alineadas practicadas en las ! 
partes de soporte 42A y en e l panel posterior 23. Bn cada ¡ 
uno de los soportes o bases aislantes 42 pueden ir  monta-! 
dos varios miembros o dedos de contacto estacionarios, uno¡s 
al lado de otros con cierta distancia de separación. Cuan-! 
do un contacto estacionario determinado vaya a recibir la  i 

aplicación del conjunto de contacto móvil 50 asociado, tan 
:to en la  posición de ensayo como en la  de conexión del con¡ 
junto de disyuntor 26 asociado, puede preverse un miembro !

;-L

' !
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de con tac to  32 de tamaño re la tiv am en te  más la rg o , con uno 
de lo s  extremos de e s te  contacto  32 en forma g en era l de S 

, y destinado  a s e r  ensamblado en una a b e r tu ra  42B p re v is ta '¡ Ien e l  extremo e x te r io r  d e l soporte  a is la n te  42 asociado . ¡
E l o tro  extremo d e l miembro de con tac to  32, que se extienr-

i de desde l a  extremidad e x te r io r  d e l sopo rte  a is la n te  42, }
; esencialm ente h a s ta  l a  p a rte  de soporte  42A d e l mismo so-!! ): po rte  a i s la n te ,  puede asegurarse  a l  soporte  a is la n te  42 pori t i
i medio de un to r n i l lo  de te rm in a l 44, a l  cu a l pueden f i j a r j -
¡ se lo s  conductores de co n tro l mediante unas tu e rc a s  a d i—¡¡ c io n a le s  ap licad as  en l a  p a rte  roscada que queda a l  descu[i b ie r to ,  d e l t o m i l lo  de te rm in a l 44.
' Cuando e l  conjunto de contacto  móvil 50 a so c ia -
¡ do vaya a a p lic a rs e  a un determinado contacto  e s ta c io n a -! *
i r io ,  sólo en l a  p o sic ió n  de conectado o de funcionam iento {¡ -

d e l d isy u n to r 26, en e l  soporte a is la n te  42 asociado i r á  i 
 ̂ montado un miembro de contacto  de una lon g itu d  interm edia! 

36A, con uno de lo s  extremos d e l miembro de con tac to  36 en 
forma g en era l de S y destinado  a  i r  colocado en una a b e r- '
tu r a  42C p ra c tic a d a  en e l  soporte a is la n te  42. E l o tro  ex-j-!tremo d e l miembro de con tac to  36 puede i r  asegurado a l  soj- 
po rte  a is la n te  42 p o r medio d e l t o m i l lo  de te rm in a l 44, ¡
que pasa a  tra v é s  de una a b e r tu ra  42D p ra c tic a d a  en e l  so-i-)p o rte  a is la n te  42 y  e s tá  destinado  a r e c i b i r  lo s  conducto-i- 
re s  de c o n tro l asoc iado s, disponiendo p a ra  e l lo  unas tu e r
cas ad ic io n a le s  en l a  extrem idad roscada d e l t o m i l l o  de !¡
te rm in a l 44 que queda a l  d e sc u b ie rto , y que asegura e l  
miembro de co n tac to  36 a l  soporte a is la n te  asociado 42. ¡

Cuando e l  conjunto de contacto  de desconexión i 
móvil 50 vaya a a p lic a rs e  a un determ inado co n tac to  e s ta - !

7 .3 .72 -  7
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d o n a r lo ,  sólo en l a  p o sic ió n  de ensayo d e l d isy u n to r aso! 
ciado 26, puede d isponerse  un miembro de co n tac to  r e l a t i - ¡  
vamente c o rto , como e l  indicado con e l  número 34 en l a  
f i g .  2 , siendo l a  extrem idad e x te r io r  d e l miembro de con-¡ 
ta c to  34 de una co n fig u rac ió n  genera l en S, como se in d i-!  
ca en 34A, y estando d e s tin a d a  d icha extrem idad a  s e r  in -  

; tro d u c id a  en l a  a b e r tu ra  42B d isp u e s ta  en l a  extrem idad 
e x te r io r  d e l soporte a is la n te  42 asociado . E l miembro de ¡ 

¡con tac to  re la tiv am en te  oorto  34 puede aseg u rarse  a l  sopor!
! te  a is la n te  42 en su p a r te  in term edia por unos medios ade }
! cuados, t a l e s  como e l  t o m i l l o  de te rm in a l 46, destinado  ¡ 
también a r e c ib i r  lo s  conductores de c o n tro l desm ontables;
mediante unas tu e rc a s  a d ic io n a le s  d isp u e s ta s  en l a  p a rte  ¡

ii n t e r io r  roscada d e l t o m i l l o  de te rm in a l 46. E l o tro  ex- ¡
¡tremo d e l miembro de co n tac to  34 puede e s t a r  destinad o  a 
¡ s o b re s a l i r  metiéndose en e l  e n tra n te  d isp u esto  en e l  so - 
;p o rte  a iá la n te  asociado 42. En c ie r ta s  a p lic a c io n e s , pue­
de s e r  conveniente que e l  mismo dedo o miembro de contacte 
52 de uno de lo s  conjun tos de contacto  móvil 50, se a p l i ­
que independientem ente a miembros de con tac to  e s ta c io n a r ió  
independien tes que formen p a rte  d e l conjunto de con tac to s j 
e s ta c io n a r io s  30 en l a s  posic iones de ensayo y de co necta ; 
do, respectivam ente , d e l conjunto de d isy u n to r 26. En t a ­
le s  ap lic a c io n e s , pueden preverse  tan to  un con tac to  e s t a - ¡ 
c io n a rio  34 re la tiv am en te  co rto  como un co n tac to  36 de t a j  
maño in term edio , y s i tu a r s e  ambos esencialm ente en a l in e a ­
c ión  para  r e c ib i r  ap licado  e l  mismo dedo o con tac to  m ó v il¡ 
52 de l a  d isp o s ic ió n  de con tac to  móvil 50 aso c iad a . ;

Los conjuntos o d isp o sic io n es  50 de co n tac to  mó­
v i l  su p e rio r  e i n f e r io r  incluyen cada uno un sopo rte  o alo

7 . 3.72 8



jam iento 60 e léc tricam en te  a is la n te  dotado de una p lu r a l i  
dad de p a r te s  de sopo rte  o p ro tu b eran c ias  62 la te ra lm e n te  
e sp a c iad a s , Las p a r te s  o p ro tu b eran c ias  62 de lo s  soporte?

: a i s la n te s  60 pueden i r  s u je ta s  o f i ja d a s  a  lo s  miembros dé 
soporte  72 en forma de ángulo o escuadra , que a  su vez van 
so s ten id o s  por un p a r  de p lacas  l a t e r a le s  espaciadas 74, }
yendo lo s  miembros t ra n s v e rs a le s  o de sopo rte  72 asegurados' !
a  d ichas p lacas  l a t e r a l e s  por medios adecuados, como, porj 
ejem plo, po r so ldeo . Las p a rte s  de p ro tu b e ran c ia  62 d e l so 
p o rte  a is la n te  60 de la s  d isp o sic io n es  de co n tac to  móvil [ 
50 van su je ta s  a lo s  miembros de soporte o escuadras 72 í 
por una p lu ra lid a d  de t o m i l lo s  78. Las p lacas  l a t e r a le s  
74 , a su vez, van montadas y aseguradas en e l  conjunto de 
d isy u n to r 26 por un medio adecuado, t a l  como por lo s  t o r ­
n i l lo s  76 que pasan por la s  a b e rtu ra s  75 p ra c tic a d a s  en 
d ichas p lacas l a t e r a l e s  y van f i ja d o s  a l a  p a r te  p o s te r io r  
d e l conjunto de d isy u n to r 26. E l soporte  a i s la n te  60 de ca 
da una de la s  d isp o s ic io n e s  5Q de co n tac to  móvil e s tá  tam-j 
b ián  hecho o moldeado a  base de un m a te r ia l eléctricam ente! 
a is la n te  de ex ce len tes  c a r a c te r í s t i c a s  de r e s i s te n c ia  a l  
d esg aste  y a l  arco de d escarg a  por s u p e r f ic ie ,  t a l  como uií
m a te r ia l de v id r io - p o l ié s te r  con carga  de t r i h id r a to  de a lu

' ím inio. i
Como lo s  conjun tos o d isp o s ic io n e s  50 de contac-j 

to  móvil su p e rio r  e in f e r io r  son de co n stru cc ió n  idén tica ,j 
y únicamente e s tá n  in v e r tid o s  en o r ie n ta c ió n  p a ra  que lo s  
dedos o miembros de co n tac to  52 de cada uno de d ichos con­
ju n to s de contacto  se ap liquen  adecuadamente a l  conjunto i 

o d isp o sic ió n  de con tac to  e s ta c io n a r io  30 asoc iado , sólo  ! 
se d e s c r ib irá  con d e ta l l e  l a  d isp o s ic ió n  de con tac to  móvil:

-
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¡superior 50. La caja o soporte aislante 60 incluye una plú
i . 7¡ralidad de aberturas 66 que se extienden de arriba a abajo
¡de dicho soporte aisíánte, dispuestas una al lado de otra
i a cierta distancia de separación entre las paredes latera-
lle s  opuestas del soporte aislante 60. Cada una de las aber
¡ turas 66 se extiende asimismo en dirección paralela en ge--
ineral a la  linea o trayectoria de movimiento del disyuntort 26 asociado, entre la  pared posterior 60A y la  pared ante; 
}rior 60B del ouerpo o parte principal del soporte aislantó 
¡60. En la s respectivas aberturas 66 pueden disponerse uno 
¡o más miembros o dedos de contacto móvil 52, para ser apl^ 
cados a los correspondientes miembros de contacto estacio-r 
narios dispuestos formando parte del,conjunto 30 de con­
tactos estacionarios cuando e l  disyuntor 26 está  en una u 
otra de las posiciones de ensayo o de conectado.

En la  f ig . 4, cada dedo o miembro de contacto mS 
v i l  52 incluye una parte principal 52A, que se halla en 
general en un determinado plano esencialmente paralelo a la  
trayectoria de movimiento del disyuntor 26 cuando e l  miem­
bro de contacto 52 está ensamblado con e l  soporte aislante 
asociado 60. Junto a uno de los extremos del miembro de 
contacto 52 hay dispuesta una parte de contacto curva o 
arqueada en general 52B, hecha de una misma pieza con la !parte principal 52A del miembro de contacto 52 y dispues-j 
ta en general perpendicular a la  citada parte principal 52A

idel miembro de contacto 52. La parte de contacto 52B, en ; 
unión de la  parte principal 52A del miembro de contacto 52,

jse extiende o sobresale exteriormente del soporte aislante 
asociado 60 cuando e l  miembro de contacto 52 está ensambla 
do con e l  soporte aislante 60 para su aplicación a los :
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miembros de contacto  e s ta c io n a r io s  asoc iados. A f i n  de sos ! 1* te n e r  a ro ta c ió n  cada miembro de con tac to  52 jun to  a l  o tro
¡extremo d e l miembro de con tac to  52, separado de l a  p a rte  }
¡de co n tac to  52B, e l  soporte  a is la n te  60 incluye una p a r t e j
s a l ie n te  64 d e stin ad a  a r e c ib i r  ap lic a d a  una p a rte  e x t r e - i' ¡ma o de apéndice d e l miembro de con tac to  52, in d icad a  en !i52H. La p a rte  extrem a 52H so b resa le  d e l plano de l a  p a r te !t
p r in c ip a l  52A d e l miembro de co n tac to  52, esencialm ente en
ángulo re c to  con l a  p a rte  in f e r io r  de l a  extrem idad 52H, ¡i < !como se in d ica  en 521, actuando de su p e rf ic ie  de apoyo a !i ¡:ro ta c ió n  duran te  un movimiento de g iro  c u a lq u ie ra  d e l  miem 
bro de contacto  52. La p a rte  lev an tad a  64A, que so b resa le  
h a c ia  a r r ib a  desde l a  p a rte  s a l ie n te  d e l sopo rte  a is la n te  
64, contribuye a  r e fo rz a r  e l  a is lam ien to  co n tra  descargas 
e lé o t r ic a s  por s u p e rf ic ie  en tre  miembros de co n tac to  mó­
v i l  52 d isp u esto s  en e l  soporte a is la n te  60.

A f i n  de s o l i c i t a r  o p red ispo ner a cada miembro 
de co n tac to  52 h ac ia  fu e ra  desde l a  a b e rtu ra  66 d e l sopor-; 
te  60 en l a  que se h a l la  d isp u esto  dicho miembro de contac
to  52 , y ayudar a e s ta b le c e r  una p res ió n  de co n tac to  sufi-¡¡ , ic íe n te  e n tre  cada con tac to  móvil 52 y lo s  miembros de con-í
ta c to  e s ta c io n a r io  asoc iado s, a l  a c tiv a rs e  e l  d isy u n to r 26¡
a una u o t r a  de sus po sic io nes de ensayo o prueba o de co-j

¡nectado, se dispone en cada a b e r tu ra  66 un m uelle de so li-j ! 1 c i ta c ió n ,  t a l  como e l  muelle de compresión 54, e n tre  una j
p a rte  in term edia d e l miembro de con tac to  asociado 52 y una¡ip a rte  s a l ie n te  67 d e l soporte a is la n te  60, que t ie n e  un en 
t r a n te  que ac tú a  de a s ie n to  su p e rio r  p a ra  e l  re s o r te  54. A 
¡f in  de h a b i l i t a r  un a s ie n to  de re s o r te  para  e l  extremo infe! 
¡ r io r  d e l muelle 54, l a  p a rte  in term ed ia  d e l miembro de con
!
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¡ ta c to  52 incluye una p a r te  de apéndice 52E que se extiende 
perpendicularm ente en g en era l a l a  p a rte  p r in c ip a l  52A de l
miembro de con tac to  52, e incluye tam bién una p a r te  s a lie n te: - ¡ ¡52F que ayuda a m antener e l  muelle 54 en re la c ió n  de en- ¡ 

i i¡samblado con e l  miembro de contacto  52 asoc iado . P ara  impe
d i r  que e l  miembro de co n tac to  52 g ire  más a l l á  de c ie r ta  
p o sic ió n , en torno a l  soporte  de ro ta c ió n  o p iv o te  64, ba­
jo l a  in f lu e n c ia  d e l muelle de s o l ic i ta c ió n  54, e l  miembro

ide con tac to  52 incluye un par de porciones 52C que sobresá 
¡len  la te ra lm e n te , d isp u e s ta s  de modo que se a p lic a n  a la s  
¡p a rte s  s a l ie n te s  65 p reparadas en lado s opuestos de l a  abe^r 
tu ra  66 en l a  que se h a l la  d isp u esto  e l  miembro de contac­
to  52, y actúan de tope lim itando  e l  movimiento de cada 
miembro de contacto  52 bajo e l  in f lu jo  d e l muelle de s o l i ­
c i ta c ió n  asociado 54 cuando e l  conjunto de co n tac to  m óvil¡

i
50 completo e s tá  en l a  p o sic ió n  de tra b a jo  que corresponde; 
a l a  de desconectado o re t i r a d o  d e l d isy u n to r 26 asociado.!
Las p a r te s  s a l ie n te s  65 actúan también de medio de g u ia , pa

¡

ra  g u ia r  e l  movimiento d e l miembro de con tac to  52 asociado!
siempre que e l  miembro de contacto  52 e s té  ap licándose a ¡!lo s  miembros de con tac to  e s ta c io n a r io  aso c iad o s, o se estéj 
separando de e s to s  ú ltim o s. j

Para h a b i l i t a r  medios de e fe c tu a r  una conexión i 

e lé c t r i c a  desde cada miembro de con tac to  móvil 52 a  un con
d u c to r de co n tro l 56 asociado , cada miembro de co n tac to  52!

iincluye una p a rte  s a l ie n te ,  como l a  ind icada  en 52G, d e s t i  
nada a r e c ib i r  un conductor de co n tro l asociado y a permi-; 
t i r  una conexión soldada o reca lcad a  con cada miembro de j 
con tac to  m óvil. La oonexión e l é c t r ic a  a l  miembro de contad 
to  52 se hace jun to  a l  apoyo de ro ta c ió n  d e l miembro de con
ta c to  52, a f in  de re d u c ir  esencialm ente a l  mínimo o e lim i

¡i
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nar toda flexión o fatiga  del conductor de control 56, que 
seria indeseable durante prolongados periodos de trabajo 
del equipo general. La parte de contacto 52B del miembro 
de contacto $2 termina o se detiene a poca distancia antes 
de llegar a la  parte extrema 52H que gira en la  parte sa-¡ 

¡liento 64 del soporte aislante 60, a fin  de evitar toda in 
terferencia con e l movimiento de giro del miembro de oon- 

¡tacto 52, que tiene lugar durante e l funcionamiento del 
¡equipo global, las partes salientes 520 de cada miembro de 

10 ¡contacto 52 contribuyen también a guiar e l  movimiento de 
¡giro de cada miembro de contacto 52 en tomo al soporte o 
apoyo de giro 64 que forma parte del soporte aislante 60.

En e l funcionamiento de las disposiciones de con­
tactos de desconexión arriba descritas, a l moverse e l dis- 

15 yuntor 26 a la  derecha a partir de la  posición de desco­
nectado, las partes de contaoto 52B de los miembros de con 
tacto 52 que forman parte de las disposiciones 50 de con-!
tactos móviles se aplicarán a las extremidades exteriores '

. ' !* J de los miembros de contacto estacionario 32 y 34 asocia- )
2Q dos, y los miembros de contacto 52 girarán en tomo al cor

respondiente apoyo de rotación 64 contra las fuerzas ejer-¡
cidas sobre dichos miembros de contacto por los muelles de'

iso licitación  54 asociados, hasta que e l disyuntor 26 l i e - ¡  
gue a la  posición de prueba, que corresponde a la  posición!
del miembro de contacto 52 superior indicado con lineas dé

* !trazo interrumpido 52' en la  f ig . 2. En ese instante, e l ¡
miembro de contacto 52 superior se aplicará al miembro de ¡V  ' icontacto estacionario 34, obteniéndose una presión de con-í
tacto suficiente merced al muelle de predisposición 54 aso 

30 ciado, que será comprimido adicionalmente por e l  movimien ¡

8 . 3.72 -  13 -
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to  de g iro  d e l miembro de con tac to  52 su p e r io r . De ig u a l ! 
modo, e l  miembro de co n tac to  52 in f e r io r  se a p l ic a rá  a l  i 
miembro de contacto  e s ta c io n a r io  32 asociado , proporcionan 
dose una p resió n  de con tac to  s u f ic ie n te  por medio d e l muelle 
de s o l ic i ta c ió n  54 asociado a l  miembro de con tac to  52 in fe
r i o r .  Al se g u ir  moviéndose e l  d isy u n to r 26 en l in e a  re c ta !]h ac ia  l a  derecha, h a s ta  l a  p o sic ió n  de tra b a jo  o de conec-r 
tado de l a  f i g .  1 , e l  miembro de con tac to  52 su p e rio r  r e s i  
b a la rá  a lo  la rg o  d e l  miembro de con tac to  34 e s ta c io n a r io !  
y de l a  p a rte  expuesta d e l soporte  a is la n te  42 su p e rio r  j 
h a s ta  que e l  miembro de co n tac to  52 su p e rio r  se ap lique a l
miembro de contacto  e s ta c io n a r io  36, de modo que e l  muelle{de s o l ic i ta c ió n  54 continúe dando una p re s ió n  de contacto! 
s u f ic ie n te  en tre  e l  miembro de con tac to  móvil 52 y e l  miem- 
bro de con tac to  e s ta c io n a r io  36 asociado . De ig u a l modo, j 
e l  miembro de contacto  52 in f e r io r  se moverá con d e s l iz a - j  
miento a lo  la rg o  d e l miembro de co n tac to  e s ta c io n a r io  3 2 j 
asociado , h a s ta  que e l  miembro de con tac to  52 in f e r io r  l i é
gue a  l a  p o sic ió n  de t r a b a jo .  La p a rte  de con tac to  52B d e jca

ida miembro de contacto  52 incluye una s u p e rf ic ie  curva o á r  
queada en general en ambos lados opuestos de l a  misma, su-j- 
p e r f ic io s  que t ie n e n  por e fe c to , ta n to  durante  e l  movimien 
to  d e l d isy u n to r 26 h a s ta  l a  po sic ió n  de conectado como 
también cuando e l  d isy u n to r 26 se l le v a  o mueve a una posi 
c ión  de desconectado o de re t i r a d o ,  re d u c ir  a l  mínimo o e l iiminar l a  p o s ib ilid a d  de que lo s  miembros de con tac to  esta-r 
c io n a rio  que forman p a rte  de l a  d isp o s ic ió n  30 de contac-j 

i to s  e s ta c io n a r io s  impidan e l  movimiento de lo s  co n tac to s  i 

m óviles asociados 52 que forman p a r te  de l a s  d isp o sic io n es  
de con tac to  móviles 50 su p e rio r  e in f e r io r ,  en uno y otro!
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se n tid o . Las conexiones e lé c t r ic a s  a lo s  miembros de con­
ta c to  móvil 52 e s tán  d isp u e s ta s  de modo que re s u l te n  con­
tig u a s  a l  punto en que cada miembro de contacto  móvil 52 ¡ 
se h a l la  apoyado a ro ta c ió n , a f i n  de re d u c ir  a l  mínimo 
toda  f le x ió n  o movimiento de lo s  conductores de co n tro l 
asociados que van f i ja d o s  a lo s  extremos de lo s  miembros ¡ 
de co n tac to  móvil 52.

En la  forma de co nstrucc ión  expuesta  se t ie n e  unIbrazo de palanca en tre  e l  punto en que cada miembro de con 
¡ ta c to  móvil 52 se h a l la  apoyado a ro ta c ió n  y l a s  p a rte s  de¡ 
¡dicho miembro de con tac to  móvil sobre l a s  cu a les  lo s  miem­
bros de con tac to  e s ta c io n a r io  asociados e je rc e n  fu e rza  du 
ra n te  e l  movimiento d e l d isy u n to r 26 a l  e n tr a r  o s a l i r  dei 
cubícu lo  20. Esto s ig n i f i c a  que e l  p a r e fe c tiv o  e je rc id o  
sobre cada miembro de co n tac to  52 se reduce, reduciéndose 

¡tam bién e l  co rrespondien te  rozam iento sobre e l  miembro de 
c o n ta c to , en comparación con la s  formas de co nstrucción  ye 
conocidas d e l mismo t ip o  g e n e ra l. Cuando a s í  convenga, pue 
den hacerse  dos p ro tu b eran c ias  o p a r te s  s a l ie n te s  69 ( f  ig.¡ 
5 ) e n te r iz a s  con e l  sopo rte  a is la n te  60, con un espacio  en 
t r e  ambas y a cada lado de l a  p a r te  de p ro tu b eran c ia  ín te r
media 62, para te n e r  unos medios que guíen lo s  conduotoreá!de c o n tro l h a s ta  lo s  miembros de co n tac to  móvil asociados,'
según l a s  necesidades de a p lic a c ió n  en p a r t i c u la r ,  a f in  de
compensar mejor o e q u i l ib ra r  l a  lo n g itu d  de lo s  conductores
de c o n tro l según l a  conveniencia d e l  montaje de la s  d ispo -, js ic io n e s  de contacto  móvil 50 en g en e ra l con e l  d is y u n to r ;
asociado .

Las f i g s .  6 , 7 y 8 i lu s t r a n  una segunda forma de; ;
re a l iz a c ió n  de d isp o s ic ió n  de co n tac to  secundario  móvil de

8 .3 .72 -  15 -
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desconexión 150 , ig u a l a l a  de lo s  co n tac to s  m óviles 50 }
; an te s  d e s c r i ta ,  con l a  salvedad de te n e r  un elemento a d i - } 
c io n a l de conexión 63^ e lé c tr ic a m e n te  conductor, d isp u es-i 

:to  en cada ab e rtu ra  66 jun to  a l a  extrem idad de cada miem¡
íbro de co n tac to  52 que se h a l la  apoyada a ro ta c ió n . E l e le'mentó de conexión e l é c t r i c a  160 incluye una p a r te  su p e rio r: ¡
162 dotada de una a b e r tu ra  168 d estin ad a  a r e c i b i r  un tor-j 

¡n i l lo  de te rm in a l en lu g a r  de una conexión e l é c t r i c a  s o l- ¡  
dada o re ca lca d a , y d estin ad a  a a ju s ta r  entrando en uno de}

¡en tre  una p lu ra lid a d  de e n tra n te s  61 re p a r tid o s  y d isp u es­
to s  en e l  soporte a is la n te  60. La p a rte  in term ed ia  164 del 
elemento de conexión e l é c t r i c a  160 e s t á  d e s tin a d a  a quedar 
d isp u e s ta  en un e n tra n te  63 que se ex tien de desde e l  en tran  
te  61 h ac ia  abajo h a s ta  un punto contiguo a l a  p a r te  sa ­
l ie n te  64 que e s tá  hecha de una misma p ieza  con e l  sopor- 

}te a is la n te  60. E l elemento de conexión e l é c t r i c a  160 in ­
cluye asimismo una p a rte  166 arqueada o de forma general ide U, que se ex tiende po r debajo de uno de lo s  extrem os de¡lj
miembro de contacto  52 asociado y ac tú a  de apoyo de g iro  ^a 
r a  e l  miembro de con tac to  asoc iado , ya que l a  p a r te  166 en 
U se a p lic a  a l a  p a rte  extrema 52H d e l miembro de contacto: 
52 que, de no s e r  a s í ,  se apoyaría  co n tra  l a  p a rte  s a l ie n te  
64 de l a  c a ja  o soporte a is la n te  60. E l e q u i l ib r io  de l a ;
d isp o s ic ió n  de co n tac to  móvil 150 es ig u a l a lo  a n te r io r - ¡  
mente d e sc r ito  en re la c ió n  con lo s  conjuntos 50 de contac­
to s  m óviles. Desde cada miembro de co n tac to  52 se ex tiende 
un camino de paso de c o rr ie n te  e l é c t r ic a  a t ra v é s  d e l e le ­
mento de conexión e l é c t r i c a  160 h a s ta  l a  p a rte  su p e rio r )
162, d e stin ad a  a r e c ib i r  uno o más conductores de c o n tro l¡  
asoc iado s, que pueden f i j a r s e  de modo desm ontable, a l a  par
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i te superior 162, por medio de un to m illo  de terminal de 
tipo acostumbrado, que la  parte superior 162 esta d esti­
nada a recibir. El müélle de compresión 54 tiene una fun—

:ción adicional en la  disposición 150 de contacto móvil, ya 
que además funciona solicitando e l  extremo derecho del 

¡miembro de contacto 52 hasta aplicarlo a la  parte arquea­
da 166 del elemento de conexión elóctrica 160, a fin  de 
asegurar una eficaz transmisión de corriente entre e l  miem 
bro de contacto móvil 52 y e l  elemento de conexión e lóctr i­
ca 160 asociado.

{ Las f ig s . 9 y 10 ilustran una tercera forma de
¡ejecución de disposición de contacto móvil 250 de deseo-¡inexión, igual a la  dé los contactos móviles 50 anterior­
mente descrita excepto en que hay un elemento de conexión 

¡elóctrica 260 adioional dispuesto en cada abertura 66 de 
¡la caja aislante 60, junto a la  extremidad del miembro de 
¡contacto móvil 52 asociado, que de otro modo estaría  apo-
'yado a rotación directamente en la parte saliente 64 de la}; icaja aislante 60. De igual modo que e l  elemento de conexión
elóctrica 160, e l  elemento de conexión elóctrica 260 in- ¡
; icluye una parte o apóndice superior 262 destinado a sobre-i
sa lir  del entrante contiguo 61 asociado y a cooperar con un
elemento de conexión eléctrica  del tipo de enchufe, cuando
asi convenga en algún caso particular, en lugar del de re-¡
calcado o soldeo antes descrito en relación con la  dispo- i

isición de contacto móvil 50. El elemento de conexión eléc-; 
trica  260 incluye también una parte intermedia 264 d esti­
nada a ir  dispuesta en e l  entrante contiguo 63 preparado 
en la  caja aislante 60, e incluye asimismo una parte in­
ferior 266 arqueada o de forma general de U, destinada a
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servir de apoyo de giro para e l miembro de contacto móvil 
52 asociado, junto a uno de lo s extremos en lugar de te ­
ner e l miembro de contacto móvil 52 directamente sosteni-¡ido por la  caja aislante asociada, como se expone en rela-j 
ción con los conjuntos de contacto móvil 50. De igual mo-j 
do que en e l caso de la  disposición de contacto móvil 150̂  
se forma un camino de paso de corriente eléctrica  entre e l
miembro de contacto móvil 52 y e l  elemento de conexión elpo.!trica  260, en la  parte 262 en U, con presión de contacto 
suficiente proporcionada por lo s medios de solicitación  
54, que también tienen aquí la  función adicional de s o li­
citar e l miembro de contacto 52 hasta aplicarlo al elemen 
to de conexión eléctrica  260 asociado y mantener asi mon­
tadas o ensambladas las partes del conjunto de contacto 
móvil 250. El funcionamiento de lo s conjuntos o disposició 
nes de contacto móvil 150 y 250 seria e l mismo que en e l  
caso de los conjuntos de contacto móvil 50.

La f ig . 11 ilustra una cuarta forma de realiza  
ción de conjunto de contacto móvil de desconexión 350, 
semejante a los conjuntos de contacto móvil 50 anteriormen 
te descritos, con la  salvedad de que el conjunto de oon- 
tacto móvil 350 no necesita un medio de solicitación por 
separado en cada abertura de la  caja o soporte aislante 
360. El conjunto de contacto móvil 350 incluye un soporte
o caja aislante que comprende una base 368 y una tapa 362,

1que pueden asegurarse entre s í  mediante pernos o to m illo s . 
Lo mismo que en e l casó del soporte aislante 60, la  caja 
aislante 360 incluye una pluralidad de entrantes 367 dis-i 
puestos uno al lado de otro entre las paredes laterales 
del.soporte aislante 360, igual que en e l  caso del sopor-
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te  a is la n te  60. En l a s  a b e rtu ra s  367 d e l sopo rte  a is la n tei
360 puede haber d isp u esto s  uno o más miembros de contacto  
¡móvil 352. E l miembro de con tac to  352 e s tá  hecho de un ma­
t e r i a l  e léc tricam en te  conductor que posee c a r a c te r í s t i c a s  
¡de t ip o  e lá s t ic o  o de r e s o r te ,  t a l  como e l  bronce fo s fo ro - 
¡so, pa ra  e lim in a r l a  necesidad de medios de s o l ic i ta c ió n  
por separado para  e s ta b le c e r  l a  p res ió n  de con tac to  en trei
¡el miembro de con tac to  móvil 352 y lo s  miembros de con tac-
¡

¡to e s ta c io n a r io  asoc iado s. E l miembro dé con tac to  352 in ­
c lu y e  una p a rte  de con tac to  curva o arqueada 352A jun to  a 
¡uno de sus extrem os. E l o tro  extremo d e l miembro de contac 
¡to 352 incluye una p a rte  en bucle 352C d isp u e s ta  dentro  
idel e n tra n te  367, con e l  extremo l ib r e  352D d e l miembro de 
¡contacto 352 sob resa liend o  h a s ta  p e n e tra r  en un e n tra n te  
363 p re v is to  en l a  s u p e rf ic ie  in f e r io r  de l a  ta p a  362. Pa­
ra  p e rm itir  e l  movimiento de g iro  d e l miembro de contacto  
352 cuando e l  conjunto de con tac to  móvil 350 se a p lic a  a l  ¡ 
conjunto de contacto  e s ta c io n a r io  asoc iado , l a  c a ja  a ís la n  
te  360 incluye una p a rte  s a l ie n te  364 que se apoya co n tra  
una p a rte  arqueada 352E d e l miembro de con tac to  352. E l ex­
tremo izqu ierdo  d e l miembro de con tac to  352 incluye un apea 
d ice o p a rte  s a l ie n te  352B p re v is to  p a ra  l im i t a r  e l  movimien 
to  de g iro  d e l miembro de co n tac to  352 durante e l  fu n c io - ¡ 
namiento d e l equipo genera l de d is tr ib u c ió n  a l  cu a l va in -i 
corporado e l  conjunto de contacto  móvil 350, ya que l a  p a rr 
te  de apéndice 352B se a p lic a  a una p a rte  s a l ie n te  368A dé
l a  c a ja  a is la n te  360 cuando e l  conjunto de co n tac to  móvil ¡!350 e s tá  en una p o sic ió n  que corresponde a l a  de r e t i r a d a  ! 
o desconexión d e l d isy u n to r asociado .

Una vez ensamblado e l  miembro de co n tac to  352 del

8 . 3.72 -  19 -
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conjunto de contacto móvil 350 en e l  soporte aislante 360 
asociado, e l miembro de contacto 352 puede montarse en la  
base 368 como primera etapa, y colocarse luego la  tapa 362 

:en la  base 368, con e l miembro de contacto 352 cargado o } 
desviado (considerado como miembro elástico o de resorte)j 
a fin  de tener una presión de contacto suficiente entre e l 
miembro de contacto móvil 352 y los miembros de contacto 
estacionario asociados, que pueden ser del tipo descrito 
con detalle en relación con e l conjunto de contacto esta- 

}cionario 30. Los conductores de control asociados al con­
junto de contacto móvil 350 pueden ir  soldados o recalca­
dos al miembro de contacto 352 junto a la  extremidad de 
dicho miembro de contacto apoyada a rotación, y los conduc 
toras de control 320 asociados no tendrán que moverse de 
ningún modo durante e l funcionamiento o movimiento de g i­
ro del miembro de contacto 252. En e l funcionamiento del 
conjunto de contacto móvil 350, e l  extremo de la  izquierda 
del miembro de contacto móvil 352 subirá hasta que la  par­
te de apóndice 352B deje de tener contacto con la  parte sd 
líente 360A de la  base 368, cuando los miembros de contac-^
to 352 se apliquen a los miembros de contacto estacionario!. ! asociados, durante e l funcionamiento del conjunto de con -!
tacto móvil 350.

El conjunto de contacto estacionario 30 y los res 
pectivos conjuntos de contacto móvil asociados 50, 150,
250 ó 350 pueden intercambiarse en una particular aplica­
ción, de modo que e l conjunto de contacto 30 sea relativa-! 
mente móvil cuando convenga, y los conjuntos de contacto : 
¡50, 150, 250 ó 350 sean relativamente estacionarios s i  así! 
¡se desea. El extremo de la  izquierda del miembro de contac!

8.3.72 20
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- to 352 puede modificarse para que incluya unas partes la ­
teralmente salientes semejantes a las del miembro de con­
tacto 52, modificándose también la  caja contigua de modo 

:que resulte similar a l soporte aislante 60.
$ Como se apreciará, ta l disposición de contacto

¡móvil es de construcción relativamente sen cilla  y ocupa
menos espacio que las ya conocidas, Además, las conexio-i . ; iines elóotricas a l conjunto de contacto móvil se hacen a

¡una parte de cada miembro de contacto móvil contigua a la
10 ¡parte de cada miembro de contacto que está sostenida a ro-

¡tación, a fin  de reducir al mínimo e l movimiento o la  fle-^
xión de los conductores de control asooiado. Otra ventaja

¡de las disposiciones de oontacto de desconexión del,presen, i,te invento esta en que las diferentes formas de construcción
15 expuestas se prestan a un fá c il y conveniente montaje, ya¡

que cada miembro de contacto móvil puede introducirse fá­
cilmente por la  abertura 66 asociada, y e l  muelle de so li­
citación asociado puede montarse tambiÓn con facilidad de- 

! trás del miembro de contacto asociado, a través de la  mis-
20 ' . ma abertura 66, y luego llevado por medio de una sencilla  ¡
/  - herramienta a la  posición fin al de ensamblado. Finalmente,'!.. . es también importante la  ventaja de que se reduce e l brazó 

de palanca efectivo asociado a las fuerzas que actúan so- i 
% bre cada miembro de contacto móvil, reduciéndose a si e l ¡

25 correspondiente rozamiento sobre cada miembro de contacto,! 
rozamiento debido a la  aplicación con los miembros de con- 
tacto estacionario asociados, durante los movimientos d e l ; 
conjunto completo de disyuntor. ¡

Esta solicitud que corresponde a la  presentada ¡ 
30 en Estados Unidos de América e l 24 de Octubre de 1.968,

t-'.

K.
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bajo e l  número 778.374, se acoge a lo s  b e n e fic io s  d e l a r -¡  
t io n io  51 de l v igen te  E s ta tu to  sobre Propiedad In d u s tr ia lJ
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Re i  vind ic  ac'ione s

30

Los puntos que oomo c a r a c te r í s t i c a  de novedad '<
se p resen tan  p a ra  que sean ob je to  de e s t a  s o l ic i tu d  de Mo4 

.délo  de U tilid a d  en España, por VEINTE años, son lo s  s i -  ¡ 
g u ian tes :

1 . -  Un d is p o s it iv o  de co n tac to  de desconexión, i, ip a ra  ap ara to s in te r ru p to re s  encerrados en c a ja  m e tá lica , ¡ 
que incluye un miembro de soporte a is la n te  dotado de unas ¡
ab e rtu ra s  separadas que se ex tienden  long itud ina lm en te  a t ra

ivesándole y d isp u esta s  unas a l  lado de o t r a s ,  un miembro 
de co n tac to  e léc tricam en te  conductor, apoyado a  ro tac ió n  
y d ispu esto  en por lo  menos una de la s  a b e r tu ra s , te n ie n - i  
do e l  extremo l ib r e  d e l miembro de con tac to  una p a rte  de 
con tac to  arqueada que se ex tiende por e l  e x te r io r  d e l so­
po rte  a i s la n te ,  unos medios de s o l ic i ta c ió n  s itu a d o s  en 
l a  misma ab e rtu ra  para  s o l i c i t a r  o l le v a r  l a  p a r te  de con4 

ta c to  h a c ia  fu e ra , y unos medios s a l ie n te s  asooiados a l 
miembro de con tac to  y d isp u esto s  p a ra  que en e l lo s  tro p i^  
ce e l  soporte  a is la n te  en po r lo  menos una de l a s  posic io  
nes de t ra b a jo ,  lim itando  a s i  e l  movimiento de l a  p a rte  dé

i''-,'::

:

 ̂ *i
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co n tac to  h ac ia  fu e ra  a l  cooperar con lo s  medios de so lic i-!
ta c ió n .

2 .  -  Un d isp o s it iv o  de co n tac to  según l a  r e iv in -  ! 
d icac ió n  1 , en e l  que lo s  medios de s o l ic i ta c ió n  incluyen  ¡ 
un muelle que t ie n e  uno de sus extremos s itu ad o  en coope- i 

ra c ió n  con una p a rte  in term edia  d e l miembro de con tac to , {y e l  o tro  extremo colocado de manera que coopera co n tra  o tra  
p a r te  d e l miembro de sopo rte .

3 .  -  Un d isp o s it iv o  de con tac to  según l a  r e iv in -  ¡ 
d icac ió n  1  ó 2, en e l  que e l  miembro de soporte  incluye uní 
p a r de p ro tu b eran c ias  e n te r iz a s  y d is ta n c ia d a s , para  guiar! 
l a s  conexiones e lé c t r ic a s  a l  miembro de co n tac to .

4 .  -  Un d isp o s it iv o  de con tac to  según cu a lq u ie ra  !!
de la s  re iv in d ic a c io n e s  1 a 3  ̂ en e l  que un miembro term i-ii
n a l e léc tricam en te  conductor d isp u esto  en d icha a b e rtu ra  
so b resa le  h a c ia  fu e ra  y so s tie n e  o s irv e  de apoyo de ro­
ta c ió n  a l  miembro de oontacto . '

5 .  -  Un d isp o s it iv o  de co n tac to  según l a  r e iv in -  ¡ 
d icac ió n  4) en e l  cual l a  p a rte  d e l miembro te rm in a l que ¡ 
so b resa le  h ao ia  fu e ra  e s tá  d e stin ad a  a r e c ib i r  un to r n i l lo  
de te rm in a l.

6 .  -  Un d isp o s itiv o  de con tac to  según l a  r e iv in -  ! 
d ica c ió n  4# en e l  cual l a  p a rte  d e l miembro te rm in a l que 
so b resa le  h a c ia  fu e ra  t ie n e  forma de apéndice o lengüeta
y e s tá  d estin ad a  a r e c ib i r  un elemento de conexión d e l ti-^  
po de enchufe. !

7 .  -  Un d isp o s it iv o  de oontacto  de desconexión, i 
p a ra  ap a ra to s  in te r ru p to re s  encerrados en c a ja  m etá lica .

T a l y como se ha d e sc r ito  en l a  Memoria que an- ¡ 
te ce d e , rep resen tado  en lo s  d ib u jo s  que se acompañan, y

í- -
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con lo a  f in e s  que se han esp e c ifica d o .
E s ta  Memoria co nsta  de v e in tic u a tro  h o ja s  e s c r i ­

t a s  a máquina por una so la  ca ra .
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