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Se sabe qﬁe pava utilizar al méiimo el éitio
disponible de un local en el que se deseah insta-
lurAestanteriés’con diﬁisiones de ordenacidn, se
prevén eauanteriés que se unen las unds contra las

otras en un nimero convenlente para dejar, en ol ex-
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tremo de la fila de las estaﬁterias unidas , un pasa-
dizo que tiene una‘anchura'aiamgnos igual al espesor
de una estanteria. _“

Las estanterias éémﬁféndeh'en su parte in-
ferior unas roidénas que ruedan‘éobre carriles recti—
lineos dlspuestos en el sentido de la fila de estan-
terias; de este modo, pdra tener acceso . g una estan-
teria de fila dada, se desplaza suce31vamente la es~
tenteria de extremo de la fila, préxima al pasadizo
existente, para llevar esta estanteria al lugar de
este pasadizo, y después desplazear sucesgivamente las
egstanterias 91gulentes hasta el‘lagar de la filg de-
seado. | ‘

‘La presente invehcién tiene por objeto un
dispdsitivo electromecinico dispuesto a fin de pro-
ducir autométioémente'y sin_riasgo de atasco o de
descarrilamiento el_désﬁlazamiento de las estanterias
para realizar, en un lugar de la.fila elegido, un pa-
sadizo que daAacceSO'a 1§ céfé o frente de una estan-
feriabpara-las estanferias de extremo o a las caras

regpectivas de dos estanteriaé que limitan el pasa~

dizo creado. Es indispensable que dicho desplazamiento . .

tenga lugar sin riesgo de ataSﬂo o de descarrilamlen~
to de las estanterias. un efecto, éstas estén zene~-
raliuente muy dargédas y el menor basculamiento de
una est“nt@ria podria tener graves consecuenclas.
Segin la 1nvenc16n; el dispositivo de or-
denacién quevcompqende una pluralidad de egtanterias
néviles, en ambés gentidos, en traslacién de amplitud

Linitada y provistas de roldanas gque ruedan sobre al
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menoé dos carriles réctilinéos,'setcaracteriza por-
que cada estanteria comprende al menos un motor eléo~
 trico. de dos sentidos de rotaci6n y dos ejes trans-

versales a los earr;les.y arrastradosvSlmultaneamen-
Se-

te pof este’mptor, estando dispuestos cada uno de di-
chos ejés que son<solidarios de ro1danas, en las in-

mediaciones de una porcién extrema de la estanteria.

De este modo, al estar dlspuesto un eje
motor en la parte anterior y otro en la parte pos-
10. terior de una estanteria, es praotlcamente imposible
que ésta pueda ser sometlda a un par en torno a un
eae vertical. ' . _
| Preferentemente, a fin de evxtar todavia
Do masrel riesgo de descarrilamiento; cada eje motor
15, comprende al menos una rqidana'éﬁplementaria gque
coopera con un carfilkde guia ihtermedio~de ios
.otros dos,,eﬁ tantQ‘qué el motor eléctrico, que os= .
44 dispuesto en la“parte infepior de la estanteria
| esth colocado en 1as inmediéciqnes-del centro de es-
20, . ‘ tavlii_.'h:ima. | |
. R - - Ventaaosamente, los ejes, las roldanas y
| el motor de una estanteria son solidarios de un carro
gsobre el queAdescgnsa esta ultlma. »
Ia puesta en rotaci6n, én el4Sentido'de-
*U25,. seado, de cada uno de los motores de las estanteria
| a desplazar, es provocada por el accionamlento de un
‘ contactor asoclado en el pasadlzo a ¢rear, formando
.:; parte éste contactor de una serle de contactores en

. ‘ ninero igual al de-pasadlzos a8 crear,es decir un ni-

- 30. mero igual al de las estanterias mas uno.
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Adenfis estén previstos uhds;tope§~unidos
a otros contactores en cada una de las;eaténteriasv
para provocar la detenoién de su motor al £inal de
carrera de diché estanteria, | .

Ofros=contaCtores'previsth.por'debajo
de los pisos dispaestoé en ol iugar.de cada pasadi-
20 & crear, coétan_la alimentacibn general de la ins-
talacibén cuando un operédor 0 una cargé esté’en PO~-
sicibn sobre el‘piso o suelo del -pasadizo existente.

' Ventajosamente, 1os-contactor§s de accio-
nam isnto ée-los-motores>estén dispuestos en el suelo
enila porcibn extrema dé los eﬁplazamientoé corres-—
pondiéntes a los pasadizos, a fin de poder ser gccio~
nados, a }a forma de un pédél, por uno de 1los pies
del operador. | ' |

El circuito eléctrico se realiza para fun-

~cionar seghn un programa tal que si se considera de

frente la fila de las estanterias alineadas, el pe-

dal mas g la izquierda de la fila acciona la rota-

cién en el mismo sentido de todos los motores, corres-
N N ) .

pondiendo este Sentidp'a1 despiazamiento hacia 1a de~
recha de todas las estanterias; el segundo pedal a
partir del lado izguierdo acciona la rotacién del mo-
tor de la primera hilera de estanterias, a ia'iz-
quierda, en el sentido deseado para arrasitrar a eé—‘
ta estanteria hacia la izquierda, nmientras gque to-
das las demés estanterias se'désplazan hacia la dere~-
cha; el tercep pedal actfia para acéionar el despla-
zaniento hacia la-iunierda de las dos priﬁeras es-
tanterias y el.desplézaﬁieﬁto»hacia-la'dereoha de 1as:f;

-




otras estantefias y siguiendd esté orden pera todos
los demés pedales hasta el pedal mas a la derecha, el
.cual provocsa el desplazamlento hac1a la 1zqu1erda de

todas las estanterias. _
Estas y otras;ééfacteristicas se pondrin

5. -
de manifiesto a‘continuaciéh de la descripeidén que si-
gue de una forma de realizaciém, dade a titulo de ejem-

plo no 11m1tétivd ¥y con referencia a 1los dlbugos ad-

auntos, en los que: , ‘
Ia flgura 1, es una v1sta en secclén ho-

10, o o
fizontallque muestra la dlsposlclén de una fila de
estanterias, en un local, comprenalendo esta insta-

lacibn el dlspos1t1vo electromecénico obaeto de la

_ invencibn., .- o
15. _ - ' La figura 2, es ung vista en seccibén ver-
tical tomada segin la linea 11-11 de la figura 1.

Lg figura 3, es una v1sta en secclén

transversal tomada segun 1a linea 111~111 de la fi-

gura 2. o o
I Laé_figuraé 4,y 5, son Qiétas esquemati~
. cas destinadas a ilﬁstrar el funcionamlento del dis-

Lo ' - positivo; en éstas vistas él nﬁmero de estanﬁerias,
que puede 'ser cualquiera, ha gido limitado & tres,

con el fin de gimplificar la exp051016n, y
La figura 6, muestra el esquema de los

.25, ;
cmccultos eléctrlcos. :
: Con referéncia a las figurgs'l a5, se
'observa que péra un 1ocai‘de longitud 4til L‘se prevé
un ndnero de estanterias N y de. anchura individual 1,

tal que Nl + 1 sea igual a mas pequeﬁa que L, de tal

sw te
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fornma que5'entre 1a énchurafocupada pofblas estan-
terias y la anqhura-del-ioéal, quede una anchura des-
tinada a servirzde'pasadizo para tener acceso a las
egtanterias.. B |

‘ En-éfecto; resulta ventajoso que la anchu-

- Tra prev1sta para el pasadlzo ses al menos igual a la

anchura de una estanteria. _

Tal es asi que en las flguras 4 vy 5 se
observan tres estanterias A, B, C cuya anchura 1 es
1gual al s 4. _ -

Esta dispos1016n es conocida. Segdn la
invencién, cada una de las estanterias A, By C eus,y
es solidarig de un carro 1‘de_dos ejes motores 8a y
8b (figuras 1, 2 y 3). Estos carros ruedan sobre

carriles 2 por medio de roldanas 3, siendo la lon- .

‘gitud de los carriles igual a L.

En el.ejemplo repﬁesentado se han previs-

to trea carriles rectilineos 2 y dos grupos de tres

roldanas 3 por carro, siendo las roldanas centrales

3a motrices, pero es evidente que, segin la carga

que deban portar las estanterias, esta dlsp031016n :

puede variar. ‘

Para cada una de las estanterias A, B,
C ... el accionamiento simulténeo de las roldanas
3a de los ejes 8a y 8b se asegura por un motor con

dispositivo reductor y una cadena de transmisidn 9,

estando indicados estos motores en Ma, Mb, Mc, pa-

ra las estanterias A, B;‘C,.respectivamente.
Cada una de las estanterias esté provis-

ta de dos contactores de final de carrera tal y como
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‘ge 1ndlcan en 1a, 23, para la estanteria 4, 10, 2b,
para edtanteria B Y 1c, 2¢c, para 19 estanteria C..
Cuando nada se opone;, el pulsador de contacto de ca-
da uno de estoé contaciorés, sobresalé de la cara.
correépondienﬁe de la estanteria y el ébntactor eatd
‘en posicién de cierre del cirecuito que controla (fi-
guras 4, 5y 6)e . "

 En cada uno de los emplézamientos cdrres~
pondientes a un pasadizo, que es'posible crear des-

plazando las estanterias, se dispone un contactor.

Estos estén indicados en I, II, III y 1V

~estos contactores estén aiojados en una viga 4 (fi-

guras ‘1 y 3) que forma rampg de acceso a suelos Py,
Py, Py oy P4,‘dispuesto§ entre los carriles 2, en
cada uno de los lugarGS'cofréspondiente a un pasadizo
a créaf.' | o

Estos suelos estén soportados por resor-
‘teé (no representados) y pér debajo de cada uno de
‘eutos suelos estd previgto un contactor 5 qﬁe.normalm
mente esti en posicién de cierre del circuito que con~'i
trola. Lo ' | | .

Los circuitos eléctricos de la instalg~
cibn estén realiiados (fal y como se explicard a con-
tinuacidén con refereﬁcia a la figura 5) de tal fofma
gue aseguren el buéh funcionamiento segin ée ha des~
.crito con referencia é las figuras 4 y 5. |

En la figura 4, se ha supuesto que todas
las esﬁanterias (treg en el ejemplo dado) estén uni-

das las unas a las otras en 1a parte 1un1erda del

Jocal de 1on~1tud u. 
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Por este motlvo exlste en IV un pasadl-v

1Z0 gue permlte tener acceso a la oara 6c oe la es-

tanteria Ce L _ _ |

Si un 0perador se presenta sobre el ouelo
P4, este: descendera en contra de los muelles de re-
torno y el contactor~5_que le qsta asociado es lle—
vado a una posicién de épert&r@,éortando asi la ali-
mentacidn géneral’dei dispositivo. Conmo consecuencié‘
ninguna de las estanterias A, B o C, puede ser des-
plazada, siendo §6r tanto protegido el pasadizo v
durante todo el tlempo de su ocupa016n por el ope-
rador 0 -por une carga dlspuesta sobre el suelo P4

: Despues que este pasadlzo ha 51do libera-

" do, la alimentacidn del dlsp091t1vo'se restablece,

volviendo las estaﬁterias'A, B, C, & sus emplaza~
nientos de origen. ' A | |

Si se desea crear un pasadizo en II paras

tener acceso ya sea a la cara 6a de la estanteris A

0 bien a la cara 7b de la estanteria B, basta con .
apretar el contacto 11 para provocar los desplaza—
mientos en el sentido B, (flgura 2), de la estante-
rig c y despuds de la estanteria B. E1 desplazamlento
de la estanteria C gers. detenido cuando el pulsador
de contacto,deicontacﬁor éé, que‘éobresalia de la
cara 6¢ de.la'eéﬁanteria C, sea rechazado por éu 0~

pe ¢ontra'1a_pared I, ~del local I (figura 5). EL .

' desplazamiento de la estanteria B serd asimismo de-
“tenido duando el pulsador'de contacto'de-su contac—

for 2b, que habia salido de la cara 6b de la estan~

teria B como oonsbcuancia del alegamlento de 1a es-
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tanteriaAC;’séa rechaza&o'qunéu enéuéntfo ¢on di-
' cha estanteria C. _ | 'Z' : I o
~ Durante estos desplazamientos de las es-
tanterias D y C, la estanterfa A ha permanecido in~
mévil en su emplazamlento de orlven (flgura 5).
El operador puede entonces colocarse S0~
~bre el suelo Pz, 10 que tendré por .efecto cortar
la alimentacidn del dlSpOSlthO tal y como se ha
indicado enteriormente. . »
Si se desea'tener\aéceso a la cara Ta
de la,estantéria A, baste apretar el contaetof I
para provoeér el desplazamiento'de la egtanteria A
en el sentido de la flecha F2; 1o que libera él sue-
lo Py, | . o |
En deflnltlva, el descenso de uno cual- .
quiera de los contactores I, II II1I o IV tiene por
efecto provocar los desplazamientos de las,estanten
rigs, de tal fonma que el pasadizo correspondlente
al contactor descendido sea llbeero.
Con referencia al esquema de la figura
6, va & ser descrito a'continuécién como se obtiene
este resultado. | ‘ ‘ | _ .
| A cada uno de los motores la, Mb," Mo, €3
t4 asociado un desconectador de potencia de contao~
$os de inversién de sentido de marcha de los moto—
res (aparato del comercio). Egstos desconectadores
estan indicados en Da, Db y Ca..
Estos tres desoonectadores esgtdn unidos
a cﬁatro contactores auxiliares Ca, Cb, Cc, Cn (uao

por pas adizo ‘previsto), cuyos contactores estan. un i~

SRS
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~dog a los pedales I, 1I, IIl y iV respectivamente.

5e

Los contactores Ca, Cb, Cec y Cn estén
conectados segln procrama tal que.

~ E1 descenso del pedal I, acciona un

circuito que, cuando esté cerrado, provocara la

rotacién de todos los motores Ma, Mb y Mc en el .

misno santldo, a saber de 12quierda a derecna, sen—

'.tldo de la flecha F, (flguras 4, 5y 6)

10.

15.

-~ E1 descenso del pedal II, acciona un
circuito que, cuando esté cerrado, provocard la ro-
tacién del motor Ma en el sentido de derecha a iz
quierda (flecha Fl) 7 1la rotacién de_los.motores Kb,
Me, en el senfido.inverso, es decir en el sentido
FZ‘ | :

.—'El'descenso'del'pedal 111, acciona un
circuito que, cuando esté cerrado, provoeara la ro-
tacién de los motores Ma ¥ ¥b, en el sentido Fy y
la del motor Mc en el sentldo F2. _

- bl descenso del pedal IV ‘acciona ua

- circuito que, cuando esté cerrado,.provocara la rota-

cibn de. todos los motores en el sentido Fl
El cierre de estos dlferentes circuitos
de accionamiento de los motores és controlado-por

la accién de los contactos de tope 1a, Zé~1b, 2b—1d;

2¢, por una parte, y.de los contactos 5 de los sue-

lqs Pl’ 3 ¥y P4

o Tomando de nuevo el ejemplo descrito an-
teriormente, se comprende que cuando las estanterias
estdn agrupadas a la izquierda én la posicién indi-

cada por la figura 4, ninguno de los motores es. ali~

PR
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mentado, puesto que nlnguno de los nedales, I, 1I,
1II o IV ha’ 31do descendidos |
' 8i se impulsa el pedal IIf(figura 5)
los cifcuitos.dé alimentécién de los motores son
5 | - preparsdos para‘qué el mdtorIMa gire'en el'sentido
Fl Yy los otros motores Mb y Mc en el sentldo F2
E1l contacto de tope 2¢ del motor Mc al
estar en p031016n.de clerre, nara que el motor . sea
puesto en rotacibn y arrastrazé a la estanteria c
10. 1 hasté el momento en éue el contacté 2¢c sea abierto
pof surfOpe contra la pared L (figura 5). Después
que la estanteria C ha comenzado su desplazamlento,
segin el sentido F2’ el contacto de tope 2b de 1la
estanteria B es llberado y cierra el circuito del
15, motor Mb, y la estanteria P se desplaza en el sen~
tido F2 hasta el momento en que su contactd 2b sea
rachazado por su tope contra la estanteria ¢ (figu~
ra 5). ] -
: Durante estos desplazemientos el-circuif
| 20;ﬁ ' - %o del motor Ma‘no se ‘ha éerrado'por @l hecho de que
el contacto de tapé 1a haya permanecido.abiertb co-

mo consecuencia de su apoyo coatra la pared'ﬁz del

Lo ; ‘ local; el cierre del contacto de tope 2a (libera~
W do como consecuencia del alejamiento de la estante-
25, ria B) esté gin efecto sobre el circiito del motor
i?fZ- Ha puesfo que éste, comb consecuencia de la progra~

e macidn, es sollcltado a glra* en el sentido F1 cuan-~
»‘,k. ) do el pedal II ha sido descendldo'.  ‘
o i 0Bl funclonamlento es idéntlco para el

- 30. ' doqcenao do uno u obro de los pedales I, Il lIl o IVo
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Ventajosamente 1os cire ultos de los dr-

ganos de contrql, c;rcu;tos 1ndlcados con trazo fi:
no en el esquema dé.ia figura 6, y que comprendén
los éuelos de pasadiéos'y los-pédélés dé_acciona~
nmiento, son alimentados por una corriente de bajé

tensidn, con fines de segurldad.

'ualmente, con fines de sevurldad los des-

,coneotadores de allmantaclén y los contactores de pro-

gramacidn estén reunldos en un’ armarlo ‘0 mueble de’
tlpo usual con cerradura de condena.,'

‘E1 cableado eléctrlco de cada carro sale
-de la instalacibn por la cara posterlop, es decir
la cara opuesta a la circundada por la viga 4 (£igu~
ra 1), estando este cableado en este lugar consbi-
tuido por una envoltura flexible de longitud sufi-
ciente para permitir un desplazamiento igualla'la
anchura de un pasadizo.' .

‘Bl acceso élvinterior de todas-las estan-
terias de la instalacidn es.fAcil de condenar, ya
que basta equipar'ia:cara 6c de la estanteria ¢ (o
la cara Ta de la estanteria A) de puertas.y.despuéé
unir todas las estanterias entre si (como es el caso
representado en la figura 4).3 por Gltimo cortar la
alimentacidn caneral de la 1nstalaclén accionada por
una llave en el armario citado. i

N O T A:

Descrita suficientemente la naturaleza

del invento, asi oomo la ménéralde realizarlo en.la

pré utica, Gebe aacersa oonSuar que las disposiciones

anterlormentellndlcada son susceptibles de modifica-

TR
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clones . de detalle en.cuanﬁo nd'aiﬁé;éﬁﬂéﬁ-principio
fundamental. También se hace congtar que el invento
correspondse a. una Solicffud dé-Patente présentada en -
Francia n? 167,478 de 25 de septiembre de 1.968 aco-
giéndbée por lo tanto'a los baneficios‘que'conéeaen

los COnvenios'Internacighales'en vigor, siendo lo qﬁe,
constituye-la eéencia del refefido'invento y por lo

que se solicita Modelo de Utilidadhpor 20 afios en Es~
pafia sobre: Dispositivo de ordenacién; caracterizéndose
por. lo sigulente: . Bt | | :

1.- Dispositivo de.ordenacién del tipo que
comprende una pluralidad de estanterfas méviles, en am-
bos'sentidos, en translacidn de amplitud limitada y pro=-
vistas de roldanas que rusdan sobre al menos dos carri-
les rectilineos, céracterizado porque'cada estanteria
comprende al menos un motor eléctrico de dos sentidos
de rotacién y dos ejes transversales a los carriles y
arrastrados simultaneamente por este motor, estando dis-
puestos cada uno de los citgdos ejes,.que son solidarios
de roldanas, en las;inmediacionés de una porcidn extre-
ma de la estanteria. | |

2.~ Dispositivo de ordenacién segin la

reivindicacidn 1, caracterizado porque cada eje motor

comprende al menos una roldana sublementaria que coope-
ra con un carril de gufa intermedio & los otros dos.
B.- Disﬁositivo de ofdenaoién segin la
reivindiéaoién_lé, caracﬁerizado porque el motor eléc-
trico que se disponé en la parte inreriof de la estan-‘
teria, se coloca en las inmediaciones del centro de es-
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4,- Dispositivo de ordenacidn segin la reivindicacidn

tev “ou

1%, caracterizado porque los ejes, lag roldéanas y el mobtor
de una estanterja son solidarios de un carro sobre el que
doscanse egta Gltima. . _ |

Se ‘ Bam Dispdsitivo de ordenacién segin la_ reivindica-
¢idn 18, oaracterizado.porque'dicho.-dispositivo.cbmprande
un medio de alimentacién pfogramada de los motores eléctri-
cos de'dichas estanterias que comprende una pluralidad de

érgenos de manipulacidn alineados, tales qus el drgano de ac-

10. cionamiento mas a la izquierda, asciona la rotacién de todos
‘log motores en el mismo sentido correspondiente.al despla-
zamiento de las estantérias hacia la derecha, mlentras quev
un érgano de manipulacidn intermedio de la hilera n, acclona
lé rotacidn de los motores de las n - 1 estghterias mag a la

' 15. izquierda e un sentido correspondliente a su desylazamiento
hacia la izqulerda y la rotacidén de todos los demds motores
on el sentido correspondiente al desplazamiento dé lag estan-
terfas hacla 1a{derecha, accionando el érgano de menipulacidn
mas a la dérecha la rotacién de todos los motores en el mismo

20, gsentido correspondiénte?al desplaéamieﬁto de las estanterfas
hagia la lzqulierda, | ' . o

~ 6.~ Dispositivo de ordenacién segin la reivindica-

. cidén 52, caractériiado'porque los érganos de manipulacidn

| son pedeles dispuestos cada uno enfrente del pasadizo que se

?5.. crea entre las estanterias, cuando se}actﬁa sobre éste.

- e DiSpositivo de ordeﬁacién segin la reivindlce-

ot cidn 58, caracterizado porque_a cada uno de los carros se

e | asociaﬁ dos contactos de tcpe de final de carrera, uno para

| un sentido de desplazamiehtq‘yvel:otro para el sentido in-

0. verso, neutralizando la apertura de estos contactos la ac-

ik
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cién del wedio de alimentacidén programada de log motores
de los carros,

8.~ Dispositivo de ordenacidn gegin la rei-

‘vindicaciéh 58, caracterizado porque en el emplazamiento

de cada pasadlzo, que se.créa entre,ias,estanberias cuan-
do se actﬁa sobre un érgano de manipulacién, se dispone
un pedal que neutraliza la accidn del medio de alimenta-
cidn programada de los motores de los carros cuando reci-
be una carga, |
9.~ Dispositivo de ordenaéiéng tal y como que~

da sustancialmeﬁte descrito en la presente Mecmoria e ilus-
trado en los diﬁujos adjuntos. |

| -Esta Memorié consta de iS hojas escritas a mé-

quina por una
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