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Como divisional de la solicitud 374.041
del 28 Noviembtre 1969

MEMORTIA DESCRIPTIVA

correspondiente a 1la solicitud de wun

MODELO DE UTILIDAD

Solicitante: MALIORY TIMERS CONTINENTAL S.p.A.
Domicilio: 151 Via A. Fabi, FROSINONE, Italla

Enunciado: UN DISPOSITIVO PARA CONTROIAR EL MOTOR PRIN
CIPAL DE UN APARATO ELECTRODOMESTICO -

Prioridad: de la solicitud de patente italiana No 38. 019A/69
del 18 de Junio de 1.969
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»1 preasente invioato se reficre 2 mejorns intro
ducid .3 en los sistemas de control de los dispousitivos de
accionamiento de mdquinss electrodomesticas o 1ncuqtr1ﬁles,

por ejazmrlo maguinns de Lﬂvar la ropa, maguinas de lavar
lu vajilla, ete. |

¥ds particularmente, el presente invento estd re
lzcionado con una m2jora introducida en los sistemas de con
trol de los contactbs eléctricos en temporizadores contro-
lados vor levas, para obtener directamente una pluralidad
de progr:amas por medio de lé'accién combinada de variaé le-
vas en un solo contacto o un solo elemento de corimutacidn
electrica.

¥n los temporizadores electromecédnicos conven-
cionales, la apertura o el cierre de los contactos.eléctfi‘
co8 para controlar los disnositivos de accionamiento se ha-
ce por medio de u;scos de leva gue. actuan en l2minas porta-
doras de contactos montadas voladizas y provistas de una
prolongacién ques se acopla con el contorno exterior del dis
co de lecva, el cual, determina por su perfil el programa
preesteblecido péra la aperfura y el cierre de los contac-
tos eléctricos., | | |

“n los tbmporlzadores electromecanlcos conven—
clonnles, se dlspone como maximo para el programa de sola-
mente tres niveleg de funcionamiento parz cada leva, lo que,
con referencia a un elemento de contacto movil montado en
dicha lémina de soporte de contacto, corresponde a una pri-
mara accidn de cierre en un primer contacto fijo, una se-
gunda posicidn de descanso en la que n.ngun contacto esta
cerrzdo y una tercera accion de cierre con un segundo con-

tacto, Lstias tres posiciones seran llamadas, paras mayor co
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modidad de la Gescripcion, niveles iﬁferior,-mediq y supe-
rior, respecti?amente.

~bsta limitacion ihplica que un diSpO‘de leva y
un zrupo de contacto son capacés de realizar una sola se-
cuencia de apertura-y de cierre dé'los contactos, Que CO—
rresponde al contorno gue lleva el mismo disco de leva.

' 31 se desean varias secuencias de control da
los contactos para acecionar un cierto dispositivo de accio-
nemiento, pusde ser necesario tener varios discos de leva
con sus elementos de contacto asociados, realizando cada
uno uwn cierto programa, y elegir cada vez el progrﬁma de
conmutacién deseado. |

Un ejemplo de esta limitacién aparece cuando se
trata de circuitos de control destinados al accionamienfo
del motor de lavado principal de una mdquina de lavar, en
1a cual, en lugar de dispoher de variss secuencias de rota-
cién dei motor, es necesario disponer de antehano'de un co-
rrespondiente niumero de grupos de leva y sqsfcontactos ago~
ciados, y elegir cada vez el grupo que incluye 1z secuencia
deseada, |

a1 propésifo del presente invento consiste en
broveer un dispositivo para controlar los contactos de un
temporizador electromecanico en el que es posible thenér
varias secuencias de conmutzcidn de los cbntactoé eléctri-
cos para cont:olar un dispositivo de utilizaciéh, sin tener
que recurrir a una multiplicidad de unidades de discos de
leva con sus contactbs cléctricosasociados.

Segun el presente invento, se provee un élemento
de comrutacién que incluye un elemento de contacto mévil y

un primer y un segundo elementos de contactos fijos, dis-
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puestos a cada lado con relacién a dicho elemento de contag
to mdvil, estando dispuesto dicho elemento de cbntgcto moé-

vil de manera que coopere con un primer elemento.de disco de
leva y un segundp elementovde disco de leva, que tienen ca-
da wno un perfil de leva preestablecido y que giran indepen

Gientemente el uno del otro, permitiendo las varics combi-

nuciones de las posiciones angulares relativas y de las ve-

locidades de rotacidén de dichos elementos de disco, obtener
un nimero correspondiente de secucncics diferentes de conmu
tacion de los contactos. | |

| Otras caracteristicans del presente invento se
describirén mds adelante haciendo referencia particular a
los ejemplos de aplicacién del dispositivo de programacidn
mencionado més'arfiba.

El presente invento se describira ahora con re-
ferencia a ciertos modos de reqlizaeién actualmente prefe-
ridos, y se describird solamente a titulo no limitativo.y
golo ilustrativo, con referencia a los dibujos adjuntos en
los cuales: . ' ”

La figura 1 muestre una vista diagramatica de
las piezas de un temporizador electromecanico que incluye
el dispositivo ¢e control de aéuerdo con el invento;

La figura 2 muestra diagramétiéamente una vista
en corte tomada é lo largo del plano A-A de la figura 1, mi
rando haciz el lado ijizquierdo;

La figura 3 muestra diagramaticamente una vista
en corte tomeda en la figura 1, mirando hacisz el lado dere~
cho con relazcion al plano A-A;

| La figura 4 muestra una porcidn de un esquema

de circuito simplificado de un aparato electrodoméstico que
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muestra-una primera utilizecidn del temporizador-progrema-
dor de acuerdo con el 1nvento- |

La figure 5 mucstra dlagramaticamente el contor
nd de log discos de leva para controlar los contactos de
acuerdo con ei presente invento, y que se refieren al dia-
crama de la figura 4; '

Ia figura 6 muestra una porcidén del diagrama sim
plificado del circuito de un aparato’electrodoméstico que
muestra un segundo modo de realizacidén del temporizador-pro-
gremedor de acuerdo con el presente invento;

La figura 7 muestra diagramdticamente el perfil
del disco de leva que controla los contactos de acuerdo con
el presente invento, y que se refieré al diagrama defla figu
ra 63 y . |

La figura 8 muestré un diagrama_de las etapasg del
programa que se refieren al diegrama de la figura 6, |

Haciendo referencia a la figura 1, que muestra
una vista diagramdtica de algunas piezas de wun teﬁporizadorh
programador electromecdnico que incluye la disposicidn de
acuerdo con el presente invento} el numero de referencia 1
indica el primer disco de leva, que gira'coﬁtinuamenté a
velocidad constante; y que esta montado de ﬁanera giratoria
en un arbol 4, y el nﬁmero de referencia 3 indica un segun-
do disco de leva dispuesto parz que gire pdr impulsos:que
fienen una cierta duracidn y una cierta secuencia segun 91

mecanismo que controla el disco en si. El mecanismo que

controla el disco 3, por etapas y de acuerdo con una cierta

secuencia, puede ser cualquier mecanismo de avance paso a
paso, de un tipo bien conocido por los peritos en la mate~

ria y por consiguiente se estima innecesaria una descripeiodn
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detallada del mismo,. ,

El disco 1, cuyo contorno estd perfilado de
acuerdo con un programa preestablecido, ejerce constantemen
te uné aceion de desplézamiento en la lamina 2 por medio
del apéndice o prolongacién 5 que se desliza en la perife-
ria dol disco 1 (véuse igualmente figura 2).

A lé accion de desplazamiento ejercide por el
disco de leva 1 en la 14mina 2, se afiadird el movimiento de
terminado por el contorno exterior peffilado del disco 3,
que se acopla igualmente con la lémina 2 por medio del apeén
dice 5 y que funciona en una posicion adyacente a la del dis
co 1. | | ) |

| De acuerdo con la fase o la pdéicibn angﬁlar
relativa que existe entre los diséos 1y 3 con_relacién al
apéndice 5 de la lamine 2, y envcorrespondencia-con los va-
rios contornos qﬁe existen en su periferia, se obtendrén de
maners correspondiente varias secuencias de funcionamiento
de los contactos'eléctriqqs establecidosbpof el movimiento
de la 1lémina 2. | |
| Las figﬁras 2y 3, consideradaé‘conjuntamente la
una con la otra, y en'las que los mismos nimeros de referen
cia indicen los mismos elementos, nostraran la dinamica de
funcionamiento del dispositivp»de écuerdo.con el presente
invento,
Se notari en las figures 2 y 3, que la lémina
2 por medio del apéndice 5 estéra interesade de manera al-
terna por el contorno interior 6, por el contorno interme~
dio 7 y por el contorno exteriér 8 quévdan lugar a deSpia-
zamientos en direccién vertical del apéndice 5 produciendo

el cierre del elemento de contacto 2a de la ldmina 2 en los
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conticitos [ijos 9 y 10 durante un tiempo determinado por
la vclocidud de rotacion del disco 1 y por la extensién
angular de los varios sectores que corresponden al nivel
inferior y al nivel superior, |

Durante wn intervalo que corresponde & wna o
varias vueltas dei disco i, el disco 3 que no gira. no ejer
¢ce ninguna accion en el apendice 5 puesto que se cbrrequg
de con un sector 11 gue corresponde al "nivel inferior" del
diseco 3. |

| Una vez terminado el programa relacionado con la
rotacidn o las rotaciones del disco 1, el disco 3 se des-
plazard un paso, haciendo que un sector 12 de mnivel inter-
meaio" 7 coincida con el apéndice 5. La lémina 2 se des-
plazars por cdnsiguiente solamente eh.correspondencia con
los sectorés del disco 1 situados al "nivel superior" 8
que se acopla con el apéndicé 5. El1 ﬁetfil realizado en
el disco 1 en. correspondencia con el nivei internedio 7 y
gl nivel interior 6 no ejercera por consiguiente ninguna
aceién de desplazemiento en la lamina 2. '

For consiguiente, el funcionamiento de un progra
ma de cierre de los contactos 2a y 10 se obtendra aunque
los contactos 2a y 9 permanezcan separados. .

Uha_vez terminado este nuevo programa por una
0 varias revoluciones dei disco 1, el disco 3 se desplazaré
otro paso, haciendo coincidir oon el apéndice 5 un sector
13 de “perfil exterior". En este caso, el contacto sopor-
tado por la 1émina‘2 quedara en posicidn de cierre perma-
nente con relaciodn al contacto fijo 10, hésta una siguiente
etapa del disco 3 que permitira de nuevo el desplazamiento

vertical completo o parcial de la ldmina 2.
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Con referencia a lasg figuras 4 y 5, se describi-
ra una aplicscion del dispositivo de control en un tempori-
zador-progrzmador de acuerdo con el presente invento. a
los circuitos de control de las dos secciones de lavado y
de centfifugacién del motor de una maquina de lavar.

La c:racteristica fundamental de la disposi-
cién del circuito de la ficura 4 tiene su origen en: _

a) lae utilizacion de un solo condensador del motor
pare la seccion de lavado y la seccidn de centrifugecioén
del motor principal de la maquina de lavar,

b) el hecho de que todas las operaciones de cbn—
mutacién eléctricas que se refieren a la alimentacion pri-
maria, la conmutacion del condensador del motor y el control
de una secuencia de funcionamiento de la seccidn deblavado
del motor, se realizardn ufilizando solamente ires unidades
de contactos eléctricos, una de las cuales esta controlada
por medio del dispositivo de doble leva de acuerdo con el
invento y descrito més arriba.

“n el-dispositivo gque se representa en la fiéura
4, el disco 1'y el disco 3 controlaran la lamina 2 que des-
plaza el contactb_c stortado'por la misma ldmina en los
contactos fijos ct1 6 ¢2 segunslas combinaciones de los per-
files exteriores de los discog 1 7 3. v

Otros discos de control., que no se represenfan
en las figuras, determinan la apertura y el cierre de los.
contactos méviles Ay B en los contactos fijos a1, a2 y b1
¥y b2 para introducir el condensador C3 del motor en la sec—
cion del motor (lavado o centrifugado) que esta funcionando
en este momento, | |

Durants el funcionamiento 2 la velocidad del la-
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viido, los contactos A, B se cerraran en los contactos at,

b1, respectivamznts, introduciendo en el circuito el conden
sador C3 dsi motor en @ seccion de lavado 3L del motor,
Rio arriba respectd a>lOS cdnfactos 4, B los
contactos c1, cQ,len cooperacién con ¢l contacto movil C
controlaran la alimentzeion del circuito del motor a pértir
de una conexion de 1a red, 0 a partir de una conexion a
trovés de un elementbo de control OC, tal como por ejemplo
un indicador de nivel, un indicador de temperatura 0 pare-
cido, segun el perfil obtenido en la periferia del disco 1;
(porcién‘izquierda de la figura 5). Cuando los contactos

A, B, estan cerrados en los contactos a1, b1, respectiva-

menta, el desplazamiento del contacto C en los contactos ci1,

c2, controlados por el contorno del disco 1, producird el
movimiento en el sentido de las agujas de un reloj o0 en el
sentido contrario c¢el rotor del motor electrico y por coﬁ-
siguiente del tambor de la méquina_lavadora (de hecho le
conexién con la red es dirigida por los contactos ¢1, c2,
respectivamente hacia los contactos A, B, alternativamente).

En estag condiciones, los deéplazamientos de ia
lamina 2 y por consiguients del contacto C hacia los contag
tos c1, c2 seguifén sin interferencia el perfil exterior del
disco primario 1 cuando.el &isco.secundario 3 lleva'en co-
rrespondancia con el apendice 5 un sector 14 que correspon-
de a un "nivel inferior", |

Zn la siguiente etapa del disco 3, que produce
el acoplamiento del sector de perfil 15 con el apénaice 5
en correspohdencié con una © varias revoluciones del disco
primario 1, la lamina 2 se colocard en el "nivel superior"

produciendo el cierre continuo del contacto C en el contac-
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to ¢1. Al riamo tiempo, se realizara, por medio de unos

discos de lova no reprzscntados, la conmutacidn de los con-
trctos i, B, sobre los contactos fijos a2. b2, introducien-
do en el circuito el condensador CS en la seccion centrifu

ga 3C del motor de la maquina lavadora., Estas conmutacio-

nes gse produciran preferenvemente durante el desplazamiento

del segmento del perfil 16 de nivel sup:rior del disco pri-
mario 1 en correspondencia con el apéndice 5.

#n egste casgso, el pago de la fzse de lavado a la
fase de centrifugacién se produce éstando el contacto C ce-
rrado en el contacto ¢1. 2sto se hara posible haciendo que
la diferenciz de fase de la rotacidén del disco primario y
del disco secundario sea tal que haga coincidir las accio-
nes mecanicas del.sector 15 y del sector 16.

Una primzra ventaja conveniente de este disposi-
tivo consgiste en la eliminaciéh completa de los problemas
de chispas en los contactos cargudps que introducen inevita
blementé problemas tecnicos'en los aparatbs_de este tipo.

| Ademas, por medio del contorno de los discos que
cpntrolan los confactos A,AB, de acﬁerdo con la secuencia
prescrita o deseada de selecciéﬁ primaria de las etapas de
lavado y de centrifugacidén, es posible eliminar completa-
mente cualquier elemento eléctrico que'efectua dicha selec-

cidn, y que esta normalmente situado rio arriba respecto a

los contactos de conmutacidn en conexidén directa con la red

de alimentacion o con elementos eléctricos para establecer
el circuito, taies como indicadores de nivel, indicadores
de temperatura, etc.

Un segundo ejemplo de aplicacion del dispositivo

de control de contactogsde acuerdo con el presente invento,

L e, e T e MR T TR TS N e
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'se descrlblra ahora con. refernncla a las fiﬂuras 6, 7 y 8

La - flgura 6 muestra el Jlagrama de olrcuito 51m

pliflcado del dlsp031tivo dec un ap;rato de control de dos

secuen01as ppra los tlempos de lev do del motor fr¢n01pal
de una maqulna lavadora. '

Ll contacto moévil D, 31tuado en 1a lamlna 2, con=-

_ trolada por los dISCOS,do leva_J y 3, al cerrar el olrcui-

4o del elemento de control OC en el contacto d1 o'd2'oon4
trola la rotacibn en el sentldo de las agujas de un reloa
0 en el sentldo oontrarlo del motor de lavado ML '

*l disco prlmario 1 esta glrando de manera conti-

_-nna a valocldad constante, por ejemplo de una vuelta en se-

senta segundos., El perfil del contorno del disco 1 que se

- representa para mayor clarldad en la flvura 8a, conauntamen

te con la escala de tlempo en segundos, produce en secuen-
cia de intervalos de 1O segundos. 1as p051c10nes respectl-

vas 51gu1entes' circuito ablerto, contacto D en el contacto

a1, circuito ablerto, contacto D en el contacto d2, circui-

to abierto, contacto D en el contacto o1. £l dlsoo secun—
dario 3'esta perfilado gsolamente en el "nivel‘medio"oy en
el "nivel 1nferlor" (vease flgura 8b que muestra el perfil
del dlsco 3 conjuntamente con la escala de tlempo en mlnu-
tos), ' “ | o .‘_
La disposicién de los dos discos de leva 1 vy 3

que funcionan en una sola lamina de contacto, permite el

control del'motor de lavado ML por un solo elemento de con-

mutaciodn (D, at, d2) de acuerdo con las dos secuencias es-

‘tablecidas a2 voluntud

En otras oalabras, cuando el dlSCO secundarlo 3

presenta al apéndice 5 que controla la lamlna 2 un segmento

-
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de perfil inferior, los desplazamienfos vérticéles del apen
dice 5 giguen los perfiles superior, medio e inferior, dis-
pusstos en la periferia del disco primério 1.

in este caso, el motor de lavudo ML'funciona
con rotacién en el sentido de lns agujas de un reloj o en

el s:ntido contrario segun s¢ estublece por el diagrama de

~ la figura 8a.

Cuando el disco secundario 3 presenta al apéndice
5 que controla la lamina 2 un segmento de perfil medio, el
apendice 5 sigue solamente los sectores del disco primario
1 que esta en el "nivel medio" y en el "nivel superior" y
gse producen solamente 1los cilerres S representados en la fi-
zura 8a. En esta etapa, la secuencié de control del motor
de lavado ML sera diferenté y se producira a un ritmo més
lento y sin invertir el movimiento produciendo ﬁna accion
de lavado mds suave.

1 presente invento ha sido descrito con referen
cia a un modo de realizacion actualmente preferido y con
referencia a dos ejemplos de aplicacion & un aparato domés-
tico particular. 3Sin embargo se entgnderé qué el invento
no esta limitado a la descripeién anterior puesto que los
peritos en la materia pueden idear varios cambios y modifi-
caciones.sin‘salirse del alcance del presente invento.

in resimen: el Modelo de Utilidad que se soli-

cita debera recaer sobre las reivindicaciones siguientes:




10

15

20

25

30

[

2

-13-

G
(

»
.
-
.

1., Un dispositivo para controlar el motor prin-
cipal de un aparato electrodoméstico que incluye un motor

de induccién monofésico del tipo capacitivo, que incluye una

primera seccién de bobinado de velocidad reducida y una se-

gunda seccién de bobinado de gran velocidad, caracterizado
porque incluye un solo condensador del motor capaz de ser
conmutado por un dispositivo de elementos de contacto y de
discos de leva de programacidn en dicha seccidn de veloci-

dad reducida y en dicha seccidn de velocidad alta, aplicén~

dose la conexidn del suministro de energia eléctrica a dicha

»secCién de velocidad reducida en uno cualquiera de los ter-

minales de dicho condensador del motor segin las operaciones
de conmutacién realizadas por una unidad de conmutaciédn se-
gin las anteriores reivindicaciones, caracterizédo_porgue

el primer disco de leva de control, produce la conmutacibn
para la inversidn de la direccidn de giro de dicho motor y
porque un segundo disco de leva provisto de un movimiento
hacia adelante paso a paso;>funciona en cooperacién_con-di-
cho dispositivo de elementos de contacto y de discos de pro
gramacidn provistos de levas en dichas secciones de veloci-
dad reducida y en dicha seccién de velocidad elevada, de mo_
do que dicho motor seri conmutado a dicha seccidn de gran ve
locidad para utilizar en una Winica direccién el mismo conden
sador del motor. » .

2. Un dispositivo seghn la rewindicacidn 1, de con
trol destinado al motor principal de un aparato électrodomés
tico que incluye un motor capaz de conmutarse de forma que
gire en el sentido de las agujas de un reloj o en el sentido
contrario, caracterizado porque el suministro de energia a los

terminales para la rqtacién en el sentido de las agujas de un

e - o
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reloj, o en sentido contrario, incluyendo dicho dispositivo
de conmutacidén un primer disco de leva para controlar las
inversiones de lé direccién de rotacidn ae di cho motor y de
los contéctos y un segﬁhdo disco de~léva que avanza paso a
paso.para excluir la conmutacibdn de 1la invepsién‘de la di=-
reccidn de rotacibdn de dicho motor, con un aumento consi-
guiente de la duracién de los contactos.

| 3, Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el
que.ha de recaer el Modelo de Utilidal que se solicita: UN
DISPOSITIVO PARA CONTROLAR EL MOTOR PRINCIPAL DE UN APARATO
ELECTRODOMESTICO. ' '

Todo conforme queda.descfito Yy reivindicado en la

_presente‘memoria descriptiva que consta de catorce piginas
mecandgrafiadas Yy dibujos adjuntos.

Madrid 16 de Diciembre de 1971
‘BERNARD _UNGRIA

p.p. /4/;/7
S
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