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a favor de Don Hana Christian HANSBN, de nacionalidad 
danesa, domiciliado en Copenhague (Dinamarca), por 
"DISPOSICIÓN APLICABLE A GRAMÓFONOS, ESPECIALMENTE 
GRAMÓFONOS CON CAMBIO AUTOMATICO DE DISCOS".

Esta invención es relativa a gramófonos, es­
pecialmente a los de cambio estomático de disco, y se 
refiere más específicamente a on mecanismo para inver­
tir la direoclón de giro de los disoos o placas a re­
producir, de modo qne se paeden tocar ambos lados de 
la placa, ano despaós de otro, sin volver ésta.

Se han ideado varios mecanismos para realizar 
la inversión de la dirección de rotación de la placa, 
qne resaltan, no obstante; bastante complicados y caros.

Uno de los objetivos de esta invención es pro­
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veer on mecanismo de 3.a clase referida, que; sea senci­
llo y efectivo en el aso y de poco costo de fabricación.

8egóh esta invención, la placa qce va a tocarse 
es soportada por rodillos distribuidos en sa periferia, 
teniendo, a los menos, ono de estos rodillos conexión 
con el motor del gramófono, para prodocir la rotación 
de la placa, y estando el rodillo o rodillos impulsores 
asociados con otro rodillo impdsor adaptado para girar 
en direooión contraria a la del rodillo primeramente in­
dio ado, fornando así nna pareja de rodillos giratorios 
dispoestos de modo qce puedan moverse relativamente ano 
a otro en óngclo recto al plano de la placa, estando 
dicho par o cada ano de les pares de rodillos conecta­
dos a on dispositivo de control qce da legar a qce los 
rodillos impolsores de dicho par o de cada par actéen 
alternativamente en la placa, prodcciendo la rotación 
de la misma alternativamente en on sentido o en senti­
do contrario.

En onafoma conveniente, el gramófono pnede 
ser hacho como de cambio aatomó&ioo de disco en el qoe 
los rodillos soportadores, incloyendo los impolsores, 
poeden oscilar en ana posición foera de la periferia 
de la placa, de modo qoe ésta, sin sostén, caiga en on 
depósito de placas tocadas. En esta forma de eonstrooeión 
en par de rodillos impolsores, o cada par de ellos, ha­
cen girar la placa alternativamente en direcciones opees- 
tas, y despoés de reprodocidos ambos lados del disoo, se 
apartan a foera para permitir el cambie de plaoa, entran-



-  3 -

5.

10.

80.

25.

do despnás de nuevo en posición operativa para hacer 
girar la nueva placa alternativamente en direcciones 
opuestas.

La invención se describirá más específicamen­
te, haciendo referencia al dibujo que se acompaña, el 
cual es una vista esquemática, en perspectiva, de las 
partes esenciales de un gramófono con cambio automáti­
co de discos, segín esta invención.

En la foxma ilustrada en el dibuje se prevá 
una varilla o eje oentral -10- que lleva ana pila de 
placas -12- mediante medios de soporte apropiados (no 
ilustrados) que pueden ser de cualquier tipo convenien­
te de los ya conocidos y que incluyen un dispositivo 
de desprendimiento de la di tima placa de la pila, o 
sea la situada más abajo, de modo que las placas va­
yan cayendo, resbalando una por una en el eje de centra- 
miente por la acción de la gravedad. Una placa así des­
prendida, viene a descansar sobre un juego de rodillos 
-14-, -16- y -16-, de los onales el rodillo -18- tiene 
conexión motriz con el motor del gramófono (no ilustra­
do). Ambas caras del disco que descansa sobre ios rodi­
llos, son reproducidas mediante un fonocaptor -20-, o 
similar, pero en vez da dos fonocaptores -20-, se pue­
de proveer uno que pueda invertirse, de modo que pueda 
reproducir ambas caras del disco.

Teniendo el disco que girar en dirección opues­
ta al ser tocada su cara superior y su cara inferior, 
respectivamente, se proveen los medios para efectuar
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tal inversión de 3.a dirección de rotación. Para tai 
fin, ei rodiiio impalsor -i8- está conectado con otro 
rodillo de impalsión -22-, qne gira en dirección opeas­
te, y ambos rodillos de impulsión -18- y -22- están 
dispaestos de manera qae paedan aotaar sobre el disco, 
alternándose.

El rodillo -18- está fijado en an eje -24-, 
montado en en mangaito -26- fijado en ana placa -28- 
qae está anida a Mi árbol hosco vertical -30-. El mo- 
toródel gramófono (no ilastrado) está conectado conve­
nientemente con el eje -24-, per medio de an acopla­
miento apropiado, ya direotemante o con an eje flexi­
ble. Sobre el eje -24- está montado on bastidor -52- 
en forma de U, qae tiene movimiento oscilatorio en 
torno a dicho eje, y este bastidor -32- está provisto 
de soportes para otro eje -34-, en el coal está fija­
do el rodillo -22-,

En la constracción iíastrada, los dos rodillos 
impulsores enlazan ano con otro circonferenoialmente, 
por contacto o fricción, manteniéndose el contacto por 
caalqoier medio apropiado, por ejemplo on muelle.

La rama del bastidor en forma de U adyacente 
a los rodillos -18- y -20- tiene on saliente -36- en 
el qoe está montada ana raedecita -88- de rotación li­
bre, es decir, sin conexión motriz con ninguno de los 
rodillos -18- y -22-.

Le rama opcesta del bastidor en forma de U -32- 
tiene on saliente lateral -40- qae interseote la línea
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central del árbol hueoo -50-, adaptado para cooperar 
oon una varilla -42- montada para deslizamiento lon­
gitudinal dentro del árbol hueco -50-. El extremo 
inferior de esta varilla está dispuesto para cooperar 
oon un disco de leva -46-, adaptado para ser girado 
en torno a un eje -44- por medio del mecanismo de con­
trol del gramófono.

El disco de leva está provisto de cuatro ca­
ras de leva -48-, -50-, -52- y -54-, de las cuales las 
caras -48- y -52- se hallan en el miaño nivel, mientras 
que las caras -50- y -54- se hallan encima y debajo de 
dicho nivel, respectivamente. El disco de leva -46- tie­
ne además un saliente de leva -56- adaptado para coope­
rar con una prolongación hacia abajo -58- de un brazo 
-60- unido rígidamente al árbol hueco -30-.

El funcionamiento del aparato descrito es como 
sigue: Cuando las partes se hallan en las posiciones 
ilustradas en el dibujo, en el que la varilla -42- des­
cansa sobre la superficie de leva -48-, han sido toca­
das ambas caras de la placa que descansa sobre los ro­
dillos y los fonocaptores -20- han sido balanceados a 
una posición más allá de la periferia de la placa toca­
da, mediante un mecanismo apropiado que no forma parte 
de la presente invención y que puede asociarse con el 
disco de leva -46-.

En este momento, la placa que descansa sobre los 
rodillos tiene que ser descargada en el almaoán de pla­
cas tocadas, y una nueva placa tiene que ponerse a su



vez en posición de ser reprodncida. El disco de Leva 
-46- tiene conexión oon el motor dei gramófono, median­
te algón mecanismo apropiado, de modo qoe pneda girar 
en La dirección marcada con ana flecha en el dibaje.
Con ello, la leva 86 choca con la extensión -58- del 
brazo -60- y hace girar el árbol hneco -30- y la placa 
-28-, desplazando el sistema de rodillos -18- y -22-, 
en la dirección indicada oon ana flecha, de modo que 
dicho sistema es desplazado a ana posición más allá 
de la periferia de la plaoa reprodocida o tocada.

El árbol hoeoo -30-, mediante on mecanismo con­
veniente, por ejemplo mediante an sistema de palanca 
o ooerda, tiene conexión oon ejes verticales qae so­
portan los rodillos -14- y -16-, de modo qae temblón 
estos rodillos son retirados a cna posición fuera de 
la periferia de la placa, la cual, al estar así priva­
da de sostán, resbala hacia abajo a lo largo del eje 
de centramiento -10- bajo la acción de la gravedad, 
posándose en la pila o almacán de discos tocados, lo 
qae no se halla ilastrado en el dibajo.

Como se desprende del dibajo, el movimiento 
de apartamiento de los rodillos de sostán -14-, -16-, 
-18- y -22- se feotón en ana posición del bastidor -32-, 
bajo la influencia de la varilla -42- y de la superficie 
de leva -48-, dorante la cnal ni el rodillo -18- ni el 
-22- tocan la plaoa^ haciéndolo entonces solamente el 
rodillo saelto e intermediario -38-. Con tal medida, 
no es necesario parar el motor dorante tal apartemien-
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to de los rodillos, y el motor puede, por tanto, em­
plearse para mover también otras partes del mecanismo 
de control. Coande la leva -56- ha pasado la extensión 
-58- del brazo -60-, el sistema de rodillos vuelve a 
so posición operativa; por ejemplo, bajo la infloencia 
de en moelle, no ilostrado, y en noevo disco se des­
prende ahora de la pila -12-, de modo que viene a des­
cansar sobre el sistema de rodillos, mientras la pon­
te inferior de la varilla -42- está todavía ocopando 
la superficie -48- de la leva.

Dorante la oontinoada rotación del disco de 
leva -46-, la parte inferior de la varilla -42- es as­
cendida por la cara de leva -50-, con lo qoe el ex­
tremo soperior de dicha varilla impulsa el saliente 
-40- en direcoión hacia arriba, inclinando el bastidor 
-32- alrededor del eje -24- del rodillo motor -18-, y 
dando logar a qoe el rodillo -22- establezca contacto 
con la cara inferior de la placa. Con ello se deter­
mina la rotación de la placa en sentido opuesto a la 
marcha de un reloj, y el fonocaptor inferior -20- es 
entrado para qoe su aguja se encaje en la ranura de 
sonido de dicha cara inferior de la placa, y la cone­
xión motriz con el disco de leva -46- se desconecta 
ahora convenientemente mediente cualquiera de los me­
canismos ya bien conocidos.

Al tocar la cara superior de la placa, el fo­
nocaptor es apartado nuevamente a la posición mostra­
da en el dibujo, y al mismo tiempo el disco de leva
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-46- es hecho girar de nuevo para permitir que el ex­
tremo inferior de la varilla -42- caiga en la cara de 
leva -54- después de pasar la cara -52- situada al mis­
mo nivel qce la cara -48-, con lo que el sistema de

5. rodillos -18-22- asome por poco tiempo la posición
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ilestrada en el dibajo, en la qce la placa reposa so­
bre el rodillo -58-, para luego el rodillo -18- esta­
blecer contacto con la cara inferior de la placa, de 
modo qce ésta adquiere ahora rotación en sentido de la 
marcha del reloj.

El fonocaptor superior -20- encaja ahora la ra­
neara de sonido de la cara superior de la placa, para su 
reproducción. Bha ves terminada, el fonocaptor -20- es 
apartado nuevamente a su posición inoperante, ilustrada 
en el dibujo, y se repite ahora la misma sucesión de 
operaciones.

Debe hacerse observar que la invención no se 
limita a la construcción aquí descrita con referencia 
al dibujo, la que puede variarse y modificarse en varios 
aspectos dentro del margen de las reivindicaciones ane­
xas.

Aunque en la forma ilustrada el eje -24- del 
rodillo -18-, que se supone que tiene conexión con el 
motor, se halla siempre en el mismo nivel para que el 

25. motor no necesite conectarse con el eje mediante un
acoplamiento deformable o eje flexible, se comprenderé 
quemla palanca constituida por el bastidor -52- debe 
alternativamente poder oscilar sobre su linea central,
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de modo qne los rodillos pnedan siempre establecer 
contacto con la placa en el mismo nivel.

En este caso, para permitir la montera rí­
gida del motor en el bastidor del gramófono, peede 

5. ser conveniente proveer en engrane conectado con di­
cho motor para la impulsión de los rodillos -16- y
- 22- .

Debe comprenderse asimismo qne los mecanis­
mos para el control de loa movimientos del fonooap- 

10. tor o fonocaptores, y para el control del mecanismo 
de alimentación de las placas o discos desde la pi­
la -12- a los rodillos, poeden ser oonstroídos de 
coalqnier manera conveniente.

Se reivindica como objeto de la presente pa- 
15. tente de invenoión:-

1. Disposición aplicable a gramófonos, espe­
cialmente gramófonos con cambio antomóticosde discos, 
qne se caracteriza esencialmente por el hecho de qne 
el disco o plaoa a reproducir se apoya sobre rodillos, 

20. de los cnales ono, al menos, tiene conexión motriz con 
el motor del gramófono y está adaptado para prodoeir 
la rotación de la placa, con la característica de qne
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asociado con otro rodillo de impulsión que gira en 
sentido opoesto al primer rodillo, constituyendo asi 
una pareja,de rodillos que giran en direcciones opues­
tas, adaptados para hacer girar la placa, ano tras 
otro, o onos tras otros, en direcciones opuestas, es-* 
tando el par o pares de rodillos de impulsión conec­
tados a on mecanismo de control para comunicarles mo­
vimiento en ángulos aproximadamente rectos oon relación 
a la plaoa, para hacer que alternativamente uno y 
otro rodillo del par o pares establezcan contacto oon 
la placa.

2. Disposición aplicable a gramófonos, espe­
cialmente gramófonos con cambio automático de discos, 
segón la reivindicación 1, caracterizada por el hecho 
de que los rodillos impulsores y los demás rodillos de 
sostán, si los hay, pueden efectuar un movimiento os­
cilatorio o de apartamiento en torno a un eje esencial­
mente vertical, a una posición fuera de la periferia 
de las placas o discos, dejando así que la placa o dis- 
oo soportado por los rodillos caiga en un depósito o 
aimacán, siendo dicho movimiento de apartamiento de los 
rodillos gobernado mediante un mecanismo de control y 
de manera tal que sólo ocurre después de que ambos ro­
dillos del par o pares de impulsión han actuado, uno 
tras otro, en la placa sostenida por los rodillos.

g. Disposición aplicable a gramófonos, espe­
cialmente gramófonos con cambio automático de discos,
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segón las reivindicaciones 1 y 2, caracterizada por el 
hecho de que la pareja o parejas de rodillos de impul­
sión, con rotación opeaste, están montadas sobre ana 
palanca adaptada para nn movimiento oscilatorio entre 
dos posiciones extremas, en ana de las coalas on rodi­
llo de impulsión acciona la placa y en la otra la accio­
na el otro rodillo.

4. Disposición aplicable a gramófonos, espe­
cialmente gramófonos con cambio acromático de discos, 
segón las reivindicaciones 1, 2 o 3, caracterizada por 
el hecho de que nn rodillo de soporte, con rotación li­
bre, está asociado con on par de rodillos de impulsión, 
o con cada par de rodillos de impulsión, de modo qce la 
placa, dorante el movimiento de los rodillos de impul­
sión de ana posición extrema a la otra, es soportada 
por dicho rodillo de soporte sin tener contacto con 
ninguno de los rodillos de impulsión.

5. Disposición aplicable a gramófonos, espe­
cialmente gramófonos con cambio automático de disoos, 
segón las reivindicaciones 2 y 4, caracterizada por el 
hecho* de que el mecanismo de control para los rodillos 
está adaptado para llevar los rodillos de impulsión a 
una posición intermedia en la cual la placa está sopor­
tada por el rodillo de soporte asociado con aquéllos, 
antea de ser apartados los rodillos a una posición más 
allá de la periferia de^la placa.

6. Disposición aplicable a gramófonos, espe­
cialmente gramófonos con cambio automátioo de disoos,
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segón las reivindicaciones i a 5, caracterizada por 
el hecho de que el par de rodillos de impulsión, o 
cada par de rodillos de impnlsián engranan friocio- 
nalmente ano con otro en sn circunferencia.

7. Disposicián aplicable a gramófonos, espe­
cialmente gramáfonos con cambio automático de discos, 
pegón las reivindicaciones 3 a 6, caracterizada por 
el hecho de qne el eje motor de la pareja de rodillos 
de impnlsián, o de cada pareja de rodillos de impul­
sión, sirve de pivote para la palanca qne lleva los 
rodillos de impnlsián.

6. Disposición aplioable a gramáfonos, espe­
cialmente gramáfonos con cambio automático de discos, 
segdn la reivindicación 7, caracterizada por el hecho 
de qne le palanca qne lleva los rodillos está monta­
da para efectuar nn movimiento de basoolaoión en tor­
no al eje de nn rodillo de impnlsián.

9. Disposición aplicable a gramófonos, espe­
cialmente gramáfonos con oambio automático de discos, 
segdn las reivindicaciones 4 a 8, caracterizada por 
el hecho de qne el rodillo auxiliar de soporte está 
montado en nn brazo que se extiende desde la palanca 
que soporta los rodillos de impulsión.

10. Disposición aplioable a gramáfonos, espe­
cialmente gramófonos con cambio automático de discos.

Todo segón queda descrito y reivindicado en 
la memoria qne antecede, qne consta de trece hojas
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mecanografiadas y escritas por ana sola oara, acom 
peñadas de ana hoja de dibajos.

Barcelona, a 4 de octabre de 1946.
Rana CBristian HANSEN

p* O*
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