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cida en Caxton otreet, Giesgow, #EcocCl&, ror:

" UN APARATO PARA 'ROMEDIAR DAYOS TALES COMo DaToS DE ? BLEMETHO "

s

~

ete invento se refiere & promediar dates comu:icéﬁoé,

de dos o mas fuentes .conSecutivamente en lo que respects a

¢

cade fuente. Bs particularmente ariiceble & rromediar datos rasg

‘usp en sistemas de control de fuego de artil'eris ys sea rara -

fuego de Superficie_o &ntiaefeo, siendo los datos alecances de

pareleje, alcances horizonteles,funcioned de alcence, alturas,

) a"z;;fiiz?;g><i;j  .v
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fngulos Ge elevacidn y ovieptecidn y rute y detos similares.
Ce | fare ia comodidadtde 1 descripeidn te sapondra gue
: o invanﬁo’ée refiere & promedlsar datog de aléénce comunicados
porcun grapo de teiemetros asociados con un éistama de control
. , : - i
B de fuego de artilleris de superficle, pespues se describiren
m;dificaciénes para promsdiar‘ot;os detos,
En ~leteoms de eagtroi de fuego de ertilievis navel
es prectiea corriente @ontar vy pimerc de telemét:os en diver-
su6 rosiclones en 6. bugue y trapsmitir &annoes copsecutives
10 de -cads telemét ro particuler o una serie de plumas uw ot-os dis-
pésitives maresdores csde uno correspondiente & un telémetro
- con el ¢uai e t:az&n curvas de =lcances en un grgfiae.nl P8
vecer ios alcsnces, un opevador juzga el promedic de 108 rea-
pectivos zloznces y traza scbre el gehfico ia curve de slesnce .
. - 15 ﬁedia, Bn el grafico apafeceran entonces las curves de sleZnce
trezodes sntometicamente corresyonfientes a los dilvereos telie-
met:o8 junto cono Iaicurva ma&ia o de promedﬁo det erminade joz-
gande por las curves de telémetros y trazades s mano,
| Un objeto dsl presente invento es hacer gue la ocurva
20 de alc&ncaﬁﬁadio-q ds pr§meﬁio se indique o ses trazéds sutoma-
ticemente en un gféfico con independencia complets de cnalqui?r
Julcio operative, pudienda ocurrir que la c&rva aparézca sdla.‘
Para referencia'u;btros fipes, les :lcétncez de .os diféreutés
telémetros,puede,vsi se quliere, trpzarse sutomaticemente en el
2b grafiqc‘o.en an griiico separedo o en una tire de registro 8e-
perade, o
Ségﬁa eate invento, sé'dfrqce,un apareto mara prome
. dier datoe de slonce en 61 orden de su racepcién de ioa teiems~

tro8 indivadusles aparste en el cual un vajeor de Giferencia de
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tloance medio se derive de leg diferenciaa entre e: glcn ﬁce
medio determinado por el apartto y los &lcances reapectivoa
determinados por los te;emetrqa indivudueles, o entre 8l al-
cance angéﬁdra&d‘por vp relej de alcancerO‘diSpoﬁiﬁiT§~analo-
go ¥ los &legnces éespectivaa determinados por los te:émetios
individueles, ' |

- A este velor de diferencis de‘alcance medio ce eb~
me el sloance medioc pere comunicacidn & un lépiz trazedo de
ourvas 'y q?vos‘eiementos_de an sisteme de control 5e«fnega‘&g~
artillerie. - |

Al lievar ei invento & la nx&ctica,‘ae aeoeia Con

cada talemat*o del grupo un engranaje de aluacenaje vor el

. cugl el mavimlento con arreglo & loa datos trensm;t;dos desde

el telemetic es aJmacenado varae SsSo ,1bevacion eubsigulente, 7
junto ‘con medics por los cuales el operador del telemetrp,cuan
do ests convencido de le certeze de la geaduascion de &kcance
pueue libertar el engranaje de asimacenaje y comupnicar el movi-
miento &e diferencie de elcance almaeanaﬁoraﬂios elémentos pro-
mediadores del aperato donde se combina con el mevimignto 11 -
Bertado de los éngranajaévde almecensaje de o8 thee'tgléme- |
tros del grupo paré dar, despues d¢ una divisiéhia&equa@a los |
vafoxes de uns diferencis de aloance medies.

Un reloj de alcance o disporitive. eqﬂ173iente eapaz
de ser gradusdo & meno o sutometicamente con reﬂpﬂtc° & la
proporeion de cambio de sloence eiive pars mantﬁner o1 &105509
medio automatloamenﬁe al dia. | '

Pueden proveerse medios que en adelanﬁe se il&mﬁf&h

un angranaje de oblicui&&d pere, en el ceso de cada te4eumtra

. e
]
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del grupo, -& aportéeiin del mismo & los datos ‘ds que se deri-

va e. Blcance medio nuede modificarse con a:reglo a sﬁ imgartaﬂ
cie ectimada o conocida o a su cer cter fide&igno,’y is dispo—j
sicicn rnunede ser tal Qué en el easg de cue upo o mes telemetrod
del érupo no existan o no funqionenQ,ios correspondientes elefg
mentos del apsrato rromedfisdor continuén contribuyendo con

grregloc & los cempos de rrome io detsrminsdes por el sparato,

'El aparatc puede tembién comrrender medios Tor los cusles las

‘yroporciones de cambios de glcancs determinedes po elemenbos

apropiados rueden spiicarse a 'a regu.scion del reloj de alcen
ce o emn:ears8e de olro mocdo en el apa.ato o indicerse o trazar
se en graficoe o trensmitirse a ctros aper-tos, y ousden disro-

nerse medics ulteriores pare & transmision de datos de slecan-

. ce mediosu otros, segun determine el aparato nare aoiicacidn

al éistema de\céntroi de fuego de.értillaria o nara otros fi-
nes, | | |

éi invente se describira shore con referencie & ‘os
dibujos adjuntos, en ios ohdzes:

le figora 1 es up disgreme gne mmestre el trazede
¥ detelies‘génerales de up rrimer ejemplc de apsrato promedia-
dor pera siete telem&tros:

La figura’é muestra disgrematicmente algunog déta-
llee dq OODStlQCGiOﬂ; | _ |

La figura 2% es un diagrame que muestra e] ﬁrazadu ¥
detgllea goenersles de un segundo ejemnlo de eperato prcmedia;
dor, ‘ | |
e figure 4 es une vieta en p.anta que mnestre eﬁ

rarte disgrematicemente, una unidsd difereﬁcial'y'de'ﬁt —
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Ta figura 6 muestra diagrémeticamente otros deta -

e empleade on el aparaﬁb; o

lles, |
Tag fipnras 6, 7 7 8 muestren diagramaticamantL Ba.p8-

retos de oblicnidad réra el proposlto menciosnedc, ¥y

Las figuras 9 y 4O»muastran un ehgfanaj&‘dé cenver-

sién; ‘ ’
£n la figura 1, ge represents unse serie de ciete

1....337 Hay asociado con ocads telemetvo un-mon-

telemetroe RP
taje ds tbansmlsion:qna aomprenda un engrana;a de cooversidn

de sleance de peralaje A de tipo censcido, un transmisor de

alosnce accionedo ¢ mano 1 del tipo paso-&-paso ¢léctrico,un

motor ge regapgor de aicanee 2 scoloneds eléétriciggnta dagdse
¢l trapsmisor l; Uh;dialrda elcance 7 accionado desde &l motor
de recepior Z, un epgraneje dife:encial 4, uni&ngfanaje de Zla
maoensje 5 para almaeanax mﬂVim ento, conexlones elect ‘iess. y

mecinicas entre 3 e;em&gtoa jque se scaben de en&merﬂ;fy on

‘botén de corte 7 situedo en el telemetio Con Lna conexidn me-

§

diante la cusl ia depresidn d«l botép dé corte efectis la ii-
beracion del engranajé de elmaconzje 5, '

En ia esquina izculérdés inferior de (e figu:e 1 se

‘represcnts un re.oj de sloance 8, un mecamismo que se puede

g-sduer pare que marche s cmalgmier .proporcidn deseads corres.
ponéicnte a ;a‘prnporcién de cambio de alcance,

Desde ¢l reioj 8 se extiend.n conexiones 8, & oada
&no de ios siete engranajea:diferenciales 4. 7n-le cohe;ion

entre ¢l reloj d¢ alosnce 8 y estos engrepajes difcrencialea

ney un - ngransje diferencial 9 con un 'menge 10 sintonizador -
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dc slocancs,

cjete montajes de trapsmisidon que

Para eaiezar .08
ce scaban de desceribir haontra serie Go seis cngrangjes dife-

rvenclnied 6 montades como 86 repP: essnte cade nno vara “ecibir

movimiento de dos o mas engrgnajes de a. maeenage 5

Desde el tercdr ».emento del o timo de .08 ang“anaw

g diferencizies 6 s<¢ tran@mlte el movimiento & un =3 emnntu d-

:Jg,
otro engrangje diferenclal 11 cuyc =egundo elemwnto esta coneéc~
i ‘ £

tado directamente oconm €l reloj dé alcance 8 por via de 8,. El

tercer c.cmento del engransje diferencial 11 tiepemites el movi-
micnto & un& lincs 182 transhisoré de 8%cmnce madio cue egts co-
nectsué a la izquierda con €l raioj de alosnce 8 porvvia de un
engrensje alfirepcial 14 Que,gradﬁa T8 proﬁorcién sutomatice y
sp engranaje difvrenciel 15 que gredus une.proporciin manuel,
srovisto de un VOlaate 16. & 1le derecha la lines transmisora

12 de =.cence meldio 8e extiende hasta ie mﬁsa de cont 01 de
‘fuego. 7l tercer elemente. de engrengje diferencial 14 esté
conectado con la 1inea _da\t;ansmxeion que procade del reléj

de a.cance o sez 8g ; | 7

®p la rotacidn & meno d:1 tropemisor 1, el observa-

dor ocomuizica mov1g16nto por ou diferencial 47 ¥ el Bngranaje

Ge comrTv8ion A 21 telemetro, gue pucde ser del tipo de coin -
cidencia o estersocscopico u otre, y de oets monera lo gradus
Gptica?ente como ses precisio para determiner el alcance del
biance, *1 muVlmlento del transmlsor 1 acociona el ‘motor de re-
ceptor 2 cme comunica la centided correSPOadiente,de movinien-
to de aloance én totalided o en parte al eﬁgranaje defalmaoena_

je ©, on ¢jemple del cual se describird despoée epn detalls eon

R
’ _6_
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refo rmncia a la figura 4
Guqndo vl obsz rvador est«satisiecho del fjuste de &8l-
cance del te.éuetro oprime el botdn de corte 7 que desbloquesa e}

erngransje de almaceneje 5bdeﬁde el cus! la cantidad de movimiep-

a ¢

"$0 de alc noe simacensda es comunicads s difereneial 6. Jo es

peocesario que el Operadar'pprima el boton durcnte t-do el ¥iempo
nte €l engransje de almacén&Je se descsrge, porqus Be dispone
un engrenaje de entrelazamisnto adecuado en el engrénaje de al-
macenfge, figura 4, -

Bl elcince engendrado & comunice deéde el relof B«
el diferencial 4 desaé‘donde poea &l engransje de egimacensje,
donds se resta del éicanceicamunicado desde el teiemetro ai en-
grent je de simacensaje. &8, pues, .8 diferecncis entre el alcance
del telemetro y el aiocence éngendrado del reloj 18 gue se comm-
nioce desde el engranejc de almecentje 5 al diferencisl 6:

|  mn el uso deleparate en le forms hegts ahora desori-
te, cutnde el opersdor gradaa su instronento paré upe lecture
viterior afrancaria de la greduacidn correspondicnte & su obscr
vacion nreoedente, aiendc gei que muche mes debidsmente deberias
arrancar de 1la gz”anacion eorrespondicente 81 cemno engendrado

G medio. &g daaeable s bien borrer & diferencis de alcenee en
ia gradusciin del te: emetro cusndc ia deecergs del engranaje de
eimacensje ge ha comgletado ¢ Yelvers arcargar este spgrans je

en une mecide igual & ls difsrencie de slcesnce existente en el
te;emofro; En el primere 4. estos montajes, la diferencia de =l-
cance cemuﬁicada dzsde el engranaje de a:macqujer5 eg tambiéﬁr

comunicade a up transmisor eleetrico 45 nue aeciona on motor de



recevtor auxilisr 46 3 d&sdu alli, jalth < mediacion del dlferen -
cial 47 'y ael engr&naje de gonveraidn A., el te&amﬁtro ge vueL-
ve & greduer antomaticamente en sentldo inverSG en l& mediaa
de 'a diferencie de aloctnce en euastion. Bl segundo montaje se‘

5 describiréidespuésvconvreferencia s 18 fizure 5,

+8 &ccion dé relo} 8 mentiene isa graduacidnes de

8; cence &l Ji&égn3ca&nta él engranaje d« almaéénajeVS y los
eiementosksubéisguientes, silendo =l ineremanto de aicance del

’ relo]d comanicade Si difarencial 4 pere esté abjeto:

10 . yers finaé de comprobacién y miineaocién el diai de
giocanoe 2 eats asgoisdo con el motor de recepbor 2 controiado

»

por =1 tranemiscxr de tel ‘metro 1.

. . _ 1. operecion descrits Be apiice tumblen a los otros
telemetros;de:rgrnpo,ﬁiz a P¥7 asocitdog con sus respsctivos

15 diferencirles 6f ¥l movimiento camunicado desde los siete te-

’ : - lemetros 68 ccmﬁnicado al difexeneial 11 con el cual astx.&SGf

| cigdo el engranaje eon lo cual, ccmo hay si: & te: emetros 80~
lo 1/7 de. movimiento totgl aditivo se comupica a 1a 1lines 12
y desde &11i €1 siStema‘de ¢cntrol de foego de artiléeria: ¥l

.20 engrenaje €n enestiéh peede insertarse an cada grupo de tele-
metros en vez de al final del sisteme.

Bl reiof 8 ﬁnede ger ds caplounier tivo cenoeldo, por
ejewmslo, e1 indicadc, que comprend: un disce cue gire e velo-
cided oonstante, aon un rodillc.enciue de é1, y entre el dis-

25 co y 61 rcdille dos eefcras en oontacto, ketas esferes se rue-
den ﬁ@ver radia;meﬁte:cuéndo estay en el ocentro, €1 disco‘gi-
rﬁtcrio'no connpice mevimiento &l rodillo. Cuendo ‘es esferas

ce mnevep heoia afpers radislmente, se comunics gl rodillo une
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medida orectente de rotésiin. &l movimiento redisl se-efectus .

por un& diSposicion:de.tOrnillo Y tuerce coa el cusi eatén &80~
cisdos un indice y ana eseale qu rerresentan 1é péepqréién'de
cembic de amlcance porgue 18 distancia & las esferas desde el
centro cfrece una ihdieacién de este valcr; Ta L.opo“clon ini-
cial éueag establecerse a méﬁo vor mediacidn del mango 16, el
diferencial 15 y el torniile que desniaze la tuerocs, y'conkéi;
lza esferas, El movimiento del rodiile,que representa €l ceumpo
engendradc se transmite vor el diferencisl 9 & los dife?enci&-
les 4 de los diversoe sistemas dc te.émetros, y desde 2111 se
fplice aloe ¢ngrenejes de almsoensje 5: Como entes se ga;diéhd,4
el aloance engendrsdo es, pm:s, sustreide 4.1 sloaénce del télé;
tre, § svio .8 diferanoiﬁ $§ tranemite d-sde sl angranajé de;
a:macensje &1 difcrancial 6, | _

“or i8 intro&ucoion del aloance angrndrado, los ca-
tos se ﬁﬂbti nen al dia dursnte ou=iesquiera int-rva.os que
pucden tr&nscarrlr—po: la interrarcidn 4. le aplic8cidn de date
tos: _ | - :

Al ob;eta'de’reguiar ahtcmatic&menté i2 cgioﬁaeién
de proﬂorcién'del reloj néra correapondsr & Jo08 datos derifé-'
dos del eparat* pxomedi&dor, se comunica movimiento dusde el
¢iferencial 9, por e} embrague 49 2 los dxferencia:es 14 3y 16
y Gesde £11i 8l reloj muélagﬁe el torpille que accions 18 tner
ce aspciadascon las esferes, Dste tuerca es tambien s.ccionade
desde la ~inés 12 cus comnﬁiéa campo @&- prom&dio segin se de& -
terming pov el ap&‘&to, &l través dpl embragus 48 y dcsde’ alll
2 los diferenciales 14 ¥ 16 3y al tornllgo de prppd:eion del’rc-

¢

loj., Opnsndo &ambas eubfagues estan cerredos, el 8.icénce engen-
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drado devsde el r¢loj ge trahsmité po: €l embrague 49 &l diferen
cial 14, donde se reate del alcence medio determinede por =1
= ;

eper2to y comunicadoc deeds 18 1inee 12,84 18 graduscidn de pro-
poreidn &:1 reioj corresponde con i@ proporcién gue hebrie pro-
duclde =1 ipcrszmento de slcance medic fdeterminede, no se trens-
mitire nipgun mevimiento ﬂesaé 14, 81 trevés de 15 8l tornillo
de proporcion Yy no Be ocaéionaré ningﬁn ajuste dz1 r<io). Ein
z:mbarge, si ol alcance engendré&o »or el re.ej ; el promedio no
oorreSPGnﬁen';a‘diferencia Se_tranSmitirf desde el diferencial
14 y 18 proporcidn de grednacidém dcl re.oj se elt:raré corres-
pendiantemenpm.haata,ia epoece ¢ qae'se vue.ve & cbst;ner an

squiiibrio y cese el ulterior ajust. 4.l r¢103: 18 proporeidn
pus.e determinarse de Atraa maneras: Yuedc, poy ejemplo, dori-
vears. d¢ los inoremantcs‘dglalcance medios dividides porAincre_
m:intos d¢ tiempo por unidad, |

Tare la.gradnaéion inieial de aie&nca medio; g8e usd

el mangpe 10 aascciedo con el difexe?ciali9.&mhos embragnes 48 y
49 Sf'ponen en la posioién shierta, Le rotacién de. mBEngo 10 se
comunic® luego &l diferencisl 1l y la (inca de aloctnce medio 12
indicendose 18 cantidad de algance sn el dia: 14, Como los eme
braguce 48 y 49 saten abisrtoe no se coanica movimiento al di~
feraﬁoial 14 y el relo] esté asi sis.ado, ' 7

Pe los epgr&najes.de conversidn & en ios telematrog
@s puede preseindir, ¥ eo te: csso 8e apiic3p!ﬁgulos de n8r&ia.
je en vez de a¢c§nce8 al aperato promedisdor, y e se ami-re.
8o inserte un éolo engreneje de conpversidn sl exxremo del sig.
tenn & 155 efsctos de convertir el para:aje medio,fina;mEQte
det arminade por o1l engrangje promediador, en aloénce medio pers

su tronsmieidn 81 sisteme de contrel d¢ fuego de ertilleria,.

-10-
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iuede ser desesble varisr 18 Veloclided d: respueste

+

del relgj, Por ejemnlo si le prepoxcion de cambio de &jesnce

fluctue rapidamentc, se deseéa upna repidd respu:sta d.1 reloj,al
pasp gue 8i el suministro de datos al sistppa e8 pecuefio e irre
gular, <8 veﬁtajaso‘una resPueata‘uas .enta, Pare egte fin,:8
cpcracidén del mecenismo de proporoidn el reloj puede efectulr-
ac pér medioe como 1loe representados en & figurse 21
El movimiento se comunica por los diferencislcs 14 y

15, figure 1 el tornillc 61 con une tuerce 52 que esté acopladas
ccn wu extremo de uns pelenca 53, pivotada sobre up pivote rega}
iabzeva lo largo 54 que tiene un indice 55 &sccisdo con una_és-j
cale 55, y el otro extremo ranuredc 57 d: 12 paisnca 53 estd
aggéiaao éon vne chavete ¢8 de¢ une cremall re 59 cue degplaze
radiaimente ‘&g esferas de! reloj 8 en 18 figura 1: Con 1& cre-
meliere 5? egban 88pcindos qn irdics y uné escala 17 qune indi-
can & proporcidén de ocambio de aioance; Caando el inote_sé 8s
desplaza cn el séntido_a 1 pivote sujeto & l1& tuercs 52, el mo-
vimiento del diferencial 15 el tarnille 51 GGSpIazq la crem&llg
re. 59 en mayor medide que cmandc el fﬂfote 54 se desplaze hacis
¢: otro extrem de &u regui&éién, ¥ la respuestea del reloj es
por tento mayor en el primer casd:

rfoede suministrerse informecidn &1 uperfdor que le
permita decidir si'la velocidad de respueste del relo§ debe
sumentarse o Qisminuiﬂee: Por ejemploy rueden dismonerse los
diales 60 ¥ 61 paravindioar iz8 rutes d:1 propio barce y del

parco de blanco o se nueden Conmupnicar 1nformes de variss cla-

+

‘ges por telefono u otrﬁs medies,

En le disposicidn de la fipure 1, el &alosnce engen-

~ 11 =
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drade, ccmunicedo desde el reloj & se resta en el engra?ajé ds
& macecpaie 5 del &Ibﬁnce'com@nicado, desde el telemetrﬁ; En e;
montaje de 1a figure 3, es el alcance medio, determinado per el
as®réto, o que se reste, en vez d-1 aloance d=1 reloj engeéndra
do. /arm este fin, e® movimiento de l& i1ipea 12 se éomﬁﬁic& por
.8 lines 67 al diferencial 4 y dedde alli &l engrapsje de 8lme.
cenaje 5 -reseindiéphdose de . & conexidn de relo] desde el dife-
renclsl 9 al difereﬁcialrél Zp otros respetos oS montajes-da'
‘88 figures 1 y 3 son identices. |

Upe censtruccidn de unidad de engrinsje de elmacens-

[}

je B se represents en :& figuré 4,Comprende w1 motor ie recep-

. %or 2, el_engrﬁééje difefencial 4, un engrsnaje diferencial 18

que en adclénte se lisihrd el engrénsje diferencisl recentrader,
un motor 19 maviﬁé por fucrzé, uvn disnceltivo gue wocions el
smbrague e.cctrompgnetico, designedo en copjunto nor le numers
de referenci& B, un 8isco de almepcensgje 21, un mecenismo de

embrague de roverisdn 22, unm &rbol 2Z ome tropsporte al dife-

rencial 4 valores de élcance engendrados desde el reloj & de

;e figura 1 o vglores de alosnce medic degde l2 'inee 12 de .&
figuxré 3, ¥ tn arbol de diferencis de =lcince 24 gue transpore-
ta .8 diferengia derflcance de 1a'ﬁﬁidad al engranaje difsren
cit 6, figufas lyé&,

' Pard rocioner el mecanismo de embrague 22 ee dig one
up brszo gue &ccion® el ombrague 25 ssociefo oon contectos
el éctricaa fijos.zé,'uno 8 cede iado d¢ un contacto sobre =1

brezo 26. Fn linesd 8¢ trezos se representen 1 8 conexXxionee de
¢

circuito el éctrico RB7 dune incluyen‘uhg bobina magnetiod 16,

Entre ei motor 19 impulsadq por faerze y el embra-
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gne de reversion 22 8e dispone un cmbrague ofnice 29 8coionsdo

ror el dispositive Que &cclon® el embregue elactromagnetico B,

por mediacién de un brezo 30 ¢ue accion® €i embrague cénico
20, | |

Fl fancionsmiento de le unidsd es como se sigue:

Se. - trensmiten velores deslcence d: telemetro desde
el motor de receptbr 2 por vie 4Bl engraneje 21 al primer elew .
wento 5el'diferenciﬂl recentrsde 18 y se trapsmiten movimien~-
tos desde 21 e emebto intermecio de dicho engransje &l pfimer
elemento del difereneial‘4: hir moviiiénto con &rregle 8l &icBn.

ce angendraﬁo o a}cance medio es introducido nor el arbol 23

¥y commnicade 8l segundo elemento del diferemcisl 4, cuyo ele-~

mento intermedic @e mueve correspondiende & la diferencit en

los vasioree dc slcance aplicedo medignte el eje 22 y por medis
cién del motor 2: Kl disco de elmacenaje 21 esociado con el
miembro intermedio dei difersacisl 4 gire oon erregle & 12 di-
ferencié de campo: .

Zn 1 estado centrel o nenivo, €l br&zo'25'enca4a
sp unae canure obiloue de ie pe.iferia del disco 21. Ferc cuén-
do el aigcg gi gira, ei brazo 25 oscii@ a ug iedo u otro fuere
de encajs cen ia renura segun 18 direccion de rqtacién del dis-
co 2ll 81 por ejempio, 8 rotacisn seital que el brazp 25 osel-
le hacis arriba en el disgroms, (&8 rarte inferior del mec&niémo‘
de embrague 22 se moverf haci® ebajo & hsaer enceje, nero no obg
tente este enceje no se transmite rotacién vov el embrague hes-

te el momentc en que el opersdor &cciong el boton de corte 7

figurs 1, cuando el brazp 25 oscile heacia erribe hece contacto

con uno de .08 contectos fijos 26. Entre tantc el motor 19 este

]
[
(&)

1
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fancionsAdo continusmente. si shors el observador oprime su bo-

t¢n de corte 7, pase corriente por ie bobina 28 del mecanismo

slectromegnetico B. .l brazo ectuante ZO es atraide & la bobi-

pa 28 y el embrague conico 26 se acople, de mepera quc 18 ru:-

de intermedis 32 del mecmnismo de embrague 4c reveraicn 22 gi-
& nor l& accion dei motor 19, easte movisiento se comunics mo-
diante 18 runede scheflszneds inferior del embragnc 22, y medien-
to los dientes de embrague gue engreman con ells al srbol de
diferencia de slcance 34: Entre tento, & rued@ superior del
embregue 22 gire libremente y no comunice movimiento &l arbol
24, | |
El gbservader pnede lib:rter el boton de corte 7,

figura 1, ®in interrnmpir l& op:rscion de nucve graduaciin den-
tro del eggranaje de almaeena;e: Eete resu.tado se chetiene ~cr
meflio de un cirouito eléetr?eo gecundario compietado medisnte
el conieoto 26, el brazo 25 y la bobina 28 gue permanece excite
de mientrss e. bragzo 25 eaté en cu-lguier -osicidn salvo l& no-
si?ién central com su axtrems en la ranura oblicua del diesco
21,

Gusndo gire el arbol 24, el elemento 18, del dife-
rencial recentrador 18 se ve obiigads & girer, y estc & s8u vez
detormina lanrotecfpn del elemento intermedio 18 deade el cual
se ccmunica movimiento a os elmmgntes primerc e intermedio del
engranaje diferencial 4 y desd. ellos &l disco 21, con lo cusel
¢. desplazamicnto giratorio del disco de 1& -csicidn nemtra
sr-viamente oocasionsda queda borrado y el brazo 25 quedé oone

tradc Ge nuevo con respecto &l diseco 21. kn estc nesicidn el

ci.enitc &1 través des la bobina'ZS se interrnmre, el em rague
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cénico 29 se desacoplé por accion de rescrie y el embragne de
inversicn 22 qu-de tambien deamcoplado de manera que cese 1a
rotacicn de. arbol 24; Aai,,éoiofel meviwiento Gorrespondicnte
ax des;iazamientq del disco 21 desd: l= —osicidn nentré se
t-ansmite por el 24 &l diferencisel 6: Te cantided total de des-
n. azaniento aai transmitidé puede hacerse ten grende como 8e
sni.re swmentendo le osntided de rotaciln d- la renems bien
wor up sumento del diametro del disco bien par la 1ntroau?ei5n
de un =rngranaje adecnsado, Bipn nor otres medios ccnocidos, |

- Ie miéma'serie de movimientos tiéne lngar 8i 18 ro-
taoildn dsl disco 21 se heee en.la ctra direccidn, y en tsl ceso
el brazo 25 hace conteoto con el otro de 1os dcs contéoctos 26
y ccge la narte surerior ddl embrague 22l 1 movimiento del
£rbol 24 es eptonces ep la direccion Opuesta;

?uede ipncluirse un engrénsje de 81 acenaje aﬁxi%iar,
como en la figure B, en auétitucién de los elementos 45,46 ¥
47 aé les figures 1 y 2 & los efectss de Vineé & grédaer sl
cngrenaje de almacenaje 6 en cbrresPandencia con le greéduscion
de difcrencia de alcanée'de; te.ematro él cdmpletar 18 desocar-

ge del :sngrentje de s.macensje.Bn .8 figuvre 5 up engran Je di-

Terencial suxilisr 62 se interponc entre el sngrapmsje diferen-

cial 4 y el cogranejc de aimecensjs 5. Tl engrzpajs d¢ elmace-
naje -uxilisr ¢ d: - ia figurs 5 @s conocte en su ledo d: 'mire
da com ¢l 1&@0 4. e, ideg ael'engrsnajd ¢e‘aimaoenrje 5, Yy en
gu lade dc salida ocen el engrantje diferencial aunxiliar y des-
da al@i con el 1ado de.entrada dsl engr&naﬁe.de almacen85e<51
Cespdo Be eccions el boton 6 (figuza 1) y el engreznsje de el-

macencje & entre en funciones, ¢l moVimiente comunicsdo el en-

- 1lb -




granaje diieranciai:éé?comunicg tambien &l ladb ag‘?ntrada'del
engrapnaje de eAmacenéje C:y se plmscend en ¢l miamo’. Cusndc
Sormipse la bronsmisidn del movimiento desde el engranaje de
alnacennje © el engranaje dv almaosenaje 9uxilzar C se liberta
g autemat1c¢mente. for mOV1m10nto almecen%do en ol o8 apllcaﬂo de
noevo [Hor el aiferencitl 62 al lsdo de entrada del;engrana;c
;da_almacen&je 5, d8ndole sei ups greduscion imici:l pera cen-
celar le difsrencis entre el sloance del telemetro y el elcan
¢ engendrsdo o medioc existente en el telemetro, con lo casl
10 se obtiene el mismo efecto de nueva célocacién del teleme?ro
qué por wedio de los mecsnismos 45,46.Fy 47 de las figuras 1
y . |
En 103'montajes-descritoa‘el cbéervador ﬁuede ac-"
cienar el mingo de s.icance durante el tiempeo de descarga del
- engranaje de almacenaje & v alte“&r asi al vnlor decdiferen-
15 .Oia,ﬁe elosnce ap;icaao; como este ve or e8 relstivemente ne~
quefio § 88 aplicﬁ en el traséurso de I & 2 segun@os, es8 inve~
rosimil l& probabilidad de un erreT Cusd sn:;e ﬁe diche accioa:
Pero Si =6 quiere paeagn afiadirse medios p&&é impedir 18 in -~
térferencia durante el movimiento del eugraﬁaje‘daralm@cénaja,
£0 por ejempla,fun'ciérre maghetieo sobre el mange que &cclona
el te:emetro,'aaeciado con 1068 contactos 26 de 1a figufa-é. con
lo cual cnando estd acoplado el embragne conice ngesta bloques
do el mango de alcanee:
T8 figure 6 es op diasgrame Que mrestre 61 mecanisme 58
25 gb;icuiaad pare esociaric con cede telemetro gegun e indica et
D éﬁ 1a8vf}gu?as 1§ 8 ehtre el eng.antje de aimscengje § ¥ el
) | diferencisal 6.(Gomprende‘un éisco giratoric 20 imgpu:sedo por @

engreptje de aimacensje 5, un rodi::o glreto:rio 64 ocon un ele

—16 -~
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paralelo &l plana del diﬁcp‘ﬁz y redial & su eenﬁro, bolas 65
en upn nostador 66 que desc&nsan‘una en otra y en édétacté res-~
pectivanente con el dises y e rodillo, una cremsllera 67 nume
forme parte del portador 66:y'qna ruede de pifion 68 que engra-
ne con la cremellera y estd asociade con un indice 69 cue indi-
ca el grado de ob icuidad ;nbﬁﬁa escalsa pontigna: Una cabeze

no representads en el diagrsma, en el eje del pifion 68 ese dispo-
ne pafa graduar el Eunterd 69 & :8 obiicuidad necesaria; Por
el funecicpamiento de la cebeze 1a cremallevs se desrlaz2a y con

ella 188 bolks 65 en direccidn radial relativemente al disco

64 con lec cus, l& relscion de engranaje entre el disco 64 y el

rodiilo 65 puede variarse y le trensmisidn de moviuiento &l en-
greneje diferencisl puede modificerse correspcndienﬁemente; En
este montaje partiocular la eportacion de cualquier telemetro
pusde vari#raaldesae el mé#imo a cero. L& oblicuided en cues -
tion se aplica 2 eualﬁuierffelemet:o yarticylar con indevenden-
cia totel de les ofros'telemetros del gruve.

| 51 se nrefiere pucdean userse los montajes alterpati-
vos de las figuras 7.3y 8; Asi ccmo en & diSpOSiCién anterior,
figore 6, se @&plica obiicuidad & un telemetro con inderendencia
ccm~lete de 1s graduacidn de oblicuidad de los otros telemetre
en otro'montaje, fignras 7 y 8 el cambio total en toqos los te-

lemetros del grupc e8 oero. Si vor ejemplo, l& &no tacion nro-

norelopnal de un telemstro se reduce, '8 imrortancie de las aror_

taciones de uno o de todes los teiemstros restant es aumenta pa-
re compepe®r 18 reduceion -ue so hae hecho en el oto telémetro
o tolemetros del grupo. Como se ve en las figuras 7 ¥ 8D repre_

sente 1e relacion e engranejcs verisb.ess indicedos en la figa-
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ra 6 ¥y 71 es un'engfanaje diferencisl cuse Jjunto oén al diferen-

ciel correspondiente de los otros comupice mbvimientp & un diel
eguilibradoryvzl Por médio de un mango 7% el operador rusde ro-
ner el indioce 69 & cualguier indicacion deseada en un dial,

F1 movimiento cbmﬁnicado:a 69 98 comupnice tambien &l
diferencial 71 y de 8lli por ia conexion 74 y lg gerie de dlfe-
rencisies 71 al dial 72 al extremo de 1a lines, disl que esta
=»rovieto de un indice-75. 12 rotaci on del mnngo 7% sccisnse,

pues, simuitspeemente loe inc ices 69 ¥ 75

Suporgese, por ejemplo, cme tn telémetro del grupo,

‘ 4

' p.e. RFl, figurae 1, se considera no Seguro en le proporcién de

£0%; e. mango 7%, figu:ze 7, correspordiénte &1 primer teleme -
tro giraria hasta que el indice 69 del primer dial dse teleme-
tio, figure 8, eats anfrente de 1a indicacidn - 80 kste vafor
-80 se distribuirie entonces en el ledo de mag de los Vverios
disles de los rest&nteé telemet ol del g:npd segdn la impqrtan-
cia de {09 diversos instrumsntos, Bl segundo tellmetro podris
gredunrse & 10, el tercero & 5, ¢i cuarto & 10, el duipto & Z0,

el cexto & 15 y el septimo & 10, siendo el totaléSO, corréspon-

‘diente & ~80 indicedo en el piimer dial.

Cuando el primer engransje de¢ telémetro se poné &
~80 el indice del diel 72 ipdicerie -SO: Las gfadaacionés en
- de los diaies resﬁ&ntes foiverian despuecs el indiee 70 & la
posicicn de cero ofrecicnde ast une indicecidn aal.equ;iisrio

desSsalo,

(0]

n generel , cuendo sl % .emetrg y @1 érbol 12 de

promsGio final fransmiﬁen.upa ezcala uniforme,por ejempio,uns

~escels 4e alcance, entonces come g proporcion de cambie ds
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alcence para um conjunto especial de condiciones el control

_gutometico o & meno &al’re;oj 8 (figuza 1 y 3). Cuendo el tele-

metre y el arhol de ﬁfomedio fijo 12 trenemilen movimisnto en -

1 misma sscelée no neocesite a°ociaz°e ningan engranaje de con-~

veraidén con el control eutomssice del reloj, pero como ners

cualauzur conjunto particuier de condiciones, la proporclon de

eamblo de aicance pucde no sex constente, pmede asociarse un

‘

engranaje de converaion con el copnbtrol & manc d:l reloj.Un

¢jemplo de engrandje de cbnversién sdecuedo mora este objeto

\sé'indica en el dlagrama de lg flgura 9 y en el monﬁaje de me-

.canismo de 1a figure 10, En ia figure 9, un diferencial eoui-

librador 76 ests conectsedo en un lado con el reloj de slcance

8 3y en el otvo lado cop 18 linee de trensmisidn de edcance me-

dic .2: su elements intermedio estd conectade medisnte un em-

brague 77 con un engranaje diferencial 78 1nter'pnasto eatre

un engranaje de conversién L y el embragus "7, El efecto de

eate engrenaje diferenciel eauiilbvadoz 76 cuando esta &copla-

do el embrague 77 es hacer aatoma$1ca’la'gfaduacion del relu]
6. vnendo el embrague 77 sSe desacoplé, :& gradmacionm de pro -
porciﬁn_auﬁomaticakno tiene influencie en el reloj B oaso en

el coal ia propdrcién‘puede ger controleda por el mangb716;F’"

Te fignre 10 muestve en detalie 1la construceion de -

un engransje de- conversicn & gue puede usarse rare: este ije-
to, en el cual el me cani¢me comrrende un tornillo de paao vs-

riable 79,‘cnyc pa&o 86 hace con erregio a l& ‘deceads funciona3

necesaria wara el contzol de 1s proporciin de camhio de a*pan- 

ce, un brazc de ranura 80 acop*adq cen ‘@& cabeza del tornillo
79 para moverse & lo largo del tornille 79 al girer este ulti-

7’
3

- 19 -
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mﬁ, una paience ranaradalel nivotada en‘ﬁn'pﬁntdifiiﬂ 82, un
4vbol de tormilio dafgagbvcoﬁatantersg operadc desde el Volan-
te 16 zor meaiaciéh'deé“diferencial 78, uné tuerca'84 qre &o-
tae scbre el tornililo 82 y tiene uns chavets 85 nue encaja en
1s venura d¢ ls palance 81, un elemento desligab’e 86 mov1b¢a
en éngélo reagto con el egéegaz torpilic 79 ¥y oue ti_ne una ‘
-chaveta 87 que encafe eb*;a.fannra deil brazo BQ v ae .8 ralan-
ca Bly uns rneda de rifien 88iengrana con una'éremallara 89-&6
one nieze con i& cerredera 86. F1 mo v1m1ento rctatorio de la
rueda de »ifion 88 se comnnzca al reloj con lo casl éste se
gradas antomaticamemte pere la vrons»cion de cambio de alcance
en ocuslguier momento. '

Se verae cné loa Aos mavimientos del braze 80 & lo

largo del tornilleo 79 y de la tuerca 84 a lo largo del erbol

8¢ afsctap & 1 & angazarﬂﬂaé'ae le nslance 81 ¥ pbz ecnsiguien-~
te rrodncen el des*lazamieﬁto"t*anéversal de 1z ccrrederz 86
juntc con & crpmallwra 89 v asi producen le ccrresponazent
rotacidn del pifion 88. il %orniiic de p&3p varlisS estéd cor-
tedo nars sdecuarse é 1a fapecicn narticuler de que se'tfata,
¢standoc up pséo celcu.sdc d= manere rue los desrlaz&mientoe
combinados delxindice resuitante de votaciin de loe tornilios
82 y’79 ge ajustan de mepners que & ?POﬁO?Ciéﬂ'de cembio de
zlcance es gorrécta en tqdas rartes de 18 escels y estas nro-
rcrcicnes pueden indicerse en termince de funci’n de elocence
scbre la escsals 27;

Ei mecanismo e ia'figura 10 nunede disnonsrese nar& E

adecuarlo & cualguisr tive de datos tales como &.tura deriva-

das de alcence de rarelsje, valores d¢ angu os de elevacidn

-~ 20 -
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mediante an'COfferadecuadc del tornillo de raso variseble 79
; medisnte '& introduceiin de un elemento verlable en asccie
eicn con el telémetro., | '
Esta:sozicituatque ccrres;oﬁde & la srescntada ep
Gran Bretafia el 26 de agosto de 1941, bajo €l ném&:o
10;898/é;, 56 escege 8 log beneficios 6§1 articulo 51 del vi-

gente Totatuto de Propieded Industriel,

L T H (J i A R

los puntos de invencidn propis y nusva qus- S pre-
sentan pere® nue ccan objeto d- esta ratente de¢ Invencion en
XZspafia, por VEINYE afios, son los siguientes:

l1e,.~ Un epsrato nara prome isr detos tal Como va-

lores Ge alcance ¢ funciones de alcance en €l orden 42 sau re-

cepcion desde ips telemetros individusles d. up g:upo, &PAIG-

to en ¢! cual un valorlde diferenci& d& promedip se deriva de
lsg diferencias entre el slcance medio detsrmipade »or el
apareto y los alcanoces :esPectiVOs indicsdos por .es telumess
tro8 individas.es, véiar de diferencia de alcasnce medio sl
cus. se aiiade el alcance medio pers comunicar.e & un saplz
trazador de curva y & btros elementos de un sictema de con-

. ,
trol de Tuego de ertilleris. ‘

¢

2¢,~ Un gparate pars rromedier =pmsvetos teies cemeo

.

valores dv alcence o funciones de slcance en =] orden ds su

- 21 -
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Lecepc*un desde los teiemehras *naividﬁalcs ds up grupo,&péré-
o en el cue: un Valor de 5iferencia de slcence medio se deri-
ve de las diferenclas entre ol alcance epgendrade por un relo]
de alcance o disps 81t ive qimilar y lo®s aicences respecliivos de
terminsdos por o8 ﬁglamatras indiveduales, valor de diferen -
cia de alcance medlo ﬁéra la comunicacién & un lepiz % azador
de ourvas y otres elementos de up eict-ma de control de fu&go'
de srtilieria.

Z¢.- TUn éparato,segén e reivirndica en .os puntos
i¢ y 29, carccberizedo porque asocimdo con czds telémetro del
grupe hey un engranale Ge £1macenaje nor el caal el movimiento
gsegin .os dstos transmitidos desde el tulemetro es almacensado
pare &0 .1beraeion Sub81guiente, funto con medios por los cug
l1es el cbservador ounande esté convencido de lz exasctitud de la |
myadéaciin"de'alcance, pua&e'iibertar e: engran&je de aﬁmaceqi;

jo y comunilcar el moviaiento de diferencie de micence almacena

do & lob eismeptos promediesdores del parate, donde ®e combine

gon el movimiento libertado de los engransjee de slmamcensje ds
los obros telemetros del grups povae &sr, depiés de unm divi -

siénradacuada el valor de diferencie dexalcapnce medio,

¢ .~ Un &p axaﬁg segun e velv1udlca en el »ante 39,
en el cusl &l mgvimientc de difcrepcia de s.cance liberfado del}
epgreneje e alm&genaJe g8e comunicae de mpuevo al correspondien~
te telcmetro y se apiice en sentido opuscto & & jindicecion
asl telemetro de maners qne ¢ste se reajusta gntométicemente

con 8rregic & la graduecion de diferencia de elcance cero en

‘

«ngransje de almacensje descargado,

¢

Be,. Un mparato segun Se reivindice en el punto 29,

- 88 ~ p
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en el cusl el movimiente de diferencia de e; cance descargade
del engrensje de slmacensje se aplica en el mismo sentido & un
gegupndo epgrengje de a,macgnaje desde el cuoil es iiberiado 8l
comy etarse la déacarga del primer engrenaje de almecenaje ¥
cominicado en el miemo sentido 8l extremo de entrada del pri-
mer engrensje de almacenaje qné es8i =e vuelve & graduar con
arregio & .& diferencie de alcance de ia gzaduacién-delztgle~'
metro ec:raspondiehte. 7

69.5,Un aparabo segun.se reivipdice en los puntos
le, Ze, 4¢ o B2, cme caﬁprende‘un relej de alcance o dispesl~
tlvo equivalent & capez de graduarse a meno o automatlcamente ,
con respeto & l& proporcien,de cambio de.slcance, &pl icsndose
&€l tlcence engendraéo a°i producido e 105 el eaentos qus deter-
minen el slosnce medio, cen 10 cual este zloance medlo 86 man-

tiene automsticamente al Qia, aplicandose el slcance medio &si

4

det erminado a1 engranaje de aimacenaje,

¢,- Un aparato segﬁn 8e reivindics én lo8 puntos
22, Ze, 49 p b2 qune CGmprende un reloj de alcance o dispositivo
enzivaiente qué se‘puede grgduar/a mans o &utqmétieamente con
respecto & ig f%onorcién de czmbio de alcsance, aplicéndose el
&.cence . engendradc aai oxoducido 8l englanaje de aimacensje §
& o8 elementoa que determinan e: aicapce medio, Gon no cael
eate aloance medio se mantlene automatlcanﬁnte al dia.
) g ,- Un epareto segun se reivindica en los puntos
62 o 7e, cersacterizado por medies nor les cnzies l& pPOEOrCiOH
apiicadae de cambio de alcance nuede ipndicerse én un disl o por
un dispositive trezador o oomunicarseda'ot;cs e;émenﬁoal

¢

99,- Un aparato Segun 8e reivindica epm o8 punios

- 25~
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62, 72 u 8¢ caract erizedo. por medios por o8 cneles el elements

de proporcicn de cambio de slcance del reloj punede mccionarse
eutomaticamente con erreglo & i& diferencia entre el engendrado
det erminade nor el reloj y el esicance medio determinado por el

ararato,

169;- Un apargtc segun 8e reivindige en el »unto 92,
cargcterizado ror medios de relaéiéu verisbl e, tales como unsa
»6.ence de fulero varisble, por los cusles el elemento de ~ro-
soreicn de cambio de alcanae'del relo; nuede mccionarse antomd-
ticamente con arregio & 18 coloocecion del medic de relacidn va-
rieble nor up multiple, mayor o mepor .gne & unided, de la dife
rencie entre el alcance engéndrado determinado ~or el-reloj 'y

*

el alcance medioc deberminsdo por el anarato,

119,~ Un aparafo segin se reivindics en los ~untos
19,59,49,59,69,89,99 o 109 carscterizadc norcue se dis:conen me-
dios rers aplicar datos iniciales o ~sra regnler le gradumecién
que comrrenden un engrensje cctuente, tal como un mango, por el
cuel puéden apiicarse dstos 1 elsmento de sloasnce medio del ape-
rato y por éa msdiacién'él extremc de enirads del angranaje ds
simsceneje, indicandese el salcence medio en todo tiempo, ¥ dis-
conicndose embregmes para eisler ai elemento de relaj de slcance
hY gropoﬁcién de cambig durants le Qperacién de cpiocer Yy reguler

¢

los datos,

+

129, Uﬁ é?a:ato segun Se¢ reivindice en los puntos
2e, Ze, 42, be, 72, 89, 99 o 10¢, caracterizado nporcus se dispo~
nen meidios péra aplicar'datoa iniciales o pare la regulaciéﬂ de
ia cciocaci&a gus CQmprénden'ﬁn engranaje actuente, ta; cemo un

mango, por el cusl puedshn apiicarse dstos el extremo de entr:da

- 24"



Lo}

i0

20

26

| a 15775

‘del engranaje de almacénaje e igusimente al eicmento e elecance
msdio del aparako‘asociadd con medios mers indicer en todo Viem-
ﬁo el elcance medle, junio con embragues pars sislar el elcuente
de relod de alcance~y_;foporcién de cembio durante lea operacién

‘ N
de graduer o gjuster (ps datos. |

1Z¢ .~ Un gparato segun se reivindies en cualquiera
e .cs puntos anterio:as gue tiene engranejes-de bblicuidadrque
poeden Ser simiiares & los elsmentos de un reioj de slcance,con.
los cuasies e sl casé de cada telém-tro del grupo su aportacién
e los dstos de cue derivapnel aicance medio puede modificerse coni

, )

erreg .o & €u im;drtancia,e segurided céiculadae copocides,

14e,~ Un apersto segén se rei#indica en 21 punte 13¢,
gae %iene en &Spciscion con lioe engrenajes de geguridad medios
teles como dieles e indices para‘indicar 108 veiores de obllicui~ .

4

ded eplicedos. |

152.~ ﬁn spareto eegin se reiviudice en los puntos
1%2 & 14° cue tiene apersatos de obilcuided cade uno dsvlos cna-
leg con respecto 8 su\épartacién puede modificarse con respecto
& Su vVelor p.eno & cerp.,

162.~ Un apersto segin se reivindica en el punto 15¢
cue tiene medios ypor loe cueles .o8 respectives engrensjes de
oblicuided del grupo pueden, por sumento o disminucidn de sus
arortaciones modifigarsé de meneve cue su sume permentza cons-

¢

tante.

i

17¢.- Un epersto segin se reivindice en los pontos
Fe p 16¢ que'tiene en &saci&qién con cada cnegraneje 8e obliieni-
ded,medios rare asccionar &1 elemento de moditicacion de oblicui-

dnd y pere indicer el velor sumentedo o disminuide epiicado de

-85 -
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$® ‘modificecidn, comunicendose los mevimientos correspondiaptes

‘& lze Yarias modificeciones & diferenclalee, la suma de cuyos mo-

vimientos se comanice & un indic&dor eguilinrsdor que indice ce-
ro cuando ei total de log va:.ores de”modifieacién anmentados de
los env"anajes de obsacuidad iguala al totel de los velores dis-

‘
minuidos de o8 ¥ estantes engranajes de oblicuidad del grupo,
8¢ .- Un aparahoAsegun_se reivindice en les puntos

l1¢ o 82, que comprende enlasdciacién con el e.emento de ajuete

del reloj un eiemento de cenversion que puede ser reguisb.e a

1& preoporci’m & mBno ¥ que eplica 8l elemento de modificecion de  ;

sroporeidn del reioj la regnlacidn d¢ proporcibn edecueds & 18
funcién especisl de mlcence u otros datos segin loe cusles esta
destinade a funcionar ei apgretc junto con medios por los cuales
por mediszcidn del elemento de caﬁfﬂreion ie nroporcion de1 reloj
‘v
pucde ecoionarse ¥ regulerse sutomaticeamente,
, %

199,- Un aparato pers rromedier detos Virtueimente
como 8@ describe conn referencia & los dibujos adjubtos.

209eUn aparato parae promediar détoa tales como datos
de telemetro:

Pal 'y como se he d.scrito en la Memoria gue antets
de reﬁreSentédb eh los dibujoe qu. 8e scompsiien ¥y con los fines
zas se hen ecmaalfieadc. |

ssta Mbmoria conste de veintiaeis ho jas escrites nor

‘

upa scle cara., o .
mearia, 3 OCT. 1048 S
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