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D. Romeo AGUSTONI, de nacionalided italiena, domicilia-
do en Ziirich,(Suiza), Pflugstrasse n¢ 16, solicita una paten-
te de invencidn por'20.aﬁos para Bspafia y sus Colonias, por
»UN APARATO PORTA-HERRAMIENTAS, PORTATIL” Clase 20, Grupo

20 del Nomenclator.-

Los aparatos porta-herramientas eléctricos o neumdticos

y portdtiles, conocidos hasta la fecha, tales como barrenado-

‘res, cigzallas, aserradores, destornilladores, terrajesdoras,

.y similares, tienen todos su motor propio, y sirven exclusi-

vamente para,uh solé uso, como es el taladrar, cortar, ase-
rrar u otra aplicacién especifica.— -

La presente solicitud de patente de invencidn, tiene
por objeto dar a conocer un aparato porta-herramientas que
pueda efectuar to@os los trabajos mencionados con un solo mo-
tor, en el cual se ha previsto, en su dispositivo de reduccidn
un cabezal que permite la colecacién.y fijacién de todas las
herfamientas necesariae, y sin gue para ello tenga quelrecu-
rtirse al emﬁleo de ninguna llave, destorn;llador, u otro
dtil adicional.- v

' Qtro perfeccionamiento del aparato porta-herramientas
portétil objeto de la patente, consiste en que la ruedecita ;
dentada del eje no se monta;direotamente en el drbol del mo- f
tor, sino que estd colocada separadamente, de modo'que al pro
ducirse la rotura de un diente, variacién en el ndimero de dien

tes, o desgaste de los mismos, ng es preciso recambiar todo

el rotor.-—
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A fin de lograr una adlida canstruccidn en estos apa-
ratos eléctricos portétiles,_se prevé un estator. -unipolar,
-en forma de herradura, en vez de un estator bipolar.-

En los dibujos adjuntos y que forman parte integrante de la
presente memoria, se ha representado, a titulo de ejemplo,
una forma de ejecucion del objeto de lainvencidn.- '

La Pig. 1 es una vista de conjunto de una forma de eje~
cucidn.~

_ Las Pigs. 2 ¥y 3, muestran una seccién del cabezal de fi
jacién.-

La Pig. 4 muestra el estator del motor, en forma de he~
rradura.- .

Lﬁ Fig. 5 representa la rueda dentada acoplada al drbol
del motor.-

La Fig. 6 muestra el eje para el montaje de un barreno.

La Eﬁé. 7 muestra el mismo eje con tuerca.-

La Fig. 8 representa un eje ﬁara la fijacidn de un dis-
¢o de desvastar.-

Les Figs. 9, 10 y 11, muestran como ejemplo iluetrativo

la forma de colocar una cortadora, una sierra 0 una esquina--

dora.-

La rueda dentada -1l- (Fig. 1 y 2), engrana con otra rug
da dentade mayox -2-, movida por el srbol ~%-. BEste dltimo
descansa en los cojinetes de bolas -4-5-, Dicho drbol -3-
presenta en un exfremo una embocadura -6-, que soporta el co
jinete de bolas -5-. E1 0tro extremo del &drbol -3, presenta
en su principio un taladro axial de forma cdnica que termina
en una hendidura de acoplamiento -7-, El cojinete de bolas
-4~ 8e asienta en un anillo -8~ que se ha fijado a la caja
-9~ del mecanismo del motor mediante los filetes -10- y el
costado cilfndrico ~11-. Sobre el anillo -8~ y mediante los

tornillos -12-, se ha.fijado otro anillo ~1%-, el cual per-

mite que el anille de acoplamiento -1l4~ gire libremente.-

ey e
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Este anillo de acoplamientos -14- presenta un fileteado in-
terior -=15- gue permite la sujecidn dé las diférentes herra-
mientas provistas de rosca -16-. Les diferentes herramien—
tas quedan centrades por la perte cilfndrica -31- del ani-
llo -8-, |
60 Todas las herramientas estén dotadas de un eje cénico
o cilindrico que se introduce en el 4rbol o eje hueco =3-.
Dicho eje hueco -3- posee en el extremo anterior un taladro
cénico =17~ que enlaza con un taladro cilfndrico -18-. Se-
gin el uso a gue se destinan las herramientas (Figs. 6 a 11)
65 su eje es de forma odénica -21-, en los casos que se trata de

barrenar, pulir o desvastar, mientras‘es de forma cilfndri-

b s e

ca en los casos que se trata de aserrar y cortar.- Todos los
ejes de las herramientas tienen en su extremo un apendice reg
tangular -23~ gue entra en la hendidura de acoplamiento ~7-.

As{, para colocar un barreno -25~, se introduce su eje

-20- (Fig. 6) en el érbol hueco -3-, centrdndose por la coin

cidencia de los conos -17- y -21-, y colocando el apendice |

[ER—

-23- en la hendidura de acoplamiento -7-. Para asegurar este
acoplamiento del érbol o eje se ha previsto un dispositivo de
75 retencién.- En la parte anterior del drbol hueco -3- aparece
un fileteado -3%6-~ sobre el cual rosca una anilla =37-, tam-
bién fileteada.- Esta Gltima, mediante la pieza anular -38-
ajusta el é&rbol de la herramienta -20~ en el 5rbol ~%-, Para
7 desmontaer el drbol o eje de acoplamiento -20- se emplea la }
80 tuerca -27-. ‘ é
Si interesa emplear una herramientg*que tenga partes fi~ E
jes y partes giratoriasam, como por ejemplo, una sierra, ciza-
lla u otra similaer, su 4rbol o eje cilindrico -22- (Fig. 11)
se introduce en el &rbol hueco -3- centrédndose en el hueco
85 cilfndrico -18- y fijédndose dentio del acoplamiento -7- me~
diante el apendice -23-, Las partes fijas -28-29-30- de las

herramientas, se unen en cambio, al anillo -1l4- de la caja
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del apareto.~ Todas estas herramientas pueden presentar cual
quier poeicidn radisl.- También puedén fijarse en una posi-
eibn determinadas, para lo cual el anillo -13- esté provisto
de varias hendiduras en las que entran las puntas -32-.(Figs.
3y 2).- La rueda dentada recambiable -1- (Fige 1 y 5) n¢ en~
caja en el drbol motor como ya se ha dicho; sino gque lo hace
en un eje separado adicional -111-. Un extremo de dicho eje
-111- constituyella rueda dentada ;1-, mientras que el otro
extremo forma un cono -2la-. Este Qltimo entra en la emboca—
dura cénica ~39- del drbol motor -47-. El acoplamiento de las
dos partes cdnicas se asegura mediante la arandela -34a-, qus
provista de aletas, puede también servir de ventilador -35-.
La embocadura cénica -39- del &rbol motor -47-, esté
provista de rosca -56a—, sobre la que se enrxrosca la arandele
fileteada -34a-. El paso de rosca -36a- estard fileteédo de
modo que haga girar lsa arandela -34a- en la direccidn rota-
tiva del motor.- La arandels -34a- presiona por su lado de
junta ~37a- contra la pieza anular -38a-, ajustando al eje

de la rueda dentada -111- sobre el eje motor, asegurando as{

‘ambas partes.~

Las partes que se tienen gue acoplar &% édrbol motor,
rueda dentada -l- y el manguito c¢énico -Qla;, pueden también
adoptar otrae formas de acoplamiento, tales como la de &rbol
cil{hdrico y espigas de conexién.f En la Fig. 1 se ilustra ls
forma del asidero ;41—, que forma la prolongacidn de la caja‘
del'motor.- Para facilitar el asimiento se ha previsto, un
saliente -43- para el dedo pulgar y una concavidad =44~ en la

cubierta -42-,

El interruptor o enchufe han sido previstos en la posi-
cibn -45- o0 -46-, E1 juego del &rbol motor -47-, soportado
por los cojinetes de bolas -48-, es regulable por el filetea-
do -53-. Los agujeros -50- y —51- sirven para la ventilacidn

del motor,-~

e ey
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Como idea del wolumen del conjunto de la méquirna, se
menciona que ella solo tiene 175 mm. de largo y 100 mm. de
ancho y 125 mm. de sltura desde el asidero.- Su peso es aprp

ximadamente 1,8 Kilos.-

REIVINDICACIONES

18,.-”"UN APARATO PORTA-HERRAMIENTAS, PORTATIL” caracte-—

rizado por el hecho de gque el aparato permite el scoplamien-

to del diferentes hérramientas para efectuar distintos tra-

bajos, las cuales son accionadas por un motor y mecanismo

comin, &l cual se adapta la herramienta correspondiente me-
diante un eje de acoplamiento,-~

28 ,-”UN APARATO PORTA-HERRAMIENTAS, PORTATIL” segin la

reivindicacién le, caracterizado por el hecho de que el ape f

rato estéd compuesto por un motor, un cabezal para el acopla-
miento de la herramiemnta y por un dispositivo que permite la
fijacidén, centramiento y accionamiento de la herramienta aco
plada.~

38.~"UN APARATO PORTA-HERRAMIENTAS, PORTATIL” ségﬁn las
reivindicaciones 1% y 28, caracterizado por el hecho de gue
se ha previsto un acoplamiento anular a rosca o bayoneta,
que permite sujetar la parté fija de las herramientas gue
tengan gue emplearse, mientras que la parte giratoria de las
mismas se introduce en un drbol hueco, cdnico-cilindrico,
acopléndose a su émbocadura.-

48 ,-”UN APARATO PORTA-HERRAMIENTAS, PORTATIL” segiin las
reivindicaciones 1&, 2% y %2, caracterizado por el hecho de
que las herramientas gue no tienen paites fijas o amovibles,
estén dotades de un eje cdénico eon un seliente de acoplamien-
to.-

58 ,~.7”UN APARATO PORTA-HERRAMIENTAS, PORTATIL” segin las

S 0 o e 0 i (Nt 1M D AP Wy P AT i e s e T v w6
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reivindicaciones 12 y 48, caracterizado por el hecho de que
las herramientas con partes fijas, estén dotedas de wn eje
eilindrico, con un saliente para su acoplamiento.-

68 ,~"UN APARATO PORTA-HERRAMIENTAS, PORTATIL” segin la
reivindicecidn 18, caracteriszado por el hecho de que la rue-
da dentada acoplada al extremo del 4rbol motor, no estd fija-
da directaﬁente a dicho arbol, sino que =e monta en un eje
separado que se hace solidario del &rbol motor.-

78 ,~”UN APARATO PORTA-~HERRAMIENTAS, PORTATIL” segin las
reivindicéciones 18 y 62, caracterigzado por el hecho deque
el acoplamiento zntre el eje de la rueda dentada y el arbol
motor se logra mediante una arandela gue ajustandose sobre
un saliente de la rueda dentada‘preeiona en direccidn al ar-
bol motor.-~

88 .~7"UN APARATO PORTA-HEBRAMIENTAS, PORTAPIL” segin las
reivindicéciones 18, GE_y 72, caracterizado por el hecho de
qué~la arandela de aéoplamiento de la rueda dentada estd bro-
vieta de aletas que actian como ventilador.-

g&.-"UN APARATO POBEA-HERRAMIENTAS,PORTATIL” segin las
reivindicaciones 12 y 62, caracterizado por el hecho de que
el acoplamiento entre el eje coénico de la rueda dentada y la
cavidad cénica correspondiehte del 4rbol motor se efectis me-
diante el roscado del extremblprolongado del arbol motor en
la araendela de acoplamiento, produciendo la sujecidn del cono.

108 ,-”UN APARATO PORTA-HERRAMIENTAS, PORTATIL” segin las
reivindicaciones 12 y 68, caracterizado por el hecho de que

en los cambios de rotacidm, el acoplamiento de la rueda den-

s 8 e e W e
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tada puede realizarse mediante una cufia o tornillo de presidn. :

11e,-7UN APARATO PORTA-HERRAMIENTAS, PORTATIL” segin la
reivindicacidn 1¢, caracterizado por el hecho de que el esta-
tor del motor gue es unipolar, fiene forme de herradura .-

122 ,-”UN APARATO PORTA-HERRAMIENTAS, PORTATIL” gegun la



185

190

o 475155

reivindicaecidn iﬁ, caracterizado por el hecho de que el jue-
go del drbol motor y del eje cénico es controlable mediante
ung tuerca.-

138,-70N APARATO PORTA~HERRAMIENTAS, FORTATIL” segin ls
reivindicacidn 12, caracterizado por el hecho de que la caja
del aparato presenta una prolongacién en forma de asidero, y
esta provista de un sallente y de una concevidad, pars la co-
locacidn y apoyo de los dedos.-

14&,-"UN APARATO PORTA-HERRAMIENTAS, PORTATIL” Tal como
ge ha descrito y demostradé en los dibujos :djuntos.-'

Consta de siete hojas, foliadas y mecanografiadas por

nna sola cara.-

Barcelona a 10 de Septiembre de 1946

PSR

g




L. Romeo AGUCSTONI .-

Ezcala Varia

Barcelons 10 de Jep-
tlembzn de. 1ﬁ46 -

- ww; RENTE
J? 2




D.

Romeo AGUSTONT.-

29 22

00818 VYariahle

730 12 22

Rarcelona 10

Septiembr)

1946 m B3




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



