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por DIEZ años

a nombre de CREED aNi? COMPAin' IMITED, entidad británica, 

establecida en Telegraph Hoase, croydon, c^nrrey,Inglaterra, 

por:

"DN MECANISMO TRADCCPOR PARA VN RECEPTOR TELEGRAFICO IMPRESOR"

El presente invento se r e f ie r e  primordialmente a 

aparatos te leg rá ficos  impresores y, mas especialmente, a ins­

trumentos receptores te legrá ficos  impresores en los coales, 

sobre en medie receptor, tal como ana cinta, se imprimen ca­

racteres representativos de los grupos de señales recibidos 

con arreglo a nn código.
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El objeto principal del invento es orear un instru­

mento te leg rá fico  receptoé impresor que sea de funcionamiento 

seguro, suave y e f ica z , capaz de operar a gran velocidad y que 

pueda fhbrioarse y conservarse en estado de funcionamiento con 

facilid&d y coste reducido. De acuerdo con lo especificado,

5 ¡¡a construcción del instrumento receptor es ta l que se requie­

re un número mínimo de elementos, y una gran proporción de las 

niezas empleadas es ta l que pueden elaborarse fácilmente bien 

mediatte estampación, bien sobre tornos automáticos de roscar. 

Aunque algunas de las piezas o elementos requieren mecaniza - 

10 cien sobre c iertos de sus puntos, su diseño es ta l que dicha . 

mecanización es mínima. También la  colocación de los diver­

sos elementos y de sus sub-agr oraciones en la  maquina es ta l 

que se requiere un número mínimo de elementos de inter-cone - 

xión.

15 De acuerdo con una caracterís tica  del presente in­

vento, un mecanismo traductor para un receptor te legrá fico  im­

presor que comprende miembros pivotados en forma suelta, uno 

por cada elemento de señal, mantenidos o no mantenidos se lec­

tivamente en un extremo de acuerdo con la  naturaleza del e le -  

20 mentó de señ a , y que, bajo- la  acción de levas individuales, 

ejecutan dos d iferentes trayectorias de movimiento según sean 

retenidos o no retenidos, se caracteriza porque estos miembros 

—- están formados comoaáÉmb¡ros de trinquete que se ap ican a míem

bros selectores correspondientes rar = mantener a éstos aparta- 

25 dos de ta posición se se lec tiva  y dispuestos para que, cuando 

están retenidos en un extremo, se naeVSR de forma que liberten 

os correspondientes miembros selectores para moverse a la  po­

sición se lectora, disponiéndose medios para controlar ja  poai-
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oió-n 'de impresión de ana. rueda de tipos de acuerdo coa 3 a 

colocación de dichos miembros se lec tores.

Según otra característica  del presente invento, 

an mecanismo traductor rara un receptor te leg rá fico  impresor 

5 comofende ana piara!idad de miembros de trinquete, cada uno

de e los montado en forma sue' ta  en un extremo sobre una es­

piga de pivotamiento de modo que quer.e en libertad para pivo- 

tar en torno de dicha espiga s i  no esta sometido a ninguna 

aoción limitadora, miembros para lim itar -i a acción de cada 

10 uno de dichos medios de trinquete en su otro extremo en una 

posición de i a armadura del imán de recepción, una serie  de 

levas que permiten que cada miembro de trinquete pivote a su 

vez en torno de uno u otro extremo, según esté o no limitado 

su acción por a armadura de! imán de recepción, un miembro 

15 se lector cara cada miembro de trinquete mantenido normalmen­

te apartado de la  posicicn selectora y en libertad de caer 

a dicha posición selectora cuando dicho miembro de trinque­

te pivote en torno del extremo de acción limitada mediante 

la  armadura, del imán de recepción, medios aocíohados meca - 

20 nicamente para mover los  miembros selectores a los cuales 

se ha permitido caer a la  posición selectora y medios para 

hacer que dicho movimiento seleccione la  posición impreso­

ra de una rueda de t ipos.

R. base de la  descripción detallada siguiente,

25 tomada en relación con los dibujos adjuntos, podrá obtener­

se una comprensión más completa y definid^" - del invento .

En dichos dibujos:

La figura  1 es una. v is ta  extendida en nerpectiva 
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de alguno de los principales elementos de! invento, que 

maestra la forma en que estos diversos elementos cooperan 

entre s i;
La figura  2 es ana vista  fragmentaria,en corte 

dado por el centro y a o largo d: su e je ,  de los, manguitos 

de las levas selectoras y de accionamiento.

la  figura  3 es una disposición esquemática de 

los engranajes u tilizados para hacer g irar ios diversos 

árboles;

a f iga ra  4 es una v is ta  en corte longitudinal 

dado a través del oentro de la  unidad de parada de la  rue­

da. de tipos;

La figu ra  b es una v is ta  que muestra la  posición 

re la t iv a  y la  disposición de un trinquete se lec tor, un se lec­

tor , una barra de transferencia y de los diversos fiadores 

de accionamiento para los mismos.

Las figuras 6 y 7 son v is tas  análogas a la  figura 

5 mostrando sus elementos en 1& posición accionada;

La figura  8 es una v is ta  en corte de un embrague 

empleado oara hacer g irar  el manguito de leva de acciona — 

miento, dándose el corte virtuslmente por la  *inea 8—8 de 

la  figura 2;

La figu ra  9 es una v is ta  fragmentaria en planta 

del mecanismo de orientación que se emplea para detener el 

árbol del selector*en oosiciones variab les, de acuerdo con 

el ajuste del mecanismo de orientación;

Las figuras 10 y H  son alzados, de fren te  y de 

izquierda, respectivamente, del mecanismo de orientación- re-
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presentado en la  figura  9; y

La figura 12 ea un diagrama de tiempos de las 

diversas levas del manguito de levas de accionamiento.

Las figuras 13 y 14 son v is tas  que muestran una 

disposición modificada de los trinquetes, palancas y na - 

lencas de tranaferencja de acuerdo con el invento.

Con referencia, primeramente, a as figuras 2 y 

3, un miembro de armazón 21 dispuesto adecuadamente en po­

sición v e r t ica l  s irve como soporte principal de los diver­

sos elementos y combinaciones del aparato impresor. El ar 

mazon 21 tiene en su parte in fe r io r  una sección horizontal, 

no representada, sobre la  cual va montado el motor de accio­

namiento, que tampoco se representa, del cua se deriva la 

energía para accionar el receptor. Im -u aada por el motor 

y destinada a ser girada constantemente por el míeme hay una

rueda dentada 22 ene engrana con otra 23 montada sobre un 

co lla r  24, que a su vez va sujeto a un árbol de accionamíen 

to 26. La rueda dentada 23 engrana con una rueda 27 del 

árbol se lector, situada encima, y que va sujeta a un co llar 

26, montado loco sobre el árbol 29 del se lec tor . Una rue­

da dentada loca 51 montada en forma pivotable sobre un espá 

rrago 32 en el armazón 2 }, engrana con l a  rueda 2¿ y con una 

rueda 33 de accionamiento de una unidad de parada. La rue­

da 33 que impulsa la  unidad de parada, figu ra  4, va sujeta 

a un co llar 36 que, a su vez, va montado loco junto al ex - 

tremo izquierdo del árbol 37 de la  unidad de parada de a 

rueda de t ip os . A continuación se explicará la  íorma en 

que los diversos árboles sirven para o oerar sos mecanismos
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asociados.
El árbol de accionamiento 26, figura  2 ya monta­

do junto a su extremo de la  derecha en un cojinete 28, sopor­

tado en el bastidor 21, mientras que an extremo de la izquier 

6 da ya montado en un cojinete 39 dispuesto en un soporte 41 que 

ya sujeto al bastidor 21' por medios no representados. Un 

manguito 42 de levas de accionamiento va montado loco mediante 

caequillos 42 y 44 en sus extremos sobre e árbol 26 de accio­

namiento. El manguito de levas de accionamiento, 42, es pues- 

10 to en rotación por e¿ árbol 26 mediante un embrague de dien­

tes o de acción positiva  indicado de modo general ^or la re ­

ferencia 46. El elemnto impulsor del embrague 46 compren­

de una rueda d  ̂ trinquete 47- forzada sobre el árbol de ac - 

ci-namíento 26 que gira constantemente para au rotación con 

16 el mismo, mientras que un miembro rebajado 48, figuras 2 y 

8, constituye e¿ miembro accionado del embrague. El 

miembro rebajado 48 está destinado a g irar  con e l manguito 

de leves de accionamiento, 42, y l leva  un trinquete 49 mon­

tado en fors&. pivotable sobre una espiga 51 en el mismo.

20 Un resorte piano 52 sujeto al exterior ó el miembro rebajado 

48 tiende normalmente a hacer pivotar el trinquete 49 en el 

sentido do las agujas del r e lo j ,  como se representa en la  

figura 8, piara hacer que una punta 53 encaje entre j os dientas 

de la  rueda de trinquete 47 ene g ira  constantemente. Sin 

25 embarga, el miembro 48 junto con el manguito de levas de ac­

cionamiento, 42, es mantenido normalmente en reposo en sa po­

sición normal de reposo mediante una palanca de disparo 54 

que se aplica sobre una superfic ie 56 del trinquete 49 para
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mantener la  iunta 53 fuera de contacto con los dientes de 

la rueda dt? trinquete 47. Cuando el disparo 54 es accio­

nado en la  forma que mego se describirá, el trinquete 49 

puede pivotar en el sentido de las agíjas del r e lo j  bajo 

5 la  acción del resorte 52 para ooger la  panta 55 oon los

dientes de ¡a rueda de trinquete 47 en rotación, con m 

cual el manguito 42 de levas de accionamiento g ira  con el 

árbol 26. La palanca de disparo 54, como luego se indica­

rá, es accionada solo momentáneamente,siendo devuelta a con 

10 tinuación a su posición norma., is ta  para aplicarse a la  

superfic ie 56 y hacer pivotar el trinquete 49 en sentido 

contrario al de las agujas del r e lo j  para zafar la  punta 53 

de ios dientes de la  rueda de trinquete 47, despees de una 

revolución del manguito de levas 42. Asi, cada vez que la  

15' palanca de dispare 64 es accionada, el manguito de levas 42 

queda en libertad para hacer una sola  revolución enxuna sola 

v e z .

Líontadas sobre el manguito de levas de acciona­

miento, 42 de izquierda a derecha, figura  2, hay una leva 

20 impresora 57, una leva de avance 58, una leva o disco ranu- 

rado 59 para impedir la rotación del manguito en la  d irec­

ción inversa, una leva de reajuste de se lectores, 60, una 

leva 61 de transferencia de selectores y una leva 62 de rea­

juste de las barras d¿ transferencia. Las citadas levas 

26 _ 57 a 62, espaciadas por separadores ta les como 65, van to -

das sujetas contra un reborde 64 del extremo de la  derecha 

del manguito 42, para g irar  ea&eeste, mediante una tuerca 

66 en encaje de rosca oon el extremo roscado de la izqu ier-
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áa del manguito 42. ¿ s i ,  todas las evas mencionas 57 a 

62 van sujetas en posición y pueden g ir * r  con el manguito 

42.
Come antes se ha dicho, la  rueda dentada 23 del 

5 árbol de accionamiento, que g ira  constantemente, engrana con

la rueda 27 del árbol de .levas de los selectores e impulsa 

dicha rueda 27 que, junto con el co llar o cubo 28, va monta­

da loca sobre el árbol 29 de levas se lectoras. mate árbol 

29 es normalmente mantenido en reposo en su posición norntM. 

10 de reposo por medios que luego se describirán y normalmente 

tiende a g ira r  mediante la  acción de un embrague de fr ic c ión  

indicado de modo general por el numero 67, f igu ra  2, situa­

do Junto a so extremo de la  derecha. En la  figu ra  1 se 

nM3 atrs diagramáticamente el embrague de fr ic c ión  67. El 

16 árbol de levas 29 del se lec tor , figu ra  2, va montado Junto 

a su centro en un cojinete 68 soportado en el bastidor 21 y 

en su extremo de la  izquierda en un cojinete sim ilar 69 dija 

ruesto en un soporte 71, sostenido también desde e l basti - 

dor 21.

20 ' El embrague de fr ic c ión  67 empleado para hacer

g irar  el árbol 29 de levas selectoras coturren, e un Juego de 

espigas 72 que se extienden axialmente desde e l co llar 28. 

Estas espigas 72 encajan en ranuras radiales d elementos ta 

les como los segmentos 73, hechos de resina s in té tica , para 

25 hacerlos g irar  con el co l la r .  Un resorte he lico ida l arre - 

liado oír calarmente 74 y que puede contraerse en sentido ra 

d ia l rodea loe segmentos 73 y los comprime junto con un ele 

mentó de fr ic c ión  ta l como un manguito d f i e l t r o  76 contra
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la p e r i fe r ia  ex terior de un co lla r  77. Este co llar Ya mon­

tado sobre una sección del árbol 29 en la  cual han sido forma­

das caras planas y puede g irar con el árbol en virtud de di - 

chas caras planas. Los segmentos 73. junto con el manguito 

g de f i e l t r o  76, haciendo presión contra la  p e r i fe r ia  del co llar

77, tienden a hacerlo g irar junto con e.l árbol 29 y la rueda 

dentada 27. Sin embargo, con el árbol mantenido en reposo 

en so posición normal de reposo, el manguito de f i e l t r o  76 pa­

tina sobre a p e r i fe r ia  del co lla r  77.

10 Sujeto al árbol de levas 29 del se lec tor , para g i ­

rar con e l  mismo, y entre os dos cojinetes 68 y 69, hay un 

manguito 78 de levas de se. actor. iloatadas sobre el manguito 

78 hay cinco levas ranuradas selectoras 79 y una leva de dis­

paro 81. Un espaciador 82 separa la  leva de disparo 81 de 

15 las levas selectoras 79, mientras que una tuerca 83, áa enca­

ja  roscada oon el extremo roscado de la  izquierda del mangui­

to de levas 78, sujeta las levas selectoras 79 y la leva de 

disparo 81 contra un reborde del extremo de la  derecha del 

manguito, de forma que las levas pueden g irar con el manguito. 

20 Los elementos que cooperan con las diversas levas del mangui­

to de levas selectoras se descríran luego en deta lle  en rela- 

oión con la  descripción de estos elementos. Un brazo de to 

pe 84 sujeto al extremo de la izquierda del árbol 29 de le  - 

vas selectoras, mediante un to rn i l lo  de sujeción 86, puede 

26 g irar con el mismo y contra la  rotación del árbol de la  rue­

da de t ipos, del modo que luego se describ irá.

Oon el f in  de compensar las variaciones en los im- 

pulsoaeAe arranque en relación con los siguientes impulsos de
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señales, laa cuales son debidas a las condiciones de la  l i  - 

cea o a otras, se hace uso de un mecanismo orient-dor y ta l  

mecanismí. ,̂ como es sabido en . a técnica, permite la compensa 

cien de los impulsos variables de arranque con el í in  de cue 

5 las diversas levas selectoras cooperen con elementos asocia -

dos que, en el presente invento, son los trinquetes selecto - 

res antes mencionados, en e l punto medio o punto mas eficaz 

de sus respectivos impulsos de- señal. Esto se rea liza , p r i­

mordialmente, haciendo variar la  posición de parada del árbol 

89 de levas s e ,ectoras, El imán se lector, que determina las 

trayectorias del movimiento de los trinquetes selectores,como 

antes se d ijo  brevemente, controla también mediante los diapo_ 

s i t iv o s  del mecanismo orientador, la  liberación y la  parada 

del árbol 29 de levas selectoras. El imán se lector 87,figu- 

25 ra 1, que comprenda- des bobinas devanadas por separado, va

convenientemente montado sobre un soporte 88 ene forma parte 

del bastidor del abarato impresor, ¿sociado con el imán 87 

^ay una armadura 89 sujeta a Ih porción colgante de una palan 

ca de armadura 91 montada en forma pivotab¡e sobra una v a r i - 

20 Ha. de pivotamientc 92. Un resorte r e t rá c t i l  93 sujeto a

la palanca 91 de la armadura, tiende normalmente a hacer pi- 

votar a ésta en dirección contraria a la  de las agujas del 

r e lo j ,  como se representa en la  figu ra  i ,  hacia una posición 

llamada "retra ída ''.

25 En ios sistemas te leg rá ficos  de arranque y parada

o arrítm icos, el c ircuito de linea está normalmente oerrado 

durante' los periodos de reposo o sin corriente y consiguien­

temente, el imán se lec tor  87 se excitará durante dichos pe -
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riodos para hacer pivotar la palanca asociada 91 de 'a  arma­

dura a su posición accionada en contra de la acción del re ­

sorte re trá c t i l  asociado 93. Asociado con el lado delante­

ro de la  sección colgante de la  palanca de armadura 91 hay un 

g brazo 94 de una palanca acodada 96, la cual va montada en fo r

ma piYotable sobre un to rn i l lo  Yert iea l rebajado 97 dispues­

to en el soporte 88, y un resorte 98 unido al otro brazo 99 

de la  palanca acodada 96 tiende normalmente a hacerlo piYo - 

tar en dirección contraria a la  de las agujas del r e lo j ,  mi- 

10 rando desde arriba, para mantener e l  extremo del brazo 94 a- 

plicado contra el lado delantero de la palanca dexarmaárra 

91. Los resortes 93 y 9C trabajan uno en contra del otro; 

sin embargo, la  fuerza del resorte 93 es mucho mayor que la 

del resorte 98 de ta l :ieúo que éste tiene poca influencia eo- 

15 bre e l movimiento de la  palanca 91 de la armadura. Con el 

imán 87 excitado y la  palanca 91 de la  armadura en su posi - 

ción accionada, e l resorte 98 puede hacer piYotar la  palanca 

acodada 96 de modo que la extremidad da su brazo 99 está en 

el trayecto de un brazo curYo 101 o aplicada contra el mismo, 

20 figura 9, de un paso de parada 102 para bloquear su movimien- 

to . El paso de parada 102 Ya montado en forma pivotable so­

bre un to rn il lo  rebajado 103 dispuesto en una placa substan­

cia l mente c ircu lar 104. Un distanciado r 106 separa el paso 

de parada 102 de la placa 104 en una distancia predetermina- 

25 da por las razones que luego serán evidentes. la placa 104 

va montada en forma pivotable sobre un caequillo rebordeado 

107 que va dispuesto en un soporte 108 unido al citado sopor­

te  71. <-i casquillo rebordeado 107 está en el extremo delan
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tero del árbol 29 de levas selectoras y concéntrico al mis­

mo. Ua brazo 109, fig-nras 10 y l l ,  del paso de parada 102,

está en el trayecto de la  extremidad del brezo de parada 84 

y normalmente aplicado contra el mismo para detener la rota - 

ción del árbol 29 de levas selectoras. Con el brezo de pa­

rada 84 aplicado contra el brazo 109 del paso de perada 102, 

tiende a, hacer pivotar el paso de parada en el sentido de las 

agujas del r e lo j ,  como se representa en 1 a figura  10, pero? 

con la palanca acodada 96 en la  sicinn supuesta, se ev ita  

el pivotamiento del paso de parada 102 y asi el árbol 29 de 

levas selectoras es mantenido en reposo.

Supóngase que el impulso de arranque es recibido 

en el imán selector 87 y que, de acuerdo con la  practica ge­

nera*, este impulso de arranque es rn estado de circu ito  a- 

b ierto . Consiguientemente, el impulso d<; arranque permite 

que el resorte 93 haga pivotar la  palanca 9.-,. de a armadura 

a su posición no operada o retraída y do arte ta l movimien­

to de la  palanca 91 la  palanca acodada 96 es pivotada en l i ­

gera medida en i a dirección de las agujas del r e le j ,  mirando 

desde arriba, en contra de la acción de su resorte asociado 

96. Este movimiento de pivotamiento de la  palanca acedada 

96 mueve el extremo de= brazo 99 fuera de aplicación con el 

brazo l 01 del paso de parada 102. AAcontinunción, el bra­

zo de parada 84 puede hacer pivotar* el paso de carada 102 

en 1 a dirección de las agujas re í re lo j  o o ato se representa 

en la  figura  10 hasta 3*e ios extremos del brazo i 09 y del 

brazo de pereda 84 se salvan mutuamente, este momento,un 

resorte 1.11 unido al brazo 1^1 del paso de parada 102 haca 

pivotar a. éste en sentido contrario al de las agujas del ra-
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lo# hasta que el brazo 101 ohoca contra un tope 112 que colo­

ca de nuevo el brazo 109 en e l trayeoto del brazo de parada 

84. A s i, el brazo de parada 84 y el árbol 29 de .¡evas ee - 

lectoras son libertadas en respuesta al impulso de arranque 

5 que precede a cada grupo de señales del código.

a velocidad de rotación del árbol de levas salee 

toras con respecto a los grupos del codigo es ta l  que com - 

pletara una revolución durante la  recepción del impulse de 

reroso que sigue a los cinco impulsos de señal. El impul- 

10 so de reposo es un estado de c ircu ito cerrado y, por consi­

guiente, la  palanca de armadura 91 se moverá a su posición 

accionada dejando que la  palanca acodada 96 tome su posi - 

ción normal y en esta posición el extremo de su brazo 99 

está en relación operativa con el brazo 101 del paso de pa 

15 rada 102. &si, cuando el brazo de parada 84 completa su 

revolución, coge el brazo 109 del paso de parada 102 y lo 

hace pivotar en el sentido de las agujas del r e lo j  en con­

tra de la  acción del resorte asociado 1**1 hasta que ' a su­

p e r f ic ie  exterior del brazo 101 coge e l extremo del brazo 

*30 99. t*sl el brazo de parada y el árbol 29 de levas se lec­

toras son d tenidos en respuesta al impuso de reposo que 

sigue a un grupo asociado de código.

La placa g ira tor ia  104 que lleva  el paso de para­

da 102 tiene un saliente US que se extiende axialmente des- 

^  de la misma y en e l  cual va roscado un to rn i l lo  moleteado

114. El sa lien te US se extiende más a l lá  del borde circu­

la r  superior del soporte 108 y mediante el apretamiento del 

to rn i l lo  moleteado 114, la placa g ira to r ia  puede sujetarse
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al soporte 108. Aflojando el t o m i l lo  maleteado 114, la 

placa 104 puedemoverse en torno del e je  del árbol 29 de e- 

vas selectoras y, avidant emente, ta l movimiento de la  placa 

104 cambie a posición de reposo del árbol 29 de lavas rolso 

5 toras con respecto a scs elementos asociados. Un grupo de 

marcas indicadoras tales como 116 sobre el soporte 108 coo­

pera con el t o m i l l o  maleteado 114 con el f i a  de indicar la 

magnitud de movimiento de la  placa 104 coando efectúa ana 

regulación. Guindo la  placa 104 se mueve, el extremo del 

10 brazo 99 de la  palanca acodada 96 mantiene la misma re la ­

ción con el brazo corvo 101 del paso de parada 102 y es ca­

paz, por consiguiente, de in ic ia r  y detener la  rotación del 

árbol 29 de levas selectoras para cualquier posición de- la 

piaea 104, dentro de lim ites predeterminados. Será eviden- 

16 te que la  posición de la -maca 104 pueda ser alterada con tan 

ta fac ilidad  dorante la  recepción de.señales.de código como 

cnando el receptor está en reposo fac ilitándose en gran mane­

ra la  regulación por el deta lle  de la  posibilidad de mover 

la. placa 104 durante la  recepción de señales de código.

20 Asi, la  posición de reposo del árbol 29 de levas selectoras 

puede variarse dentro d.. lim ites determinados de antemano 

para permitir que sus ¿ evaa selectoras cooperen con sus ele 

mantos asociados durante la porción media o porcim Mas e f i  

caz de sus respectivos impulsos de señalización. La forma 

26 en cae las levas selectoras 79 'cooperan con sus ei. amentos 

asociados será descrita detalladamente en to que sigue.

Como se representa en la  figura  2, os trinquetes 

selectores 117 antes mencionados van convenientemente sopor-

14
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tados entre p.'aisas ver t ica les  de guia ta les  como 118 y están 

asociados con respectivas levas de las levas selectoras 79. 

i,os trinquetes selectores 117 y laa placas de guia 118 van 

soportados sobre espárragos ta les  cpmo 119 que se extienden 

horizontaimenta desde una placa de montura 121 soportada des 

de el bastidor 21. Los trinquetes selectores 11? están en ai 

mismo plano ve r t ica l  que las lavas selectoras asociadas 79, y 

su movimiento en los planos ver t ica les  queda permitido en la 

forma que luego se describ irá.

Con referencia ahoia a la figura  1 que muestra 

los trinquetes selectores 117 un una.'disposición extendida, 

y a la  figura  5, que muestra uno de los trinquetes se lecto­

res y elementos asociados, se observará que jos trinquetes 

están dispuestos en posición substancialmente ve r t ica l y que 

los extremos in fer iores  tienen en los mismos bifurcaciones 

horizontales 1.22 con sus aberturas hacia la  izquierda. Una 

espiga horizontal estacionaria 128 pasa a través de las bi - 

furcaeíonea 122 y soporta en e l la  ios trinquetes 117 del se­

lec to r .  Junto al oentro y a la  derecha de ceda trinquete 

selector 117 h&y un sa liente .24 seguidor d leva que ñor - 

mal mente se i-.piioa e la  p e r ife r ia  de uní leva selectora - so- 

ci da79 . Unos resortes individuales 126 unidos a ios tr in  

qaetes selectores 117 encima de ios salientes 124 tienden 

nona* ^mente o, h car nivotar ios trinquetes en el sentido de 

¿as agujag gQi r e lo j  en torno de la  espiga 125 y mantienen 

los salientes seguidores aplicados contr sus leves sooir- 

das. En los extremos superiores de los trinquetes seleoto- 

iea 117 hay naos salientes 127 que se extienden haci^ la  de-
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recha, 'tos cuales cooperan, en la  forma qqe luego se descri­

birá, con la  sección colgante 128 de una placa 129 unida a 

la  palanca de armadura 91 mediante to rn i l lo s  131 para que se

mueva con la misma para determinar les trayectorias de movi- 

5 miento de los trinquetes.

Cuando el imán selector 87 está excitado, la  pa­

lanca de armadura 91, junto con la  129, está coloca­

da de modo que la  sección colgante 128 esté frente a los sa­

lien tes  127 de los trinquetes 117, salientes que se extien - 

^0 den hacia la  derecha. análogamente, cuando el imán selec - 

to r  está desexcitado, la  palanca 91 de la  armadura y la  pla­

ca 129 están colocadas de modo que la  sección colgante 128 

está fuera dt. 1.a trayectoria  de movimiento de los trinquetes 

117, como se representa en lineas y trazos en la  figura 8,

^  Cada una de las . evas selectoras 79 tiene reta  -

jos t<;lea como 132 y los rebajos de ¡as distin tas levas es - 

táa dispuestos de modo que giren en relación operativa con 

seguidores de leva 124 de los trinquetes asociados 117 pro - 

greSivamente durante la  rotación del árbol 39 de las levas 

20 selectoras. nste 'rbol 29 es jibettado como ntes se ha 

descrito y el mecanismo orientador está preferiblemente a- 

justado para mermitir que ios rebajos 132 hag-n contacto 

con sus seguidores de leva asociados 124 durante la  nox-cióa 

media o más eficaz de sus impulsos de señalización asocia -

25 dos.

las superficies in fe r io res  de las bifurcaciones 

122 de ;os trinquetes selectores 117 se aplican normalmente 

sobre superfici es asociadas lsg  contiguas a los extremos de

-  16  -



la derecha de selectores asociados 134. Los selectores 134 

están dispuestos en posición virtualmente horizontal y tienen 

ranuras horizontales 136 en sus extremos de la  izquierda, en 

las cuales encaja una espiga estacionaria 137, yendo soporta­

dos por e l la .  Unos resortes individuales 138 unidos a bra­

zos 139 da los selectores 134, que se extienden hacia arriba, 

tienden a hacerlos pivotar en el sentido de las agujas del re 

lo j  y al mismo tiempo tienden a-mover i os selectores como un 

todo hacia la derecha. Con e l lo ,  el resorte mantiene las su 

per fic ies  133 de los se ectorea 134 aplicad&s contra las su - 

porf íe les  in fer io res  de las bifurcaciones de los trinquetes 

117 y los bordes de la  izquierda de las ranuras horizontales 

136 contra la  espiga 137.

Ahora se describirán las dos trayectorias de mo­

vimiento de un trinquete se lector 117 en respuesta a loa dos 

tipos de señales recibidas en e l imán se lector 87. Supónga­

se que el nrimer impuso de código recibido m e l imán 87 es 

un estado de o ir cr ito  abierto . Consiguientemente, la  placa 

129 y la palanca 91 de la  armadura serán colocadas en su posi 

ción no operada, con la  sección colgante 128 de la  placa 129 

encinR y fuera de alineación operativa con los salientes que 

se extienden hacia la  derecha de los trinquetes 117. Con la  

placa 129 en esta posición, el recorte asociado 126 puede ha­

cer pivot .-r el primer trinquete se lector 117 en el sentido de 

las agujas del re lo j en torno de la  espiga igg  en au extremi­

dad in fe r io r  a. medida que ai rebajo 132 de la primera leva se 

lectora  79 g ira  en relación operativa con el seguidor 124 de 

la  leva. Tal pivote miento del trinquete 117 no tiene efecto

17



apreciadla sobra el se ector asociado 134 y por cocí i  

te  normare ce en so rosición de ene lavamiento o no ere 

A medida que la  -eva se ectora 79 continua girando, s 

jo 132 gira  fuera de re ación operativa con el seguid 

de la  leva y al hacerlo asi devuelve el trinquete sel 

117 a su rosición normal . Asi, para impulsos de có,. 

c ircu ito abierto , loa selectores aso ciado a 134 c raían 

enclavados en sus posiciones normales no operadas.

Supóngase ahora que un estado de circuito 

do actúa sobre el imán se lector 67 durante el tiempo 

uno de ^os rebajos 132 de una leva selectora g ira  no 

ción o oerat iva con un seguidor 124 de un trinquete s 

asociado 117. Para el estado de circuito cerrado, r 

tes se ha descrito, el brazo colgante 128 está frent, 

aa 'lentes 127, que se extienden a la derecha, de toe 

trinquetes 117. Por consiguiente, cuando el s ;im 

comí-onza a- entrar en el rebajo 132 de la  leva asoci 

la acción del resorte 126, el sa liente 127 de su ert 

nerior coge la  porción colgante 128 de la  placa para 

ner su u lte r io r  oivotamiento en esta dirección de eo 

de un r e lo j .  En este momento, el sa lien te 124 no h 

trado en toda i a profundidad del rebajo 132 y como 

te 126 continua ejerciendo una fuerza sobre el tr ío  - 

Divota en sentido contrario al de las agujas del r<  ̂

torno d su extremo superior con el saliente 1̂ 7 tj 

contra la  sección 128 que s irve  como punto de plvot 

Duramte ta l ñivotamiento en sentido contrario -L n 

jas del r e lo j  de un trinquete 117 en torno d-1 <.x t .
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tino de las agujas del re lo j  en virtud del efecto desviador

presentada en la figure 6 , que luego se describe y a la que 

se hara referencia como posición seleccionada no enclavada 

d̂  un se lec tor . ^Igun tiempo después, el trinquete asocia­

do 117 es pivotado de nuevo a su rosición normal cu ndo el

10 rebe jo 132 p-sa fuera de relación operativa con el seguidor 

de leva 124. ^s i, en respuesta a un impulso de código de 

circu ito  cerrado, un trinquete 117 es operado selectivamen­

te para permitir que el selector asociado 134 tome una posi­

ción no enclavada.

15 De acuerdo con lo expuesto, loa cinco trinquetes

117 son accionados en una u otra de sus dos t r  yectorias de 

movimiento en respuesta a los estados de circu ito  abierto y 

cerrado eficaces sobre el imán se lector 87. ^.si, en res -

puesta a un grupo de señales, los selectores 134 son opera-

20 dos selectivamente y toman una regulación, en una combina - 

ción de posiciones normMes enclavadas y no enclavadas, re- 

present&tivasdel grupo del código.

5 d^l resorte asociado 138 hasta una posición ta l como la re

Cuando los selectores 134 están desenclavados

como antes se ha descrito y se mueven hacia sus nosiciones

25 seleccionadas no enclavadas, descansan sobre collares o es­

párragos espaciadores 140 con los salientes 141 de sus ex­

tremos de la derecha, precisamente encima de un fiador hori 

zon ta l, 142 de reajuste del se lec tor . f iador 142 está

19
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soportado en el extremo l ib re  de oca pal anea 145 de reajus­

te del se lec tor , que va pivotada en su extremo de la derecha 

sobre un to rn i l lo  rebajado 143 soportado adecuadamente en el 

bastidor. Junto al centro de la  palanca de reajuste ¡45 hay 

5 un rod il lo  seguidor de leva 144 en relación operativa con la

per ife r ia  de la leYa 60, entes descrita,de reajuste del selec 

to r .  Un resorte 146 unido a la  palanca 145 mantiene el rod il lo  

seguidor de leya 144 en contacto con su 1eYa asociada 60.Tam­

bién hay unas bifurcaciones ve r t ica le s  147 formadas en loa ex- 

10 iremos de ia derecha de los selectores 124,con sus aberturas 

en la parte in fe r io r .  En la  posición normal ene!avada de los 

selectores,'! as bifurcaciones 147 estón encima de un fiador ver 

t ic a l  de transferencia 148 y fuera de relación operativa con 

el mismo, sin embargo, cuando los selectores 124 son desanclá­

is  vados,los extremos de la  derecha caen y sus bifurcaciones 147 

cabalgan sobre el f iador de transferencia 148 para ser accio­

nadas por él en la  for¡na que se describ irá , .an -la figura  6 se 

representa un selector 184 en su posición enclavada y se mues­

tra la  posición del sajienté 141 con respecto al fiador de eea 

20 juste del se .a c to r ,148 y de la  bifurcación 147 con el fiador

de transferencia. 148. El f iador de transferencia 148 va sopor­

tado en el extremo superior de une. palanca ver t ica l de trans­

ferencia, 149,1 a cual va montada en forma pivotable en su ex­

tremo in fe r io r  sobre an to rn il lo  rebajado 151 soportado ads- 

85 caadsmente en el bastidor. Un ro d i l lo  seguidor de leva ¡52

adyacente al centro de la palanca de transferencia 149 es man 

tenido, mediante un resorte asociado 153,en relación orerati 

va con su leva de transferencia asociada 61. - as operaciones

20  -



de loa f i  dores 148 y 148 sobre una palanca selectora serán 

descritas a continuación.

Bn c ierto  periodo de la  revolución del árbol 29 

de las lavas selectoras,* con preferencia cerca d i f in a l de 

una de sos revelaciones, la  leva de disparo 81 del mismo g i ­

ra ara l le va r  un rebajo 154 de la  misma, figu ra  1, a re ía  - 

ción operativa con un rod i l lo  seguidor de leva 156 contiguo 

al centro de un brazo 158 de la palanca de disparo 54. Es­

to permite que un resorte 157 unido al brazo 158 virtualmen- 

10 te  horizontal de la  palanca de disparo 54 lo haga pivotar en 

torno de su pivote 159 en l igera  medida y en el sentido de 

las agujas del r e l o j . Tal movimiento de pivotamientc de la 

palanca de disparo 54* desacopla ei embrague 46 de acción posi  ̂

t iva  del árbol de levas de accionamiento, 26, par"" determinar 

15 la  rotación del manguito 42 de levas de accionamiento- en la

forma señalada anteriormente. Como la  palanca de disparo 54 

sólo es operada momentáneamente, el manguito 42 de levas de 

accionamiento queda libertado para rea liza r  en una sola vez 

una sola revolución en anión con cada revolución del árbol 

20 29 de lev  s selectoras. Poco después que el manguito 42 de

levas de accionamiento queda libertado para su rotación con 

el árbol 26 de accionamiento,que g ira  constantemente, median 

te  el funcionamiento del embrague 46, un sa liente de la leva 

62 de reajuste de la  b rra de transferencia g ira  en relación 

25 operativa con un rod il lo  seguidor de leva 160 de una palanca 

161 de reajusta de la  barra de transferencia, figuras 1 y 6, 

para accionarla en el sentido de las agujas del r e lo j  y lue­

go permite que un resorte asociado 168 la  haga pivotar en sen

21
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tidc contrario al de Irs rgujrs del r e lo j ,  de nuevo a so po­

sición normal^ La palanca 161 de reajaste de la  becrra de 

transferencia, va montada en forma pivotabla en 163 y l le va  

en el extremo superior de su brazo v e r t ica l  el fiador 164 de 

5 reajuste de la  barra de transferencia.

A la  derecha del f iador 164 de reajuste de la  

rra de transferencia hay secciones co ¡gantes 166 en los extre­

mos de la  derecha de las barras de t r  nsferencia 167. Las ba 

rras d; transferencia 167 van dispuestas en alineación v e r t i -  

10 cal con selectores asociados 134 y van guiadas para su m ov i­

miento longitudinal en el sentido de su longitud mediante sus 

extremos bifurcados de la izquierda en que ene:jan collares 

166 de un espárrago 168 y sus extremos de la  derecha que se 

aplican en sus laces in fer iores  contra un espárrago 170. El 

16 movimiento antes mencionado del f iador 164 de reajuste de la 

barra de transfeirencia coge los salientes 166 de todas las ba 

rras de transferencia 167 que resolten estar en su posición 

de la  izquierda por haber sido colocadas de acuerdo con la 

anterior combinación del código y los mueve a su posición de 

20 la  derecha. asi, todas les barras de transferencia 167 es - 

tán en su posición normal de la  derecha preparadas ^ara que 

les sean transferidas las regulaciones de los selectores 134. 

En la figure. 7 se representa una barra de t r  nsferencia 167 

en su posición accionada de la  izquierda y .en las figuras ó 

25 y 6 se representa en su posición no accionada de la derecha.

Foco después del funcionamiento del fiador 164 de 

reajuste de la  barra, de transferencia, la. leva de transferen­

cia 61 hace que la  palanca de transferencia 149 pivote en sen

-  22  -
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t iáo  oonti- r io  ai de las agajes ¿el r e lo j ,  y . al hacerlo, él 

fiador 148 de su extremo superior que esta encajado en la  b i­

furcación 147 de los selectores 134 en las posiciones desen - 

clavadas los mueve hacia la izquierda a posiciones accionadas 

seleccionadas. Este movimiento hAeia la  izquierda de los ee 

lectores 154 l le va  l¿s superficies de la  izquierda de sus sa - 

l ien tas 169 a aplicarse contra ios extremos de 1 derecha de 

barras de transferencia asooiadas 167, para hacer que las ba­

rras de transferencia asomiadaa a.e muevan también hacia la ijz 

quierda a sus posiciones oe la  izquierda. Unos miembros de 

resorte individuales ta les  como, 171, tienden a impedir el mo 

vimiento de las barras de transferencia 167 y a retenerlas en 

cualquiera de sus posiciones accionadas. Com claramente se 

representa en la figura 6 , con un se lector 184 en su posición 

ene avada, la  bifurcación 147 no cabalga sobre el fiador de 

ti=asferencia  y por consiguiente, los selectores 134 en can­

ciones enclavadas no son accionados por e l moviaient o del f i a  

dor 148. Por consiguiente, las barras de transferencia 167 

asociAdas con ios selectores 1S4 que se hallen en posición en 

olivada, no son movidas en la  operación de transferencia, sino 

cue permanecen-ajustadas en sus posiciones de la  derecha, ¿si* 

por e.i. funcionamiento del fiador 164 de re- juste de la  barra 

de transferencia y del fiador de transferencia 148, las barras 

de transferencia 167 son fi jadas  oaguatadas en su posición cor, 

mal de la  derecha y entonces el juste de os selectores 134 es 

transferido & las mismas, después de io cu^l las barres de 

transferencia 167 tornan una combinación de ajustes en posicio­

nes de izquierda y dereoh* que representan car'ct r de código

-  23
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El diagrama de tiempos representado en figura 

12 muestra la  regulación preferida en el tiempo de J as diver 

sas levas del manguito de leyes de accionamiento 42 en re la ­

ción con sus elementos asociados y por las figuras 5 y 12 

se observara que hay una l ig e ra  meseta en !'* a leva de trans­

ferencia 61, a continuación del sajlente o sección de mayor 

radio de la  misma. Esta meseta es de radio ligeramente 

menor que el saliente de la leva de transferencia 61 y , 

por consiga rente i los selectores 134 que son operados por 

el f iador 148, serán detenidos momentáneamente en su movi­

miento hacia la derecha cuando el movimiento del fiador 

de tr  nsíerencia 148 es momentáneamente detnido a medida 

que pivota de nuevo a su posición normal. Mientras que 

el rod i l lo  152 seguidor de la leva de la. palanca de trans­

ferencia está en res ación operativa con la  meseta-de trcs- 

ferencia 61 el saliente de la  leva 60 de reajusta de se - 

lector se aplica a su rod il lo  seguidor asociado 144 pera 

hacer pivotar la  palanca 145 de reajuste del se lector de 

^ai modo cue eleve el fiador de reajuste 142. Durante este 

movimiento del f iador de reajuste 142,coge los salientes 141 

de los selectores 134 desenclavados y eleva sus extremos 

de la  derecha para l leva r  sus superfic ies 133 encima de 

las superficies de enclavamiento de las bifurcaciones 122 

de los trinquetes 117. Este movimiento de los selectores 

154 zafa también las bifurcaciones 147 del fiador de trans­

ferencia 148 con lo cual los resortes asociados 138 mueven 

los selectores hacia la derecha y cuando la barra 142 de

24
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oon "¡as superficies 

los triaq,uetes 117 p 

alciones enclavadas

dése:enee subáisguientemente de nuevo"

, les superficies 155 hacen contacto 

au eriores de ists bifurcaciones 122 de 

ara ser enclavadas en e lla s  en sus"po- 

normales. El íaovimiento de los selee-

tores 154 hacia la  derecha en l ig e ra  medida áótéa de lá 

elevación de sus extremos de a derecha mediante el fiador* 

de reajuste os zafe, de las barras de transferencia 167 e ' 

impide cualquier unión con las mismas. El*funcionamiento 

del fiador de reajuste 142 tiene lugar durante la  meseta 

de la  leva de transferencia 61 y, ror consiguiente, antes 

del retorno competo del f iador de transferencia 148 a su 

posición normal.; ñor tanto, la elevación de les extremos 

de la  derecha de los selectores 154 ocurre aétes de que 

sean movidos lo su fic ien te a la derecha pera l le va r  las su 

perfio ies  133 a. relación operativa con la  parte in fe r io r

de los trinquetes asociados 117. ^si, los selectores 134 

son enclavados en SU "posioión enclavada normal sin pertur­

bar a los trinquetes selectores 117 y no hay aplicación en 

tre  los selectores y los trinquetes hasta que las superfi­

cies 155 hacen contacto con 1 a * 'superfic ies  in fer io res  de 

las bifurcaciones 122 de los trinquetes. a s f, los trin  - 

cuetes .1:7 no son perturbados durante el reajuste de los

selectores 134, como i o serian s i los sel ectores fueran mo­

vidos a la  derecha antes de la elevación de sus extremos 

de la  derecha. Tal diso sición tiene la  ventaga de que 

permite el rápido funcionamiento de los selectores 134 no 

requiriendose tiempo entre c ic los  de funcionamiento suce -

25



sivos -ara que los trinquetes se detengan en sos posicio­

nes normales.

Las barras de transferencia 167 controlan ana 

anidad de parada de la  rneda de tipos cae, a sn vez, con- 

§ t ro la  la  posición de parada de ana. rneda de t ipos . La

anidad de parada de la  rneda de tipos representada en sec­

ción en la  figura 4 es similar en su construcción a la  re­

presentada y descrita  en una patente norteamericana conce­

dida a R.F. Dirkea y otros, numero 2.174.731, expedida el 

3 de octubre de 1939. En general, la  anidad de parada de 

la  raeda de tipos comprende el árbol de la  rneda, 37, accijo 

nado por fr ic c ión  desde la  rueda dentada 33 qne g ira  cons­

tantemente, mediante la  acción de nn embrague de fr ic c ión  

indicado de modo general por ei número de referencia 172, 

siendo el embrague 172 eRtsncQ&nstrnccion al embra­

gue de fr ic c ión  67, figura  2, empleado para hacer g irar ej. 

árbol 29 de las levas selectoras. Rodeando el árbol 37 de 

la  rueda de tipos hay un casrs il lo  173 que va soportado en 

an manguito 174 y montado sobre este manguito 174 hay nn 

.-0 grupo de cinco discos de código 176, junto con un disco de 

cambio 177. Los discos de código 176 y 177 pueden girnr 

dentro de lim ites determinados de antemano en torno dH man­

guito 174 en a forme que lnego se describ irá  y dispuestas 

en torno de sus periferias he.y entalladuras, siendo la  dis- 

2S "osicion de las entalladoras en cada disco de codigo d ife  - 

rente de la  dis-iosición en los damas discos. Cooperando 

con las entabladuras de os discos d- código hay unos miem­

bros o barras da parada 178, que van gniado.s en ranuras ra-
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diales de miembros de guia 179 adyacentes a sea extremos, 

mientras que unos resortes asociados 181 tiehden a mover 

os miembros de parada 178 hacia el árbo^ 37 de la  rasca 

de t ipos .

6 En el lado superior de los discos de código

176 hay unas ranuras radiales 182, como se representa en 

las figuras 1, 5 y 7, en las cuales encajan loa salientes 

descendentes redondeados 183 adyacentes a los extremos dé 

la  izquierda de barras de transferencia asociadas 167.

10 Las barras de transferencia 167 están alineadas con disces 

de código asociados 176 y cuando las barras de transferen­

cia son movidas de una a otra posición, los discos asocia­

dos de los  discos de código 176 son girados de una de sus 

posiciones a la  otra. Por consiguiente, los discos de có- 

16 digo 176 toman un ajuste en combinaciones de sus dos posi­

ciones que corresponden al de las barras de transferencia 

167. rara cadaag.uste d los discos de código 176, estará 

en alineación una serie  de entalladuras, una en cada disco 

de código. Esto permite que el miembro de parada 178 aso- 

20 ciado con las mismas entre entre la h i le ra  de entalladuras 

alineadas bajo la  acción de un resorte asociado .181. Cuan­

do un miembro de parada 178 entra en una h ile ra  de entalla 

duras alineadas de los discos de oodigo, pivota junto a su 

extremo de la  derecha ( figuras 4, extremo de la izquierda 

28 de la figura 1) sobre una placa de ofrotamiento 184, f igu ­

ra 4 rara colocar el extreme sn la  trayectoria  de. extremo 

de un brazo de parada 186. ^ste brazo 166 va sujeto a un 

cubo 187 f i j o  al árbol 87 de la  rueda de tipos y, por tanto

-  27
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Normalmente, los extremos de la  derecha de los 

miembros de parada 178 están fuera de la  trayectoria  d^l ex­

tremo del brazo de parada 166 y cuando un miembro de parada 

ea seleccionado ai entrar en una h ile ra  de entalladuras a l i ­

neadas de los discos, el extremo de la derecha se mueve a la 

trayectoria  de movimiento del brazo de "-arada 186 para dete­

nerle en e l la .  También f i j a  el árbol 37, rara girar con él, 

hay una rueda de t icos  188 y, según cuál de los miembros de 

tore 178 es seleccionadoyila rueda de t iro s  es detenida en 

ana de sus posiciones angulares seleccionada. Cuando las 

barras de transferencia, 167 son movidas a su posición normal 

d̂  la  derecha, como antes se ha descrito, los discos de códi 

go asociados a las barras de transferencia en sus posiciones 

de la  izquierda son también movidos y, al hacerlo, e: miem - 

bro d parada 178 previamente seleccionado es devuelto a su 

posición normal en virtud de la  inclinación de los bordes de 

las entalladuras de los discos. Beto pone en libertad el 

brazo 186 de parada del árbol de la  rueda de t ipos, con lo 

cual el mismo g ira  bajo la acción del embrague 3t fr ic c ión  

172 hasta que co)ge e l miembro de parada seleccionado cuando 

los discos de código 176 son movidos en una combinación de 

ajustes representativa de las posiciones de los selectores 

134. as i, -la rueda de tipos 188 es detenida en una posi - 

ción angular seleccionada con un elemento de tipo de su pe­

r i f e r ia ,  correspondiente al grupo de código, en posición de 

impresión. La forma en la  cual se l le va  a cabo la  opera - 

oion de impresión, siguiendo a la  colocación de la  rueda de
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t i  oes, se describ irá  a continuación junto con el avance de 

le, cinta de reg is tre .

La rueda de tipos 188 tiene, en una sola f i l a ,  ' 

en su p e r i fe r ia ,  tanto caracteres mayúsculos como minasen - 

los y la  posición del disco de cambio 177, figura  4, deter 

mina cuál de e l lo s  será registrado. El disco de cambio es 

tá colocado como se describe en a citada patente norteame­

ricana de Dirkes y otros, en respuesta a señales de cambio 

y no cambio.

Las operaciones de impresión y de avance de la  

cinta son contk^jrdc.a por sus levas asociadas 57 y 58, f i ­

gura 1, respectivamente, y, como ya se ha dicho, estas l e ­

vas están dis nestas sobre el manguito 42 de levas de ac­

cionamiento para g ir  r  con si mismo con el f in  de l le va r  a 

cabo sus operaciones asociadas durante cada cic lo  de fun - 

ciocamiento del manguito. Bu relación operativa con la  

leva 58 de avance de la cinta hay un rod il lo  seguidor de 

leva 189 soportado en el extremo del brazo, que se extien­

da hacia la  derecha, de una palanca de avance 191. Esta 

palanca 191 tiene forma de palanca acodada y va montada en 

forma pivotable en una espiga 192 dispuesta <=-n el bastidor. 

El brazo 195, que se extiendo hacia la izquierda, de la pa­

lanca avance 191, l leva  en su extremo un to rn il lo  reba­

jado 194. Montada en forma pivotable en este to rn i l lo  194, 

hay una palanca acodada 196, que tiene un tiazo colgante 

197 con un trinquete o gancho en el mismo mantenido normal­

mente en encaje oon las entalladuras de ana ruedar.de t r in ­

quete 198 del avance, mediante un resorte 195. n¡ t r ia  -
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qaete d- avance* 198 va f i j o ,  para so rotación con el mismo, 

a un redi , lo de arra&tre 199. sobre el onal pasa rme cinta 

de i  presión. Un rod il lo  de presión 20i), dispuesto en el 

extremo l ib re  de una palbnca.200 carg&da por resorte. Ya. 

g mantenido aplicado sobre la  cinta T qc-e pasa, sobre ¡a rue­

da de arrastre 199 y, cuando la rueda de arrastre es g ira ­

da, la cinta avanza.. Un resorte 202 asociado a la  palan­

ca de avance 191 mantiene el rod i l lo  seguidor 189 aplicado 

contra la  p e r i fe r ia  de su leva asociada 58, de avance de 

30 la  cinta, para hacer que funcione la  palanca 191 a medida 

que la  leva g ira .

Como se ve en el diagrama de tiempos, figura 

12, de las diversas evas del manguito 42 de levas de ac­

cionamiento, la  leva 58 de avance de la  cinta h-r.ee osc ila r  

3$ la  palmea 191 para hacer avanzar la cinta poco des cues 

que la  leva 60 de reajuste de los selectores acciona su 

fiador asociado y, siguiendo a la  operación de avance, la  

leva de impresión 57 acciona una palanca de impresión 207 

para rea liza r  la  operación de i .presión. La palanca 207 

20 va montada en.forma pivotable sobre la  espiga 192 y tiene 

unido a e l la  el resorte 202 quermantíene un rod i l lo  segttjL 

der de leva 211 al extremo del braco que ae extiende ver- 

ticatmiente, en contacto con la  p e r i fe r ia  de la  leva de im­

presión 57. ta palanca de impresión 207 tiene en la ex- 

25 tremidad de su brazo que se extiende hacía la  izquierda un 

m artillo  impresor 212 que está destinado a pasar a través 

de un o r i f i c io  212 en una guia.214 de la  cinta para fo rzar 

la  cinta contra la rueda de tipos cada vez que la  leva 57
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ha.ce que osc ila  la paianc 

pos 188 es detenida selec

de im-resión. La rueda de t i -  

ivomente, como antes se ha desori

to, con uno de sus caracteres, correspondiente al grupo de 

código recibido, sobre el martillo impresor 212 y, cuando 

g la  cinta es oprimida contra e l la  por el martillo impresor 

212 el carácter es impreso en ¡a cinta, estando la  rueda 

de tipos entintada mediante un rod il lo  entintador absorven 

te, no representado, en una forma que es bien conocida en 

esta técnica. ¡asi, conjuntamente con cada revolución del 

10 manguito 48 de levas de accionamiento, las posiciones de

los selectores 1S4 Son transferidas a los discos de código 

176 mediante el conjunto d las barras:.,de transferencia

167 para detener la  rueda de t ipos en la  rosieion angelar 

seleccionada, con lo cual el carácter correspondiente es 

15 registrado sobre ta cinta, siendo ésta avanzada previamen­

te  a la  a erac ión  de impresión para desplazar de debajo de 

la  rueda de ti^os 188 el carácter recien registrado.

Dispuesto también para g irar con el manguito 

42 de levas de.accionamiento hay un disco entallado 69 que 

20 coopera con una palanca 216 cargada por resorte para impe­

d ir  la  rotación del manguito 42 de levas de accionamiento 

en la  dirección inversa, cuando se le  lleva a i & posición 

de reposo a f in a l de cada revolución. hn realidad, el 

disco entallado 59 va colocado entre la  leva 58 de avance 

25 de la  cinta y la  leva 60 de reajuste de los sel actores,co­

mo ee muestra en la  figu ra  2. ain embargo, en la  figura 

1 y en gracia a la  sencillez  di 1 dibujo, el dieco entalla­

do ---'9 se muestra a la  derecha de la leva 68 de reajuste d -

1 -
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las palancas 3 transferencia.

Durante la  recepción d̂ . c iertas señales tales 

como las de cambio, no cambio, blanco, etc, es deseable no 

hacer avanzar la  cinta y, con el f in  de conseguirlo, la  por 

ción descendente 197 del trinquete de alimentación 196 es 

retirada del encaje con la  rueda de trinquete 198 de avan­

ce durante c ic los  de funcionamiento que corresponden a se- 

ññales de código predeterminadas. Tres miembros de para-' 

da, 178a, 178b y 178c, de la  unid&d de parada están dis - 

puestos para ser seleccionados en respuesta a señales d e ­

terminadas de antemano, ta les  como cambio, no cambio, blan 

co, etc . justos miembros d parada tienen prolongaciones 

217 que sobresalen de sus extremos movibles y que se ex - 

tienden más a l lá  del lado de la  derecha de un brazo 204, 

sujeto en forma ajustable mediante to rn i l lo s  205 aúna pa­

lanca acodada 206 montada en forma pivotabie en 209. 

Siempre que cualquiera de ios miembros de parada 178a,

178b y 178c es seleccionado, sus prolongaciones 217 cogen 

el brazo para hacer quería palanca acodada 206 v iro te  en 

l ig e ra  medida en sentido contrario al de las agujas del re 

oj y coloque el extremo superior del brazo izquierdo de 

la  palanca acodada 206 debajo del extremo del brazo que se 

extienda hacia la  derecha de la  palanca acodada 196. Es­

ta  operación ocurre antes del funcionamiento de la palanca 

de avance 191 y cuando la  palanca de avance funciona para 

bajar la  palanca aeodada 196, el brazo de la  misma que se 

extiende hacia la  derecha coge el extremo superior del bra 

zo izquierdo de la  palanca acodada 206 y hace que el brazo
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197 o trinquete se aparte de ía  rueda de trinquete 198. 

Consiguientemente, para ta l  accionamiento de la  palanca 

d- avance 191 , .¡.a rueda de trinquete 198 no es impulsada 

y la  cinta T no avanzará. Si la  señal siguiente repre - 

sonta un carácter, su recepción determina el retorno del 

miembro seleccionado de los miembros especiales de parada 

178a a 178c a su posición norma!, despees de lo cual un 

resorte asociado 211 puede hacer pivotar la  palanca acoda­

da 206 a su posición normal con el extremo superior del 

trazo izquierdo fuera de la  trayectoria  normal de movimien­

to del brazo, que se extiende hacia ,a  derecha, del tr in  - 

cuete de avance 196 de la  palanca acodada. Con la  palan­

ca 206 en su posición normal, el gancho de la palanca aco­

dada 196 no es desplazado por pivotamiento de la rueca de 

trinquete 198 cuando es accionado por la  palanca de alimen­

tación 19¿ y por consiguiente puede coger e: diente siguien­

te  de la  rué a de trinquete para determinar la  rotación de 

la  misma conjuntamente con la  seña! de carácter. El resor­

te 21¿ que carga la  palanca acodada 206 a su posición ñor - 

mal puede ser muy lige ro  y or consiguiente somete a ana 

carga muy pequeña loa miembros especiales do parada 178a a 

178c cuando bloquea una operación de avance. Un trinquete 

de retención ivotado 208, cargado por reso-te, encaja en 

la  ruada de trinquete 198 para i-ped ir  su rotación en.direc­

ción inversa cuando el trinquete 197 se mueve hacia abajo 

para coger un diente in fe r io r .

Una seocion de .. a rueda de t í  pQg destinada a 

ser colocada sobre el martillo impresor 212 cuando el bra-
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zo de parada 186 coge los miembros de parada especiales 

178a a 178c, esta recortado de modo que osando el marti­

l lo  impresor eleva la  cinta, no se produce sobre la mis­

ma impresión alguna para el c ic lo  inherente de operación. 

Asi, la operación de avance da la  cinta puede ser bloquea­

da para c ic .os de fRacionamiento se lec tivos  del receptor 

determinados de antemano y los .d ispos it ivos  oara conse — 

gnirlo son de construcción senc il la , seguros y positivos 

en su ¡funcionamiento, lo cual constituye una importante 

ventaja en aparatos receptores de este t ipo .

Una disposición'modificada de los trinquetes, 

palancas selectoras y palancas de transferencia, se repre­

senta en las figuras 18 y 14.

En la  modificación representada en las figuras 

18 y 14, los trinquetes 117 tienen sus extremos superiores 

bifurcados horizontalmente hacia la  izquierda, oomo se re­

presenta en la  figura , y soportados por la espiga 128.

En 31 extre te in fe r io r  de cada trinquete 117 hay una uña 

127 que se extiende hacia la  derech , la  cual coopera con 

el extremo del brazo 128 que se extiende hacia la  izqu ier­

da de la palanca 129 de la  armadura del imán se lector.

Un saliente 199 biselado y que se extiende hacia la  Iz  - 

quierda, precíame.nte Rebajo del extremo superior bifurca­

do de cada trinquete, se aplica normalmente a la  superfi­

cie superior d i  extremo de la  derecha de su palanca se - 

lectora asociada 184. Cada palanca selectora es manteni­

da por su resorte 188 con la  superficie superior de su ex- 

tremo de la d.recha eoiicada o bloqueada con el saliente.

-  8 4
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199 del. trinquete asociado 117. Para un impulso de es^¡a- 

cia-mieato, ol brazo de la  izquierda 128 de la palanca de ar 

¡nadara 129 estará en su i-osición superior, como se represen 

ta , mediante su contorno de lineas y trazos en la figura 13. 

por consiguiente, cuando el rebajo ¡22 de la leva 79 gira 

más a llá  del sa liente 124 seguidor de a leva, del trinque­

te 117, el reso lte  asociado 126 puede hacer oivotar este* 

trinquete en sentido contrario al de las agujas del r e le j  

en torno de la  espiga 123 y la uña 127 del extremo in fer io r  

del trinquete pasa debajo del brazo 128 de la  palanca de la  

armadura. No hay movimiento su fic ien te del sabiente 199 

para permitir que se zafe del extremo de a derecho, de j.a 

palanca selectora asociada 134 que permanece enclavada en 

su posición normal. Cuando la  leva 79 sigue girando, el 

rebajo 132 sale de relación operativa con el seguidor de 

leva 124 de.i trinquete asociado y e trinquete pivota de 

nuevo a su posición normal.

Para un impulso de marcación, e extremo de la  

palanca 128 de la armadura se moverá a su posición in fe r io r  

y cuando el rebajo 132 de la  leva 79 l lega  a oposición o ja 

ra tiva  con el seguidor de leva 124 del trinquete 117, éste 

tríp.roete pivota primero en sentido contrario a,l de las agu 

jas d^i ie io j  en torno de la  espiga 123 y la  aSe 127 dexsu 

extrema in fe r io r  viene ¿ aplicarse- contra el brazo 128 de 

la  palanca de la armadura con la  cual se detiene todo pive- 

tamiento u lte r io r  del trinquete en sentido contrario al de

las agujas del r e lo j .  Este movimiento es muy ligero debi­

do al pequeño juego que ex iste entre el extremo de la u&a
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127 y al braza 128 y Inego el rasarte 126 hace que el t r in ­

quete pivote en el sentido de las agujas del re lo j  can la 

uña 127 aplicada contra el brazo 128 que actúa como punto 

de pivotamiento. Ei movimiento del extremo superior del 

5 trinquete 117 permite la liberación del sai lente de ene la­

vamiento 199 y el extremo la derecha de la palanca se - 

lectora  164. A continuación, el reorte 138 puede hacer 

pivotar la  palanca selectora 164 en sentido contr r io  al 

de las agujas del r e lo j  hasta una posición no enclavada.

10 ña figura  14 muestra la  posición de un trinquete 117 y un 

se lector 164 precisamente en el mea&hto en que el último 

es libertado.

.El extremo izquierdo í e  cada palanca selectora 

124 está bifurcado y cabalga sobre un d isco-leva  de"trans­

ía  ferancla 208. ñas longitudes de los rebajos 132 de las

levas que actúan sobre los trinquetes 117 Son ta les que, 

una Yaz que un trinquete ha sido devuelto a su posición 

normal, ex iste un intervalo de tiempo antes de que el reba- 

' jo de la leve; siguiente coja el sa liente 124 del siguiente 

20 trinquete se lec tor . Este permite que la palanca de armada 

ra se mueva de una posición a la  o tra  y no se vea impedida 

r,or las uhas 127 de los trinquetes selectores ,17 y además 

ermite que el funcionamiento se^.ectivb de los trinquetes 

ocurra solamente en al punto medio de los impu eos ge seha a 

25 ción asociados.

Extendiéndose desde el lado frontal de un sopor­

te 211 hay una serie  de espárragos horizontal es roscados 213 

y sobre ios espárragos separadas cor co llares de escaciamien-

3 6



to 214, hay una serie  áe placas de guia 212 de las palancas 

de transferencia. Un los espacios ve r t ica le s  formados en­

tre  las placas de gaia 212 hay una ser ie  de cinco palancas 

de transferencia 167. Un cabo 227 para el conjacto de las 

6 levas de transferencia, cae tiene sujeta a so brida la leva

de transferencia 206 de forma de disco, a cae entes se ha he­

cho menoión, va sujeto a an manguito montado loco sobre nn 

árbol continuamente accionado y esta, destinado a ser embra­

gado al mismo en 1 a forma bien conocida a su debido tiempo 

10 en el c ic lo  de funcioismiento de la maquina.

Unido a la  cara de la  izquierda del disco-leva 

de transferencia 208, para g irar con el mismo, hay an elemen 

to 256 de forma biselada, ai que en lo que sigue se hará men 

ción como eva de recogida. n¡l d isco-leva de transferencia 

^g 208 tiene también una porción 208a del mismo desplazada en

ligera  medida hacia la izquierda y, sujeta M lado de la  de­

recha de la porción desplazada, hay ana leva 257 de reajuste 

de las palancas se lectoras. El disco-leva dé transieren - 

cia 208 con sns levas asociadas, es decir, la  leva de reco- 

20 gida 256 y la  leva de reajuste 257 girarán todas juntas y se 

hará mención de e llas  en lo que sigue como conjunto de las 

levas de transferencia. Cuando este conjunto comienza a 

g irar, a l estar en l ib .r tad  para la-rotación, como antes se 

ha descrito, el disco 208 se desliza en los extremos b ifur- 

gg cados de la  izquierda- de los selectores 124 desenclavados.

Estos selectores estarán cabalgando sobre e¡ disco 808 míen 

tras que las otras palancas selectoras estarán encima del

disco y fuera de relación operativa con el mismo. Una vez
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qae el conjunto de las levas de transferencia, ha girado en 

una fracción de revolución desde su posición de reposo, una 

roroión 256a, dispuesta angulármente, de la leva de recogida 

256 coge ordenadamente los salientes colgantes 166 del extre 

me de la  derecha de todas las palancas de transferencia 167 

que resulten estar en su posioíón de la  izquierda y las oo - 

rre en l igera  medida a 1 a derecha. Mientras 1 a superfic ie 

Mseie.de. 256a de la leva de reoc-gida 256 está todavía en re­

lación operativa con 'as porciones colgantes 166 de las pa­

lancas de transferencia 167 más atrasadas; la porción despla­

zada 208a del disco de transferencia 208 gira en relación 

operativa con ios extremos bifurcados de las primeras-palac 

cas selectoras 134. Al seguir girando' el disco-leva de 

transferencia 208, la  porción desplazada 208a desliza  orde­

nadamente las palancas seleccionadas hacia la  izquierda en 

una magnitud igual a l a  magnitud de desplazamiento de la 

porción desplazada 208a del disco-leva de transferencia 208. 

Durante ta l movimiento de estas palancas selectoras se lec­

cionadas 134^ sus extremos de la izquierda cogen ios extre­

mos de la  derecha de las palancas de transferencia asocia - 

das 167 para hacer que estas palancas de transferencia asocia 

das 167 se desLioen a la  izquierda en una magnitud substan­

cialmente igual a l movimiento horizontal de las palancas se­

lectoras 134. ha leva do reajuste 257 tiene una superfic ie  

de ataque biselada (no representada) la cual, durante la  ro­

tación del conjunto de levas de transferencia, coge la  parte 

in fe r io r  de una porción colgante 261 del extremo bifurcado 

de una palanca se lectora desenclavada 134 y la  hoce pivotar
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en el seütiáo de las agujas del re^oj hasta una posición en 

la cual ¿os extremos bifaroLdos da la  izquierda son elevados 

fuera de relación operativa con a porción desplazada 2o8a 

del disco 208, pero sus resortes asociados 138 quedan impe- 

5 didos para moverlos en medida apreciadle hacia la  derecha a 

causa.de que un reborde 262 que forma parte de la  leva de 

"reajuste 257 coge 6; lado derecho de las secciones 261 de 

las p&ancas se lectoras. Mientras les secciones oolgan - 

tes 261 de las palancas selectoras 134 están en contacto 

10 con una superfic ie radia, 269a dexla leva de reajuste 257, 

el* reborde 262 pasa fuera de relación operativa con las 

mismas, desunes de lo cual os resortes 128 asociados a 

las palancas selectoras las deslizan hacia la  derecha y 

les salientes 261 se deslizan fuera de relación operativa 

15 con la  superfic ie  radial 259a de la leva de reajuste 257. 

Sin embargo, antes de que las secciones colgantes 261 re­

basen la  superfic ie  radial 259a de la leva de reajuste 257, 

sus extremos de. la  derecha son colocados debajo del sa - 

l íen te  de enervamiento 199 del trinquete asoci do 117.

20 io r  consiguiente, cuando las secciones colgantes 261 se

deslizan fuera de la  superfic ie  radial 259a de la leva de 

reajuste 257, los resortes 138 hacen.pivotar i as palancas, 

selectoras asociadas en una l ig e ra  magnitud en sentido con¡ 

tra r io  al de la.s agujas del r e lo j ,  de nuevo a sus poaicic- 

25 nes normales enclavadas o de esraciamieato. - !?or lo dicho 

se observará que durante el retorno de las palancas se lec­

toras 134 a su posición ene,'.avada normal, no hay contacto 

entre e llas y cus trinquetes asociados n.7 hasta que l i e  -

-  59



t?4881
gan a su posición de ene i airamiento. Tsi disposición t i e ­

ne la ventaja de roe ios trinquetes 117 no son perturbados 

en la operación de nuevo enclavamiento y que no se requiere 

tiempo para que desoana en, permitiendo asi que el se lector 

opere exactamente a velocidad relativamente grande. á-lgan 

tiempo después de que la leva de reajuste 257 pase fuera de 

relación operativa con las palancas selectoras 3 2-4, e.t con­

junto de levas de transferencia es llevado a reposo, como 

antes se ha descrito, a su posición normal de reposo.

N O. T a

'Los puntos d. invención, no nueva, pero no es­

tablecida, practicada ni divulgada ene se presentan para 

que sean objeto de esta Patente de Introducción en Esnañs 

por DIEZ anos son los siguientes.

1 Un mecanismo traductor para un receptor 

te le g rá f ico  impresor, que comprende miembros pivotados en 

forma suelta, uno para cada elemento de señal, mantenidos 

o no mantenidos selectivamente en un extremo de cuerdo con 

la  naturaleza del elemento de señal y'que ejecutan, bajo la 

acción de levas individual es,dos diferentes trayectorias de



movimiento según que esten o no mantenidos de este modo, ca­

racterizado norque estos miembros están formados como miem 

broa de trinquete ene cogen miembros selectores Garraspen 

dientes para mantenerlos fuera de posición selectora y es - 

5 tan dispuestos caando están retenidos en un extremo,para

moverse de modo que liberten los miembros selectores corres 

pendientes para rae se muevan a 1& posición se lectora, d is­

poniéndose medios para contro ar ¡a posición de impresión 

de ana rueda de tipos de acuerdo con la colocación de di - 

10 chos miembros se lectores.

2.- Un mecanismo traductor según se re iv in d i­

ca en el punto 1,. que comprende medios para, devolver dichos 

miembros selectores a la  posición normal sin coger sus res­

pectivos trinquetes hasta que los últimos han sido devu'el - 

15 tos a la  posición normal.

E.- Un mecanismo traductor según se reiv indica 

en cualquiera de los puntos anteriores^ en el cual todos ios 

miembros selectores citados a los ene se les ha permitido me 

verse a la posición selectora son movidos simultáneamente 

20 por medios accionados por levas para seleccionar la  nqai - 

ción de impresión de la  rueda de tinos.

4 .- Un mecanismo traductor según se re iv in d i­

ca en el punto 3, en el cual todos los miembros selectores 

que han sido empleados para seleccionar la  nesición im re- 

25 sora de la  rueda de ti^os son devueltos simultáneamente,por 

medios accionados por levas, a posiciones en que cogen sus 

trinquetes correspondientes, de forma que sean devueltos a 

la  posición normal.
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5.-
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Un mecanismo tradnct r  según se reivindica 

en caalcKi^ra de los pantos anteriores, en el eaal dichos 

miembros selectores, cuando están en posición selectora, son 

movidos longitudinalmente para efectuar la  colocación de una

rué a de ti'c¡,a.

6 . - Un mecanismo traductor según ee re iv indica 

en el panto 5, en el cual los miembros selectores selecciona­

dos son movidos por medios accionados mecánicamente para mo - 

ver miemltras de transferencia correspondientes que, a sa vez, 

hacen g irar  discos de código correspondientes para se lecc io ­

nar la  posición de impresión de una rueda de t ipos .

7 . - Un mecanismo traductor según se reiv indica 

en el ponto 6, en el cual dichos me .i ios accionados mecánica - 

mente comprenden un manguito de levas g iratorio  cae s irve pa­

ra restaurar los miembros selectores a la  oosicíón normal una 

vez que han movido sus correspondientes miembros 3e transfe­

rencia.

8 .  - Un mecanismo traductor para un receptor 

te leg rá fico  impresor de caracteres, que comprende una plura­

lidad de trin-jUetes cada ano de e l lo s  montado en forma analta 

en un extremo sobre una espiga de piVotamianto, de taodo que 

esté en libertad para pivotar en torno de dicha espiga cuan­

do no está sometido a acción 1 imitadora, medios para lim itar 

la acción de cada ano de dichos trinquetes en su otro extre- 

330 en una posición de la  armadura del imán receptor, una se­

r ie  de lavas que ermiten que cada trinquete pivote a sa vez 

en torno de uno a otro extremo según que su acción esté o no 

limitada por ^a armadura del imán de recepción, un miembro
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ia  posición sel eotora y al cual se le  permite caer a i a posi­

ción selectora cuando dicho trinquete pivota en torno del ex­

tremo de acción limitada por la  armadura del imán de recep - 

5 ción, medios accionados'mecánicamente para mover los miembros 

selectores a los que se ha. permitido moverse a la  posición 

selectora y medios para hacer que dicho movimiento seleccione 

..a posición de impresión de una ruede, de t ipos .

9.- Un mecanismo traductor para un receptor 

^0 te leg rá fico  impresor según se re iv indica en cualquiera de 

losxpuntos anteriores, como se^ha.descrito en relación con 

las figuras 1 a 12 o a las figuras 1K y 14 de los dibujos 

anejos.

15

20

10.- Un mecanismo traductor pera un receptor 

t e legrafico impresor.

Tal y como se ha descrito en la  Memoria quexante- 

cede representado en los dibujos que se acompañan y con los 

fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de cuarenta y tres hojas es­

critas por una sola cara.

Madrid, 6 SEP. 19
r*. <6..
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