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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o l ic i ta r

P A I  EN T E D E* I  B V E N C I  ON

en

E S P A Ñ A  

por VEINTE aROs

a nombre de F .L . SMIDTH & CO. A/S., entidad danesa, a stab le- 

cida aa 33* Vestergade, Copenhagne, DINAMARCA, por: -

"UN APARATO ALIFENTADOR Y PESADOR PARA 

"MATERIALES GRANULOSOS O EN POLVO",

=.S===3M== í

El presente invento se r e f ie r e  a un aparato a l i -  

mentador y pesador compuesto de una correa sin fin  impulsa­

da sobre dos ro d il lo s  lo s  cuales sen ambos sostenidos por 

un bastidor que esté montado en p ivo te  debajo de la  aber­

tura de descargada un s i lo  o s im ila res . El aparato está  da&-
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tinado para extraer m atin al den silo  a un proporción 

de peso constante, regol Endose la velocmad de la  co­

rrea,con arreglo al pese del material sobre la  misma# 

es decir# con arreglo a la  posición inclinada de la  co­

rrea* -

En e l case de aparatos de este género, es 

conocido el empleo de una cinta mezcladora que trabaja  

a velocidad constante y a l a  cual se suministra el mate­

r ia l  'desde un al imantado?, CLya velocidad se regala se­

gún el pese del material colocado sobre la  correa pesa­

dora* Sin embargo, este no da un peso exacto, porque 

la  regulación sólo tendré efecto algún,.tí aspo después 

de haberse dedo el impulso para la  misma*

En el ceso de que caiga sobre dicha correa pesa­

dora demasiado material o material do demasiado peso# el 

apartamiento de la correa da .su equ ilibrio  sirve para re­

ducir el suministro desde el. aparato alimantador* Pero co­

mo la  alimentación a la  correa pesadora no se reduce has­

ta que. parten del material mée pesado se he, depositado ye 

sobro la  correa pesadora# esta ,, última, en un momento de­

terminado, *estc es, cuando se ha descargado e l material más 

pesado mencionado primeramente, suministraré un peso dé ma­

te r ia l demasiado grande, pero tan pronto como dicho mate­

r ia l  más pasado se haya descargado el peso del material so­

bre la  correa viene a s^r demasiado pequeño, porque e l pe­

so descargado, es súbitamente más grande que el suministra­

do* por consiguiente, l a  alimentación de la  correa aumenta 

rá, pero esto s ig n ific a  que ocurriré lo contrario un momen-
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- te  más tarde, es decir, que le  cantidad descargada se­

rá menor que- la suministrada, de manera que e l  peso 

del material sobre la correa seré ahora demasiado gran­

de. Asi; la  correa pesadora oscilaré apartándose de su 

e; equilibrio; y la  cantidad descargada, por supuesto, no 

es constante, s^no que varía debido al transcurso de 

cierto  periodo antes de aparecer e l efecto de la  regula­

ción, o sea e l movimiento hacia arriba o hacia abajo de 

la  correa.

10 Es conocido además el empleo de transportado­

res de correa inclinada f i jo s  que corren a velocidad  

constante debajo da un abertura de descarga del s i lo .  

Siempre que el material descargado en dicha correa sea 

de pesa específico constante, la  misma extraeré un pe- 

1$ so constante de material por unidad de tienpc, s í la  ca­

pa de un material sobre la  correa es siempre constante. 

Esto incluso en el caso de una correa con posición de 

inclinación constante nc- ocurra por regla general, y 

si se da a la  corree diferentes posiciones inclinadas 

20 e l grueso de la  cepa variaré de todos modos correspon­

dientemente.

En e l  oaso del aparato segón este invento, se 

tienen en cuenta la s  variaciones del peso especifico del 

material descargado, así como el hecho de que e l material 

2$ a diferentí e posiciones de inclinación de la  correa se ex­

trae en diferentes gruesos de capa. Les variaciones del 

peso especifico del material se corrigen porque la correa 

montada en pivote se mueva un tanto hacia abajo cuando,
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por ejemplo, caen sobre e l la  materiales demasiaos pe­

sados; pe5&9nsigaiente, la  velocidad del motor de la  

correa se reducirá al mismo tiempo de manera que se 

extrae del s ilo  une cantidad menor de m aterial, se 

asegura un grueso uniforme de capa en la s  diferentes 

posiciones de la  correa montando una placa; ro d illo  o 

similares a la  distancia sobre la  correa que corres­

ponda al deseado grueso de capa. Con preferencia di<ha 

placa, ro d illo  etc, van montados más cerca del extreme 

de la  correa que está más próximo al punto de suspen­

sión del aparato, siendo regulable e diversos n iveles  

sobre la  cin ta correspondiendo al deseado grueso de ca­

pa*

Según el presente invento, e l material se de­

ja caer libremente sobre la  correa pesadora, á si, no 

hay puerta o similares en la  descarga s ilo  para regular 

la  cantidad descargada, n i se usa tampoco ningún apara­

to de alimentación enfrente de la  correa. Por consiguien­

te , se e v ita  a l control indirecto arribe descrito del apa­

rate pesador y la s  inexactitudes que el mismo implica.

Según este invento, la  velocidad de la correa se cambia 

instantáneamente, tan pronto como se suministra a la  co­

rrea material más pesado o más ligero .

La correa es movida con preferencia por un mo­

tor e lé ctrico  de velocidad constante mediente un reductor 

de velocidad continuo, por ejemplo, un engranaje llamado 

P .I.V . Este último es controlado por medio de un peque­

ño motor p ilo to  eléctrico  que so hace arrancar y se para
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según l a s  p o s ic io n e s  in c lin a d a s  de le  c o r r e a .

Para la  u lterior explicación del presente in­

vento y la  forma en que se lle v a  a la  p ráctica, s e  hará 

referencia al dibujo adjunto, en el cual;

$ La figura 1 representa un aparato según e l

invento.

La figura 2 as, en mayor escala, une parte del 

aparato en v ís ta  por encima,y

La figura 3 muestra e l  montaje eléctrico  del 

10* motor p ilo to  para el engranaje P .I.V .

En la s  figu ras, 1 es la  corree extraetora que 

corre sobre lo s ro d illo s 2-2 montados en cojinetes de 

un bastidor 3* suspendido en 4 debajo de la  salida del 

s ilo  3* En 11 bastidor 3 se dispone un contrapeso 6 pa- 

3-5 ra equilibrar la  correa. Le. correa 1 es impulsada por 

un motor 16 acoplado con e l angr anajo P .I.V . 7 por me­

dio del acoplamiento 17* El árbol de marcha lenta del 

engaña je P .I.V . está provisto de una rueda de cadena %

La correa l e a  accionada por medio de le cadena 8 que cc- 

20 rre sobre dicha rueda de cadena, y le rueda de cadena 10 

de uno de lo s rod illos 2 de la correa. Sobre la  corree 1 

se, dispone una artesa 1$, y rígidamente con esta artesa 

o con el bastidor 3 va montada una placa de rasqueta 11 

según el invento. Esta placa se sujeta a hierros en én- 

23 gules 12 por medio de p ern o s 14 que pasan por o rific io s  

oblongos 13 de le  pleca, de manera que puede ajustarse 

a diversos n iveles sobre le  correa.

El engranaje P .I.V . esté formado de modo conocí**
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do por dos pares ruedas canicas 18  ̂ y  19# Por medio 

de la s  v a r illa s  21, que están montadas para girar sobre 

los puntos 20, la s  ruedas canicas Ae uno de los pares 

pueden acarearse al mismo tiempo qua la s  ruedas del 

otro par se separan. Este movimiento es efeetde poy el 

vástago 22 que. por ejemplo, está previsto de rosca a 

la  izquierda en un extremo y ño rosca a 1?, derecha'en 

e l  otro* Les v a r illa s  2l  estén provistas': de tuercas 

que tienen rereis correspondientes s las roscas del vás­

tago 22 y que engranan con lee  mismas* El vástage 22 

gire por medio del motor p íle te  23 del engranaje P*I,V* 

mediente e l eccplamianto 2#.

El c irc u ito  para e l  motor p ilo to  se cierra  

y corta con arreglo a la s  diferentes pendientes q&e tema 

le  corree mediante un -a istsma da- re ía is  representado en 

la  figura .3* SI bastidor 3 está provisto de un brazo 27 

que esté conectado con otro brazo 28 acunado a un árbol 

al cual va rígidamente conectado un segmento dentado 3c* 

Cuando, le  correa se aparta do su equ ilibrio, e l segmento 

dentado 30 hace girar una rueda ds angras aje 31 con la  

cusí engrana durante cierto intervalo. El árbol de la  - 

r 31 tiene un n Amero do *'* son & da l^vs (no represan*- 

tad--'S en el di bujo). Estos Piscos d¿ *! aves e atán formados

y uiap u^at'-s p are Le uvular unos tubos d̂  me 

taños un una caja 29 t,n que también está en 

bol, Cada tubo de mercurio esté provisto d 

dos y .̂ s en deble efecto, hacienda contacto

rcurio- 32 cen­

cerra do t i  &r-

tres -elñctro- 

p e-r c ualq uier a
<3. e 1 . lad.es segán que% un. .moví. ¡te zo hac ia  arr'b a
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c- heci^ atajo le haga moví, roe í'jn un sentido  ̂ en otro 

El acopleni,ento 24 del motor p ilo to  del eng^aaaje p. I.V  

esté monte&r con une rué da ck, cadena, crnoctaca por un 

.oande d,. c a rn e a  con o t r a  ru e d a  de, cad en a  25 mentada en 

5 .̂1 idsrir, árbol que. un tambor 26 (representado -en desa­

rr o llo ), y cctm  la p erife ria  de ente taBibor so &*?spc- 

segmentes de contacto '34 qua estén íntarconectados 

como se representa ¿n la  figura 3*

La corrien te es suministrada al meter p ilo to  

10 por le s  cables 37 y 38* 3m uniendo que 3.a correa se

aparte Aa su equilibrio de manera que la  rus da da en- - 

' grañaje 31 realice una ravclución p arcial por medio da

las v a r illa s  27 y 28 y. e l segmento dentado 30 y que así 

el tubo de ma r̂curio 32 bascule hacia abajo por medio ce 

15 un disco de leva, per ejemplo, a la  derecha de manera que 

e l electrodo central se conecte con e l electrodo cea el 

cual esté conectado #1 cable 33; la  corríante del cable  

38 pasaré por el cable 39; por e l tubo de marcurio 32 y 

hasta u- cable 33; P'-r los segmentos de contacto 34 del 

20 tambor 26 y luego por el cable 33 s i  celnnoide 36 que de 

éste modo se excita y activa e l conmutador de cambio 41 

a l efecto de que e l  cable 37, mediante e l contacto ce­

rrado y además na di ante e l cabla 42 sé conecta con el  

motor p ilo to  23 del mecanismo de P* 1.7 + 31 motor p ilo -

23 to ŝ ' conecta con la otra polaridad 38 mediante él ca­

bla 40# El motor p ilo to  23 hac^ girar, como antes se 

ha dicho e l tambor 26. medí.ante le s  ruedes As cadena 24 

_ y 25. 31 c ircu ito  a l motor p ilo to  23 se cerraré; pues,
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sólo mientras ai cable 33 esté @n canexión con el seg­

mento de contacto 34. Asi, al c irc u ito  ss interrumpi­

rá cuando a l tambor 26 haga descrito una revolución par­

cial* El siguiente tubo de mercurio se cüneetar% asi  

con e l siguiente segmento de contacto en e l  tambor 26, 

y tan pr .nto. como este tubo de mercurio bascule debido 

a la  inclinación Ae la  correa, el circu ito  al motor p ilo ­

to- se cerrará similermenté a lo  descrito arribe* Por la  

figu ra 3 se veré que en caso de que los tubos Ae mercu­

rio basculen en ai sentido opuesto, esto es, con in c li ­

nación hacia abajo a la  izquierda, el circu ito  del motor 

p ilo to  23 á d  engranaje de F .I.V . se in vertirá  haciendo 

que- al último corra en sentido opuesto,

Esta so licitu d  que corresponde a la  presenta­

da an Dinamarca, el 16 de Noviembre de 1. $40, bajo el 

número 2*088 se acoge a los beneficios del articulo 31 

del vigente Estatuto de Propiedad Industrial.

- o -  N O T A  -  o -

Los puntos de invención propia y nueva que se 

presentan para que sean objeto de esta  Patente de Inven­

ción en España por VEINTE anos, son loe siguientes;
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12, -  Da aparato alimenteior y pasador pera 

materiales granulosos o en polvo, caracterizado porque 

se compone de una correa sin fin  cuya velocidad, se re­

gula con arreglo al peso del material en la  correa, y 

que estí. montada en pivote, de manera, que toma diver­

sas posiciones de inclinación a diferentes cargas, es** 

tando adem&s provista de d isp ositivos que aseguran un gyué  ̂

so uniforme de la  cepa no obstante di che a posiciones in­

clinadas.

23. -  th aparato según se reivindica én el pun­

to 13, caracterizado parque la velocidad de la correa 

se regula por medio de un reductor de velocidad conti­

nuo con preferencia controlado eléctricamente con arre­

glo a la  posición inclinada da la correa.

32.- Ch aparato según reivindica en los 

puntos 13 y 2%; caracterizado porqu# a? Aisoona una pla­

ca encima de la  correa en ángulo recto con 3a superficie  

de le  misma, asegurando dicha placa, un grueso uniforme 

de capa en la s  posiciones de distinta inclinación de la  

correa*

43* -  Da aparato según as reivin d ica en -$1 pun­

to 33, caracterizado porque la  distancia entr¿ la  super­

f ic ie  e. la correa y la  place puede variarse.

33*— Un aparata segdn se reivindica en e l pun­

to 43, oaráct^rizade porque le  placa que controla al. grue­

so de la  cape e^té colocada encima del extreme de la  co­

rree que está más próximo al punto de *- uspensión de te -
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do e l  a p a r a to .

6 s,- ih aparate aliméntale? y pesado? para ma­

te ria le s  granulosos o en polvo.

Tal y como re lis descrito en la Memoria que 

anteceda representado en el dibuje que es acompaña y con

lo s  f i n e s  que se han e s p e c í f ic a  de.

Reta I h i r y i e  -consta de d ia s  h i j a s  e s c r i t a s  p o r

Oh/ 1C
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