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PATENTE DE INVENCION
que por 20 aflogs para Egpafia y sus rFosesiones #e solicita &
favor de DON ETTOFE BASBERIS, de nacionalidad italiana, resi-
dente en TORINO (Italias), por: »CAMBIO DE DOS O HAS VELOCIDADES

ENCEFRADO EN EL CUBO DE LA RUEDA MOTRIZ DE BICICLETAS, TANDEM,
TRICICLOS Y FURGONETAS, CON ACCIONANIENTO A CONTRAFPEDAL»,=

~Memoria desoriptived

Bl pregents invento tieme por objeto un oambio de dog o
mds velocAdsdes encerrado en el oubo de la rueda motris de bici-
cletas y similares, el ouasl 88 senocillo, robusto y de funciona-
mientoabaclutamente seguro, y en el cual el cambio de relacidén
viene efeotuedo & contrapedal, con lo cusl se evita &1 ineoon-
veniente del accionamiento & mano utilizado actvelmente en todae
lae bloicletas y similares y gque regqniere una transmisidén espe-
olak, E1 cambio de veloocidad en el oubo, objetoc del invento, s6
carécteriza principalmente por un conjunto de dispositivos &
rueda libre en ocombinacidn oon embragues egpeciales de dientes,
deaplazables axilmente y acocionables por mando & contrapedal,
oon log cuales se obtienen los o&mbloa requeridos de sumeesivas
relaciones, sistema no aplicado en los ocambios encerrados en €l
ocubo oconocidog haata el presents,

Pn ei adjunto dibujo se ilustra a t{tulo de ejemplo una
forma de sjeocucidn del dispositivo objeto del invente, para un
oambio de dos marohas, de las cuales una se embraga diieotamen-

te y la otra oon relsoién reductora, La fig, 1 es una seccidén
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axil longitudinal del oubo de 12 bioiclete con el cambioc en €1 en-
cerrado. La fig. & es una seoccidén del mismo por la linea A-A de la
fig, 1. la fig. 3 es uns seocoidn en escals reduoida por la linea
B-B de la fig, 1.

La fig. 4 63 un detalle de la Jjunta o embrsgue de dientes y
guperficies hellcoidales de apoyo y las figa, 5 y 6 representan res-
peoctivamente en viste lateral y en seccidn transversal, un disposi-
tiveo de freno del grupo portasatdlites, que automdticamente entra
en la funoidn ouando de lavelocidad rﬁducida se pasa & la velooidad
en embragme directo, o viceversas,

con elynﬁmero 1l gse indica el eje fijo de la rueda motriz de
12 bileicleta, Con 81 ndmero 2 =6 indice la pieza montads sobre eate
eje que lleva fijo en 3 el pifién que resibe el movimiento de la o8-
dena (no ilustrado para gimplificar), La fieza 3 presenta sectores
excéntricoa 4 (por ejemplo cinco sectores, como los 21 de la piexza
19 de la fig, 3), para un dispogitivo de ruvedsa libre que comprende
rodillos 5 y 6 dispuestos por pares sobre un mismo eje, Entre los
pares aucegivos de rodillos 5 y 6 se introduce la rama 7 d4e una jau-
la ounyo cubo 7‘se monta sobre el cubo de la piseza 2, Por fuera loas
rédilloa 5 van contenidos por la superficie oilfndrica 8 abierta en
el interior del oubo 11 de la rveda, en tanto que los redillos 6
quedan librea del engrane con la indicade superficie 8, pero pueden
enganchar en la superficie interior del ounerpo cilinmdrico 9, de did-
metro un poco inferior, (por e¢jemplo medio milfmetro) que el de la
superficie oilindrioca 8, cuando e . cubo 10 que sustenta & la super-
fiocie oilfndrica se despaza hacia la derecha, respecto a la posiocidén
indicada en la fig, 1, del modo que 3@ drccribdrd mds adelante, lLoa
rodillos 5§ de la rueda libre, mientras las partes se emcuentran en
la posicidn indicada en la fig, 1, se encastra entre los sectores
excentricos 9 y 1@ superficie ocilindrica 8 del ocubo, cuando el pe-
dal se hace girar en el sentido del avance y arrastran as{ en ro-
taoidén el cubo de la rueda, De ezte modo se resliza la transmisidn
oon embrague directo, Pero cusndo quiere ocambisrae la relasidn de
transmiaidn, y precisamente cuando se quiere obtener una reduccidn

de la velocidad de transmisién, bastia desplazar angularmente el peda:
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hecia atrde {movimiento de contrapedal}, eon 1o cual los sectorea
excéntricos 4 de la rueda libren sueltan los rodillos 5 de su reten-
oién o enganche, simultédneamente la rama 7 de la jaula, arrastrada
por los rodillos 5 y 6 que actdan contra la separacidén de los sec-
tores, hacen girar, en sentido inverso al del avance, al cubo 7‘de
1a jaula, Baste oubo (fig.4) 1leva en una mitad de su dssarrollo, uns
guperficie frontal helicoidal 7'} que termine por un lado ocon un
diente 7''*, ¥y en la otra mitad unas superficie frontsl 27 normel al
eje 1 ¥y qﬁé termina con un diente o escalonocito 27', gque viene & en-
contrarse consiguisntemente desplazado en sentido axil respeote sl
diente 7/7’, Sobre el cubo de 1z piega 2 ve sdemds montado un man-
guito 14, el cu2l presta vambien uns superficie plena l4‘normsl al
eje 1. ¥n la fig, 4 lag partes arteriores gse representan desplazadas
aunqué en apoyo para dar vne idea mds clara & la forma, Estas partes
¥ienen 2 constitvir una articvlacidn o jrnte con dientes superficia-
les helicoidales gque permiten un empaime entre las partes 7’y 14 pa-
ra 8l arrastre con dos pozicionea reiativas en el gentido axil lon-
gitvdinel, desplazada la uns respecto & la otra, E1 oubo 10 (fig. 1)
termina ocon un resalte cilfndrico interior, que &agarra en un colla-
rin eilindico obrresponﬁiente de la pieza 14 y sobre el indicado cu-
bo 10 actda un muelle de comprensidn 12 que tiende & empujar 1s sug!q
fiéie ollfndrice 9 hacie la derscha y el cubo 14 contra el 7’que lle.
va la oaje a jaula 7, E1l cubo 10 lleva por la do izquierdo un mangui.
to provisto ds endentacidén interior 15 que embraga con dos satelites
16 en enchabetados sobre pernos 17 sustentado por la pisza 19 y que
engrens centralmente oon el pifion 18 que forman una pieza con el
eje fijo de la rueda, Los pernos 17 vienen sustentsdos, como se ha
dicho, por una pilega 19 que satd montada en el eje 1 y que lleva,
ocomo la pieza 2, dos sectores excentriocos 21 (fig.,l1 y 3) para una
rueda libre completada por loz rodillos 12 y por la superficie cilfn.
drioa 8’abierta en el interior del cubo 1, Haciendo actuar el con-
trapedal despues de haber marchado con el ocambio en las condiciones

ilustradeas en la fig, 1, se provooca el accionamiento del smbragué o

Junta de dientes por efecto del arrastre del cubo 7’provooads por
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la oaja 7 y de sate modo el diente 7 ‘‘gue se encontraba en enzrane
¢on el diente 14*‘‘, permitiendo girar haciz strds quedando apoyado
8n la guperficile 14‘hasta que g6 va & detener en 14‘‘‘‘en la base de
la rampa halic#idal 14‘®, permitiendo un desplazamiento axil de la
pieza 14 hacia la derecha para aosionamientc del muelle y por con=-
gigriente de la superfiocie oilfndica 9 que se encuentra sobre log ro-
dilloas 6, Volviendo con el movimiento en avance del pedal, se produ-
ce el encastre de los rodillog 6 en la rueda libre, mientras el oubo
11 ds la rvueda queds liberado del encastre de los rodillo 5 y la pie-
za 2 viene as{ a arrastrar, antes que el indicado oubo 11l al cuerpo
oilf{ndrioo 9 solidario del cubo 10 que por medio de su endenteaoidn
interior 15 hace girar a los satdlites 16, Estos engrana@do con el
pifion fijo 18, se obligan a deslizerse sobre ellos, paniendo en movi-
wlento de revoluoién & los pernos 17 que & su vez hacen girar oon
relacién reduoids a la plega 19, RWsta, por efeoto de la ruedas libre
indiocada en la fig, 3, arrastra en moviemiento al cubo 11, contra el
que se encastran los rodillos 20, realizandose de sste modo la transm
migidnre la rueds con relacidn reduoida,

Cvando se quiere pasar de la velocoidad reduoida al embrague
directo, baste de nuevo realizar un moviemiento de contrapedal por
uns ampldtud anguler de unos 1802, con lo cual el diente 7**‘, salien
do de la trayeotoria o pista helicoidal 14'‘se pone en enganche direw
to oon el diente 14‘‘‘venoiendo la tensién del muelle 12 y desplazan-

do por consiguiente hacia la izquierdsa sl ouwerpo oilfndrico 9. Vol=-

~ viendo & efsotuar el movimiento de avance, los sectores exodhtricos

4 del ocverpo 2 de 1la rueda libre bloquean &l ocubo de los rodillos &,
volviendo el oubo & efectuar el movimiento en embrague directo, Bn
la practioa se ha desocublerto que para el buen funocionamiento es in-
diapensable frenar rdpidamente la pieza 19 para este paso de ocambio
de relacién, y a tal objeto se ha previsto en la cawildead a la izquier
8a del pifidn fijo 18 comprendida por la pieza 19 y el eje 1, un
ouerpo oilfndrico 22 que lleve doa entalladuras 23, en las que se
alojan dos rodillos 24 provistos de pernos 25 enganchados en lume-
breras o ranuras de gufes 26, Hasta que se realiza la transmisidn

del movimiento, log rodillos 26 quedan eén movi-miénto equilibrio en
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la poesieidn indioada en 1a fig, 5 y no crean ningdn apoyo entre
lae pieza 22, enchavetada en 6l eje 1 y la pieza 19; apenas se
inicia un movimiento en sentido contrario, dichos rodillos, guia-
dos con su pernc en la ranura 26, se desplazan en 1a pista exedn-
trioca 37 metidndose entre la pieza 22 y le oavidad interior de la
piesa 19, ocomo en una rueda libre, bloqueando dicha pieza 19, Ia
liberacidn se presenta inatanténeamente apenas la pieza 19 se &~
coiona para rodar en el gentido de ls transmisidn del movimiento,
rotacidn que tieme lugar en sentido contrario al primeramente 4es-

orito.
FOTAS8S REIVINDICATORTIAS

1.~ cambio de dos o mda velooidades para bicioletas, tandem, tri-
cloloas, furgonetas, etc, encerrsdo en el cubomde la ruveda motrisz,
caracterizado porque el accionamisnto de las varisciones de rela=-
cién de velooidad ase verifiocs dnicamente por el contrapedal,

2.~ Cambio de dos o mda velooidades para bicioletas, tandem, tri-
oicios y furgbtnetas, encerrado en el cubo de la rueda motriz, oa=
racterizado porgune comprende ruedas libres y juntags o embragumes de
dientes aptos para provooclr desplazamiento on el sentido axil lon-
gitudinal, que son log que producen el cambioc de maroha, obtenién-
dose el scoftonamiento de los embragues de dientes por mendo de
dontrapedal.,

3,- Cambio de dos o mds velooidades para biciclstas, tandem, trici-
clos y furgonetam, etc, segdn lo reivindicado en log puntos 1 y 2,
garacterizadosa porque log desplazamientos en el sentido axil del
embrague de dientes, aptos pars provooar el ocambio de relacidn de
velooidad, se producen por un desplazamiente angular del pifién de
la cadena, provooado por un ascionzmiento a contrapedal; provoocan-
dose por superfioies de apoyo heleicoldsles, operantss en contra o
reapectivamente en favor de la aoctuscidén de un muelilsz de compren=—
gién, el apartamiento reofprooco de los dos elenentos del embrague
de dientes produoidos por el ocontrapsdel para llevarleo & una mué-

va posiocidén de embrague,
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4.- Cumbio de dos o mds velooidadea pars biocicletas, gemdn Ad rei-
vindicado en los puntos 1 & 3, caracterizado porque 81 movimiento

de un elemanto de acoplamisnto d2 diertes en sentido contrario al

del moviemiento de avance, producidos por el accionumiento & contré=
pedal pars el cambio de mercha, se transmite &l mismo elemento Ade
una Jjaule de rodillos de un dispositivo de rueda libre,

B.- Caubio de velooildad segdn lo reivindieadoen los puntos 1 a 4,
caracterizado por el hecho de qus sobre el eje fijo de la rueda va
montada un: rueda giratoria que lleve fijo exteriormente el pifién

de la cadena, mientras por dentro estéd provicte de suvperficies exodn-
tricas de rusda libre que sirven ds pista para dos grupog gujetos de
rodillos; trabajando un grupo de rodillos a rueda libre respecto &
una2 supsrficie eilfndrica interior de la rueda, d¢ tal modo que cuan-
do se psdalea en el sentido del avance, los regpectivoe rodillos pue-
dan agarrargse contra este superficie para la transmisidédn en directa,
mientras que el segundo grupo de rodillos trabsjs contra una supsrfi-
cle cilindrioa con un 3idmetro ligeramente inferior al de la svperfi-
clie antes indicada del ocubo, cvando mediante degplazamiento axil vie-
ne & colocarse sobre loz mismos rodillos, obteniendose este desplazae
miento por accionar el contrapedal transveérsalmente al movimiento
axil que entonces tLiene lugar de 1los elementos dsl smbrague de dientee
6.- Cambio de dos velooidadss segdn lo reivindicado en los puntos 1 &
5, caracterizado por el hecho de que el elemento que lleva la super-
ficle c¢ilindrice desplazable axilmente y dsstinada a trabajar sobre
el segundo grupo de rodilloa de la rusds libre de la pieza que lleva
el pifién de la cadena, estd provisto de una endentacidn interior gue
engrana con dos satdlites, que & su vez engranan on un pifion soli-~
dario del eje de la rueda, estandc los pernos de los satglites sug-
tentados por unz pieza provists de dispositivos de rueds libre de
rodillog, que, rodando en el sentido del avance, gse blogquea autémati-
oamente con el oubo de 1ls rusda por efecto del sgarre de los mismos
rodillos.

7.~ Cambio de dos o mde velocidades, segdn lo reiviniicado en los pun-

tos 1 a 6, caracterizado porque estd provistode un dispositivo automd-
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tieo de freno de 1a pieze arrastrada en rotaeidn por los satdlites,
apensg g8 acclona el contrepedsl pars el cambio de relacidén de velo-

cided,

8.~ =UK CAMBIO DI D0S O mAS VELOCIDADES ENCERBADC ZN BEL CUBO DE 1A

RUEDA WOTRIZ DR BICICIETAS, TANDEM, TRICICLOS Y FURGONETAS, CON
ACCIONAMTENTO A CONTRAPEDALw,-

La precente memoria conste de 7 hojas mdmeras ¥ mecanogra-

fiades, eh la que se acompefia une hoja de planos para gu mejor come

prenaién,-

Wadrid, 4 de Septiembre de 1,946 ..
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