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Que sirve psrs mover el dispositivo de absorcidn de un
lodo del eje al otro. Ahora s medids que se forma 1s
pila la posicién de liberacidn vendré s gser sucesivamen-
te mas alta y el dispositivo de absorcidn, si no ge le
lmpidiers lateralmente, estaris & distancia horizontsl suce-
Slvemente mas pequefig gel eje de rotacién del merco en
el womento de libersr ls ehepa. Por tanto, gse disponen
medlos para obligar al dispositivo de absorcidn a reco-
rrer un trayecto verticsal Une vez que ha llegado s un
punto dado en el ourso de su movimiento de descenso. ILue-
80, POr su puesto, la pils se forms debajo de este punto.
Cuando el aparato se usa para Fformsr uns
pila de chapss de cemento y amisnto himedag intercsladss
con plantillas, las chapas son esntregadas uns & uns a
un punto fijo en un lado del eje de oscilacién, v luego el
aparato se hace funcioﬁar bera hacer -osciler el marco
priméro parsa bajar el dispositivo de absorcién haéta la
chepa, y lusgo én lz direccidn inversa vare llevarlo sl
otro lado del eje de oscilacidn, donde estd forméndose
le pila. 41 formar 1s pila las plantilles sge pueden co-
locar s mano, pero preferimos montar un segundo disposi-
tivo de sbsoreidn Jy marco oscilante gue funcions entre
una pile de plantillas y la posicidn apiladora del pri-
mer dispositivo. Por este medio puede formarse uns vilse
i&pidamente con un minimo de trsbajo y sin hingtn riesgo
de defio & las chapss plisticas.

Para que el invento Pueda comprenderse con
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cléridad y llevarse facilmente & la préactica se dsscribird
ahors la forma pretferida del sparato por via de e jemplo
con relacidén a los dibujos adjuntos, en los cuales:

Lg figura 1 es un disgrame de parte de uns
instalacidn que incorpora dos de los aparétos.

Le figurs 2 es unz plenta y la figurs 3 un
alzado latersl (parcislmente en corte) de un aparato.

La fizure 4 es un slzado de extremo del apsa-
rato visto desde la izquierds de la figura 2.

"‘Lg figura 5 es un slzado de extremo mirsan-
do desde la derecha de la figura 2.

Lg figurs 6 eglin corte dsdo en el dispositivo
de absorcidn por ls linea VI-VI de la figura 2.

Lg figuras 7 es un corte fragmentario de dis-
positivos de absorcidn en esceala mucho mayor.

Ls figure 8 es un diagrama de operscionesd.

tricos y ,

Ls figurs 10 es un corte similar a la figura |
7 dado por otra forma de disposgitivo de absorcidn.

La instalacidn reoresentada en la figura 1
comprende dos aparatos elevadores y apiladores 4 y B dis-
puestos para formar una pils de(chapas planes de cemento
y smianto intercalsdss con plantillss planas eb un carro.
0. Las chapas son llevadas une & uha al apsrato A por
un transportador sin fin D gque se mueve intermitentemente

v se detiene cuando ha puesto una chape E en la posicién

-4 -
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representada en la figura 1. La chapa es cogids luego
por el sparsto 4 y trasladada por el mismo al carro C.‘
Las vplantilas son igualmente trsslsdadas una & una desde
un carro P al carro C por el spnarsto B.

' Tos sparatos A y B son idénticos en »rinci-
pio y umbos estén conectados con uﬁa bomba de sbsorcidn
Ge EL elevador de chapé A ge renresenta en detslle en
las figurss 2 & 7. Incluye uns caja de asbsorcidn 2 que
cuelgs 4= un rwrco 3 que se puede hacer oscilar en poco
mes de 1800 por un &rbol 4 montado an cojinetes 5 sobre
pedestales 6. 4 cada operacidn, la caja se baja hasta
una chapa sobre el transportador D y la coge pcr'abSOrcién,
y el marco se haczs luego oscilar‘para poner la caja y la
chapa encima del carro C, bajar la éhapa hmsta 21 carro
y dejarla libre &l romper el vacio‘en la caja. Tinalmen-
te la cmja se vuslve & su posicidn de partida. |

La cajs £ es rectangular y de poco fondo,

estando el fondo 8 sujeto & su tapa 9 por pernos 10 y te-
niendo un gran ntmero de pequefios orificios 11. E1l lado
inferior del fondo 8 es plano y estd cubierto de tela meté-
lica 60 ehgrapada entre los costados de lg caja y las ple-
cas 61l y esta tele a su vez se cubre pdr la pieza 62 sos-
tenida por barbas 63 que se extienden degde las placas 61.
Dicha pieza ¥y la tela metf&lica sirven para impedif que el
cemento y smisnto pléstico sea arrsstrado por la absorcidn
a los orificios 11. Be hace uns sbherturs 12 relativamente

grande en el centro de la tapa 9 y recibe el extremo de
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un tubo flexible 13 2l través del cusl se vusde aplicar
absorcidn al interior de la caja.

El marco 3 estés compuesto de dos bfazos ra-
diasles 14, ambos scufiedos en un &rbol 4 y provistos de
un contrapeso 15 y una varille hueca 16 gue pass por unos
ojos de los extremos de los brazos 14. ILa varilla 16 pue-
de girar en estos ojos y los dos brazog redisles cortos 17
se gcuflan a ella, formando cads braszo una montura de pivo-
te pars uns dé lag dos erucetas 18 que forman parte del
goporte de suspensidn para la caje de sbsorcidn 2., Cada
crucets 18 comprende dos placas 19 unidas por chavetas
20 asl como por una cheveta de pivote 21 gue pass sl tra-
vés del>brazo asociado 17. En cads extremo de la cruceta
las plscas 19 abarcsan un bloque de gufe 22. Los postes
23 pivotados en la tapa 9 de lz cajs de sbsoreibn 2 sobre-
gsalen hacias arriba por opificios de los bloqués 22 y eé-
tén rodesdos por resortes 24 sostenidos por pernos 25 en-
cima de 1los blogues. Ests construccidn da por rzsultado
tanto que la cajs de absorcidn esté libremente susvendids
del marco 3 como que esté libre para deslizarse vertical=-
mente sobre los postes 23 con relscidn a les crucetas 18.
Porvconsiguiente cuando el marco 3 se hace oscilar, ol
eje de la farilla 16_recorreré un arco de circulo, y la
caja de absorcidn 2 se woverd con ls varills 16, pero
colgaréd verticslmente en su totalidsd.

Todo el aparato estéd destinado & funcionar

automaticamente, y lo mas8 conveniente es hacer que el

-6 -
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marco & oscile en el mismo &ngulo sl wover cada chape.
Bsto es posible por la conexidn de movimiento perdido
constitulda por las crucetas 18 ﬁ los postes 23, ya que

a medida que se forma le pila en el carro C y una chapa,
B¢ pone en contacto con su parte superior, las crucetas
18 se moversn hacia abajo sobre los postes 23 mientrss el
marco 3 completa en carrersa.

31 se deses las cajas de absorcidén 2 pueden
guspenderse mediante eadenas de los extremos de los bra-
zos cortos 17,

En ls posicidén de reposo del marco 3 los bra-
z08 14 estén casi verticales. .

Se comprenderd que la pila formsda sobre el
carro debe ser realmente vertical, y se ofrecen medios pa=
ra obligar =l pivote de la caja de absorcién 21 a moverse
en un plano vertical tan pronto cowmo hs empezado su des=-
censo en cusliguiera de los ladoas del a@arato. BEstos me-~
dios son dos mecanismos de biels ¥ leva, uno junto a cada
extremo del &rbol 4. 3&n cads mecanismo hay uns biela 30
ecufiada por un eitremo de ls varills 16 y conectada en pi-
vote por el otro extremo & una segunda biels 3l. SIsta
biela 31 esté ranurada en 32, y el &rbol 4 pasa por la ra-
nursa, de manera que la biela 3l puede girar alrededor y
deslizarse sobre el arbol 4. 32n su edremo rsnursdo la bie-
la 21 estd provista de uno de un par de miembros de leve y
rucda accesoria, estando fijo el otro miembro del par.

21 miembro movible es un rodillo 33 sostenido por una chs~
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vetas 34 fija 81 extremo de 1s biels 31 y el miembro fijo
es une place de leva 35 sujeta al pedestal contiguo 6y
provista de superficies de leva 36 en cada extremo. Deﬁ
hecho, lzs dos bielas 30 ¥y 31 y 21 brazo correspondiente
del marco princival 14 en cada eitremo del aparato formen
juntos un trifngulo’y cuando el érvol 4 girs este tridngu~
1o gira tembien gobre el eje del arbol, deslizéndose la
biele ranurada 31 sobre el éfbol 4 como resultado del en-
cajle del rodillo %% con las superficies de leva 36 0 la
placa 35 cuan&p el brazo 14 ha siredo en unos 450 de su
posioién vertical. Cuasndo el brazo Se IUEVe en unyéngu-
lo de unos 450 a cada lado de 1z vertical, el rodillo 33
ge mueve debajo dz 1o placa de leva 35 y queda despeja=-
do de ls misma. OCuanio cl brezo 14 esté & unos 452 de
1a verticel, el rodillo hiere le superficie de leva en
cusstidn (si el brazo se rmeve hacla gbejo), o la deja
(si el brezo se umueve hacie srriba) pero mientras el ro-
dillo esté en encaje con una suverficie de leva 36 el ex-
tremo libre de la bdiels ranurade 31 se ve forzedo en su
movimiento y el extremo de la biela 30 se mueve con el.
La bielas 30, pués, hace ogcilar la varille 16, ¥ eagto ha-
ce gue los ovrazos de &rbol 17 oscilen corresnondientemente
y que se mantengan los pivotes 21 pare las crucetes 18 en
un solo plano vertical. ®ata operacidn se representa dia-
gramaticamente en 1a figurae 8.

#1 Arbol 4 es movido por un motor eléctrico

reversible 40 mediante ruedas de sngranaje 42. ¥l movi-

-8 -
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miento se inioia eléc%ricamente mediante un interruptor
de arranque 43 (vease figurs g). Una vez que ol motor
40 ha eripezado s marehar, hace que el aparato realice un
ciclo de operaciones,,siendo controlado el mando por inte-
Truptores 44, 45 Y 46, los interruptores 44 ¥ 48 sirven
bars invertir el @motor 40 cusndo e] bastidor 3 llegsa & losg
extremos de gy Tecorrido, y son accionados por un curgor
47 que esté roscado soBre una varills roscads giratorisa 48
dentro de un tubo Cowplementario 49 que la impide girar en
le varilla 48 o con ella. La varills estg montsda en co~
Jinetes 51 en ung caja 50 en ls cusl tambien estan montados
los interruptores 44 Y 45 y es impulssds mediante cadenag
52 y 58 y un &rbol 54 desde el &rbol del motor 40, Como
resultado el cursor 47 se mueve a 1o lergo de 1a varille
Primero en una direccidn Y luego en 1s otre, sirviendo pa-
ra invertir o1 mno tor 40, (y Por taznto su propia dirececidn
de recorrido), cada vez que encaja con uno de ios inte~
rruptores 44 y 45,

41l interruptor 46 es sceionado cuando los bra-
208 14 pasan POr su posiciédn vertical por un rodillo &4
de un brazo 65 que esté scufiado en el &rbol 4 y girve para

parar el aparato con los brazos 14 Justamente mas alla de

- 8u posieibn vertical durante el movimiento de retorno de

colocar ung chapa en 1lg pils,
. Volviendo ahora g 1g figura 9, el motor ests
Provisto de aparatos de arranque de contacte hacia delante

¥ hacia atrés 70 y 71 resyéctivamente, estando el interrup-

-9 -
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tor 43 conectado con los contactos de arrangue 72 en el
aparato de arranque delantero 70. Cuando el motor arran-—
ca marchs en direccidn hacia delante sin tener en cuenta

81 el interruptor 43 permsnece o no cerrado, ya que cada

~aparato de srranque comprende un circuito de mantenimien-

to del género usual (no revresentado en la figura 9). &£l
motor mercha hasta que el interruptor 44 eé acecionado por
el cursor 47, tiempo al cual el mecanismo ha bzjasdo la ca-
je de abgorcidn sobre 1=z chava del transportador D. El
interruptor 44 tiene coniactos normalmente cerrados 73
que estén conectados con los contectos de paradas 74 del
aeparato de arrangue 70 y que se sbren para romper el cir-
culto de mantenimiento y parar asf{ el motor. =1 interrup~
tor 44 tiene tambien contactos normelmente sbiertos 75
conectados convlos contactos de arranque 76 del aparato
de amenhque 71, de maﬁera que ¢l motor sarranca en la di-
reccién opueste. Xl motor merche en sentido inverso y
la caja de absorcidn 2 lleve consigo la chapa B hasta que
el ihterruptor 45 hace contacto con el cursor 47. En el
curso de este movimiento del mecanismo es accionsdo el
interruptor 46. HEste es un interruptor normalmgnfe cerra-
do con sus vontactos en serie con los contactos 73 y como
es indiferente que el cireunito de los contactos 74 esté
0 no interrumpido cusndo el motor masrcha en direccidn
inversa, esta actuacidn del interrupntor no afects al fun-
cionamiento.

La actuaecidn del interruptor 45, sin embargo,

sirve de igusl menera que el interruptor 44 para inver-

- 10 -
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+ir el motor, sbriéndose los contactos 78 conectados con
1los contactos de parada 7m en el aparato de arranque 71

y cerrandose 1os contactos 79 conectados con los contactos
de arrsngue 72. Z1 motor 40, puds, invierte el mecanismo,
gue ahorsa ha depositado la chapa ® on el carro C. Cusndo
el interruptor 46 es sccionado durante este recorrido del
mecanismo se abre &€l eircuito que contiene los contactos
74 y se paran el motor ¥ el mecanismo. ¥l momento de lasg
partes en movimiento lleva el rodillo 64 hasta dajarlo
1ibre del interruptor 46 sntes gue &l mecenismo Se pare.
g1 interruptor 46 se vuelve a monter por sceidn de resor-
te inmediatawents desspubs de ser sccionsdo. Los interrup-
tores 44 y'45 se vuelven & montar oor el cursor 47 cuan-
do se invierte.

La aplicaéién de mbgorcibn a la caja & es
controlada por dos vilvules 80 y 81 estando la 80 colo-
eada en un tubo 82 gue conduce & la bomba de absorcidn &
y uyue tambilen conduce medisnte un tuvc n7 . wuns unidn 84 en
el extremo de la varilla hueca 16. La conexidn de absor-
~10n o =20apleta vor una nnibn 85 gue pone el interior de
1a varilla 16 en comunicacidn con el tuvo flexible 13.

La vélvuls 81 éstd colocada en un tuﬁo 86 gque se remifica
del tubo 82 y conduce a ls stmbsfera. Lzs vilvulzs 80y
g1 coopersn con usientos de vilvula 87 y 88 respectiva-
wente yfestén mechinicamente unidas por unc varilla 89 que
forma la armadurs de un solenoide 90 y es solicitada a la

derecha, como se ve en la figura &, POr un regorte 9l.

- 11 -



10

15

20

45

Yormalmente ls vélvula 80 estd cerrada sobre su asiento
87 y la vélvula 81 fuera de su asiento 88, pero cuando
el solenoide se excita la vélvula 80 se levanta de su
asiento y la vilvula 81 se mueve hacle el suyo.

1 funcionamiento del solenoide 90 es contro-
lgdo por 1los interruptores 44 y 45. %1 solenoide 90 es-
té conectado «con una fuente d= corriente continua 92 el
través de contactos normelmente spiertos 93 del interrup-
tor 44, completandose el circuito por contsactos normal-
mente cerrados 94 del interruptor 45 y un solenoide de
goporte 98 de manera gue lz actuscién momenténea del inte-
rruptor 94 excita ambos solenoides ¥ completsa un eircuito
de sostén al través de los contactos 97, los contactos
94 y =wbos solenoides. RBste circuito de sostén se inte-
rrumpe cuando se sbren 10s contactos 894 como resultsdo de
1a sctuacidn del interruptor 45.

%1 interruptor principal 4% puede amccionarse
a meno, pero con preferencia es accionado autométicamen-
te por una conexibén con el transportador de movimiento in-
termitente en la forma descrita en la solicitud nfime-
ro 174,557 de la misma fecha gque ésta.

Los dos aparatos &4 y B son gccionados en for-
ma alternstiva, de maners gue cusndo el spareto A hsa
puesto une chaps en el carro C y se ha wovido atréds a su
pésicién de partida; ¢l aparato B funciona para noner
una plantilla sobre 1a chapa. Para hacer arrancar ¢l apa-

rato B automAticamente se disponen contactos sdicionales

- 12 =
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(no representsados), en el interruptor 45 sirviendo el
cierre de estos contactos para hacer arrancar el sparsato
B de igusl manersa gue el interruptor 43 pone en maycha
el avarato A.

Ls finica diferencis entre 1os sparatos A y B
es.que se emplea una forma djferente de digpositivo de
absorcidn. #n lugar de emplear una caja de absorcidn
con orificios en el fondo, se usa un dispositivo 100 {vea~-
ge figura 10) con el fondo abierto y ﬁna tire de goma
101 que sobresale nacia abajo alrededor de todo su borde
jnferior. Pars impeddT que jes plantillas plenas levan-~
tadlas por esle dispositivo sean deformadaes por la absor-
cién, se disponen protuberancias circulares 102 para ac-
tuar como topes para 1&as plantillas.

Aungue el avarato representado es especiél-
mente sdecuwlo para mane jar chapss de cemento y cmisnto en’
estado pléstico, es @til para uover chapss de cualguier
clase, y luvs mismas pueden ser de forma ondulsde u otra
giempre que el 1ado inferior de la ca ja de abgsorcidn ten-
ge la forme corresnondiente. Como o8 neturasl, si se fof-
ma una pila de chapes ondisdes con plantillas interca-
1sdas, las plantillas son onduladas pars casar con las
chapad.

3e observard gue los medios obligatorios re-
pregentados sirven pere hacer que la caja de absorcidn
vieje en un trayecto vertical durante su movimiento hacisa

erriba inicial tasbien. Zsto es importante cusndo se le-

- 1% -



vants une chaps ondulada de uns superficie ondulada, por-
que cualguier movimiento lateral de laz chgpa en relacidn

con la superficie untes gue las ondulsciones estuvieran

1ibres una de otra deterioraria ls chepa.

5 -----FOT4h--=---

TLos puntos de invencidn propia y nusve que
- se oresentan psra Jque sean objeto de esta Patente de Ih=-
vencidn, en dspafla, vor VAINTS seffios, son log giguientes:
12. Un sparasto para formar uns pils de chapsas
10 que comprende un dispositivo de absorcidn sostenido y mon-
tado pars oscilar en un marco que & 8u vez va montado pa-
rs osellar sobre un eje horimntal y girve para mover el
dispositivo de absorcién_&e an laedo del e jghl otro, y me-
dios por los cuales el dispositivo de sbsorecidn se ve
15 obligado a moverse en un trayecto vertical una vez gque
ha llegado a un punto predeterminado de su movimiento des-
cendente pars poner una chapa enh la -ils, con lo cual la
piia se forma verticalmentes
20, Un‘aparato segfin se reivindica en el
20 punto 12, en el ousl el dispositivo de absorcidn se sus~-
pende del marco pars colgar verticalmente en todos los

movimientos de oscilacidn del marcoe.

- 14 -
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Zo, Un aparato seglin se reivindica en el

-punto 22, en el cusl el marco oscila en el mismo &angulo

al mover c=ds chapa y se establece une conexidn d~ mo-
vimiento perdido esntre =1 dispositivo de sbsorcibn y el.
marco.

40. Un aparato sezfn -~ reivindica en cual-
quiera de los nuntos 12 a 3o, en 21 cuzl el marco com-
prende brazos raediales gue oscilan por 1= sceidn de un
arbol funcional v unz varillas vnaralela sl misro, sstando
el dispositivo de absorcién guspendido de la varills.

50, Un eparato segln se reivindica en 2l
punto 42, en el cual le varills es hugca § gsirve como
parte de ls conexidn al través de la cual se splica ab~-
sorcidn sl dispositivo de esta Qltime.

6. Un aparato segfin se relvindice en cual-
gulra de los puﬁtos snteriores en el cuel los medios pe~
ra obliger al dispositivo de absoreidn a recorrer un tra-
yecto verticael.cowprenden un sisteus de blelas deformado
por accidn de leva.

72. Un anarato seglin se reivinaica en el
punto 62, en el cueal el gistems de bielas gomprende una
blels ranursds montada pava deslizarse al través del eje
horizontsl del marco y gira slrededor del mismo.

82, Un aparato segflin se reivindica en los
puntos 42 a 70, en el cual la caje de absorcidn esti suspen~-
dide de brazos rigidos con la varilla y el sistems de bie-

las comprende una biela pivotade en un extreso en la va-

- 15 -



10

15

26

rills y en cl otro extremo en la biels rsnureds, estando
ésté {1ltime montada oara deslizarse sobre el drbol fun-
cional y glrar glreiedor del mismo.

9o. Un aparato segln se reivindice en cual-
guiersa de los ocuntos anteriores movido por un motor eléc-
trico y provisto de interruptores gue sirven psre contro~
iar e invertir el motor y son accionados mecaniceamente
al oscilar el marco; ‘

10. Un spsrato segln se reivindice en cuslquie-
ra de los puntos anteriores en el cual hey una vilvula
pars controler la aplicacién de absorecidn =al dispositivo
de ls miswa, y los medios psara accionar 1a vElvula pars
aplicar y hacer cesar la abgorcidén son accionados me ch=
nicamente 8l oscilar el marco. -

11. Una instalacidn psra manejar chapas hime-
dag de czmento ¥y smianto que comprerde un trznsportador
sin fin de movimiento intermitente que funcionsa parsa lle~
var lus chapas uns & una a un punto fijo, ¥ uri aparato .
segln se reivindica on cuslquiera ds los puntos 1e & 10,
gue funciona p=ra levantar cada cheps ¥ depositarla en
una pila.

12. Una instalacidn segln se reivindica en
el punto 1ll, para formar pilas de chspes himedas de cemen=
to y amianto, intercaladas con plantillas, y due compren=
de dos mparatos Begﬁn ge reivindice en éualquiera de los
puntos 12 & 10 para funcionar 4= modo elternado, sirvien=
do el uno pars poiler chapas en la pila y el otro para po-

ner plantilles en la mlsng.

- 16 -



13. Un asparsto para formar una pila de cha~
pasSe
Tal y como se he dsserito en ls wemorisa que
entecede, reorssentado en log dibujos que se acompsfian ¥
con loz fines que se han esnecificado.
Zsta memolria consta de diecisiete hojus es-
oritas & mdquina por una sols cala.
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