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bastante para poderlas sa ltar a . , „ ,
. * tar de lae P la n tilla s  In ter­

n a s . Hay qus onl4ar ae n¡¡ d
ü orar las chapas

ntras se amontonan en p i i a v
manejarlas supone e l use „ depone e l uso s , una oaja de absoroiSn JM

tlsne aperturas en su superficie In fe r io r  ,  S8 „ ,

nada chapa por turno, loando la  caja de \  ^
' , nn,  * J de aDsorci5n está

fltact0 oon «na chapa e l obrero mueve 
ra , . ®UeVf? um  válvu la pa­ra poner e l In te r io r  d* • V

1 caja en vacío parcia l, y i u@É,Q 
mueve la  eftic n  ̂ ruego

naja a una posicián de apiian iento. a i  ai8Kar
la  Saja y la  ohana a esta posioián , „
la  n r . « - e Posición, e l obrero restablece
la  presión dentro de l a ca i«-L££ ^aja de cianprft t
de adherirse ai i e . oha» í‘ daJ“

™ “  111 l®1»  In fe r io r  de acuella .q a lia  que después es
pilcado, d@ nuevo ñor* ni

° P°r 61 0 ,lr " 0  dejando detrás la  ohana
Para formar un- n-¡i * v. «aspa.
oaiae . hay las introducir p la n t illa s  In ter-oaladas, v és+ oa a 1üer
aparato d 3 #°  C° l0earse a fflafí0 0 mediante un
aparato de aosorción sim ilar. 3.odo e l  _
non* 1 Pro°®Cimiento su-pone un nuaero da ̂ ues operaciones
lu iere  un ti.ujoo rei TOn“ a ls» 7 Por tanto rs-

tiempo relativamente largo.

Muestro objeto es ofrecer m  
, eC8r un aparato verrón .

donado que comprende una cala de «h , ■a oaja de absorción u nt»

: r ° ae est- gácsr° - y - — — -  i : : i
: ; r  ajo ^  ~  -  - —
7a sostenido ^ * *

para osc ila r en un marco que a su
vez va montado para nsM ior _ .para osc ila r sobre un e je  horizontal, y
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qus sirve para mover e l .d ispositivo  de absorción de un 

lado del ®je al otro. Ahora a medida que se forma la  

P i la  la  posición de liberación  vendrá a ser sucesivamen­

te mas a lta  y e l d ispositivo  de absorción, si no se le  

impidiera lateralmente, estaría a distancia horizontal sucê  

aivamente mas pequeña del eje de rotación del marco en 

e l momento de liberar la  chapa. Por tanto, se disponen 

medios para obligar a l d ispositivo  de absorción a reco­

rrer un trayecto v e r t ic a l una vez que ha llegado a un 

punto dado en el curso de su movimiento de descenso. lue­

go, por su puesto, la  p ila  se forma debajo de este punto.

Cuando e l aparato se usa para formar una 

P i la  de chapas de cemento y amianto húmedas intercaladas 

con p la n tilla s , las chapas son entregadas una a una a 

un punto f i j o  en un lado del eje de oscilación , y luego e l 

aparato se hace funcionar para hacer-oscilar e l marco 

primero para bajar el d ispositivo de absorción hasta la  

chapa, y luego en la  dirección inversa para lle v a r lo  a l 

otro laao del e je  de oscilación , donde está formándose 

la  p ila . Al fom ar la  p ila  i aS p la n tilla s  se pueden co­

locar a mano, pero preferimos montar un segundo disposi­

t ivo  de absorción y marco oscilante que funciona entre 

una p ila  de p la n tilla s  y la  posición apiladora del p r i­

mer d ispos itivo . Por este medio puede formarse una p ila  

rápidamente con un mínimo de trabajo y sia ningún riesgo 
de daño a las chapas p lásticas.

Para que e l invento pueda comprenderse con
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claridad y llevarse  fácilmente a la  práctica se describ irá 

ahora la  forma preferida  del aparato por v ía  de ejemplo 

con relación  a los dibujos adjuntos, en lo s  cuales:

La figura 1 es un diagrama de parte de -una 

instalación que incorpora dos de los aparatos.

La figura 2 es una planta y la  figura 5 un 

alzado la te ra l (parcialmente en corte ) de un aparato.

La figu ra  4 es un alzado de extremo del apa­

rato v is to  desde la  izquierda de la  figura 2.

La figura 5 es un alzado de extremo miran­

do desde la  derecha de la  figu ra  2.

La figura 6 egíin corte dado en e l d ispositivo  

de absorción por la  lín ea  Y I-7 I de la  figura 2.

,Ls figura 7 es un corte fragmentario de d is­

positivos de absorción en escala mucho mayor.

La figura 8 es un diagrama de operaciones.

La figu ra  9 es un diagrama de circu itos e léc­

tr ico s  y

La figu ra  10 es un corte sim ilar a la  figu ra  

7 dado por otra forma de d ispositivo  de absorción.

La instalación representada en la  figu ra  1 

comprende dos aparatos elevadores y apiladores A y B d is­

puestos para formar una p ila  de chapas planas de cemento 

y amianto intercaladas con p la n tilla s  planas eb un carro. 

0. Las chapas son llevadas una a una al aparato A por 

un transportador sin fin  D que se mueve intermitentemente 

y se detiene cuando ha puesto una chapa B en la  posición

4



i. 174555

representada en la  figu ra  1. La chapa es cogida luego 

por e l aparato A y trasladada por e l mismo a l carro 0. 

las p lan tilas  son igualmente trasladadas una a una desde 

un carro F a l carro G por el aparato B.

5, los aparatos A y 3 son idénticos en nrirtci-

pio y arabos están conectados con una lomba de absorción 

Cr* El elevador de chapa Á se representa en d e ta lle  en 

las figuras 2 a 7. Incluye una caja de absorción 2 que 

cuelga do un turco 3 que se puede haoer osc ila r en poco 

10 mas de 180o por un árbol 4 montado en co jinetes 5 sobre

pedestales 6. A cada operación, la  caja se baja hasta 

una chapa sobre e l transportador 1 y la  coge por absorción, 

y e l  mareo se haca luego osc ila r para poner la  caja y la 

chapa encima del carro G, bajar la  chapa hasta el carro
i

15 y dejarla  lib re  al romper e l  vacío en la  caja. Finalmen­

te la  caja se vuelve a su posición de partida.

La caja 2 es rectangular y de poco fondo, 

estando e l fondo 8 sujeto a su tapa 9 por pernos 10 y te ­

niendo un gran número de pequeños o r i f ic io s  11. El lado 

20 in fe r io r  del fondo 8 es plano y está cubierto de te la  metá­

l ic a  80 engrapada entre los costados de la  caja y las p la ­

cas 61 y esta te la  a su vez se cubre por la  p ieza 62 sos­

tenida por barbas 63 que se extienden desde las placas 61. 

Dicha pieza y la  te la  m etálica sirven para impedir que e l  

25 cemento y amianto plástico- sea arrastrado por la  absorción

a los o r i f ic io s  11. Se hace una abertura 12 relativamente 

grande en e l centro de la  tapa 9 y recibe e l extremo de

5
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un tubo f le x ib le  13 a l través del oual se puede aplicar 

absorción al in te r io r  de la  caja.

I I  marco 3 está compuesto de dos brazos ra­

d ia les 14, ambos acuñados en un árbol 4 y provistos de 

un contrapeso 15 y una v a r i l la  hueca 16 que pasa por unos 

ojos de los extremos de los brazos 14. La v a r i l la  16 pue­

de g ira r en estos ojos y los dos brazos rad iales cortos 17 

se acuñan a e l la ,  formando cada brazo una montura de p ivo­

te para tina de las dos crucetas 18 que forman parte del 

soporte de suspensión para la  caja de absorción 2. Gada 

cruceta 18 comprende dos placas 19 unidas por chavetas 

20 así como por una chaveta de p ivote  21 que pasa a l tra ­

vés del brazo asociado 17. Sn cada extremo de la  cruceta 

las placas 19 abarcan un bloque de guía 22. Los postes 

23 pivotados en la  tapa 9 de la  caja de absorción 2 sobre­

salen hacia arriba por o r i f ic io s  de lo s  bloques 22 y es­

tán rodeados por resortes 24 sostenidos por pernos 25 en­

cima de los  bloques. Esta construcción da por resultado 

tanto que la  caja de absorción esté libremente suspendida 

del marco 3 como que esté lib re  para deslizarse v e r t ic a l­

mente sobre los postes 23 con relación  a las crucetas 18. 

Por consiguiente cuando e l marco 3 se hace osc ila r, e l 

eje de la  v a r i l la  16 recorrerá un arco de c írcu lo, y la  

caja de absorción 2 se moverá con la  v a r i l la  16, pero 

colgará vertícalm ente en su to ta lidad .

Todo e l  aparato está destinado a funcionar 

automáticamente, y lo  mas conveniente es hacer que e l

6
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marco 3 oscile  en el mismo ángulo al mover cada chapa.

Sato es posible por la  conexión de movimiento perdido 

constitu ida por las crucetas 18 y los postes 23, ya que 

a medida que se forma la  p ila  en el carro C y una chapa 

se pone en eontaeto con su parte superior, las crucetas 

18 se moverán hacia ahajo sohre los postes 23 mientras e l 

marco 3 completa en carrera.

3i se desea las eajas de absorción 2 pueden 

suspenderse mediante eadenas de los extremos de los bra­

zos cortos 17.

En la  posición de reposo del marco 3 los bra­

zos 14 están casi v e r t ic a le s .

Se comprenderá que la  p ila  formada sobre e l 

carro debe ser realmente v e r t ic a l, y se ofrecen medios pa­

ra ob ligar a l pivote de la  caja de absorción 21 a moverse 

en un plano ve r t ic a l tan pronto como ha empezado su des­

censo en cualquiera de los  lados del aparato. Estos me­

dios son dos mecanismos de b ie la  y leva, tino junto a cada 

extremo del árbol 4. En oada mecanismo hay una b ie la  30 

acuñada por un extremo de la  v a r i l la  16 y conectada en p i­

vote por e l  otro extremo a una segunda b ie la  31. Esta 

b ie la  31 esta ranurada en 32, y e l  árbol 4 pasa por la  ra­

nura, de manera que la  b ie la  31 puede g irar ' alrededor y 

deslizarse sobre e l árbol 4. En su extremo ranurado la  b ie­

la  31 está provista de uno de un par de miembros de leva y 

rueda accesoria, estando f i j o  e l otro miembro del par.

El miembro movible es un ro d illo  33 sostenido por una oha-

174555

7



.,.4-yy-ŵ
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veta 34 f i j a  al extremo de la  b ie la  31 y e l  miembro f i j o  

es una placa de leva 35 sujeta al pedestal contiguo 5 y 

provista de superfic ies de leva 36 en cada extremo. De 

hecho, las dos b ie las 30 y 31 y e l brazo correspondiente 

del marco principal 14 en cada extremo del aparato foiman 

juntos un triángu lo 'y  cuando e l árbol 4 g ira  este triángu 

lo  g ira  también sobre e l  e je  del árbol, deslizándose la  

b ie la  ranurada 31 sobre e l árbol 4 como resultado del en­

caje del ro d illo  33 con las superficies de leva 36 o la  

placa 35 cuando e l brazo 14 ha girado en unos 450 de su 

posición v e r t ic a l.  Cuando e l brazo se mueve en un ángu­

lo  de unos 4 5a a cada lado de la  v e r t ic a l,  e l r o d illo  33 

se mueve debajo de 1: placa de leva 35 y queda despeja­

do de la  misma. Guando e l  brazo 14 está a unos 45a de 

la  v e r t ic a l,  e l ro d illo  hiere la  superfic ie  de leva en 

cuestión fs i e l brazo se mueve hacia abajo), o la  deja 

(s i e l brazo se mueve hacia arriba) pero mientras e l ro­

d i l lo  está en encaje con una su perfic ie  de leva 36 e l ex­

tremo lib re  de la  b ie la  ranurada 31 se ve forzado en su 

movimiento y e l extremo de la  b ie la  30 se mueve con S i. 

la  b ie la  30, pues, hace oscila r la  v a r i l la  16, y esto ha 

ce aue los brazos de árbol 17 oscilen correspondientemente

y que se mantengan lo s  p ivotes 21 para las crucetas 18 

un solo plano v e r t ic a l.  Ssta operación se representa d i*

gramáticamente en la  figu ra  8. ^
11 árbol 4 es movido por im motor e léc tr ico

revers ib le  40 mediante ruedas de engranaje 42. SI movi-

8
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miento se in i0i a eléctricamente
nacamente mediante un interruptor

® arranque 43 ( vease figura 9 ) rínnisur“  vez que el ffiotor

T  emP82ad0 3 ™ r ’ ^  -  aparato rea lice  un
operaciones, siendo controlado e l  ffiando ^

rruptores 44, 45 y 46, los interruptores 44 y 45 sirven
Para in v e r t ir  e l m ow  ¿n

motor 40 ouando el bastidor 5 l le g a  a loa
extremos de su recorrido v

_ » y on accionados por un cursor
7 que esta roscado sobre una v a r i l la  roscad* « *m í a  roscada g ira to r ia  48

ro e un tubo complementario 49 que la  impide g irar 

"  T S rÍlla  “  ° ^  *  — Xa montadamen « .

, ” ° t08 61 80 ” * ° aJa 50 “  la  —  * « * i «  .M fa  montados 
OS - - r u p t o r e s  44 ,  «  y es impulsada medlanU

52 y 5S y un árbol 54 desde e l árbole i árbol del motor 40. Como
resultado curaos á.1?cursor 47 se mueve a lo  largo de la  v a r i l la
primero en una diré coi w -i

y  aes° en la otl,d. sirviendo pa-

8 nTerUr S1 ran° r fy «■ «  ‘ * t o  su propia dirección
* re° 0 r r i l0 ) - « “* «  Ide encaja con uno de los  in te-

rruptores 44 y 4 5 ,

eos i a S 1 1” t8rr“ !,t0r 46 68 accionado cuando lo s  bru­
sca 1 4  pasan por su posición v e r tic a l por un ro d illo  64

pLT 7 ”  65 4U° " ,a“ 0 8” 61 47601 4 y P - a
? e l  aparato con los bracos 14 J u s ta n te  mas a lia  de 

su posioion v e r t ic a l durante e l  movimiento de retorno d. 
oolocar una chapa en la  p ila .

• Volviendo ahora a l a figura 9, e l aotor , 8ts 
provisto de aparatos de arrcunn. a
„  , 4 . arranque de oontacto hacia delante
y hacia atras 70 v 71 roo, ^.

y 71 respectivamente, estando el interrup-

9
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tor 45 conectado con los contactos de arranque 72 en e l 

aparato de arranque delantero 70. Guando el motor arran­

ca marcha en dirección hacia delante sin tener en cuenta 

s i el interruptor 45 permanece o no cerrado, ya que oada 

aparato de arranque comprende un circu ito  de mantenimien­

to del género usual fno representado en la  figura 9 ). SI
■

motor marcha hasta que e l interruptor 44 es accionado por 

el cursor 47, tiempo al cual e l mecanismo ha bajado la  ca­

ja de absorción sobre la  chapa del transportador D. El 

interruptor 44 tiene contactos normalmente cerrados 75 

que están conectados con los contactos de parada 74 del 

aparato de arranque 70 y que se abren para romper e l o ir -  

ouito de mantenimiento y parar así e l motor. SI interrup­

tor 44 tiene también contactos normalmente abiertos 75 

conectados con los contactos de arranque 75 del aparato 

de aíran que 71, de manera que el motor arranca en la  d i­

rección opuesta. 1¡1 motor marcha en sentido inverso y 

la  caja de absorción 2 lle va  consigo la  chapa 2 hasta que 

e l interruptor 45 hace contacto con e l cursor 47. En el 

curso de este movimiento del mecanismo es accionado e l  

interruptor 46. Este es un interruptor normalmente cerra­

do con sus eontaotos en serie con los contactos 75 y como 

es ind iferen te que e l c ircu ito  ae los contactos 74 esté 

o no interrumpido cuando e l motor marcha en dirección 

inversa, esta actuación del interruptor no a fecta a l fun­

cionamiento .

la  actuación del interruptor 45, sin embargo, 

sirve de igual manera que e l interruptor 44 para inver-

- 10 -
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t i r  el motor, abriéndose los oontaotos 78 conectados con 

los contactos de parada 77 en e l aparato de arranque 71 

y cerrándose los contactos 79 coneotados con los contactos 

de arranque 72. 31 motor 40, pues, in v ie rte  e l mecanismo,

que añora ha depositado la  chapa 3 en el carro 0. Cuando 

el interruptor 46 es accionado durante este recorrido del 

mecanismo se abre «1 c ircu ito  que contiene los  contactos 

74 y se paran e l motor y e l mecanismo. 31 momento de las 

partes en movimiento lle v a  e l ro d illo  64 hasta dejarlo 

l ib re  del interruptor 46 antes que el mecanismo se pare.

31 interruptor 46 se vuelve a montar por acción de res 

te inmediatamente después de ser accionado. Los interrup­

tores 44 y '45 se vuelven a montar por e l cursor 47 cuan­

do se in v ie rte .
La aplicación de absorción a la  caja 2 es 

controlada por dos válvulas 80 y 81 estando la  80 colo­

cada en un tubo 82.que conduce a la  bomba de absorción 0 

y que también conduce mediante un tubo 83 & una unión 84 en 

e l extremo de la  v a r i l la  hueca 16. La conexión de absor­

ción completa por una unión 85 que pone e l in te r io r  de 

la  v a r i l la  16 en comunicación con e l tubo f le x ib le  13. 

la  válvula 81 éstá colocada en un tubo 86 que se ram ifica 

del tubo 82 y conduce a la  atmósfera. Las válvulas 80 y 

81 cooperan con asientos de vá lvu la  87 y 88 respectiva­

mente y satán mecánicamente unidas por upu v a r i l la  89 que 

forma la  armadura de un solenoide 90 y es so lic itada  a la  

derecha, como se ve en la  figu ra  3, por un resorte 91.

- 11
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Eormalmente la  vá lvu la  80 está oerrada sobre su asiento 

87 y la  válvula 81 fuera de su asiento 88, pero cuando 

e l solenoide se excita la  válvu la 80 se levanta de su 

asiento y la  vá lvu la  81 se mueve hacia e l suyo.

El funcionamiento del solenoide 90 es contro­

lado por los interruptores 44 y 45. El solenoide 90 es 

tá conectado -con una fuente do corriente continua 92 al 

través de contactos normalmente abiertos 93 del interrup­

tor 44, completándose el c ircu ito  por contaotos normal­

mente cerrados 94 del interruptor 45 y un solenoide de 

soporte 98 de manera lúe la  actuación momentánea del in te­

rruptor 94 excita ambos solenoides y completa un c ircu ito  

de sostén al través de los  contactos 97, lo s  contactos 

94 y ¡ambos solenoides. Sste o ircu ito  de sostén se in te­

rrumpe cuando se abren los contactos 94 como resultado de

la  actuación del interruptor 45.
11 interruptor principal 43 puede accionarse

a mano, pero con preferencia  es accionado automáticamen­

te por una conexión con e l transportador de movimiento in ­

termitente en la  forma descrita  en la  so lic itu d  núme­

ro 1 ?4 ,557  de la  mi¡ana fecha que ésta.

Los dos aparatos A y B son accionados en fo r ­

ma a lternativa , de manera que cuando e l aparato A ha 

puesto una chapa en e l carro G y se ha movido atrás a su 

posición de partida, e l aparato B funciona para poner 

una p la n t i l la  sobre la  chapa. Para hacer arrancar el apa 

rato B automáticamente se disponen contactos adicionales

12
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(no representados), en e l interruptor 45 sirviendo e l 

c ierre  de estos contactos para hacer arrancar e l aparato 

B de igual manera que e l interruptor 45 pone en marcha

el aparato A.
la  única d iferencia  entre los aparatos A y B 

es que se emplea una forma diferente de d ispositivo  JLe 

adsorción. 3n lugar de emplear una caja de adsorción 

con o r i f ic io s  en el fondo, se usa un d ispositivo 100 (vea- 

«  fisura 10) con e l fondo abierto y una t ir a  de goma

101 que sobresale hacia adajo alrededor de todo su borde 

in fe r io r . Para impedir que las p la n t illa s  planas levan­

tadas por este d ispositivo sean deformadas por la  absor­

ción, se disponen protuberancias circu lares 102 para ac­

tuar como topes para las p la n t illa s .
Aunque e l aparato representado es especia l­

mente adeeudo para manejar chapas de cemento y emisnto en 

estado p lástico , es ú t i l  para mover chapas de cualquier 

clase, y 1 s mismas pueden ser de fonna ondulada u otra 

siempre que e l laáo in fe r io r  de la  caja de absorción ten­

ga la  forma correspondiente. Oomo es natural, si se fo r ­

ma una p i la  de chapas ontMLadas con p la n tilla s  in terca­

ladas, las p la n tilla s  son onduladas para casar con las

chapas•
3e observará que los medios ob liga torios  re ­

presentados sirven para hacer que la  caja de absorción 

v ia je  en un trayecto v e r t ic a l durante su movimiento hacia 

arriba in ic ia l también. 2sto es importante cuando se le -

- 15 -



yante una chapa ondulada de una su perfic ie  ondulada, por­

gue cualquier movimiento la te ra l de la  chapa en relación 

con la  superficie antes gue las ondulaciones estuvieran 

lib re s  una de otra deterioraría  la  chapa.
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Los uuntos de invención propia y nueva gue 

se oresentan para gue sean objeto de esta Patente de In­

vención, en España, por YSIBIl años, son los sigu ientes:

la .  Un aparato para formar una p ila  de chapas 

gue comprende un d ispositivo de absorción sostenido y mon­

tado para oscila r en un marco gue a su vez va montado pa­

ra osc ila r sobre un eje horira ta l y sirve para mover e l 

d ispositivo  de absorción de un lado del e js/al otro, y me­

dios por los cuales e l d ispositivo de absorción se ve 

obligado a moverse en un trayecto v e r t ic a l una vez gue 

ha llegado a un punto predeterminado de su movimiento des­

cendente para poner una chapa en la  ¡i la , con lo  eual la

p i la  se forma verticalm ente.

2a. Un aparato según se reiv ind ica  en e l 

punto la , en e l cual el d ispositivo  de absorción se sus­

pende del marco para colgar verticalm ente en todos los 

movimientos de oscilación del marco.

- 14
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3a. Un aparato según se reiv ind ica  en si 

punto 22, en e l cual e l marco osc ila  en el mismo ángulo 

a l mover ceda cbapa y se establece una conexión dn mo­

vimiento perdido entre el d ispositivo de absorción y e l  

marpo.
4 5 . Un aparato según reiv ind ica  en cual­

quiera de los puntos lo  a 3o, en o l cual a l marco com­

prende brazos radiales que oscilan por la  acción de un 

árbol funcional y una v a r i l la  naralela a l mismo, estando 

e l d ispositivo  de absorción suspendido de la  v a r il la .

5a. Un aparato según se reiv ind ica  en e l 

punto 4a, en e l cual la  v a r i l la  es ’nupea y sirve como 

parte de la  conexión al través de la  cual se ap lica  ab­

sorción al d ispositivo  de esta ultima.

6s. Un aparato según se re iv ind ica  en ouaL- 

qulra de los puntos anteriores en e l cual los medios pa­

ra obligar al d ispositivo de absorción a recorrer un tra ­

yecto v e r t ic a l■comprenden un sistema de b ie las deformado 

por acción de leva .

7a. Un aparato según se reiv ind ica  en el 

punto 62, en el cual e l  sistema de b ie las comprende una 

b ie la  ranurada montada para deslizarse a l través del e je  

horizontal del marco y g ira  alrededor del mismo.

8a. Un aparato según'se re iv ind ica  en los  

puntos 42 a 7o, en el cual la  caja de absorción está suspen­

dida de brazos ríg idos  con la  v a r i l la  y el sistema de b ie ­

las comprende una b ie la  pivot&da en un extremo en la  va-
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r l l l a  y en el otro extremo en la  b ie la  ramrada, estando

ésta última montada para deslizarse sobtw -1

oional y g irar alrededor del mismo.
9 2 . Un aparato según se re iv ind ica  en cual-

quiere de los puntos anteriores movido por un motor . l i ó ­

trico y provisto de interruptores que. sirven para contro­

la r  e in ve rtir  e l motor y son accionados mecánicamente

a l osc ila r e l  marco.
10. Un aparato según se reiv ind ica  en cualquie­

ra de lo s  puntos anteriores en e l  cual hay una válvu la 

para controlar la  aplicación de absorción a l d ispositivo 

de la  misma, y los  medios para accionar la  vá lvu la  para 

aplicar y hacer cesar la  absorción son accionados meoá-

nicamente a l osc ila r e l  marco.
1 1 . Una instalación para manejar chapas húme­

das de comento y amianto que como-etd. un transportador 

sin fin  de movimiento interm itente que funciona para l l e ­

var las chapas una a una a un punto f i j o ,  y un aparato 

según se reivindica en . oualqulera de loa puntee 1« a 10. 
que funciona para levantar cada chapa y depositarla en

una p ila .
12. Una instalación según se re iv ind ica  en 

e l punto 11, para formar p ila s  de chapas húmedas de cemen- 

' t o y amianto, intercaladas con p la n tilla s , y gue compren­

de dos aparatos según se re iv in d ica  en cualquiera de los

puntos la a 10 para funcionar de modo alternado, s lrv ien -
, -oiia v e l otro para po­do el uno para poner onapas en la  piJ-a y

ner p la n tilla s  en la  miaña.

- 16
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13. Un aparato para formar una pila- cha­

pas.
Tal y como se ha descrito en la  memoria que 

antecede, representado en los dibujos que se acompañan y

con loa fin es que se han especificado.

Bsta memoria consta de d ie c is ie te  hojas es­

critas a máquina por una sola cara.

Madrid,

■?.-
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