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MEMORIALA DESCRIPTIVA

que se egompafie & la solicitud de una patente de invencidn por veinte

afios en Espeafia; por: ™ Mejoras en la construccidn de méquinas de su-~

mer y restar " a favor de D. Félix Echeverria Salegui, residente en

Bilbeo (Vizca&a) Dos de Iiayo, 14 -~ 28,-

La presente patente de invencidn se refiere & mejoras em la
construceidn de méquinas de sumar y rester mediante las cuales se
consigue une mﬁquina apta para realizer indistintamentp cualquiere
de diches operaciones, presentando los resultadoe para sa féecil leo~
ture en ventanilles sdecvadaa o imprimiéndolos en papel dispuesto al
efecto (para lo que estd dotszda del correspondiente mecanismo de en~
tintédo) reaelizando todas sus operaciones con cbsolute Beguridad ¥y '
precisidn merced a los dispositivos auxilieres que reivindicemos.

Las mejoras pueden aplicarse al tamafio de méquina que se deseej
es declr, hacerle de capacidsd para sumer nimeros de mayor o menor
nimerc de cifras, empezando en el drden de unidades enteras que se
juzgue oportuno y llegendo &8l de unidedes decimzles que interess en
la apliczoidn & que se destine la méquina.

Tembién pueden construirse de los materiales que en cada caso

sea mis pertinente, de entre 10s que para tal fin puedan empleerse;
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usualhente seré en su casi totalidad metilica. Ademés pueéen haoef&e’ |
otres veriazciones de detalles de presentzeidn u organi zacidén que como
las anteriores tampocd afecten & la esencizlided reivindiceda y que
por tanto darén lugar & diversos modelos iguzlmente comprendidos y
protegidos por el presente registro.

En este idea, los adjuntos dibujos corresponden iniceamente &
una forme de ojecucidn que presentemos & t{tulo de ejemplo de reali-
zzoldn pare meyor olarided y eoncrecidn de esta memoria descriptiva;

Las figs., 1, 4 y 10, son diversos cortes de la miquina por los
mecanismos que efectien las sumas y restas,

Les figs. 2, 3, 5, 13 y 14, son plantes que muestran diversos
aspectos de dichos mecanismos,

Las figs. 1 bis, 2 bis, 11, 12 y 18 se refleren a detalles de
los mismos.

Lz fig. 6 corresponde sl marcador.

las figs. 7, 8, 9, 9 bis, 17, 19 y 20, munestran distintos de~
talles del mecanismo de seguridad, 4

Las figs. 15 y 16 me refieren 2l mecanismo que efectia el cam-
blo necesarlo psara que la méquina reste en vez de sumar o viceverse.

Le fig. 21 corresponde a la'diéposioién de entintado pare im-
primiy los resultados.

Ls méquina que como ejemplo vamos & desoribir sAmite resultados
cuyos ordenes de unidades estén comprendidos entre les unidades de
millén y las ocentésimas, ambaes inclusives igual podré ser mucho me~
yor 0 menor su amplitud cuando se deses.

Consta esencizlmente de los mecanismos que efectdsn las sumee
¢ restes; de los gue complementan sn misién; de los mecanismos de Se-
gurlded; de los de cambio (de sumza & reata o viceversa); del dispo-
sitivo marcadory y de el de entintado. Describiremos sucesivamente

cada una de estas partes:

Las ruedas Rje...Rg { fig. 2) van montadas loces en el eje co-
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min B y cada una lleva marcados (regularmsnte esvescisdos) los nﬁmeros 
0, 1, 8, ¢cvee.9, qué de Jan respectivemente ver por las faauras 2]
ventanas (figs. 1 y 3) Al, 52, ......39. De este modo, por estas venta-
nas, pueden verse todos los ndmeros que es posible formar con nueve
cifras; es decir, desde el 000000000 hasta el 999999999, como resul-
tado de las operaciones efectuamdas por la méqpina.

Cada una de esas ruedas (fig. 13} se compone de unsa parfe cen-
tral C (en que van grabadas del modo indicado las cifras O, 1, 2,00ee9)
7 de dos coronas dentadas D, una a cada lado, iddutices entre si, en
dimensiones y ntmero de dientes. A uno de'los lados lleva demas una
rueda F de diez dientes (uno para cada cifra 0, 1,.....9) para el fia-
dor de precisidn de que hablaremos. Como hemos indicado la primera
rueda (Rl) de la izquierde (segun se ven los nﬁmaros)'corresponden al
orden mes elevado de unidades y le dltima de la derecha al mas bajo.
Bn la fig. 3 s¢ ven la ocoma, el punto y el 1 correspondientes a mar-
car lcs drdeunes de uﬁidades.

Ls parte dentade D de cada rueda R que gueda mas prdxima'a la
correspondiente al orden inmediato superior, sngrana en la parte den-
tada Dz de otra rueda r1 montada eu 8l eje El. Ksas dos partes D y 32
gque engranan son igusles con lo gue a .cadas vuelta de la R corresponde
otra de 1la rl. Pero cads uua de eatas ruedas rl, lleva otra parte den-
tada Dl' que engrana en la ruede R sigulente y los dentados de Di yDb
ya no son igusles, sino gue guarden le relacidn nec:=saria para que &
cada vuelta completa de la rueda R de la izquierdas corresponda solo el
sevance de una unidad en la rueda R de la derecha. As{, mecdnicamente,
se arrustran cada diez unidades de un orden para formar una del inme-
diatamente superior. Este es el fundamento operativo de la mdquina,
Veamos ahora como las ruedas R reciben los giros correspondientes al
valor de los distintos éumandos:

Para ello la mdguina lleva la rueda Ry (fig. 1) monteda en el

eje fijo Ep; dicha rueda se compone del plato superior P, que tiene
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diez orificios cdnicos, correspondientes a los nimeros C, 1, 2,.;.;;9
(fig. 3) y del pléﬁo inferior B (fig. 1) que mediante unz piezz bas-
culante g (figs. 1, 13 y 16) se engencha con la rueds Ryg (fig. 2).
Enoime de esta rueda va una chapita muy fina de metal L‘sohra le gne
pese la piezs bascubnte g en el espacio correspondiente & unz de las
diez divisicnes del plato Ps De este modo euzndo en uﬁo de los orifi-.
cios de éste (en el 6 por ejemplo) se mete un punzdén, lépiz o similar
y 8e le hace girar hasta el tope que vz situedo en el mismo 9; coma le
pleza g no engancha en la rueda Elolhasta después de recorrer un es-
pecio (el correspondiente el 0}, lz habria hecho girar solo los espa~
clos 1, 2, 3, 4, 5, y 63 es decir sels espacios.

Gon lz rueda Ryp gire la Ry (fig. 2) y ésta & su vesz, mediante
un engreneje cénico, mueve la Ryp, solideria del eje Eg. En el extre-
mo de éste ve monteda fija la rueda Ryy que transmite su movimiento
& las ruedas B,, = Rz ¥ Byg siende_ésta dltime solidsria del eje
E,, que por tanto, en definitive, se mueve &l hacerlo 13‘310'

Jobre el eje Eg ve montade la ruedz Rip que pueds desplazarse
gsobre él, pero girando juntos, mediapte un tetdn o clsvija de la rue-
da que se mueve en la canel ¢ (fig. 2 big) lebrada & todo lo largo
del eje Eg. Con esta disposicién la rueda le puede guedar enfrenteds
een une cuezlquiera de las ruedas Rjpees..Rg, S6gin se deses, engranan-
do en el dentado P; de la correspondiente rueda rieeecssslqe

Mediznte la trensmisidn deserita, la rueds Ryn puede dar a la
ruedea correspondiente & cualquier orden de unidades el giro equivalen-;
te al nimero marcado en la Bm. Veamos shore como dicha rueda Ryy sal-
ta antométicamente de una a otra de las ruedas r; de la rg 2 la rg,
de éste a la vy, ¥ es{ sucesivamente.

La rueda R3yy va coloceda en la horguilla que forma la pleza Pp
(figs. 1, 2 y 14) que puede trasladarse sobre los ejes Ep ~ Bz ¥ 34‘
gue lz atraviesan (figs. 10 y las sntes citadaa);

Sobre le pieza P, actia la fuerzz producida por el tembor T
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{figs. 1 y 14) que esté dotedo de un resorte, que le hace girai aniéi'a
sentido que indica la fleeha (fig. 14), tirando &e la ruedea Ryp ¥ &§
la pleza P, en lz direceidn y sentido indicados por la flecha B;

Le pleza P, estd sostenida de esa aocidn de traceidn por los
dientes de las piezas en sierra Pz y By, (figs.‘ll ¥y 12) basculentes
respectivamente elrededor de los ejes Bio ¥ E11, (figs. 1, 4, 5, 11 ¥
12) e impulsadas haeia arribe por 1oa~muelles by ¥ by (figs; 10 y 5)»
La distcneia X entre cada dos dlentes sucesivos des tales slerres es
equivalente (figa. 5 y 13) a la distancia entre los dentados D, de
dqs ruedeas g;cqntiguasafnn las figse. 1} y 12 se ve le forma de las
partes en sierra de las piezas Py ¥ Py; en la fig. 10 se aprecia la-
teralmente an montzje).

Le pieze bascul&nte P, puede trasladzrmse sobre el eje Ejq ¥ lle-
va en uno de sus extremoe une pleze Py en fngulo (figs. 3, 10 y 11)
con uno de sus extremos en dicho @je Elo y el otro en el Eg. Un braszo
de.tal pieze Pg va situsdo debajo del plato P (fig. 3) y dispuesto de
modo tal que cuando con el lipiz o punzon se hace girar el plato P,
desde uno de sus orificios (del O 2l 9) hasta el tope, arrastra a la.
pleza Ps, en la dirececién y'sentido de la fleche B1 {fig. 3), empujan~
40 a la palancsa P4 (de dereche & izquierds en la fig. 1l) de mode que
oprime a2l muelle bs. Le pieza P, que encajsbe en los dientes de Py ¥
P, que estaban aﬁfrentaﬁos} continde fija son la Pz, que no se maeve
sobre el eje Bqq (figs. 10 y 12); pero:como el diente d pasa al lugar

3

del 4, (fig. 11), dicha pleza P, queda respecto a la P, encajada con
un diente de avance y cuando se sBacs el punzén; para MAYCAY TNE nueva é
cifra, y se suelts la pieza Py, el muelle by lleve la pleza Py & sn

lugar primitivo, obligeando en definitiva & la pieza P, y engrenzje Rlyf
a desplazarse lo cofre3pondiente a2 pasar al o;den de un;dades sigu.:!.e:_u-‘i‘j
te; pero debe obsarvarse que de mayor a_menor.»Es decir, sl por ejem-
plo el primer sumando es 1946 primero se marca el millar después las

nueve centenas, luego laa cuatro decenss y finalmente las seis unids~
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des quedendo la hprquilla 22 ¥ ruefie R17 en le posiqi6n correéﬁoﬁ&%&g&a
te a laes unidedes.

Para que los sumandos intervengan en lz méquine empézando por
las unidades de orden superibr (pare hacer mfnimos los arrastres) exis-
te otro dispositivo oonstituido por las teclas con t0pe TqeseseoTq (Fige
8) ouando se oprime cualquiere de ellas hace bajar a las piezas Pgry
P4 y la horqguille Pg con la ruede Ryy gueda libre para desplazarse,
por le ecoifn del tambor T, precisamente hasta hacer tope con la tesla
oprimide; es decir, heste ocupar 1a"posicién_correspondiente gl orden
de vnidades en que,deba enpezar el nuevo sumendo.

as{, 81 en sl ejemplo indicado, despuds de poner 1946 se deses
sumar 875, para comenzer a marcar este ndmero con la rueda Rm hay pre-
clgamente que oprimir la tecla Ty gue es la que en la mAquina repre-
sentada corrssponde 2 las oentenas. La rueda Ryy engranaré en la ry
¥ 2l marcer sucesivamente el 8, el 7 y el 6 se efectusrin movimientos
enélogos & los sntes desoritos para el 1946. ‘

Mecanismos complementarios 1mportantes de la disposiciEn gene~ ’
ral descrita son el mecanismo de preqisi6n; el de vuelta a ceroc de to-
dae las ruedas R registradoras de resultados; el de seguridad y el de
gamblo para que la méquina reste en vesz de sumar.

Cade rueds ByeesssBg (Pig. 2) 1leva un mecanismo de precisidn ‘
oonstituido por una palance rectificsdora Pg que, empujada por un mue-
lle bg (figs 1) convenientemente dispuesto, me acople a una estrella
de dlez puntas de le respective ruede de modo que el error que pueda
haber en czda sumsndo por pequefio que sef2 quede rectifiocs=do.

Para que une vez terminada une suma vuelvan & sparecer por las
ventanas A los ceros de las ruedas R, la disposicidn es la siguniente:

Bl oje E (figs. 2 y 13) 68 pertido en dos longitudinalmente
(como se indics en la fig. 1) de modo gue cuando ambas partes estén
en cont&ctoifpor.la aceidn de los muelles I, les ruedas R g6 mueven

eon holgure y ouando esas partes se Separen las arrastra en su movis

. miento, haciéndoles girer con él. Pzra ello el extremo del eje E (fi-
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gura E) que penetre en el oono J es también odnico pero concevo ;f-
tiene une ranure en la que penetra el extremo de la pieza H (figs. 1

y 13) que sl epretar dicha pieza H abre el eje E haciéndole arrastrar
& las ruedas R como hemos 1ndioado; Ademéé cada una de dichas ruedas

R llevean un ﬁope $ (fig. 2) y la pieza 8, mévil eon lz H, otras-tl

que gquedsn fuera de los respectivos planoe en que se mueven los t, '
mientras no se epriete la pieza H, pero que al sctuar en ésta; vencien-
do la accidn del muelle by, pasen & ester en esos plenos de modo que
todos los giros de lag ruedes R son interrumpidos por la coincidencia
de los respectivos parea ¢ - tl, en lus posiciones correspondientes a
gque los ceres queden visibles por las ventanillas A (fig. 3). Es de:ir.
gue apretando y girendo la pleze H se hace que las ruedss R giren hasa
ta que sus topes g-sean'detenidos por los tl {gue h&an ocupedo las po- |
slciones pare ello necesariss al moverse le pieza 8 con H) en las po-
siclones gue corresponden & gque los ceros queden visibles.

Enrcuanto se guelta la plezea H el muelle b5 le vuelve a su'primi-;E
tiva posicidn; el eje E se reduce de difmetro por la accidén de loe
muelles circulares L (figs. 2 y H) y la pieza 8 por la gccidn del mue~
1le b4 pesa & la posicidn en que los topes %, no interfieren a los tl’,

Bl mecznismo de seguridad consiste en que por las ventanillas :
B (fig. 3) aperecen las cifras correspondientes. & céda sumendo que se |

merce en ls méquina. Pars ello & cada rueda R corresponde otra R, (£ig,

1), estando cada una de estas, como squellas, dotada del engranaje con
lsa 317 de modo tal que el giro de las gque se corresponden gez el de~
bldo para que por la ventene B se vea el nimere de uni@ades del or-
den de que se trate que se heaya sumado o restado.

Para que las ruedas R, vuelven & cero, después de heber efec~
tuado la suma o resta de un némero, lleven dos muelles (figs. 7 y 8)
que lezs impulsen en sentidog contrarios con objeto de que al sumsr
gea uno el que vuelvarla rueda & la posicidon inieial y al restar el
otro, para ello le pleza i_act&a sobre el uno o el otro sezun la ope-~

racidn que se efectde. Ldemis estas ruedes llevan numerscidn doble
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en sentidos contrsrios (figs. 9 y 9 bis) pera que lo mismo si sé‘éﬁﬁ
me que sl Se resta pueds aparecer por las ranuras B (figa 3) el n&é
mero correspondiente & las uﬁida@es meroedas en uno u otro sentido.

La fijeza de lzs ruedaesz; no obstante lz acoién de los muelles,
estéi asegurzda por la éieze ¢ (figs. 17 y 20), giratorie alrededor de
Eg, ¥ que bejo la acgién del muelle bg presionz dichas ruedas; Estsa
pieze G (fig. 17) esta dispuesta fespecto & las tecles Ti,'Tz,.....;
de modo qus zl actuar sobre estas, psra efectuar lz sume o resta de

otro ndmero como hemos diche, la empujan en le direceidn indicada por

ls flecha e dejando libres & las ruedas Rz que bijo el impulso de sus

muelles vuelven & su posieidn primitive en cero.

Gomo hemos indicado anteriormente, segin sez la rueda R, 0 le
R1g2 la que engrsns con la Ry, la méquine esté dispuesta pera sumer o
restar. Por ello, el mecé&nismo Pare cambisr la méquina de gque efes-
tie unsa, & gue rea&lice otra de esasg operaciones, se rednce = una ple~
za 2 (fig. 3) que enganchando en los ejes sin impedir su rotecién per-
mite moverlos de uno & otro ladq. Esa pleza Z tiene unz manije o pe-
lanquita que sale sl exterior de la caja de le méquina por la ranura
Y (fig. 3) y que se colocaré mercsndo S o R segln se dese® sumer O
restar.

Lss venten&s o rznures B ven dispuestzs en una correderz @ {figs.
3, 15 y 16) que psrmite dejar &l descublerto las series de nimerce de
las ruedasknz que correspondsn & lg operascién que va & rezlizer la
méquina. Como se observa en las figs. 15 y 16 la correfers Q@ va uni~
de & le pieze % de modo que squella deje &l descubierto los ndmeros
gque corresponden a le operacidén (S o R) que sefizle 1z Z.

Finalmente describliremos el mecanismo marczdor que permite ir
registrando sobre un papel Pa (fig. 1) los nimeros que se sﬁman o
restans ‘

Ie rueda Rm:lleva en el plato P; unos orificics gue se corres<
ponden con los del plato P. En esos orificios del plato Py ven dis-

Puestas unss piezezs K impulsadas hacia arriba por los muelles fis oo~
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da unz de diochae plezas K llevan en su parte 1nferfor i.ﬁﬁ tipé‘ééi"
imprenta { que se entinta como enseguidsz diremos). Al introducir el 1lé-
piz o punzén ¥ en un orificio del plato P y hacer girar la rueda Rm,
para efectuer l& suma o resta de las unidedes de un orden, su punta
resbelaré sobre la caja o ermsdura de le miquine hasta llegar a la ra-
nure U (fig. 6) por la que entra y oprime la pieza fi que corresponds,
la cuel merca con su tipo de imprente en el pspel Pa. .

Este papel PFa va enrollado en el rodillo Ra (figs. 1 y 2) que
glra aon el eje Eqz. Esfe lleva una canal ¢ {fig. 2 bisg) en todez su lon-
gitud en la eual entra une pileza del rodillo Ra que de este modo gira
con é1, pero puede desplazarse & lo largo de toda su longitud.

El papel, con anqlog{a a las'méquinas de escribir, va sujeto en-
tre el citzdo rodille Ra y otro ﬁh; de modo que gire con ellos, &Zmbos
rodillos constituyen el carro portzdor del pspels este carro tiene un
movimiento inverso al de la pleza fz mediante los tirantes Tm y ™
(fig. 14) gue se arrollan o desarrollan de la rueda Bm segin proceda
de modo que el papel ocupe siempre la posicion correspondiente &l or-
den de unidades que han de marcarse; ’

El giro del rodillo Ra (figs. 1, 4 y 10), parzs gue el papel pa-
se & ocupsr la posioién en que debe recibir la 1mpresién del nuevo
gumsndo, se efectia por la aceién de la pieza F (figs. 4 y 10) mida
& 1z pleza Pg. Al bascular éste, como antes se ha explicado, por la
2acidn de las tecles T1,+s0000Tg, arrastra & la plesa F que hage'gi-
rar & la rueda Rk solidarie del eje E;, (fig.l4) del rodlle y por tan-
to & éste. Do este modo el papel se desplaze una'l{nea‘para que B8
mardque el sumanéo siguiente.

El dispositivo de entinte esta constituido por un tubo reatan:
guler Ta {figs. 20 y 21) en cuyo extremo tiene una peguefia rueda Ry
que oqincide con ls posicién gue ven ocupeando las pilegzas f ¥y gire

cuando uns de éstaa, en 8u movimiento cireular, tropieza con él. 4

la rueda Ry se adapta une goms, con un pequefio orifiscio O (fig:. 19),
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gue impide gue la tinte se salge de sm depdsito Ta.

Por el orificio O se entinta el rodillo Ry , el onal & su vez
lo hece con las plezes fi. Le tinta contenida en el dspisito Ta pesa
por capilarided, cucslguiera que sea la posicion de la méquine, & en-
tinter el rodille BT;

De la detellsda Fesoripoidn gue antecede se desprenden las ven~
tejas de lz maquine que reivindicemos. Las mes principales son:

Su tamaefio es muy reducidos la gue como ejemplo hemos deserito
puede tener 10 x 10 centimetros de base y 3 cent{metros de grueso.

El diseo maroaddr que permite con su féoil manejo efectunzr todas
las sunmes y restas. En lzs conocidéé no existe este disco unieo pars
todes las eifras, pués Unicemente e conocen de hace muchos &affos que
hen quededo relegeadas al olvido por no ser préactiecas, miquinas como
la de Bles Pascel gque sumeba ¥ restabas y llevebs un disco pera cade
cifre con la compliceeidn gue ello supone en Yodos los aspsctos. Las
mes modgrnas no llevan tampoco este digco tnico: son unes & base de
teclado, y otras a base de ranuras y por lo tento precisan de mucho
espeoio y también son mas complicadas.,

Otra de las ventajosas caracter{sticas de este méquina es la
disposiocién de mercador y entintedo, con la eual 2l finzl de la ope-
recidn tenemos una relacidn completa de los sumendos para su coumro;
bacidn, algo mny similar & las méquinés registradoras gue también
efectian este registro, pero & bose de mecanismos mas complicados y
de mayor tamsfio.

‘ Por ltimo por componerse la miquina de plezas gue se pueden
obtener & base de estampacién, su fabriczcidn es fécil y econdmies y
por lo tanto el precio de vente no tiene comparacion con el de las

méquines similares del extranjero.

la presente patente de invencidn comprende las signientes retw
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vindiceciones:

l.- MejJoras en la construcecion de méquiﬁas de sumar y'reétar,
caracterizadas porque el mecanismo gque efsctua las sumas y restas
consta, como elementos esenciales, de dos trenes d&e ruedas monta-

das locas en e jes paraleles £ y E.; en n¥mero igual las del pri-

mer tren. &l de ordenes de unidade: de gue podrdn constar los ni-
meros con que sSe opere y une menos las del segundo.

2.~ Me joras segun lo reivindicado en el punto 1, casracteri-
zadas porque cada rueda del primer tren consta de una parte cen~-
tral C en que ven grabadas, cou el debido esparcimiento, las ci-
fras 0; 1,2e0e0es++9; ¥ una corcne dentada D a cads lado, igusles
entre sf en dimensioﬁes y nYmero de dientes; llevando yuxtapues-
ta ademss una rueda F de diez dientes guw con el fiador Ps impul-
sado por el muelle bs asegura lg exsctitud del numero con qué se
opersa.

3.- Mejoras segin lo reivindicado en los puntos 1 y 2, ca=~
racterizadas porque las rw dss del segundo tren tambien tienen
dos coronas dentadas Dl y D2 que {considersdas las ruedas del
primer trem en la sucesidn de los drdenes de unidades) engrenan
respectivamente con la segunds corona dentada de uns rueda del
primer trem y com la primera coronsa dentada de la del siguiente.

4.- Me joras segun lo reivindicado en los puntos anteriores,
caracterizadas porgue las ruedas del segundo treh tienen las coro-
nas dentadas Dz de igual niYmero de dientes que las D en gue engra-
nan, y las segundas Dl coz el ndmero nmecesario para gque en la rue-~

da siguiente del primer tren produzcan solo el giro correspondiemn te

e una unidad (de avance o retrocesoc segin la operacion efectuada).

5.~ Mejoras segin lo reivindieado en los puntos anteriores,
caracterizadas por la rueda R que va destineda a mover las BieeeeRg
medignte los mecanismos reivindicados & continuecion monteda en el

eje Ffijo E7 y astévcompuesta de un plato superior P con diez orifi-



o

A

1o

15

20

25

30

cios (para la punta del 1ldpiz o punzdén) y del inferior Pl Que me:;
diante une pieza basculante_g engancha en ls ruede Rlo llevando es-
te una chapita I dispuesta de modo que evita gue el engsanche se
efectue en la parte de giro correspondients & 1a primera divisioen,
Un tope situado enfrentado con el orificio 9 limits el giro total.
6.~ Me joras segun lo reivindicado en los puntos anteriores,
caracterizadas porque con la rueda RlO gira 1= Rll le que & su vez,

por un engranaje cdnico, musve 1ls R , Solidaria del ejs E5 en el

. 12
extremo del cual va montads la R13 gue transmite su movimiento a

las 314-R -R  moviendo en definitiva esta dltima &l eje Ez de que

es solidaria.

7.- Mejoras segun lo reivindicado en los puntos senteriores,
caracterigadas porque en ese sje Ez va monteda la rueda Rl? de mo-
do que gira con €1 pero puede desplazarse a su largo, para enfren-
tarse con una de las R:.......R9 sngranando en el dentado Dl de lea
correspondien te ruedsa Yi.

8.- Mejoras segtin lo reivindicado en los puntos anteriores;
cargcterizadas porque lsa rueda R17 ve colocsda en uma horgquilla
unida 8 la pieza P (desplazable sobre los ejes E2~Es-y E4 que 1la
atraviesan ) sobregla cual actus, mediante transmisidn adecusda,
la fuerzs del tambor T dotado de un resorte que le hace girar en
sentido conveniente.

9.~ He joras segin lo reivindicado en los puntos anteriores,
caracterizadas por les piezas en forma de slerra PS ¥ P4 (basculan-
tes alrededor de los sejes Elo y Ell' bajo el impulsoc de los mug-
lies bl y ba) destinades a la retenida de la pieza Pa a interva-
los equivalentes a kha distancia entre cada dos ruedas ¥ sucesivas.

10.- Me joras segun 1o reivindicedo en los puntos anteriores,
caracterizadas porque la pleza bascukante 24 puéde trasladarse so-

bre el eje E._ ¥y es solidsria ds la pileze 25 que tiene uno de sus

10
extremos en el eje 8 y otro en el eje 10; llevando tal pieza 25
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un brazo situado debajo del plato P y dispuesto de modo tel que al
girar este con el ldpiz o punzdg se arrastre la pieza P5 ¥ con ella

la P4 contra la accidn del muells b3, mientras la P_ permanece fijs

. g
sujeta en la P y esta respecto al eje E
3

11l.- HMe joras segidn lo reivindicadolin los puntos anteriores,
caracterizadas por el dispositivo que permite empezar la operacidn
por las unidedes de orden superior, consistente enm las teclas
Tl.......T9 dispuestas de modo gque el oprimir cﬁalquiera de ellas
bajan las piezas ?3 ¥ 34 ¥ la borquilla ?2 se desplaza bhajo ls ac-
cidn del resorte del tambor T precisamente hasta gue la detiene un
tope de la tecla oprimidc dispuesto convenientemente & tal efeeto,

12,~ Me joras segin lo reivindicado en los puntos anteriores,
caracterizedas porque el eje B del trem de ruedas Ri.......Rg estd
partido en dos longitudinalmente, permaneciendo ambas partes en
contacto por la accidn de los muelles L (de modo gque tales ruedas
pueden girar locas) y pudiendo.separarlas, por la eccidn del como
J montsdo en la pilega H, de modo gue el ejs E arrastre enm su giro
a las ruedas Rl.......Rg.

13.~ Mejoras segin lo reivindicado en los puntos anteriores,
caracterizadas porque cada uns de las ruedas R lleva un tope t y la
pieze 3, mdvil con la H, otros tl dispuestos de modo que cuando se

bascula dicha'piaza S8 venciendo la accidn del muelle b4 interrumpe

el giro de las ruedas R en las posiciones correspondientes a que sus
ceros queden visibles por las ventanillas A. '

14.- Mbjorgs segin lo reivindicado en 1los puntos anteriores,
caracterizadaa porgque a cada rueda R corrqspdnde otra Rz que engra-
na como aquella con la R17 de modo qua_el giro de las R2 segn los
debidos pars que por las ventanas B se vea el numero de unidades del
orden correspondiente que se ha sumado o restado.

15.~ Me joras segin lo reivindicado en los puntos anteriores,

caracterizadas porque las ruedas Ra 1levan dos muelles que la impul-
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san en sentidos contrarios, actusndo en uno u otro la pieza £, se~

gin la operacion que se efectus, para gus en ambos casos la rueda

RB vuelva (por el impulso del muelle que corresponda) & 1la posicidn
inicial. v

16.~- Ms joras segun lo reivindicado en los puntos anteriores,
caracterizadas porque la fijeza de las ruedas R (no obstante la
sccidn de los mencionados muelles) estd aseguraga por la accidn de
la pieza G, giratoria alrededor del eje E , que por la accidn del
muelle b5 presiona las rusdas Rz ¥y las dgja libres cusudo, pars
operar con otro orden de unidades se presiona una de las teclas
21.......T9 dispuestas al efecto de modo que accionan conveniente-
mente dicha pieza b.

17.- KMe joras segdm lo reivindicado en los puntos anteriores,
caracterizadas porque las ruedeas R tisnen grabadas en su periferia
dos seriss de numeros (0,1.......92y 9,8c00e001,0) en sentido econ-
trario de las cuales la corredera @ (mdvil con ls pelanca Z, cuys
mani ja gque se pone en 3 6 R segdn se vays a sumar o restar) deja al
descubierto por las ventanas B ls que corresnonde & la operacidm =
efectuar.

18.- Mejoras segin lo reivindicado en los puntos anteriores,
caracterizadas porgus la mencionads palanca Z, segin ocupe una u
otra posicidn, hace sengranar la rueda R18 o la 812 con la Rll’ eq~
ganchando los respectivos ejes y desplazdndolos sin impedir su gi-
ro.

19.=- Mejorés segun 1o reivindicado en los puntes anteriores,
caracterizadas porque en los orificios del plato Pl van dispuestas
unas piezas K, impulsadas hacis arribs por los muelles fi, ¥y doﬁadas
en sus partes inferiores de los caracteres tipograficos correspon-
dientes al numero de cade orificioc.

20.~ Me joras segdn lo reivindicado en los puntos anteriores,

caracterizadas porque el dispositivo reivindicado em el punto ante-

rior unido & la ranura U, practicade en la cajé’o armgdure de la
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mgquina, y al papel P&' enrclisdo en el rodillec Ra’ gque gira con

el aje E 5 ¥y puede desplazerse sobre €1, constituyen el dispositivoe

1
marcador o registrador de lcs numeros con que se opera.

2l.- Me Jores segin lo reivindicado eu los puntos sateriores,
caracterizadas porque el papel ?8 va sujetoc entre los rodillos Ra
v Rb’ de mcdo gque gira con ellos; constituyendo ambos un carro por-
tador del papel gue mediante los tirantes Qﬁ ¥ Tn se desylaza en
sentido inverso que la piesza 28.

22.~ Mejoras segdn lo reivindicado en los puntos anteriores,

caracterizades porque la pieza F, unida & la Ps, cuando bascula dsta

‘hace girsr a la rueda Rk' gsolidaria del eje Ela’ con el cual gire

el rodille Ra desplazaddose el espacio conveniente para que se im-
prims el sumando siguilente.

23.~ Me joras segin lo reivindicado en los puntos anteriores,
caracterizadas por el tubo de entintado Ta provisto en su extremo
de una pegquefia rueds RT’ colncidents con la posiciom gue vam ocu-
pando las piezas fl ¥ dispuesta de modo que gira cuando uns de es-
tas, en su movimiento circular, tropieza con slla,

24.- Me Joras segin lo reivindicado en 1los puntos anteriores,
caracterizadas porque la mencionada rueds RT lleva sdaptado un tu~
bo de goma con un pequeiio orificilo O gque entinta el rodille BT por
capilaeridad, &l cual a su vez, como hemos reivindicado, entinte
las piezas f.

26.~ ™ Mejoras en la construcecidn de mdguinas de sumar y res-—

5

Segdin se describe y reivindica em la presente memoria des-

tar®™.

criptive y se ilustra con los planos que e la misma se acompafian.
Consta esta memorias de quinmce hojas foliadas y escritas &

méquine por una sola de sus caras.

Medrid, 22 ulio de 1946.
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