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D sacsrarm

para s o lic ita r

?  i  I I  I T  I  D 3 I H T 1 Í C I O K

S n

y B S E i f i

por VBHüül años* < 
a nombra dé D. Joaquín Jiménez Aizpurúa y B. Antonio Canoa

lópez, dé nacionalidad española., residentes en Sene ra l Mola,

17, Madrid, por:

”111 JOBAS ISÜBOBUOIDAS SI IOS m 8TIPG S O ATABAS! 08/
SBEBOBAPIGOS DE BJSGRIÍCIOIÍ RAÍ IDA” ,

- © - 0 - 0 - 0 0 - 0 -O -O -O -O -O -Q -O -O -O -O -O -O -O -O -O -O -O -0 -0 -0 -0 -0 0 * -

Da presente so lic itu d  tiene por objeto la  

introducción aa diversas mejoras en lo s  aparatos te legrá ­

ficos  de inscripción-rápida.

. Sabido as que al empleo de estos aparatos 

queda lim itado ¡;casi exclusivamente a l se rv ic io  mediante 

lín eas , toda vez que u tilizándose para e l trá fic o  la s  va­

riaciones de tensión o de intensidad, no es posib le e l  em­

pleo de señales rad ioe lee tr leas , cuyas característica.®
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1Mr d ispositivos traductores- , « 1B.  a%íl0a ffl8ilanta ei J 2 Z T

011100 senal« .  =n 1  «oe cada le t r a  o signo está formad 

dimoo anidados de idántiea duraciá, oue pueden con s is tir  501

I ”  :  *• —  y  negativos '
ion en oomMnaoiones do impulsos y pausas suoesivas. os

r:::\r: riit: °rtir 01—- -y, en la  recepción, traducir estos grupos a 

oaraotoros del e l f .b . t o  R i t u a l .  « .  necesidad d i aPa-

0guipo‘,d T T M  8BOara03' ln ÍM aM s“ Ilte ’ 81 .  de unequipo de esta clase,

oonmli * l0S 00,1001308 Pr8“ la m  « « < .  de
octuplicadas instalaciones para log ra r .1  •
ol transmisor y receptor l  • ’* > * « * —  ontre

P . Como se ha demostrado ©n e l

- t o  Hughes, lo s  sincronizadores rudimentarios, ta l 0 0 1 0 1
regulador ©entrfíu&o de b o l u

las> KO han P O «to  sa tis fa ce r la

l 7  I  7 " e . 3e h“  aS8ttoad° ^ ha —  completar- 
• “  < m 3ox do lo s  casos, con d ispositivos correctores.

* .  prosonts invento tiene como o ^ e to  primor- 

■ crear un d ispositivo  sincronizador que, .  pesar ds su
construcción s en c illa  y barata p »n 

. • ^ » Proporciona resultado® ex- ‘
calentes,

«t ro  ob jeto do es te  invento os ol de croar 

™  to l.t ip o  o,aparato te leg rá fico  do ineoripolán rápida
(Jt3© 3T@0,1 i ZQ» lS  8SCITit ht*a &yi 1 n s

■ornara en los signos del alfabeto corrienv
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y ?u. por tanto tueco p w so irt lir  a.  dispositivos toaauc- 
torea»

lo tería  otro objeto del invento es el a» orear 
un aparato telegráfico en el oual la  eeleeeión de lo s  « t e r ­

sos earaoterea ae reallaa en funoión de únpulBOS en n&ero 

ra r ia íle , alendo, por lo tanto, gracias a esta oaraoterletioa, 
aplioable al servicio mediante líneas o por radio.

Otros objetos del invento aparecerán en la  

descripción siguiente dada a título puramente ilustrativo y 

tomate en relación con los dibujos adjuntos, en loa cuales:

I »  f íg .  1 es un detalle del dispositivo sin-
cronizador.

£a f i g ,  2 es una v is ta  de conjunto del apara­
to.

La f l g * 3 68 ana v is ta  fron ta l del aparato re­
presentado en la  f i g# 2.»

La f i g * 4 03 una seociónáe la  tec la  pulsadora.
Za f i g ,  b es un esquema de conexionoa.

31 aparato l le v a  la  rueda de tipos 26 que t ie ­

ne que g ira r  a la  misma velocidad tanto en el transmisor como 

en el receptor, de forma que la  le tra  pulsada en la  transmi-'

SLén Se& la  misma 0010 anta a l martillo In scrip tor del 
d ispositivo  receptor. Para conseguir esta fin a lid ad , e l in­

vento Hace uso de una corriente de sincronización, que puede 

ser «na corriente continua pu lsatoria , procedente de un rec­

t ific a d o r  en ¡semi-cnda o una corriente continua interm itente 

obtenida mediante cualquiera de lo s  procedimientos conocidos. 

Mata corriente actuará sobre e l  d ispositivo  sincronizador



cuya estructura se describe a continuación»

SI sincronizador consta da un ele otro imán

1 sobre cuya armadura va situada, la  lengüeta 2 de material 

magnético, la  cuál va so lic ita d a  por e l resorte  4» la  len -

5 güeta 2 tiene su punto de g iro  en 7 y la s  dos espigas 9 y

12 van a derecha y a izquierda de dicho punto de giro y d is­

puestas de ta l modo que cuando la  lengüeta 2 ocupe la  posición 

in fe r io r »e s  decir, cuando esté pegada a la  armadura del e le c ­

troimán 1 , -una de las  espigas sobresale, por ejemplo, la  9,

10 y  áL estar la  lengüeta 2 en la  posición  superior, o sea,

cuando está atraída por a l resorte 4, ee la  otra espiga la  

que sobresale, por ejemplo, la  18» Montada g ira to r ia  enci­

ma de este sistema va la  p ieza de enganche 10 que tiene doa 

alas de ta l longitud que la  circunferencia descrita  por sus 

15 puntas incluya e l lugar que ocupan la s  espigas 9 y 12* S o li­

dario de l a  pieza de enganche 10 hay un piñón 11, acunado 

en e l miaño e je  de la  p ieza 10 y este piñón 11 engrana con 

pna rueda dentada .5 so lid a ria  del eje principa l del aparato*

SI funcionamiento de este conjunto es e l s i-  

20 guiente: Imagínese que,si electroimán 1 no rec ib e  corrien te; 

en este caso e l  resorte  4 atrae la  lengüeta 2 y la  retiene

en la  parte superior. Si en e l caso imaginado la  rueda 5 

g irara  en a l sentido de la. flecha  dibujada en la  figura, 

la  pieza de enganche 10 g ira r ía  también hasta a l instante

25 en que uno de sus dientes enganchara con la  espiga 9. Al 

quedar frenada la  p ieza de enganche 10 también se frenara 

l a  rueda 6 ya que ambos elementos están relacionados de - 

modo forzoso por e l pifión 11*

\
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31 se imagina ahora que e l eleotroimán 1 re­

ciba corrien te , la  fuerza de atraoción producida en su arma­

dura vencerá la  del resorte 4 y atraerá la  lengüeta £ con lo  

cual la  espiga 9 desenganchará, sobresallando entonces, la  

5 espiga l£  y .de este modo la  pieza de enganche g irará  hasta 

que su ala trop iece eon dicha espiga 1 2 , avanzando un paso 

la  rueda 5,

31 funcionamiento de este d ispositivo  de sin­

cronización pueda pues resumirse como sigue; Suponiendo que 

lo  a l mismo se' le  envíen lo s  semi-periodos de una corriente a l­

terna rec tificad a  mediante un rec tific a d o r  de media onda en 

lo® in terva los de ausencia de corriente actúa de freno la  

espiga 9 y desengancha la  espiga 12 y en los  impulso®, @1 

escápe se produce en la  espiga 9, actuando de freno la  12,

15 Se ve que la  velocidad da avance de la  rueda 5 será función 

de la  frecuencia de la  corrien te de sincronización, avan­

zando dicha rueda en un diente por cada semi-periodo o impulso 

de dicha corrien te . En general, s i aplicamos una corriente 

interm itente, por. cada impulso pasará un dienta, es deo ir,

20 que^l número da vueltas que dé la  p ieza  da enganche 10 será 

funoion del número de.impulsos o de la  pulsación de la  co­

rr ien te .

Si se aplicara corriente continua pura, e l 

número de vueltas de la  rueda 5 sería  cero, por ser también 

25 nula la  pulsación de la  corrien te .

Si no se aplicara corrien te de ninguna clase, 

e l lo  equ ivale, por la  aceióü del resorte  4, a ap licar conti­

nua pura de sentido contrario.

Be lo  expuesto se deduce sin género de dudas

6



que s i a i aponemos dos s incronizadores a ambos extremos ¿Le 

una lín ea  y aplicamos a ambos la  misma corrien te, la  v e lo c i­

dad de la  rueda 5 será la  misma en ambos aparatos*

Como se t e ,  e l problema de la  sincronización,

5 que hasta ahora ha podido considerarse como insoluole de no 

emplear aparatos complicadísimos y por tanto ao¿r expuestos 

a desarreglos, se soluciona mediante e l  invento de manera 

s en c illa  y e f ic a z .

la  relación  entre la s  ruedas 5 y 11,así como 

10 ©1 número de dientes o alas de la  pieza de enganche 10 de­

penderá del diseño del aparato, teniendo en cuenta que loa  

dientes o a las de esta última han da ser pares,

Bn dicha figu ra 1 , en gracia  a la  sen c ille z , 

se ha omitido e l d e ta lla  de lo s  contactos que cierran el c ir -  

15 cuito del re lé  dal m artillo , e l cual se regulará da ta l fo r ­

ma que actúe solamente con corrien te continua pura,'

la s  f ig a .  Z y 3, como antes ea ha dicho, repre­

sentan dos v is ta s  de conjunto, esquemáticas, del te le tip o  dol 

invento, 13 ea e l motor de impulsión que mediante una correa 

20 14 por ejemplo, acciona la  polea de garganta 15, que impulsa

e l e je  principal del aparato,' la  cin ta de papal 16 pasa a 

través de la  guía 17 hasta lo s  r o d il lo s  do arrastre 18, EL 

m artillo  19, a l  actuar e l re levador 20 golpea sobre la  cin ta 

16 encima dal t ip o  que corresponda en cada caso, representán- 

25 dose en e l dibujo parte da e l lo s ,  2L, para s im p lifica r ,

Al ser atravesado por la  corrien te e l  re lé  20, 

e l muelle da retroceso 22 actúa sobre la  palanca del ro d illo  

superior e l cual lle v a  un trinquete para que trabaje aclamante

6
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9n ■'&€&. sentido del retroceso,

Sn.la figu ra  3 ae Te e l embrague 83 que fro ­

ta sobra l a  polea 115 ya que esta tiene que lle v a r  una ve lo ­

cidad superior por i r  e l embrague de acuerdo con la  corrien­

te que reoiba e l sincronizador. El número de referencia  24 

indica la s  conexionas de la s  delgas de la s  tec la s  que se des­

crib irán mas adelante. El número 26 representa las  escob illas 

de contacto, en la s  cuales as preciso tener e¡n cuenta que 

cuando dicha escob illa  25 hace contacto con una de la s  delgas, 

la  rueda de lo s  tipos, 26, ha da quedar de t a l  forma que el 

tipo  correspondiente quede frente a l m artillo  de inscripcio'n. 

Ea ruada 5, como se d ijo  a l describ irla  en relación  con la  

f ig *  1, es la  que permite conseguir @1 sincronismo mediante. 

e l sincronizador 27 que se ha representado cubiert© para mayor 

sencillez:, H  número de re ferencia  28 representa e l muelle del 

embrague y e l 29 una pieza para hacer que g ire  so lida rio  del 

e je  30,

te : después de poner en marcha e l motor 13, e l embrague 23 res­

bala por estar frenado e l eje So a l no re c ib ir  'corriente e l 

sincronizador; a l pulsar una.tecla se cierran dos c ircu itos , 

e l  de la  corriente continua pa leatoria  que actúa inmediata­

mente sobre e l sincronizador 27, poniéndose a g ira r  e l e je  3o, 

y e l de la  corriente continua pura que no actúa hasta a l ins­

tante en que la  escob illa  25 lle g a  a la  delga correspondiente 

a la  tecla  que ae ha pulsado, gn este momento, e l eje 30 cesa- 

de g ira r  a l quedar frenado e l sincronizador por haberse cerra­

do e l c ircu ito  a través da la  oonexio'n d© la. escob illa . 25 a la

EL funcionamiento de este te le t ip o  ea e l  alguien-
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delga y e l  eonector, quedando superpuesta la  continua pura 

a la  intermitente# A l mismo tiempo que esto ocurre, ®l re lé  

1 actúa j  c ierra  e l  o ireu ito  del ral© 20 da arrastre  y e l 

m artillo  19 golpea la  cin ta sobre la  le tra  correspondiente 

que lia quedado frente, a e l y a l  cesar la  corriente es cuando, 

actuando e l muelle 22 de retroceso sobre lo s  rod illo©  de 

arrastre, se produce s i  avance de la  cinta#

Gomo ae puede apreciar por e l esquema ae la  

fig#  5, la  lin ea  queda en derivación con e l sincronizador 

y , por tanto, con e l sincronizador del aparato del otro ex­

tremo de la  lin e a  que, siendo idéntico y recibiendo una ten- 
\

alón de la  misma forma, hace que lo s  ajes de lo s  loa  apara­

tos lle v en  exactamente la  misma velocidad,

3n e l esquema de la  f i g ,  5, para mayor sen­

c i l l e z ,  solo se han representado io s  c ircu itos  ds cuatro 

tec la s ,

Gomo la  variab le  que u t i l iz a  s i invento es 

a l tiempo y la  tensión puede va ria r dentro de c ie rtos  lím i­

tes sin  que se a lte re  e l  funcionamiento, podemos hacer la  

transmisión y la  recepción por radio, teniendo en cuenta 

que la s  corrientes a am plificar son continuas, es dec ir, 

que tanto en e l emisor para modular, como en e l  receptor 

después de detectar, hay que u t i l iz a r  amplificadores de eo- • 

rrien te continua. Para la  transmisión también se puede hacer 

actuar la  corriente procedente del aparato sobre un o sc ila ­

dor y después am plificar en a lta  frecuencia.

Para lín e a , e l aparato actúa como transmisor— 

receptor por estar en comunicación d irecta ; para rad io,
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también se puede u t il iz a r  un mismo aparato para transmisión

y recepción, siempre que éste este provisto- de un conmutador 

que permita pasar dal radio-transmisor1 a l rad io-receptor o 

v iceversa .

tara pulsar en " lo c a l" ,  en cada uno da e llo s  e l mismo carác­

te r ,  e l  espaciador, por ejemplo, que corresponde en la  rue­

da de tipo  a un "blanco.

te d a , en la  que loo se e l  terminal que comunica con le a  ' 

delgas, l o l  á l que comunica con la  toma de corrien te , e l 

102 j  e l IOS cierran e l c ircu ito  de la  corriente intermiten­

te » 104 designa loa  to m il lo s  da sujeción aislado® in te r io r­

mente, 105 es e l pulsador que lle va rá  grabado en la  parte 

superior e l  signo correspondiente, 106 son lo s  contactos y 

10? e l separador a is lan te .

Desarito e l invento suficientemente para que 

e l mismo pueda ser llevado a la  p ráctica , sólo queda iiaeer 

constar que podían1'in troducirse modificaciones en sus deta­

l l e s  accesorios ya que su lím ite  solo puede quedar fijad o  

por la s  reiv indicaciones anejas,.

Para poner en relación  los  dos aparatos bas­

to  figura 4 representa la  estructura da la

- o  -  i o n  - 0

tos puntos de invención propia y nueva que
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se presentan para que seaneb jato de esta Patenta de Inven- 

pión en E spañapor TSMIS años, son los sigu ientes:

1£* ~ Mejoras introducidas a rr ies  te le t ip o s  

o aparato®, te le g rá fic o s  de inscripción  rápida, caracteri- 

5 za.&&st porque para la  sincronización u tiliza n  una corriente 

continua interm itente o pulaatoria que puede aer, por ejem­

p lo , la  obtenida de un rec tific a d o r  de media onda o de cual­

quier otro d ispositivo  adecuado, y para la., impresión una co­

rrien te continua pura; porque la  corriente da sincroníza­

lo  oíón  actúa sobre un sincronizador de forma que a cada in ter­

valo da la  corriente se produzca un avance de nna unidad en 

la  rueda de tipo® y porque llegado e l momento conveniente para 

la  impresión la  corriente continua pura se superpone a la  

interm itente, produciendo e l frenado del e je  principal del 

15 aparato y la  impresión del signo correspondiente,

2a, -  Mejoras según se reiv indican  en e l pun­

to 1, caracterizadas porque la  selección  da lo® diversos s ig ­

nos se rea liza  en furteion de impulso® an número variab le , 

excluyendo dentro de cierto® lím ite s  toda dependencia raspec- 

;:20 to a la s  variaciones de la. intensidad y tensión en la  corrien­

te  de señal, lo  que permite la  transmisión y recepción por 

radio.

3a; -  Mejoras según ¡se re iv ind ican  en lo s  

puntos anteriora®, caracterizadas porque e l  sincronizador 

25 consta de una lengüeta dispuesta de forma que pueda ser so­

lic ita d a  alternativamente por un resorte o por la  armadura 

del re lé  de sincronización, teniendo dioha lengüeta relación  

con dos tope® que desenganchan, respectivamente, cuando a l 

re lé  de sincronización recibe o no 'recibe corrien te , todo

-  10
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e llo  da forma que cuando dicho ro le  as activado por la  co­

rrien te de sincronización» la  lengüeta es atraída por su 

armadura y_ cuando no la  recibe es atraída por -al resorte , 

existiendo una p ieza con a letas que se ve detenida en uno 

5 de dichos topes, estando la  p ieza  de a letas so lida ria  de un. 

plñónnque engrana con una. rueda dentada y siendo ta l  la  

d isposición que e l juego mencionado de la  lengüeta y da sua 

topes son la  rueda de a letas y e l piñón que le  es so lid a rio , 

produzca un avance de la  ruada dentada, que es so lida ria  del 

10 eje principal del aparato-, en el que va montada la  rueda de 

tipos ,

4e. -  Mejoras según se reiv indican  en los  

puntos anteriores, caracterizada© porque -el te le t ip o  posee 

una tec la  de cuatro contactos» que c ierra  simultáneamente 

15 e l c ircu ito  de la  corriente da sincronización ( lo  cual de­

termina a l g iro  de la  rueda de tipos hasta que e l  tipo co­

rrespondiente se coloca frente a l m artillo  in scrip tor) y e l 

' c ircu ito  d@ la  eontin.ua pura que, a l superponerse a la  in­

term itente, determina e l frenado del aparato en la  posición 

20 citada, cerrándose ©ate c ircu ito  a l ponerse en eontaet® la  

escob illa  del oonector con la  delga que recibe corriente 

produciéndose entonces la  inscripción  y e l avance subsiguiente 

de la  cin ta.
5 2 , - Mejoras según se reiv ind ican  su los 

25 puntos anteriores, caracterizadas porque con ©1 f in  de permi­

t i r  que e l motor de accionamiento funcione de modo continuo» 

dando margen sin  embargo a lo s  frenados de inscripción  in ter­

mitentes, entre la  polea del te le t ip o  y el e je  principa l del

-  11
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' aparato se interpon® un embrague Se fr ic c ió n ,

62. ** Me joras introducidas en loa  te le t ip o s  

o aparatos te legrá fico®  de inscripción  rápida,

Jal y como se ha descrito en la  Memoria ou®

5 antecede, representado en lo s  dibujos que se acompañas, y con 

lo s  fin es  que se lian especificado.

Sata Memoria, consta de daca hojas escritas  

por una gola cara,

M adrid^8 JUL 1940

ES/,
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