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MODELO DE UTILIDAD
por 20 afios por
“MECANIéMO PRODUCTOR DE CAMBIQO DE DIRECCION DE LA MARCHA
EN VEHYCULOS DE JUGUETEY, a favor de LA MECANICA IBENSE,
S.L., domiciliade en IBI (Alicente), Avd2. Divisidn Azul,

s/ne

MEMORIA DESCRIPTIVA
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En la industria del juguete, surgen diariamente
multitud de problemas, relacionados con la mejor y mds
sencilla forma de conseguir determinados movimientos. Bs
por ello que las innovaciones y perfeccionamientos de los

mecenismos destinados a producir los més variados tipos

de funcionamientos, se suceden de forme continua e ininte-

rrunpida, dentro de esta rama industrial destinada g pro-

vocar la ilusidén del niffo, ayudéndole en el desarrollo de

su pensar artistico con cada vez mds perfectas imitaciones

de la realidad en que vive, constituyéndose en un vglioso
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auxiliar para la formacién de su cardcter y de su intelec-

to. Dentro de los numerosos problemas técnicos surgidos,
para la consecucidén de movimientos, se encuentra el que
trata de solventar, del modo mds sencillo y préctico, el
del cambio en la direccidédn de la marcha de los muy diver- %'
sos tipos de vehfculos de juguete. |
La firma solicitante, y a base de muy diversas
pruebas y experiencias, ha llegado a la conclusidn del
objeto del modelo de utilidad que nos ocupa, que constitu«f
ye una adecuada solucidén para el problema aludido y que,

por ser el tipo que ha de servir de base para llevar a

cabo la confeccidn de las diversas formas de realizacidn
a que en la préctica puede llegarse, se cita en la presen-
te memoria, a tftulo de ejemplo, y serd descrito, a con-
tinuacidn, oon la ayuda de la lémina de dibujos que se
adjunta.

La figura 18, represente una vista en planta
del meéanismo que es objeto del presente modelo de utili-
dad,

En la figuras 22, las piezas que serdn esencia-—
les para el logro del adecuado funcionamiento de dicho
mecanismo.

Ie figura 32, nos permite observar el conjunto
del mismo, una vez convenientemente armado, as{ como apre-
ciar la adecuada posicién en que quedan situadas algunas
de sus piezas fundamentales, una vez conclufda gﬁ cong-
truccidn o realizacidn.

El résorte o cuerda 1, accionado por la llave
2, solidarie del eje 2', provooard el giro de la ruedas
dentada 3, que engranard con el pifién 4, solidariamente -
unido al eje de la rueda dentada 5, con lo que ésta gira- ”

réd igualmente, transmitiendo el movimiento al eje 7, que
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une las ruedas motrices 8, por medio de su engransaje con

el pifién 6, solidariamente unido a tal eje. Ia rueda den- .

tada 5, por otra parte, engrenard con el pifién,9, unido
solidariamente al eje de la corona inferiormente dentada
10, que, a su vez, lo hard con el pifién 11, fijado a un
extremo del eje 12 que, girard, y permitird el movimiento
de rotacidén de cualquier elemento unido al extremo opues—
to de aquél en que se encuentra situado el pifidn 11.

Por otra parte, la excéntrica 13, gira, al ir
unida al eje del resorte 1, y, en virtud de su excentri-
cided, al llegar, en su movimiento de rotacidén, a la pie-
za 14, acanalada, el extremo de tal excéntrica 13, mds
alejado de su eje de giro, penetra en tal acenaladura 17,
arrastrando a la citada pieze 14 en su movimiento, mien-
tras que cuando el extremo de la excéntrica 13 que pasa en

su giro junto a la pieza 14, es el opusesto, dada su infe-

rior distancia al eje de giro de tal excéntrica, no llega

a tocar a la pieza 14; con lo que, y dado que la {ltims

puede moverse en el espacio que le permite la abertura 15,

la ten repetida pieza 14, se moverd impulsada Dor la zona

de la excéntrica 13 mds lejana a su eje de giro, apoyédn-
dose sobre la superficie de rodadura, provocendo la ele-

vacién y pérdida de contacto con tal superficie, de la

pequefla rueda no motriz 16, mientras que, al llegar la ci-

tada excéntrica 13, en su movimiento de rotacidn, a una
posicién tal en que sea su zona opuesta la més préxima a
la zona 14, no llegard a accionar sobre ésta, que subird
de nuevo al soportar el peso del mecenismo y vehiculo a
que se aplique, y dado su contacto con la superficie de
rodadura, con lo que la rueda delantera no moiriz 16, vol-
verd a tomar contacto con aquélla, lo gue dard lugar a

sucesivos cambios en la direccidn de la marcha del vehicu-
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Una vez suficientemente descrito que nos es

el objeto del modelo de utilidad que nos ocupa, que lo
es solamente a titulo de ejemplo y una de las miltiples
realizaciones a gue en la‘préctica puede llegarse, toman—
do como fundamento en la construceién el descrito en la
presente memoria, Unicamente nos resta seflalar que las
modificaciones que no sean esenciales en su constitucidn,
forma y estructura; no deben ser consideradas variaciones
que afecten a le esencialidad de tal invencidn, pudiendo
confeccionarse en cualgquier tipo de materiales, formas y
medidas.
N O T A
El modelo de utilidad descrito recaerd, pues,

sobre las siguientes reivindicaciones:

18 ,~YMECANISNO PRODUCTOR DE CAMBIO DE DIRECCION

DE LA IARCHA EN VEHICULOS DE JUGUETE", caracterizado por

cuanto estd constitufdo por un sistema reductor de engra~-

nejes, provisto de sus correspondientes cuerda o resorte,

pifiones, coronas y ruedas dentadas, que provoca el movi-

miento de giro de una leva que penetra en la acanaladura

que, e tal fin, estd dispueste una pieze oblonge que sale

al exterior por une aberturs practicada en la superficie
inferior del chasis, y cuendo la citada leve, en su movi-
miento de rotacidn, llega & un punto en que la longitud
de su radio de giro lo permite, por pasar su zona més
alejada del eje de giro por las proximidades de tal pieza
saliente oblonga, penetra en su acanaladura y la empujard,
haciéndola recorrer el espacio que le permite la dimen-~
gién longitudinal de la abertura del chasis por que sale
al exterior, hasta provocar su contacto con la superficie

de rodadura, dendo luger e la elevacién de la parte mds
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préxima a tal punto de apoyo o contacto, con lo que el
mecenismo y vehfculo a que se aplique quedardn sustenta-
dos sobre wn par de sus ruedas latersles motrices accio-
nadas por el sistema reductor de engreanajes de que estd
provisto el mecanismo; mientras,que al proseguir su movi-
miento de rotacidén, la leva llegard a una posicidh en que
la parte mds préxima a la pieza acanalada diste del eje
de giro de tal excéntrica una longitud tal que no llegue
a accionar la antedicha pieza, con lo que ésta, apoyada
en la superficie de rodadura, al soportar por si sdéla el
peso del mecenismo y vehiculo a que se aplique; subird
nuevamente, con lo que la parte cuya elevacidn'se habia
provocado, bajard, entrando de nuevo en contacto con tal
superficie de rodadura, apoyéndose en una rueda .central
no motriz, al tiempo que el mecanismo sigue apoyado en
ella por sus ruedas laterales motrices, situadas en la
parte opuesta; por otra parte, el sistema reductor de en-~
granajes, accionard a un pifidn solideriemente unido a un
eje saliente, perpendiculer al que une las ruedas motri-
ces citadas, a cuya parte superior se unird solidariamen-
te otro elemento, provocando su giro en un pleno normal
al de tales ruedas motrices; con todo ello, se conseguird
la marcha del vehfculo & que sea aplicado el mecanismo y
el sucesivo cambio de la direccidn perseguido.

28 ,~"MECANISKO PRODUCTOR DE CAMBIOlDE DIRECCION
DE LA MARCA EN VEHICULOS DE JUGUETE“.

Todo ello tal y conforme queda descrito, repre-
gentado y reivindicado.

Esta memoria consta de seis hojas mecanogra-

fiadas y foliadas por una sola de sus caras, contenien-
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N 137 = do un total de ciento treinta y siete l1lfneas.

MADRID A 3 DE DICIEMBRE DE 1971
P.A.
MANUEL DE ARPE,
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DE UN MODELO DE UTILIDAD, A FAVOR DE LA MECANICA IBENSE,
S.L., DOMICILIADA EN IBI (Alicante), Avd. Divisién Azul,
8/n., POR: “MECANISMO PRODUCTIOR DE CAMBIO DE DIRECCION

. DE LA MARCHA EN VEHICULOS DE JUGUETE",

BEscala variable,

M MADRID A 3 DE DICIEMBRE DE 1971
P.A.
MANUEL DE ARPE,
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