o0
Carpsta nim. 2,593, kpl-loz;t.é ERS

PATENTE DE INVENCION
a favor de
Dn. Santiago llrtoroli Roca, domiciliado en Barcelona,
5 por:
»Méquina para determinar la duresa de loe
ocuerpos, ocon cambio automético de cargas=.

ChOL it «0000~

Memoria deseriptiva
10 _ Sabido es que existen diversos tipos de af

quines para determinar la dureza de los cuerpos gue se
fundan en la propiedad de gue al splicar una punta dura
{diamente, bola 4e aceroc templado y ﬂ.l‘lj sobre un ma-
terial, oon un esfuerzo o cargs deterninads, la ocitada
15 punta dura penetra mfs o menos en dicho material segin
la dureszea 4el mismo. ILa medicién de¢ la penetracién nos
df pues uns medida de dicha dureza.
Todas las méquines construidas hasta la fe
cha y basadas en el prinoipio antss expuesto, trabajan
80 ocon carges, cuya variacién debe efectuarse cambiando las
| pesas 0 sus braxos 4e palanca, mediante engorrosas ope-
raciones que se efeotdan a mano. El objeto de la presen

te invensién lo constituye una -iquinl. del tipo especi
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fioadoyp que ﬁorlito variar lse cargas mediante un dispo
sitivo eepecial de¢ que estf provista, adaptando la ocer-
ge o eafuerzo mfs apropledo al ensayc a efectuar.

Para poder descridir con todo detalle po

ﬂ Y sidle la mfquina que se reivindice, en la figure de la
hoja de dibujos sdjunte se muestra, a t{tulo de ejemplo,

una forma &¢ ejecucién préotics de la misma, siendo &i-
cha figure uas vista en alsado de¢ la miquina parcialmen
te cortade. ‘

Tal como muestra el didujo, sonsta la af
quina de una eflida bancsda -1« en la cual toma apoyo un
eoporte =£- que, an su extrexildsd superior libre, es por
tador 4de una plataforma -3- en la cual se 4ispone el cuer
po, material o pieza a ensaysr -4-; sl eoporte -2-, oon
la plataforma y ocuerpo & ensayar, pusde desplazarse en sen
tido vertical mediante el scoionadc de un volante =5- que
constituye una tuerca sodbre el acporte <2~ fileteado ex-
teriormente.

En la parte auperior de¢ la dancada «l- y
en la prolongacién del eje del soporte -3-, v diepuesto
el porta~diamante o0 porta-bola 8- que puede desplaszarse
axialmente en un casquillo -7- fijado a la mencionada dan
cada. |

El porta-diamante, fortn-boln o soporte
de la punta dura -o-; por su extremidad libre superior,
actda sobre una palanca <8« que puede osoilar alrededor
del pasador o puntoc de apoyo -9-; con su actuado se oon-
sigue que la mencionada palanca -8- deje de tomar apoyo
sobre el tope =10~ y su peso propio quede totalmente so-

portado por el cuerpo, metal o pieza a ensayar ~4-, a tra
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vés de la punta dura -6’-, Kl desplaszamiento angular de
la palanca =8- viene indicado por la agujs d¢ un comps-
Tador -11- ecoplado a ells, concoiéndose por comsiguien

te, en oada instante, los movimientoe y penetraciones de

la punta dura =6’ en el ouerpo, metal o piaza que se en

saya ~4-,
En la extremidad 1lidre -8°- ds la pa-
lanca -8~ se 4ispone el peso O oarga elegida para llevar

a cabo el ensayo; dicha carga o peso, jJuntoc gon el peso
propio de ls palanses -8=, es soportado por el punto o ou
! ohilla 18- que sotda sobre la extremidsd libre superior

del soporte «6- portaldor 4s la punta Gura -¢°<.,

El peso o carge en la extremidad -8°-
ds la palanca -8- ae dispones somo sigue: Sodre la oitada
extremidad existe una cuchilla ~13- que puede aplicarse
y tomar apoyo sobre la menoionada extremidad -8'-~; la ocu
chilla =13~ foraa parts de¢ una tija -l14- que presenta un
phtiuc »1l5- portador de una serie 4e¢ pesas (tree an la
representeacidn, -16-, -17- y -18-). Una, 4os o todas las
pesas =lfe, «l7«, =18-, junto con la tija el4e y cuchilla
«13-, pueden sctuar sodre la extremidad 1lidbre -8’« de¢ la
palanca -8-, con lo oual serdn variables las cargas o ps
sos.

Veamos ahora como se consigue gqus s0bdre
la palanca -8- aotiie tan sélo uno o varios de loe pesos
=16+, «17« y =18-., Forma parte de¢ la méquina une pieza -
<20« que o8 susceptidle d4s deeplazarse hacia la derecha
© hacia la isquierde por el acoionado de um pifién -22- a-
cufiado sobrs un eje que sobresale al exterior &¢ la méqui

na y que es maniodbrado por un volante no roprountud.o_; el
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citedoc pifién -22- estf on toma con una cremallera -28°-
85 que forma parte 4e la mencionade pieza -20-., Por consi-
guiente actuande sobre el pifién -28-, baciéndolo girar
en uno u otro sentido, la pileza -20- serd{ desplazada ha
" eoia la derecha o hacia ls izquierda.
Ia pleza =20« presenta unos salisntes o
90 brazos «20°~, «20w. gque presentan unas entalles en las
cuales pueden encajar las extreanidades libres «2le, «21%~
de unos ejes que forman parte de¢ las pesas «18-, <17.,
En estas oondiciones y em la posicién de la piexs -20-
que apearece en el dibujo, al descender la tija -lé=- y oon
9% ella las pesas ~16~, <17« y «18-, para asctuar sodre la pa
lancs -8« a través de la sushilla =13, (del descenso de
la tija =14~ nos ocuparemcs luego), es evidente que le pe
se --18- serf retenida por el brazo o salieate ~30'e &e

1a pleza <20« anSes de gue puede actuer sobre la mencioe-
100 nsdle pslansa -8-; por econsiguiente tan sdlo setuardn eo-
bre ls palsnca =8- las pesas =17« y-16-; ai mediante el
pifién -3%3- y orsmullers -za'; desplazamoe a le pless 30
haocia la derecha por ejemplo, al descender la tija ~l4e
7 ocon 3lla las pe3sss «lb-, <17« y «1B8-, loe drazos =20'~
108 y ~20~~ d¢ la pieza -20- retsndrén a 1las pesss «18- y -
=17« antes d¢ que puedan actiuar sodbrs la palanca -8-, por
consiguiente tan sélc sctuar{ la pesa -18-, es decir, se
hadré conseguido una variaeién de garga; por el contrario,
si mediante ol pifidn -8%- y cremsllsra -28’. desplazanos
110 a la piezs 20~ hecia la izquisrda, se eeaso;ulr& que nia
guno 4e 1os drazos -20'-, -20»- retsnfan, al descender la
tija -14-, & las pesas citadas, con lo cual actuarfn toe
das ellas sobre la palanca -8-, 36 ha coisoguido paes, ne
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diante el ascionado d¢ la pieza -20-, ¢l que sodbre la
palanca -8- sotde tan #6lo una de las pesas, la =16-;
dos de ollas, las =16~ Yy -i?-; o las tres =l6-, -17-y
=18-, Io dicho pars las trea peaas es aplicadle a mae
yor mimero de sllas, en cusl Caco es necesario preveer
mayor mimerc de bdRazos o salientes «20’«, «R0=- sn la
pleza «£20-.,-

Veanos akors oomo 86 consigue deaplasar
axialmente s la tija -l4- y, con elle, las pesas -16-,
<17, =18- montadas sobre la plataforma -15- solidaria
8 la mencionsda tija =lid-. 1la citada tija -1l4., on su
parte baja, presenta uma crexallera -l4’- en toms con
un siatema QQ ruelas 4dentades -28- gque puede ssr accio-
nalo per un volante -23- medisnte una mansecilla -B4- pre
vista ed 61y por consiguiente, actuando sobre la maneoi
lla -84~ o8 posidle hacer girar al volante -£3- y, con

é1, al sistema de¢ ruedas dentaldss -38- para consegulr sl

_ remontaloc 8¢ ls $1ja -14-14'-, plataforma «15-, pesas -

V:? «l6e, =17-, =18« y cuohilla <13., Conseguido el remonta

‘dﬂigg, un gatillo <25~ que forma parte del volante -23-, re

tiene el conjunto en tal posicién por tomar epoyo sodre
la extramidad de¢ unas pslanss angular 26~ que le sirve
de tope. iIa libheracién del distame ¢ 3escenso de ls tija
wl4=14’-, ocuchilla <13« y pesas -l6-, -17- y -18-, 3¢ 0D
tiene actuando sobre un botén -37- gque obliga a oscilar
a la palansa angular -86-, an cual inatante, el gatillo
28~ por falta &e spoyo, lidera al sistema de ruelas den
tadas ~-28- y el descenso tisne lugar por el proplo peso
de 1la tija -14-14'- y 4¢ las cargas que soporta.

Yeamos ahora como 8¢ opera oon la mdqui-
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na pars llevar a 0abo un ensayo:

Be remonta la tija -14-14'- y, con ella,
a la cuchilla «i3-, plataforma =15« y pesas =l8e«, =l1l7-,
«18=, actuando sobre el volante <23~ hasta conseguir qee
ol gatille -28- gquede retenido por la palansca angular »
o8-, 3¢ desplaza a la piesa -20-, por el socionado del |
pifién -22- y cremallera -82°-, hasta conseguir que tan sé
lo una, dos 0 las tres pesas -l6s, =17, <18« al descen-
dor la tija =1lte, puedam sctuar sobre la palanca «8-. Se
coloca el cuerpo, metal 0 pieza s ensayar -4~ scbre la
plataforma ~S- del seporte -2-; seguidaments se remonta
el soporte <2~ y, oon 61, la platagorma «3- JY plesa ode,
mediante el accionado del volante -8-, hasta conseguir
que la punta dura -8’- tome apoyo sobre el cuerpo, metal
0 piesa & ensayar -4-. Jonseguido esto, se coatinda re-
montando el soporte ~2=- para que la punta dura a través
de su soporte 8- y cuchilla =183- actde sobrs la palanca
-8« y ests, a su ves, actde sobre la aguja del comparador
«lle y quede ésta marcando el cere. A partir de este ins
tante, que se considera como el instante inioial del en-
sayo, (apoyo de la punta dura -8°- sodre li pleza =4,

oon el esfuerso resultante en la cuchilla -18%-, del pro-

__ple peso de la palanca -8- ¢ indicacién cero en el compa
Qﬁfraaor =11-), se actda sodre el botén =27- para qis osci-

kg;niilanlo la palanca angular -26- gquede en lidertad el gati-

_‘110 «28=, con 1o cual desciende la piesa tija =l4-lé’e y,

segin sea la posicién de la plesa «20-, actuén sodbre la
sxtremidad -8°- d¢ la palanca «8- la pesa o pesas -1l6e,
«17« y 18-, Debido a la carge © peso que actia sodbre la
extremidad -8°~ d¢ la palanca -8-, cusl carga © pesoc o8
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debidamente ampliado por la propia palanssa, la punts
durs <8« penetra en el cuerpo, metal o0 phesa gque se
inlayl «4e; passdos unos esgundos 4e hader actuado la
punts dura -8°-, es remontada la tija ~14-14'~ con la
ouchilla «18=, plataforma «185- y peeas -16=, «17-, ¥y
-18~ mediante el accionado &el volante -23-, haste con
eeguir que ¢l gatillo -85~ tome de¢ nuevo apoyo sodre
la palanse angular -28-, con lo oual la tija -14- se
mantendrd en la posicién remonteds. Censeguido esto la
aguja del comparsdor -lle nos darfi a conocer la duress
del cuerpo ensayado ya que el recorrido 4e la punta du
ra -8’« y 4o su soporte -6~ quedard disminuido en la
cantided que hays penetrade sn el cuerpc que ee ha en-
sayado. A partir de¢ este instante, gqueda la méquina en
condioiones paralpodor proceder a ctro ensayo.

Despues de¢ lo manifestalo se compren
de gue serdn susceptibles de variacién sguellos deta-
1lss &¢ construceién d¢ la méquina deasrite que no in-
fluysn en su esencialidad, en su consecuensis la méqui
na podr{ eonstruirse con ¢l material o materiales que
se tengan por convenientes y a las dimensiones mfs apro
piadae ¢ las nocesilades de ceda caso, pudiendo edaptar
B0 a las cargas qua se jusguen oportunas, comsiguiéndo-
se estas mediante el acoplamiento de &os o més pesas dis
puestas superpuestas, pudiendo hadberse previsto, tanto
para sl movimiento de remontadc como pera el descenso de
la tija portadora de las pesas, un regulado del miemo me

diante un amortigusdor de aceite -39%9-. por ejemplo.
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Espafia de;

‘ 1. Una wiquins para deterainar ls duresza
de los cuerpos, con cambio automético de carges, que e-
sencialments se caracteriza por formar parte de la méqui
ne una tije que o8 portadora de 4os o mfs pesss superpues
tas que, por eeparado O comjuntamente, pueden sctuar so-
bre la palanca que acciona e la punta dura gque penetra ea
ol cuerpo a easaysar, eual penetracién queda indicala me-
diants la aguja de un comparador, sonsiguiéndoee regular
la cargs © peso sobre la palance por una piesa susoepti-
ble de desplasarse en seatido horisontal.

8. La mfquins para determinar la duresa de
los cuerpos, oon cambio sutomftico de cargas, objeto de
1a reivindicecidn 1, gua esencialmente se earacterises em
que la tija (14-14’) es portadors de una plataforms (18)
sobre la cual se eacueatran superpusstas una serie de pe
sses (16, 17, 18), ocual tija puede desplasarse axialmente
por presentar, en su parte baja, una oremallera (14°) en
toms oon un sistema de ‘ruom dentadas (28) soocionadas
por un volante (83), hadiéndose previsto en dicho volan-
te un gatillo (25) que al tomar contacto ocon la extremi-
dsd 4e una palanca (26), mantiens a la tija en su posi-
cién remomtada, palanca que, sl ser actuada por un pulss
dor (37), deja en libertad al volante, eistems de¢ ruedeas
dentadas (28) y tija, para que esta desciends por su pro
pioc peso y el de las pesss que soporta y sotde, mediante
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una ocuchilla (13) prevista in su parte superior, sobdre
la palance (8) que acoiona a la punta dura (6’) a tra-
vés de su soporte (6) y de la cuchilla (18) prevista en
255 la palanca, pudiendo estar regulados los desplazamien-
to8 axisles de¢ la tija, mediants ua amortiguador (29).
3. 1a miquina para determinar la duresa
de los cuerpes, con camdio automftico de cargas, odbjeto
da las reivindicsciones 1 y 2, que esenocialmente se os
240 racteriza en que la variacién de cargas o pesos que ag
tdam sobre la palanca (8) que mcoiona a la punta dure
(6*) se consigue mediante ¢l desplazsdoc de una piesa

(20) que presenta una serie 4e¢ drasos o saliantes (20°,
30») en los cuales se han practicado unas santallas o
245 lendiduraes que, al descender la tijs (14), retienea a
uns, dos o mfs de las pesas (16, 17, 18) antes de que
sctien sobre la palanda (8) que asciona a la punta &ue
ra {8*), por pemetrar en las ocitadas entallas ¢ hendi.
duras les extremidades &e¢ uncos salisntes (81, 81’ ) que
250 forman parts de las pesas, consiguiéndose el desplazae
niinto de la pleze (20) que retiens a la pesa o pesas
por el sccionado de un pifida (22) que actda sobre uns
oremallera (28°) llevada o0 que forsma parte &e¢ la piesa
(20) a desplezar.
a8t 4. la mfquina para determinar la duresza
de los cuerpos, con cambio sutomético de cargss, objee
%o do las reivindiceciocnes 1 8 35, que esencialmente se
saracterisza por llevar la bancada (1) de la méquina ui
tope (10) que limite el osocilado de la palanca {(8) cuan
260 do esta se encuentra libre de las cargas o peacs (16,17,
18) y la punta dura (6’ ) no sotda sobre cuerpc alguno a
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ensaysr (4), disponiéndose el cuerpo a ensaysr sodre u~
Ba plateforms (3) que forsma parte de un soporte (2) que
puede desplazsrse sxialmente mediante el ascionado ds un

.volante (5), estando dispuesto el mencionado eoporte (2)

on sentido axial el eoporte (8) portador de la puntas 4u
ra {6°), cual punta dura, a través de su soporte (6) con
venientemente gniado por un ocasguillo (7) 4ispuesto so-
bre la bancadas de la méquina y nmediante 1la ace1én de un
resorte o muelle {19), odliga a oscilar a la palanca (8)
que antda sodre la aguja 4el somparador {1l) cuando so-
%re dicha pelanca no actfan las cargas o pesos y la pun-
ta dura eatadlsee contacto con el cuerpo que sSe ensaya.

5. Una *Méquina para Soterminar la duresa
de los cuerpos, con cambio automdtico 4e cargasw.

Barselcona, 17 de junio de 19486.
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