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PATEETE DS IUVESGIOH

p o r tttJn d is p o s i t iv o  tra n sm iso r  de m ovim iento a  la s  espadan 

que Im pulsan a la  la n za d e ra  en l o s  t e l a r e s » .

a fa v o r  de Pon V ice n te  TEREABDO FIGÜBRAS d o m ic ilia d o  en 

5 S a b a d e ll (B arcelon a) •

»RIA DESCRIPTIVA

Es de to d os sabido» que e l  mecanismo que a ccio n a  

lo a  1 4 l a r e s  ademé a de com plicado es c o s to so  y  pesado y  so ­

b re  todo produce con sus g o lp e s  e fe c t o s  de d e sg a ste  so b re  

10  e l  t e l a r  en te ro *  Machos p roced im ien to s s e  han in te n ta d o  

para r e d u c ir  t a l e s  e f e c t o s  no habiéndose lo g ra d o  h a s ta  

ahora gran d es re s u lta d o s *

E l  d is p o s i t iv o  que nos ocupa» v ie n e  esquem ática­

mente rep re sen ta d o  en e l  d ib u jo  que se  acompaña» sien d o 

su  f i g u r a  d n ic a  una v i s t a  f r o n t a l  de conjunto*

E l d is p o s i t iv o  c o n s is t e  en l a  in s t a la c ió n  de 3
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motora» do c o r r ía n t e  a lte rn a »  asin cron os»  uno llam ado trasg , 

a i s o r  3T y d es re ce p to r» »  R^ y  Rg*

l o s  r e c e p to r e s  Rx y  R2 l le v a n  f i j o s  a su» ro to ­

r e s  senda» palancas- y  ®2 ñam ada» comunmente "espadas*

5 en lo s  t e la r e s *  B ich a»  espada» se  m antienen en l a  p o s ic ió n  

In d icad a  en e l  d ib u jo  m ediante lo s  r e s o r t e s  r e s p e c t iv o »

* 1  y  r 2* ®1 tra n s m is o r  *£ l l e v e  un d is p o s i t iv o  £  m ediante e l  

c u a l l a s  espada» %  y  Rg» por c o n ta c to  mecánico» producen
f

movimiento en e l  r o t o r  de 5 * ,

10 E l tra n sm iso r  I  y  lo s  r e c e p to r e s  Ri  y  Rg se h a lla n  '
f

conectados; e lé c tr ic a m e n te  e n tre  s i  d e l  s ig u ie n t e  modos

Una l i n e a  m onofásica» m ediante un in t e r r u p t o r  | 

±X a lim e n ta  lo s  t r e »  e s t a t o r e s  d t  lo s  m otores que s e  h a lla n  1
í

un ido»  e n tre  s i  en p a r a le lo .  Los r o t o r e s  s e  h a lla n  u n id o s í 

15  e n tre  s i  por t r e s  c i r c u i t o s  1» 1» 1 ;  2» 2 y  3 » 3 * 3  en lo »
|

c u e le »  se  h a lla n  in t e r c a la d o s  t r e »  in te r r u p to r e s  i g  (que [

una v e »  cerrad o  quede f i j e  durante to d o  e l  fun cion am ien to) ¡
■ - • ~ • ......... k

y  1^ e  I g  lo s  c u ñ a le s  s e  abren  y  c ie r r a n  p eriód icam en te a e -  \

d o n a d o s  mecánicamente p or e l  grupo d e c a jo n e a  y  Cg me- j

20 d i a n te  lo s  v á sta g o »  T j  y  T2 (co rta d o »  en e l  d ib u jo  para no

c o m p lic a r lo ) . j

FUNCION AMIENTO DEL SISTEMA-- La lan zad o r»  A e s t á  |

rep re se n ta d a  en e l  dibujo» d en tro  de su  t r a y e c to r ia »  pero J

a l  com ienzo d e l  fun cion am ien to  s e  h a l l»  d en tro  d e l  p rim er |

25  c a jó n  su p erio r- d e l  grupo G-, • E l  in t e r r u p t o r  t r i f á s i c o  I2  \
x r

se  h a l la  cerrad o  (dejan d o p a sar l a  c o r r ie n te )  e l  1^ se h a -  ¡ 

l i a  a b ie r to  ( s in  paso de c o r r ie n t e ) ; en ton ce»  s e  c i e r r a  e l  

in t e r r u p t o r  i g  y  s e  dá un g o lp e  a l  s is te m a  M d e l  tra n sm iso r  

Como T t i e n e  unido e l  e s ta to r-  a  lo s  Rx y  Rg pero solam en te
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t ie n e  su  r o t o r  unido oon o í  por so d io  d e l  c i r c u i t o  U n t a  

1# 1» 1» in t e r r u p t o r  I 2 (que e s tá  ce r r ado)» y  l i n e a  3 » 3 » 3» 

e l  g o lp e  d e l  cisterna H d e l  tra n sm iso r  £ s e  t r a n s m it ir á  a l

r o t o r  y  como l a  esp ad a se  R a l le  f i j a  a  d ich o  rotor»  

d a rá  un g o lp e  en e l  s e n tid o  de l e  f le c h a  cuyo g o lp e  ha­

rá  s a l i r  l a  la n za d e ra  d e l ca jó n  y  s ig u ie n d o  l a  t r a y e c t o ­

r i a  i r á  a  c o lo c a r s e  en e l  ca jó n  adecuado d e l grupo 0 2 * Du­

ra n te  e l  movimiento de l a  espada E~ e l  grupo de o a jo n e a  C
— 1

y su  v á sta g o  harán su  movimiento v e r t i c a l  d e l  fu n cio n a ­

m iento d o l te la r »  e l  que s e r á  aprovechado para c e r r a r  e l  

in t e r r u p t o r  1^» y  e l  movimiento d e l  grupo G2 y  Vg s e  apro­

ve ch ará  para a h r ir  e l  in t e r r u p t o r  I g .  Se lla m a  la  a te n c ió n  

que durante e l  c i e r r e  1^ y  l a  a p a r ta r a  d e  Ig» e l  r o t o r  d e l 

tra n s m is o r  se h a l la  q u ie to  y  por lo  ta n to  no hay paso d e 

c o r r ie n te  p o r ninguno de lo s  e i r e u í t o s  1*  X» 1$ 2» 2 y  3»

3 » 3 » por lo  c u a l no hay o b isp a s en lo s  c o n ta c to s  de l o s  

in te rru p to re s »  es d e c ir  no hay n i  d e s g a s te  n i  e x p o s ic ió n  

de incendie».

l a s  a n te rio rm e n te  c i t a d a s  o p e ra c io n e s  d e l  c i e r r e  

de y  a p e r tu r a  dé I g  se  hacen duran te e l  r e c o r r id o  de E^

en la  d ir e c c ió n  F^, de t a l  modo que cuando l le g a  a l  f i n a l  

e s tá n  h ech a s; la  esp ad a E^» en dicho f i n a l  de su re c o r r id o  

to e a  a l  s istem a K d e l  tra n sm iso r £ y  l e  dá un g o lp e ;  l a  e s*  

pada r e tr o c e d e  a su punto de p a r t id a  por medio d e l  r e s o r te

r^» pero  e l  g o lp e  que ha dado a l  alaterna H de tra n sm is ió n  

p or ±2 y  lo s  d r o u f t o e  1» 1» 1» in t e r r u p t o r  (que ah o ra  

e s tá  o e r r a d t)  c i r c u i t o  2» 2» 2» a l  r o to r  d o l r e c e p to r  Rg» 

a l  c u a l se  h a l la  u n id a  la  espada £2» <?&-* ad q u iere  e l  movi­

m iento de la  f l e c h a  F2 y se  r e p i t e  l a  s a l id a  de l a  la n za d a -
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r a  de3. c a jó n  C2 h a d a  a l  y  «  se n tid o  in v e rs o  to d a s  lo a  

fenómenos o d o l o .

Como to d os lo s  t a la r e s  t ie n e n  un d is p o s i t iv o  me­

cá n ico  llam ado e l  " e s c a r a b a jo ” » m ediante e l  c u a l queda p a -  

5 rado e l  t e l a r  autom áticam ente s i  hay algun a in te r r u p c ió n

de la  lan zad era»  qned s u s t i t u id o  d ich o  d is p o s i t iv o  p or umjf 

sistem a e l é c t r i c o  c o n s titu id o  por una bobina de in d u cció n  

conectada adecuadamente*

T e n tq ja s  d é l  s is t e m a .-  S im p li f ic a r  en grado im - 

10 p o rta n te  e l  peso d e l  t e l a r  y  e l  com plicado s is te m a  mecánico» 

su fr ie n d o  menos g o lp e a  e l  te la r »  a largan d o  de ese  modo l a  

v id a  de la  máquina*.

E l c o s te  d e l  mecanismo e l é c t r i c o  es  in fe r io r »  en ¡
i

tiem po normal» a l  d e l  mecanismo m ecánico* |

15  P or su s e n c i l l e z  y  la  r a p id e z  de tran sm isión »  p e r -  i
i

m ita  aumentar en más de un 10 e l  número de p a se s  de l a  f 

lanzadera.» atúsente que se tra d u e e  in te g r o  en prod ucción*

Como e l  s istem a e l é c t r i c o  e s  de in d u c c ió n  se  e v i -  j 

tam absolutam ente la s  c o r r ie n te s  de ru p tu ra  con lo  c u a l no 

20 h ay e x p o s ic ió n  de in ce n d io  n i  d e te r io r o  de c o n ta c to s*

H 0 I  A

i
j... J

Se r e iv in d ic a  como o b je to  de l a  p re se n te  p a te n te  j 
de in v e n c ió n :

1$*- Un d is p o s i t iv o  tra n sm iso r de m ovim ientos a  

la s  espadas que im pulsan a  la  la n za d e ra  en lo s  te la r e s »  con­

s is t e n t e  en i n s t a l a r  t r e e  m otores de c o r r ie n te  a lte rn a »  a s ín

25
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cronoa» de lo e  c u a le s  uno e s  tran sm id or 7  lo s  o tr o s  doa 

re ce p to re s»  lle v a n d o  e s to s  f i j o s  a su s r e s p e c t iv o s  r o to r e s  

l a s  lim ad as "esp ad as*  que se  m overáá a r r a s tr a d a s  por e l  g i -  i
ro  de a q u e llo s»  m anteniádose en sus p o s ic io n e s  l ím i t e  de ||

5 reposo» cada una de e lla s »  por medio de r e s o r t e s  adecuadamente \ 

s itu a d o s ;  e l  motor tra n sm iso r l l e v a  una p a la n ca  m ediante l a  

c u a l l a s  espadas» a l  moverse» 7a se a  p or co n ta c to  mecánico 

7a  s e a  en g e n e ra l por o u a lq u ie r  c la s e  de enlace» producen
j;

m ovim ientos adecuados en e l  r o to r  d e l  mismo. j

10 2 2 .-  ün d ip p o s it iv o  tra n sm iso r  de movimiento a  la s  '

esp ad as que im pulsan a la  la n za d e ra  en lo s  te la r e s »  segdn 1)  

en e l  c u a l e l  m otor tra n sm iso r 7  lo s  m otores r e c e p to r e s  se  

h a lla n  con ectad os e lé c tr ic a m e n te  e n tre  sí»  d e l  s ig u in e te  

modo; una l ín e a  m onofásica» a lim en ta  a lo s  t r e s  e s t a t o r e s
i

15 de lo s  m otores que se h a lla n  u n id os e n tre  s í  en  p a r a le lo .  |
• ■ ■ - - •   - • . . . .  f

Lo r o to r e s  se h a lla n  a  su  ve z  u n id o s e n tr e  s í  p or t r e s  *

c i r c u i t o s  que llam arem os - 1 - 2  7  - 3 -  en lo s  c u a le s  s e  encuen 

tr a n  in te r c a la d o s  t r e s  in t e r r u p t o r e s ;  uno en e l  c i r c u i t o

- 1 -  a  l a  a a l id a  d a l  r o t o r  d e l  m otor tra n s m is o r  que una vea \
i

20 ce rra d o  queda f i j o  d u ran te  tod o  e l  fun cion am ien to  7  o tro a

doa do lo s  c u a le s  uno co n seta  lo a  d r e u í t o e  - 1 - 2  7  e l  o te o  

lo s  c i r c u i t o s  —1 —3 - ;  s e t o s  dos in te r r u p to r e s  s e  abren 7  d e -  j 

rra n  perlo id eam en te accio n ad os m scánioa 7  autom áticam ente • 

ap tovech an fo  e l  movimiento a l t e r n a t iv o  v e r t i  a l  de lo s  g ru - ! 

25 pos de o sjo n e s  que l l e v a  e l  t e l a r .  \

3 2 . - U n  d is p o s i t iv o  tra n sm iso r  de movimiento a  la s  • 

espadas que im pulsan a la  la n za d e ra  en l o s  te la r e s »  segdn 2) 

c a r a c te r iz a d o  p o r  e l  heeho de que durante e l  c i e r r e  7  ap er­

tu r a  au tom ática  de lo s  in te r r u p to r e s  re iv in d ic a d o s »  e l  r o -



O F I C I N A  T É C N I C A Y  D E  P R O P I E D A D I N D U S T R I A L : - :  P E D R O  S U G R A Ñ E S  F E R R E R

174077

t o r  d e l  tra n sm iso r e s tá  parado» y  por lo  t a n t o , en a q u el 

momento no hay paso de c o r r ie n te  por r>jngnnn de lo s  c i r c u i ­

t o s ,  debido a  lo  e u a l no hay form ación  de c h is p a s  en lo s  

c o n ta c to s  de lo s  in te r r u p to r e s  accio n ad os e v itá n d o se  con 

5 e l l o  d e s g a s t e s y  todo p e lig r o  de in ce n d io *

48 *>- Un d is p o s i t iv o  tra n sm iso r de movimiento a  

la s  espadas que im pulsan a  l a  la n za d e ra  en lo a  te la r e s »  

según 1 ) ,  2) y  3 ) c a r a c te r iz a d o  p o r e l  hecho d« que to d a s  

lo s  elem entos r e iv in d ic a d o s  e s tá n  lig a d o s  e n tr e  s í  apro*

10 p iad  amente para que en con trán d ose a n te s  de i n i c i a r s e  e l  

funcionam iento  d e l  t e l a r |  l a  la n za d e ra  d en tro  d e l  prim er 

c a jó n  d e l  grupo de la  iz q u ie r d a  por ejem plo , cerrad o  e l  

in t e r r u p t o r  t r i f á s i c o  m an iobrable, autom áticam ente por e l  

grupo de c a jo n e s  de l a  d e rech a , y  a b ie r to  e l  in t e r r u p to r  

13  t r i f á s i c o  m aniobrable autom áticam ente por e l  grupo de c a jo ­

n e s  de l a  iz q u ie r d a , para pon er e l  t e l a r  en m archa, b a s te  

c e r r a r  e l  in t e r r u p t o r  d e l  C ir c u i t  o ( 1 ) y  d ar un g o lp e  h a c ia  

¿ b a je  en e l  b ra zo  derecho de la  p a lan ca  d e l  m otor tran sm i­

s o r ,  con lo  cual»  giran d o  bruscam ente h a sta  determ inado l í -  

20 m ita e l  r o to r  dek mismo» dicho movimiento se tra n sm ita  e l á -  

tr ica m e n te  a l  r o t o r  d e l  r e c e p to r  de la  iz q u ie r d a  y por con­

s ig u ie n te  a  l a  espada que le  vá u n id a que im p u lsará  a l a  

la n za d e ra  h a d a  e l  grupo de c a jo n e s  de l a  derecha» duran­

t e  euyo movimiento de l a  espada c i t a d a ,  e l  d esplazam ien to  

25 v e r t i c a l  d e l  grupo de ca jo n es de l a  iz q u ie r d a  m otive «1

s i e r r e  a l  in t e r r u p t o r  co rre sp o n d ie n te  y  e l  d esp lazam ien to  

de lo a  c a jo n e a  de la  d erech a  m otive l a  a p e rtu ra  d e l  o tro  

in t e r r u p t o r !  a l  mismo tiem po l a  espada im p u lso ra  de l a  

la n za d e ra  ha de mover tam bién, p o r ehoque o e n la ce  c u a l­

q u ie r a , de l a  p alan ea  d e l  tra n sm iso r  haciendo d e scen d e r30
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«a b ra zo  iz q u ie r d o  con a l  e p n s ig u ie n te  g i r o  de su  r o t o r  

en s e n t id o  in v e r s o  a l  in m ediato  a n te rio r»  r e tr a n s m it ié n ­

dose ese  g ir o  e lé c tr ic a m e n te  a l  r o t o r  d e l  r e c e p to r  de la  

d erech a que a r r o s t r a r á  a l a  espada c o rre sp o n d ie n te  e je c u -  

5 tan do id é n t ic a  fu n c ió n  que l a  o tr a  pero  en s e n tid o  in v e r ­

so | a s i  su cesivam en te deberá r e p e t i r s e  e l  d o l o  in d e f i n i ­

damente»

5 8 . -  UN DISPOSITIVO TRANSMISOR BE MOVIMIENTO A LAS 

ESPADAS QUE IMPULSAS: A LA LANZADERA EN LOS TELASES.

10 T todo en ante a fe c t e  a  l a  e s e n e ia lid a d  da lo  mos­

tra d o  en e l  ad ju n to  d ib u je  y  d e s c r i t o  en la  p re se n te  memo­

r i a  que co n sta  da s i e t e  h o ja s  f o l i a d a s  y  m ecan ografiad as 

por una s o la  c a r a .

B arcelona» 15 ju n io  19 4 6 .
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