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. Este 1nvento se refiars a meoaniqmoq n0rma1mente ac-
cionsdos por energls aslmacenada meo@nicamente, y que son del
género en gque un miombro impulsado tiens qua mOverse r_&pidg—,_t
mente de mia_a otrg de posicionss dsfinidas, ¥ 88 refiere

mas especialmente, perc no con caracter exclusivo, .8 mejorsas
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sn 31 cambio de toma an cargas de transfommadores e éotri-
eos, "

Durante el funclonanfsnto de 10s cambisdores
de toma an carze de los trensfrmnadores us usual Airigir
1s gorriente de ocarga sl través de un reactor o 4z ung
resistenals mientras se cembia la toma en uso,

Debido al tamario y coste de los reagtores, Os-
da vaz mds frecuente, sobre todn en log transformadores
da alto ﬁoltaje; user resistenciag y, ocomo es impraoll-
csble hager &stas 1o bastante grandes para llevar 1a co-
rriente da carga eontinuensnte, as esencial que la ope-
raci{mi de cambio da toma 83 termine répidemante.

Es,puds, dsseable, realizar esta operacidn uti-
lizsndo, medisnte un mecanismo de movimiento irfpido, enor-
gis almacennds necénicamente en un rasorte O pesn., HS—
toé mecsiismns sab bien aonocidos en sf mismos v sa usan
hace muoho tiempo para aocdionar pequefios conmutadores de&l
tipo de dos viaé 0 de egteblecimiento de interrupcifn »4-
pidos; pa:éa 1o ousal, sn condiciones normales funoioﬁan oon
ua 8lto gramdn ds sezuridad. Bn todo caso, si el meca-~
nismo deja d4 ocmpletar su funcionamisnte, esto no va
sgomp efiado hebitualmente de conseguenciass serias.

B el caso de un cambiador de toma en carge los
requesitos son mucho més astrictos. No s0lo es necess-
ri0 gusrdsrse gontra el funcionemiento incompleto que da-
ris por resulted 1sa dastruceisn de la resistencia de trmst
alén y que se sbriara el ciraulto del enrollamiento de

trensformador, sino que las cmdileciones en que tiene que
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funcionar un esmbiador de toma verisn de caso s caso, y

en ocaginnes pueden ser menifiestamente desfsvorables.

Por ejemplo, el conmutadnr en log trensformadores de
alto voltaje debe estar sumargido en aceite, y en el oa-
80 de trmsformadores 8l sailra libre, el aceite puesde vol-
verse indebidamenta viscososan tkienpc: f‘rio., ofreaiendo
as! tel vez més resistenoia &l movimiento répido de la
que puede superser el mecanismo de energla slmecenada. Pér
otrs parta, si este q.’gtimo se hace lo bastante grands pe-
ra tener en cuents las ;fpeores condiciones, la energia en
excego durante las condiciones de funciocnamisnto normal
tenderé é detarminer el frecaso mecénico del mecenismo
0 interruptores.

| En la msyorie de los cambiadores de toma, el
funoionamiento del cembio se efectfis medimnte wn rbol im-
pulsor sceionadgpor motor, aontrolado por un dispositivo
auxilisr pare controlar pera asegursar, siempre que se ini-

cia uwna opersoidén de cambilo de toms, que el &rbol impule

- sor continue girsndo hesta lleger & una "rposicidn cow

rrespondiente al complemento de la operacidn. 8in gumbar=
g0, el movimiento del &rbol dal conmutsdor de cembio de

tome propismente dicho (en adelsnte 1lamsdo el &rbol ims
puleado) se debe realizer pd4r un mecanismo de energla alé-
mecenada no s6lo pera precavarse contre 8l recorrido in-
ocompleto del &rbol impulsor debide & un fallo en el sumi.
nistro &l motor, sino tembidn para der mayor velocidsd de

funcionemiento da conmutador pare reducir la tendencia de

los emtectos e formar arao.
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Uno de los ogjetas del preserte invento es ofre-
cer un mecenismo, (qqe en adelante se 1llsmarg al mecanis-
mo que funciona positivaments), destinedo e ssagursr que
el &rbol impulsado, una vez gue heya empezedo su movimien-
to, &8s accionado pcsitivameﬁte para completar su recorrie
do & una posicidn definida corraspdndimdq e una "posi-
oién de toma" del cembiedor de tome en el caso de fellar
el dispositivo ds energis slmecenads gue determins que el
movimiento dsl &bbol impulsado se interrumps antes de com-
spletarse dicho reocorrido. ’

EL funcionemisnto de la combinecidén de los dds
mecanismos se represente disgramétiocamente en las figu-
reg 1 o= 8 de las dibujos adjuntos. Debdbe enteu:.am_se que
el &rbol A hace vaivén, v que entra les figure 1 y la fi-
gure 2, v también entre la figuras 5y le figura 6, le di-
reccidn de tirdn del resorte ssts invertida sflo oon el
fin de simplificer la ilustrecidén y le explicaecibn, :

E1 Arboi impulsedn A tiene unse palence L que se-
nuave répidamente, por cualquier forme de i’-eso:‘te 0 peso
que cee, de l& posicién 1 a la posicibn 2, ¥y en una cpe-
recisn siguiente vuelve & la posicidn 1. Se ve impedida
el una u otra ds sus posiciones fljes a moversevhacia la

otrs por uno de los gatillos o cerrojos T1 y T2, v de mo-

verse még alié de lag mosgicinnes fijas por uno u otro Jde
los topasg fijos By C. Girando libremente en el &rbol 3
hay un slsmbre Q que tiena les dos chavetss X e Y, siendo

el cuadrante impulsado en forma adecuada por el &rbol ime

pulsor. Le 'distencila anguler en que el cuadrante G puede

-l o
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girar con relscidn a la palanca L esté limitada por el
gontecto de las chavetes X e Y regpectivenente oon los
lados de la pelenca L, y es ligeramente maydr que lea dis-
tencis angular en 1a ocusl la pelanoe L pusde girar en-
tre 10s topes By C.

12 figurs 1 represents 1la posicidén del mecenis-
mo inmedistamente antes de ampegzar la operacisén de cam-
bin de tnoma destineds a mover la p8lanca T de la posicién
1 a 1le pogioién 2. La chaveta X estf en cmtaéto con el
borde de la pslance L asegurando que esta dlt ms sea de-
bidamente »atenida por el gatillo Tl1.

La figura 2 representa la posicidén an que el
cuadrante Q ha giredn en la direccidn de las sgujas dal
rel3j hasta que la chavets X asté tal slejads de L que
no seré slcsnzada cuandoc L se mueva & la posicién 2,

La figura 3 reprasenta la posicién en que la
palanca L estd en la posicién 2, hsbiendo causado el re~
sorte & un movimfento répido después de zafarse el gati-
llo T1. |

La figurs 4 representa le prgicién despuéds de
terminar la operacién, habiends givado mds ¢l ocusdrente
Q en el sentido de las egujes del reloj hesta que la che-
vete ¥ tocas aon 81 ladn inferlor de L v assgura que L sea
retenida por ¢l gatillo T2.

Lag figaras 5 a 8 nuestren la forma del subsi-
guiente retornn ds la palanca L & la p!}s‘[ciénA 1.

El invento oonsiste, pues, an uvpna cnmbinacidn

de mecanismos por 1os cueles la nparacidén del conmutedor,

= 5 =
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egs realizaeda normalmente por energis al macenads, pars Ase-
gurar la terminacién y un cambio ré&pido, pero en condi-
ciones anormales (por el ejemp?n al rorperse el regorte
o gl sumenter el rozamiento sélido o liguido) la npera-
cién se gompletarsé incluso si el mecénismo de energia 8&l-
nacesnada ha dsjado dag funclonar.

Pnr la deseripcidn enterior sa ve que la combi-
nacidn oomprande dns mecanismos que ooopsran entre si pars
asegursr que el movimiento del miembro fmpulsade Ae wmma B
ntra Ae dos posicilones definidas tenga lugar répldanente
v puede cnmpleterse en todo ocsse. b mecanismo (&) in-

o' uya medios por 1ng cugles w suministro de energia 8l-—
macen adg ef=otte normalmente dicho movimiento répido y eZ_L
otrn mecanismo (b) incluys medios para efsctusr dicho mp=
vinlento positivemente. Ademéds, los dos mecanismos me 0Om~
binan y disponen de maners que cooparen en tal forma que

ol mecanismo (b) funcione en dos grados, permitiendo el
primero el movimiento répildo del miembrd impulsado conse-
cutivo g) funcionsmiento desl mecenismo (a) y un segundo gra-
do si 2s necesarlo,que asegura la terninaocidn del miembro
impulcadn,

Bn términos més genarales puede Areirse que ol
presante inventn comprende le ocombinaaidn de wna menera
psrticular de dos mecanismns a seber;

(a) Th macarismo destinedo a usar wr suminigtro de
ehergls slmacensds mecénhicamente para efectlsr el r&nido
mnvimiantn A2 un 4»b0l impulsado de ung a otre de gosicia~

nes dsfinidas, As menera qus el movimiento 4s una & otre po~-

sicién sme complets una vaz inielado,
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(b) Th mecsnigmo accionedo pogi tivamente Adss~
tinado a asegurar que ol movimiento del &rbol impulsedo
de una a nt»s 4z las posioionas definidas se cnmplete en
todo cass una vagz iniciado,

Ls forme particular en que se combinan los me-
cenigmos @gté destinads s assgurar que gl macanismo que
funcima positivamente complete el movimiento del 4rbol

movido da ung a otra de las posicisnes definidss =1 el otro

. mecanigmo ha smppzado dighoe movimiento ¢ Ye ha permitido

empezar per®: nn ha podido ocompletarlo,

S5a dsré thora, vor via de ejemplo, una desorp-
oién més datalleda de una manera de rselizar el invento -
En 18 figura 9, el &rbol que mcclons el conmutad r (el &r-
bol irmulsado} sa memvagents en 4. Tiene una palanca I,
que se mueve wmtve las posiclones 1y 2. 1 tiene un go-
rrén B al través de un sgujero del cusl pasa libremente mne
varills W, provista de collares fijos X e-Y. Los gatillos
Tl y 72 mentienen la pslanca L cusndo esté en une u otra
de sus dos posiciones normales.

Girando libremente sobre el &rbol A la pelenca
D csté provista en un extremo de chavetas M y N, que es-

t8n colocadas de manerse que gnlpesn respectlivaemente los

‘extremos de colas de la@s getillos T2 y Tl.

Cergs del extremo opuesto de la palanca'D hey
una chaveta de fulcro sobre de cusl gira le varills Z, y
entra los extremos de la pelsnca L v la pekanca D estf el

raegorte de tensién S.



4

10

15

20

25

17 4056

El &rbol impulsnr O tiene dos opsredores de rue-
da de "Ginebra“" G y H que nueven ragpectivamente ®as rue-
das dz oruz de Malta E y F. G tiene 3os clavetas operan-
tes J1 y J2, espaciades en 1802, y E dos chavetes operen-
tes K1 y K2, espacliadas en 902 : La ruedas E tiene uwna bie-
18 0 8 la cual va sujets une varilla Wy 1a‘ rueda F tiene
we blele V gle cual va sujeta 1la verilla Z.

Suponiendsc la wotecidn del &rbol O e el senti-
do dal reloj, le serie de hechos a3 la que silgnef

Movimiento del. 6bbol O de Of & 1808§

La rueds F gira en 1802 por ls ececifn de lss cha-
vetas Kl y X2 que funclonsn gucesivamente. Esto pone le
biela V en el punt” muerto superior hacisndo girar la pa-
lsnoa D en santido contrerio a 1s3 agujas del reloj des-

de la posicién reprzsentada en la figura, haclendo asi que

" la cheveta N liberte el gatillo Tl. Ten pronto como tigne

luger 2s8te liberscidn, el efacto de rechszo de 1lng resor-
tes de oontacto de! conmutador (el conmutador, no represel-'
tado, se supone zer del tipo das contactes), inleiz el mo-
viniento da la palanca L en ®l gentido de 1lse sgujas del re-
loj. Una vegz qua se he iniclado esi el movimlento del,re~
sorte § toma el aontrol y ocomplete el movimiento réfpida~
mente de la palenca L a une poaiciOn en que ¢s sajeta por

T2. La chaveta I tiene tal posieién que la liberescidn gdel

‘getillo T1 ocurre & unos 1708 del movimiento del &rbol o,

Durante 1os movimientos de 02 s 450 y de 1352 a
2258 del &rbol O no hegy movimiento 3¢ la rueda E
Movimiento del &rbol O &e 452 g 135¢,

-8...
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La ruedn E se nueve en 902 pgor iaz.dn dal fun-
clnmnamianto ds Ve chaveta J1. La biela U se vuelve en
902 y mueve la verillas W &l travég 4l gh~rdn R en me-
dids suficdiente pere asegurar que I puede llegar a la
posicién en que pusde ser sujeta por 21 zatillo T2 sin
Que gl gorrén R golpee el collar X, cuando courre des-
puéds el movimiento répido,

Movimiento del &xrbol O desde 1802 a 3608, -

No hay movimiento en le rueda F.

3bvimiento del &rbol C dszsde unos 225¢ & unos

3158 .

Lz rueda T me mueve ntros 902 cuando la acciong
la chaveta J2. Esto "Teva la biele U 8 18 posicidn de
punto muex»to superior, y reaslizs un ultarior movimiento
de la varilla W sl través del gorrén R 1o bastante peara po.
ner ¢l ocollar Y en contacto con el gorrfn R de menera que
L gqueds retenida por el gatillo T2.

’ Movimiento del &rbol O desdd 3158 a 360%.

No hay movimiento en la rueda E.

Asi, daspués de un movimiento de 360f del &rbol
0, estando los operskbss ¢ y H en sis posiciones primiti-
ves, la siguiente revolucién de O en la direccién del reloj
daré por resultado una serie correspondiente de operacio-
nes pern losg movimientos de lus varillas Wy Z y de las pa-
lencas D y L sarfn en santidn inverso,

Pare hacer posible un orden similar de operacio-
nes cuendo se invierte la rotacidén Ael &rbol 0, el opers-
dor G no ¢s sdddsmente impuleado desde el &rbol O, sino

w O
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también por mediacidn del acoplamiento de movimiento per-
Aido raprasentado an la figura 9i. 1 &rbnol O thHene un‘
sector de 902 P qus topa contra un sector similar G sos-
tenidn por G. ¥For oonsiguisnts, si 0 se hsoe girer con-
tras les agujas Aal raloj, el oparador G permaneceré fi-
Jo hasta qus gl operador I hays girado an 1802, znton-
ges la chavata K2 estarf =n al pbnto de hacer girar la
rusda F v la sarie do operacinnes subsiguiente seré ls
que sa dice antoas.

Otro ejemplo del mecsnigmo secfin el invento se
degoribirs ahora onn refersncis & 10s aibujos adjuntes,
en 103 cuales: v

La f‘igur'a 1C raprogents diegrméticemente la dis-
rvngleién ‘rlel maganigmo;

La figu;*:a 104 ¢5 una vista en planta del conjun-
te del &rbol inferior; ,

| La figura 10B es una vista de extremo dz resor-
te, .

Zste m2oanismo, por Incorrorscién de un resor-
te de torsisn se hece adecuado pars usarlo en un conmuta-
dor de cambin ds toma o~n oontactos dael tifo de‘ cuchilla
o cufia que nn tiene efecto ds rachazo.

- Con referencia e la figura 10, el &rbol impul-
sado se rgpresenta gn A. Tisne una palsnea L que se mus~
ve entre las posiciones 1y 2 & que es obligade por 1los ge=
tillos Tl y T2 respectivamente, Uh resorte de torsitn S

esth tensado de manera que sjerce una fuerza gque t lende a

mover sus dos exiremos uno haolae otro cuando estan en la po-

~ 10 =«
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sielén representads en la figwrse 10B. Entre los dos ex-
tremos dsl i&sorte S hay una chaveta J1 sostenida por la
palanca L y también une chaveta J2 sostenids en un brazo
de una pieza comr el piﬁén dentado Hl. 31 pizdén Il engra-
na con un cuedrante Gl al gue hece oseiler una bisla Fl
snchavetads an la psalanoca ﬁﬁi.' B1,tiene un rodillo Bl
que corpe en una musscs de leve C cortads en w diseo
sujeto rigldamente @l &rbol motor O.

Girando 1ibremente sobre el értol A hay un oua~
drante Q que tiene las chavetas X e ¥ y esta.provisto de
dientes H2 coms se representa. H2 engrane con el cua-
drente G2 &% que haoe oscilar lz bieln F2 enchavetads 8§
1ls palence do ciglefial B2, E2 tiene wn rodillo R2 que
gorre en unse puesta de leva B cortads en m disor qua es
sostenido en forma suslta por el &rbol impulsor O y es
impulsado por el &rbol O médiante w digpogitivo tel co-
mo 1ls ocufia K y el sector recortado oomo se represents, dm-
do un movimianto perdido de 90f.

Suponiendo que el &rbol se mueve en el sentido
dei reloj desde la posicl6n representada en el dibujo, el
6rden de &ste pars uvna operagidn complets de cembio de ta—.

ma que ocupa un movimiento del &rbol O de 1802 es el que -

- sigue:

Movimiento del 6rbol O de 0f a 90¢.

La muesca de leva C de al fedillo Pl un movimien-
to completo gue se transmite por El, FPl, G1 y H1, a la& che~

veta J2, que asl se ve ob?igsda & moverse en la direccidn

de las sgujes del reloj, con el resultads de que J2 se nue-

- 11 =
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ve oon .relacidn a Jl, La fusrza que actls en J2 seré
ahora la tensifn inicid que recibié el resorte duran-
te el montaje més un incremento proporcional al Sngulo
Jly Jzw '

De 0¢ 8 unos 70f, el movimiento de le muesca
de leva B del arbol O musve el rodillo ®2 en un movi-
miento igusl a la mitad de todo su recorrido, y este
novinlento transnitido por E2, 2, G2 basts pers mover
el cuadrente ¢ a tel posicilén que le palenca L puede
movarse & lg poaielon Z ein golpear la chaveta X. Des-
de nnog 70 8 902 de movimisnto del &rbol O no hay mo-
vimiento del rodillo R2, y por tanto no tiene lugar nin-
gtn movimianto del cuadrente (.

Poco antes de llegar el &rbol O s la posisidn
de 90¢, un brazo de Gl golpea el getillo T1 y por tento
la palanca L se nugve répidamente e ls posicién 2 bejo
la acoidn da la fuerzs ejercida P el resorte S sobre
la chavets Jl. )

Movimlento del érbol O de 90 a 180%.

- Yo hay movimiento del rodillo Rl ni por tanto

-del g1 Aursnte el movimlento &el &rbol O de 90¢ 8 180%,

ni tampoco el rodillo R2 y por tsnto el cuadrente § se
mueve hesta que el érbol O llege eproximsdamente & la po-

sicisn de 1108, Durente el movimiento del &rbol O des=~

-de uvnos 1102 & 1a poslcidn de 1808, el rodillo 2 coms

pleta la segunds mited ds su recorrido, y este movimiento

transhitido por E2, F2 y 02 hace que el cuadrante Q he~

ga un ulterior movimianto en el sentido del relo) has~

w12 -
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ta su posicidén finel. EL recorride resultante de la cha-t
veta Y es tal que si la pelance L no hubiers completado su
movimiento a la pasicién 2 y fuera retenida en ells por

a? gatillo T2, la chavete Y descsnsaré en el borde infe-
rior de la palanca L y esegurarf dicha ferminacidn de su
novimiento, |

Asl, despubs de un wovimiento dg 1808 del &=
bol C se ha complatado una sarie de npereciones que cons-
tituyen un cambio da toma y otro movimiento de 180¢ del
&rbol O an la dirgecién de laz asgujes del relo] dars por
rosultado wns serie corraspondiente de operaciones, pero
log movimientos de los rodillos RlL. y R2 ¥y por tento de
los cusdrantes Gl y Q serén en sentido opussto de menera
gue lu palence L se mueva dg la posicidn 2 e 1m posi-
cién 1,

Para hecer posible serles similares de operacio-
nes cuando el &rbol O gira en sentido aontrario :a las
agulas Ael reloj, psrtiendo de cuslquier posicién alcan~
éade despufis que una serie completa de operwciones ha
resultado de le rotacién del &rbol O en el sentido de las
agnjes del rsloj, el diseo en que esté cortada 1s muescs
de leva B e3 sostenidn en forma suslta da el &rbol O e
imuls2d0 por medio de mn achlamientavde movimignto perdi-
do tal aomo sli reprasentads en 1z figura 10, comn la cufis
y el seotor r200rtadn. Por oonsigulente, si el &rbol O se
hgoe girer en el santido contrario al relo] pertiendo de
@icha posieidny, @1 oitado disco en que estéd cortada la mues=
es de leva 3 permaneceré £ijo hasta qus €1 Aisco en que esté

cortada la mugsces de laova C heyve girado en 900, 1e ssrie
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subsiguiente da cperscionas desruds de una ulterior ro-
taeién A3l &rbol C on el caentido contrarioc & les mgujes
del reloj seré entonces la gque se desoribe a:.?ri’ba.

Dabe entanderse que pusden hacerse varlas mo-
dificsciones e¢n lag digpasicinnes arribsa Aeseritas sin
apartarse ds la finalidad del invento.

Esta snlioitud que corresponde a la presents—
da en (Oran Bretafia el 1 de Agoste de 1945 ?ée,;ac‘a’ie a los
beneficios del asrticulo 51 del vigente Estatito de Fep-
piedad Indastrial,

-0 - NOT A « O =

los puntos de invencidén propila y nueva gue se
praesentan para que sean objeto de esta FPatente de Inven-
cidn en Espafia por VEINTE aios, son los.aiggient‘es:

1.~ La oombinacién adecuada para su uso @n &l
cambio de toma de transformadores eldctricos de dos mece-
nismos destinados ceds uno da e¢llns a asagursr que el mo-
viniantos de un migmbro impulsadn 3s une a otra de posicio-
ngs definidas sea, wne vaez empezado, terminade en tcdn oce~

80; un mecenismo (a) incluye medios pera amplesr un sumi-

nistro ds snergia potencial =)imacsnada mecénicemente (por
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ejemplo en un resorte o mass) para efectusr Aicho movi-
miento rfpidemente, v el otro mecasnismo (b} incluye me-
dios pera efectuar 2cho movimionto pogitivamente; oom-

binéndose los dns mecenismos de tal manera que ssaguran

-qua 21 mecenismz (b) termine tal movimiento una vez que

el mismo =32 heya iniolado o le hays vermitide inicierse
el funcionamianto parcisl dsl mecsnismo (a) papo sin ha=
berse ¢ompletado por haber fallado dicho mecanismo (a).

. 28,~ La oombinaciﬁﬁ, ad=2cuada psra su uso an
cambios da toma da transformadores aléotricos de dps ne-
canismos destinadns a assgurar que el mnrvimisnto de mn
migxmbrn impulssr de una a otra de prsioiones definidas
3sa r&p‘ido y completo en todo case; un mecsanismo (a) inQ
cluye medios por 103 cuales wm suninist»c 4= anergis el-
macenada ef20ths normgl mante dicho movimiento répidp y el
otro mecwnismo (b)) incluye medins pars efectlsar dicho mo-
vimiento positivamente; los dos mecanismos combinmdos y
dispuestos para gooperar de.tal masnera que el mecanismo
(b) funoimne an dos grados, el primero de los cuales per-
mite el répido movimientsc del mienbro impulsedo cnendo
este movimiento es efectnado por &l mecanismo (a) y un se-
gundo brszo, si es necasario, assegura la terminacidén del
moviniento dgl miasmbre impulsado,

32,-La oombinaeién segfin se reivindica en los
puatos 12 o 2¢, de dos meoenismos, que incluyen medios pa-
re losg cualgs le rotacién cﬁa ur érbol impulsor realize wn
aumento en la energla potencisl e'macensda dn el pesorte

¢ mesa; medios por 1oz cuales le citada rotacién deja 1i-
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bre un digpositivo de retenocidn ‘tal como un serrojo o
gatillo gque obliga sl miembro movido 3 tomar unas 4s sus
posiciones definidss, 'permitiando asi que dicho auinento
de la energie potenoial slmecensda efectfie el movimiento
répido dsl miembro impulsedo a otra de las posiociones de-
finides; v medios por los cusles dichs rotaclién rseliza
positivemnts la terminacién del nmovimiento del miembro
i-pulsado a ls otra de las posicioces dsfinidas, de mene-
ra que 8s obligado a ella por otro eerrojo o gatillo, si
el mocenismo destinado a usar la energie &lmacenads pars
efectiar y completar este movimisnto lo hubiere iniciado
o dejado iniolerse pero de hecho hublere ¥Xellado zl comple-
tarse. ’

42,~ Combinaciones de los mecsnismos (a) y (b)
segfin se reivindica en los puntos anteriores y virtualmen-
te como se describan con reforenaia a los dibujos sdjune
tose, ‘

5, Una ocmbinacién de dos mecanismos virtual-
mente oomo ;aqui se describe con refgrencie & la figura 9
de los d4ibujos edjuwntos y ocomo se reprsesents en ella.

6R,~ The combinecidén de d0s mecanismos virtual-
mente oomo équi se describe oon referencis &2 la figurs 10
de los dibujos edjuntos y como se represanta en ella.

78.- Uns combinseién mecnica adecuada pere su
uso en al cambio de toma de trazsformadores eléotricos.

Tal y aoomo se ha descrito en ls Memoris gque sn~
tecede representedo en 10s dibujos que se acompsiien y Oon
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los fines que se han especificedo,.
Esta Menmoriea wnste de diecisiete hojeas eseri-

tes & méquing por una sola care.

94 JUN 1946

Medrid,
Pn Ao‘

Alberio de Elzebure
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