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PATENTE DE INVENRCION

Lot = sSEEEsRes SEEREREREEEETREE

a favor de
De Jaime SALLES BOFILL, D. Carlos SALL§S BOFILL, D. José SALLéS BOFILL
ée nacionalidad espafiola, domiciliados en BARCELONA
porT: _
"Mecanismo de presién para méquinas de hilaturs, e specialmente

mecherag"
sizisisiwiisisi=ininizints
Memor?a Descriptivaea.

La presente patente se refiere a los juegos o me~
canismos eatiradores para mecheras y otras mdquinas de hilatura
¥y tlene por objeto un mecanismo para dar preeldn a los cilfndros
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guperiores de los aiferentes pares, el cual presenta ventajas
de importsncia con relacién a2 los mecanismos empleados usual-
mente.

Eate mecanismo de presién carga con un solo pe-
80 los cuatro cilfndros que presentan usualmente los juegos es~—
tiradores y ademﬁa de permitir regular a voluntad las separa-
ciones o ecarﬁiﬁentoa de los eilfndaros, permite descargarlos
todos a la vez y con rapidez.

" ¥l mecenismo de presidén comprende dos silletas
de presidén independientes cada una de las cuales carga dos pa—
res de cilfndros consecutivos. Ve estas dos silletas de presidn
parten dos tirantes que se reunen en la parte inferior del me-
cenismo por medic de una piesa de acoplamiento de la cual pen-—
de el peso que carga los cilfadros y el tirante correspondien~-

te a la parteanterior de la mdquina lleva un gancho para pod er-

lo levantar con el dedo y descargar los dos cilfndros. Al le-
vantar este gancho y descargar los dos cilfndros anteriores Quie-
dan tambiédn ddscargados los dos cilfndros posteriores porque

el peso deja de ejercer mu accién. Se logra pues con este me-
canismo, de una manera muy sencilla descargar todos los cilin~-
dros estiradorea de una médquina, sin tener que actuar sobre la
8illeta de los pares posteriores, que es mas dificflmente acce~
sible.

En los planos adjuntos se representa como ejemplo
un mecanismo estirador de una mechera, al cual se le ha aplica-~
d¢o el mecanismo de presidn objeto de esta patente:

La figura 1 es un alzado del mecanismo en sec-—
cién por un plano tranaversal a los ejes de los cilfndros.

_ La figura 2 es una vista por encima, en la cual
para simplifigcar el dibujo no se han representado los caballe-
tes, ¥

Las figuras 3 y 4 son detalles a mayor escala,
respectivamente en alzado y en viata por encima, de la articulas-

cién entre la silleta de presidén y el tirante.
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El mecgnismo estirador representado comg ejemplo,
comprende cuatro pares de cilfndros consecutivos =l—&-3-4-, mon-
tados todos ellos en forma ya conocida, sobre & cacallete =5=
En la parte posterior hay del modo usual una barra —6- que lle-
va fijados los soportes =7- para las varillas -8~ sobre las
cuales v4dn montados los soportes de guia -9 para los mufiones
de los cilfndros superi ores de los diferentes pares.

En el ejemplo representado se supone que eatos

cilfndros superiores vdn provistos de casquillos -10- con recu=~

brimientos de caucho =11~ dispuestos para estirar simultdneamente

dos mechas paralelas y Que &l gula-mechas posterior estd conati-
tuido por una barra 412- gque no tiene movimiento de vaivén, pro-
vista para cada una de las mechas de un embudo =13~. Entre los
diferentes pares de cilfndros =-l1-2-3=~ se disponen reductores de
mecha =l4- constitulidos por placas ligeras de galalita, celuloi~-
de u otro material s propdsito, con ranuras para limiter & an-
cho de la mecha. '

Bl mecanismo de presidn objetr de esta patente
comprende una silleta de présidén anterior -15- que carga los
dos cilfndros superioreé de log pares =1-2= y una silleta de
presidn posterior ~16- que carga los cilfndros superiores de
los dos pares posteriores =-3-4-~. Qada una de estas dos sille-~
tas de presidén tiene una escotadura -17- que forma cojinete
para fijar su posicién con relacidm a uno de los dos pares de
cilfndros y una parte plana ~18- para cargar sobre €l otro par
de cilfndros, de manera que se pueda variar a voluntad la sepa-
racidn entre los dos pares de cilfrnaros, quedando siempre la
posicidn de la silleta convenlentemente fijada por la escota-
dura -17- y cargando siempre sin aificultad los dos pares de
cilfndros.

La silleta anterior =15- lleva articulado en =20~

- el tirante de presién —-21- y la silleta posterior lleva articu-

lado de un modo similar en el punto -22= un tirante de presidn

-23- curvado de un modo casi simétrico al -21- para pasar por
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detrds de los cilfndros posteriores —4-.

Cuando se varfan las separaciones o "ecartamien-—
toss? entfe los diferentes pares de eilfndros, resulta también
conveniente regular el punto de aplicacién del esfuerzo qQue car—
ga los c¢ilfndros, es decir el punto de articulacién de los ti-
rgntes =-2i«23- gobre sus silletas respectivas =15-1l6<. Para fa-
cilitar esta regulacién, en el mecanismc objeto de esta patente,
se dispone esta articulacidén en uma pilegag corredera sobre la
silleta y cuya posicién pueae f£ijarse por medio de un tornie
110 de presidn. La silleta de presidn por ejemplo la =15« (fi-
guras 3 y 4) lleva fijada por medio de un tornillo de presidn
=-35=~ una ebrgzadera =36~ que es la que forma la articulacidn
=20~ con el tirante -2i- y este abrazadera =36~ presenta un
ojal =37~ por el que pasa el tornillo de fijaciédn =35« ae ma-
ners que afiojunao este tormilio puede correrse la abrazadersa
gobre la silleta de presidén y variar asi a voluntaa la posicién
del punto de articulacidén de esta silieta con el tirante.

®n la parte inferior, los dos tirantes de pre-
816n =z1-23~ se unen por medic de ura pieza de acoplamiento —24~
articulada en el punto =25~ al extremo del tirante =2i- y que
prenae en un gancho -26- formado en el extremo del tirante pos~—
terior =23~, De la parte central de esta piegzg de acoplamlento
-~24- pende un gancho -27- del que cuelgm el peso ~z2B-,

El tirante anterior -2i~ tiene un gancho -30— dis-
‘puesto del modo usual para poderlo coger con el dedo y levantiar

la silleta de presidn descargatd asi los cilfndros.

De la disposicién descrita resulta que unm solo
peso -28~ carga convenlentemente todos los cuatro pares de ci-
l1fndros del mecanismo estirador y cuando por medio da gancho
-30- ge levanta el tirante de presién -21- y se desgcargan los
dos cilfndros anteriores, quedan también descargados automdti-—
camente los dos cilfndros posteri ores porque el drgano de aco-
plamiento —-24-~ descansa sobre la mesa -3i~ y anula asi la ac~-

cién del pesos
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Se logra por lo tanto con este mecgnismo descar—
gar fdcilmente y a la vez todos los cilfndros de la m#guina,
sin necesidad de tener que maniobrar por la parte correspon=
diente a los cilfndros rosterioress Cuando se aplica este me-
canismo a une méduina que comprende solamente tres pares de
cilfnaros, no se emplea la silleta anterior ~15- sind que el
tirante -21= ge nace terminar por la parve superior en un

&ncho que carga sobre el cilfndro anterior del modo usuale
N._O T A
Se reivindica como objeto de esta patente:

1) Mecanismo de presidn para mfquinas de hi-
latura especialmente mecheras, que comprende dos silletas de
presidén independientes para cargar los cilfndros superiores
de 108 diferentes pares del mecanismo estirador, caracteriza-
do porque cada una de estas silletas de presidn estd articula-
da a un tirante de presidn, y los dos tirantes de presién es-

"t4n acoplados uno a otro por medio de uns pieza de acoplamiento

unida a los extremos inferiores de ambos tirantes, de cuya pieza 5

de acoplamiento parte el gancho que sostliene el peso; de manera
que con un 80lo peso se cargan simultdneamente las dos silletas
de presidn.

2) ifecanismo de presidén segin la reivindicacién
anterior, caracterizado porque la pieza infer or de acoplamiento
de los dos tirantes de presidn eastd articulada al extremo infe-
rior de uno de los tirantes y prende en um gancho formado en
el extremo inferior del otro tirante, de manera que pueda des-
hacerse fdcilmente el acoplamiento cuando sea necesarioe

3) Mecanismo de presidén segin las reivindica-
ciones anteriores, caracterizado porque la pieza de acoplamien—
to entre los extremos inferiores de los dos tirantes de presién,
queda suficientemente préxima a la mesa que sostiene el mecanis-
mo estirador, para que al descargar los cilindros anteribres,
ésta pleza de acopiamiento se apoyé gobre la mesa de la mdgquins

y anule la accién del peso sobre & tirante de los cilfndros

posteriores, quedando asi'deacargados todos los cilfndros de la
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mdquina.

4) mecanismo de presién segdn las reivinaicacio-
nes anteriores; caracterizado porque la articulacidn de cada
uno de los tirantes de presidn con la silleta de presién corres-
pondiente, estd dispuesta en una pieza corredera sobre la si-
1leta de presidén, cuya posiocidén se fija por un tornillo, de
manera que 8¢ pueda regular a voluntad la posicidén del punto
de articulacidn enﬁie el tirante y la silleta.

‘ 5) WMecanismo de presidn para méquinés de hila-
tura, especialmente mecheras.
Esta memoria consta de sels pdginas, escritas

por una sola cara.

BARCELONA, § JUN. 1948
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