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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  
que se acompaña

a la  solicitud de

una PATENTE DE INVENCION, por Veinte años en España

a favor de i

DON RAFAEL C0RE1L 3UIZ, residente en FOYOS (Valencia), c/ 

Unión Folíense, 47*

P °r
"UNA NUEVA MAQUINA PARA CALIBRAR NARANJAS, POMELOS, LIMONES 

T DEMAS FRUTOS*".

Inventor: Don Rafael Corell Ruíz, de nacionalidad española*



La invención a que se refiere  la  presente Hemoria, constj

taya una novedad. Industrial, con características y ventajas 

que la  hacen merecedora del p riv ileg io  de explotación exclusi­

va que por e lla  se so lic ita , de acuerdo con la s  prescripciones 

del Estatuto vigente de la  Propiedad Industrial de 36 de ju lio

de 1929, texto refundido, publicado e l 30 de a b ril de 1*930*

La finalidad  que se p^rsigqe :eon l a  máquina obj^t-o de es­

ta Patente, es dotar a los confeccionadores de bultos, de produc­

tos agrícolas, de un sistema sencillo y eficiente para e l e  a l i ­

brado exacto del tamaño de las  frutas, a.cuya explotación se.

dedique.

Para dar una idea lo más aproximada posible de está máqui­

na, se acompaña un juago de planos que consta de cuatro figurar, 

señaladas con las  letras A, B, 0 y D de las cuaáes:

La fig . A. representa una. vista fracc iona^  ym ediá ssc^  

ción longitudinal del conjunto de la  máquina cá líb r a&mra  ̂ Esta 

se compone de una bancada n  ̂ 1 del transportador de la  cinta 

nS 2 con una divisoria  del mismo n§ 3. Par fa c i lit a r  la  selec­

ción de la  fruta, lleva además una'desviación tope de alimenta­

ción n  ̂ 4- y una canal n- 5 que comunica a l transportador con Lí 

calibradora. Las ca lib r adoras^ cuando van unidas a l transporta, 

dor, son accionadas por un mismo motor que hace funcionar el 

eje 6 por su piñón 7, rueda n§ 8 y cadena nS 9. Los núrnŝ  

10 muestran la  bancada de la  calibradora o base de sostenimien­

to de la misma. El n  ̂ 11 es un larguero que une los montantes 

nS 10 entre s i por su parte superior y central. E l 12 sen-

la tera les que unen otras derivaciones de lo s citados montantes

10. E l n§ 13 es el soporte de la  contramarcha de accionamien­

to. El n§ 14 son los soportes de contramarcha de los rqdillos¿  

Los náms. 15, 16 y 17 son la  rueda, piñón y cadena de acciona-

í:

miento de los rod illo s  que pueden ser sustituidos por Un juego

de engranes. E l n= 18 muestra e l eje longitudinal a l cual van



montadas la s  poleas nS 19, y correas n° 20 que hacen g ira r 's  

lo  s r o A illos n§ 21 sobre si míanos, lleva un tensor n=22 para 

la  buena marcha de las  correas n§ 20*

J^-Lós rod illo s  calibradores nS 21 van sujetos a l sóporté h  ̂

23 y áste, a su vez, el soporte f i jo  n= 24. E l n§ 25,/reprasenta 

la  pantalla que evita la  caída de la  fru ta  por aglomeración po*. 

sible en los primeros rodillos*

La polea nS 26 arrastra la  cuerda n§ 32 y es sostenida una 

áe e lla s  por e l soporte n^ 27* El n§ 28 es un tensor de palanas 

con la  maneta de accionamiento n° 29 y la  polea 30. La polos 

nS 31 gula la  cuerda transportadora ^3 32 a su paso por la  par­

te interior de la  calibradora, y la  gula longitüdinalí#3t^3 lo  

efectúa por l a  parte exterior; los n3 34 son los diferentes ca­

jones de recogida corre^ondientes a cada rod illo , situados a 

ambos lados de l a  calibradora* El n3 35 es una doble vertiente

de recogida en cuyo vórtice está l a  pantalla móvil n$ 36 para 

orientar la  caída de la s  frutas a uno u otro cajón indistinta­

mente 4 Los núms. 37 son topes reguladores de la  posición dé t r a ­

bajo de los cajones. ,

La fig * B. representa una v ista  la te ra l de la  calibradora  

por é l lado de accionamiento. E l n3 38 son maneta que hñcenfun- 

cionar lo s  husillos de regulación de rod illo  snS 39; Los ndms*

40 y 41 son lo s ejes de las  contramarchas de l a  calibradora y  

de lo s rodillos.' E l n3 42, piñones que accionan e l eje lo n g itu ­

dinal de los rod illo s  n3 18.

La f ig . C. representa una sección transversal de l a  calib? a-

dora, en la  que se representa con e l n§ 43 e l revestimiento elás­

tico de lo,s cajones n3 44 para evitar golpes en la  fruta.

La f ig .  D. representa una sección transveysal &e I^ ^ a lib r a -  

^ora con e l mecanismo de lo s  rod illo s  por gulas paralelas* En 

dicha figura, e l n  ̂ 44 señala e l eje de l a  polea n§ 31 que s ir -  

ve de guía en la  parte interior de l a  calibradora a l a  cuéráa

*E "  " ..., "
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33 y e l  n& 45 la s  guías paralelas de regulación de Bis rodi­

l lo s . El n  ̂ 46 muestra el alojamiento d.e la s  guías citadas,

FUNCIONAMIENTO: Llegan a la  máquina la s .fru ta s  que se tra­

ta le  ca librar, por la  canal n  ̂ 5, ya sea procedentes le la  cinj- 

ta transportadora 2 o simplemente dejadas a caer a mano, o

por otro medio cualquiera, ya que este detalle no altera el ob*¿
' -  ̂ , . .. - . 

jeto del inventó. En el canal susodicho caen las  frutas de dóna­

le pasan a efectuar contacto con la  cuerda n= la  cual le s  

imprime un movimiento de traslación que la s  hace avanzar a lo  

largo de los rod illo s  n= 21, los cuales animados de un movimien­

to de rotación por intermedio de la  correa n° 20, que es mandada 

por la  polea n= 19 y eL eje longitudinal n° 18 y se encuentran 

separados de la  cuerda por un espacio ^variable en cada ro d illo l  

regulable por medio del husillo  nS 39 y 'la  maneta n= 38 que ac­

ciona a éste, el cual como quiera que en el primer r e s i l lo  por 

e l que pasa la  fruta es menor que en los sucesivos, que pueden 

i r  en aumento progresivo, a voluntad del operador, es natural 

que la  fruta, conforme sea su tamaño caiga por éL huec o, cuando 

éste sea suficiente para dejarle paso, en cuyo momento es guia-s 

da a uno de los dos cajones de recogida n= 34, segón l a  posicióih 

en que se encuentra la  pantalla orientable n§ 36 que la  guía a 

cualquiera de e llos por la  doble, vertiente n8 35, Una vez la  

fruta alojada en el cajón correspondiente, la  operadora puede 

proceder a,su recogida o envasado.

La cuerda n* 32, es accionada por la  c ontramarcha forma da 

por aL eje 40, la  cual toma movimiento del eje n= 6 o simple 

mente de cualquier motor que se quiera u t iliz a r  para e llo , por 

intermedio de la  edena n= 9, correa plana o juego de engranajes 

que manden sobre la  misma.

La polea motriz n* 26, provista de una garganta para e l 

alojamiento de la  antedicha cuerda es la q u e  le  imprime olmo- 

yimiento directamente, guiándose a lo largo de la máquinnpor

la  guía 33 que sostiene—el—peso—da -la  f r uta  que gravita so^



bre la  cuerda, La polea n- 31 en número variable segAnla lon­

gitud de la  máquina, gula la  parte in fe rio r de la cuerda, la  

cual puede ser tensada por el mecanismo formado por la  polea

nS 30, e l brazo de palanca acodada n= 28 y e l husillo  ecm volaiL- 

te de accionamiento n* 29, o cualquier otra clase de mecanismo

tensor conocido.

El eje lo i^itudinai n= 18 que acc ión a las  poleas n^ 19, 

toma movimiento de la  contramarcha general, antes indicada# por 

¡coddacto del e je aux ilia r n§ 41, polea nS 16, cadena n - Í 7  y  

¡ juego de pinones n  ̂ 42# E l mecanismo de cadena n= 17 y pidones 

n§ 15 y 16, puede también ser sustituido por un ju ^ e  de engra-s 

[najes de dientes rectos y otra clase cualquiera de transmisidh 

apropiada.

Los rod illo s  ñ2 21, tienen prevista en su parte media mía 

garganta donde se a lo ja  la  correa n= 20, sin sobresalir de su 

diámetro, a l objeto de no ofrecer impedimento al desplazamiento 

longitudinal de la  fruta y no dañarla.

Estos rod illo s  van suspendidos en l a  máquina que represen­

tan las figuras A, B, y C. por unos tirantes oscilantes n% 23 

que tienen su centro de g iro  en los soportes n8 24. Estos tiran ­

tes en número de dos por cada rod illo , ván unidos por una pieza 

qUe en su centro lleva una tuerca roscada, sobre l a  cual accio­

na el husillo  n= 39 f i jo  a l larguero n  ̂ 12, pudiéndose accionar 

éste por la  maneta 38. Este mecanismo, como se indica en la  

fig* D. puede variarse en el sentido de sustitu ir los tirantes ' 

oscilantes n= 23, por la s  gulas paralelas n= 45, alojadas en 

las cajas n= 46 provistas a ta l efecto stdbre los montantes n- 

10* En los primaros rod illos  se previenen unaspantallas n§25, 

suj etas a los tirantes n° 23 o a las guias paralelas n? 45, a l 

objeto de evitar que a la entrada de la  máquina, salten la s  f r t -  

)tas por encima'del rod illo  n§ 21 y caigan a los cajones de rece-
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gída sin haber s ilo  calibrada.

Los cajones le r  ecogida, n" 34 están provistos de anas v isa - 

gras en su parte de unión com la  doble vertiente n* 35 que le s  

permite elevarse o bajarse convenientemente, según la  clase de 

trabajo que haya de rea liz a r  la  operaría, fijándose suposiciÓiL 

defin itiva por medio de los topes desplazables n= 37, con lo  

cual se asegura la  cómoda posición de trabajo del personal en- 

cargado de la  manipulación de los frutos. Estosm cajonesn= 34, 

se encuentran revestidos en su parte, interior, as i como s i fuB- 

se necesario la  doble vertiente, de forro elástico n^ 43, que 

impide dañarse'a la  fruta cuando cae en ál+ ,,

En la  práctica, para el servicio combinado de varias de ás- 

tas máquinas, puede u tilizarse  un transportador de cinta, homo 

e l indicado en la  f ig .  A, e l cual recoge la  fruta a la ,sa lid a  

de los cep illos de la  máquina de limpiar, alojándose ésta en l í  

división de la  izquierda de la  cinta n§ 3. En este departameHtjó 

es seleccionada a mano y colocada por las operadoras en aL ot] 

departamento de la  cinta que forma el tabique n§ S. A lo  largo  

de este departamento hay colocadas tantas pantallas n^ 4, como 

máquinas calibradoras alimente, que desvian lo s frutos, guiándo 

los hacia la  canal ná 5, por la  cual entran en la  máquina, empe - 

zan&% las  operaciones anteriormente reseñadas.

BENEFICIOS QUE SE OBTIENEN CON EL EMPLEO DE ESTA MAQUINA: '

1=.- Principalmente los que se derivan de haberse evitado en 

e lla  los inconvenientes de las máquinas hasta ahora conocidas, 

a saber* Que la  fa lta  de precisión eñ e l calibrado de la s  fru­

tas queda corregido en la  máquina objeto de esta Patente, gra­

cias a la  combinación de la  cuerda de traslación con los rodill[os 

calibraderes, que hace que, además de ser muy exacta si su fun­

cionamiento, pueda regularse sobre la  marcha fácilmente, sin ne­

cesidad de complicadas operaciones propias solo de personal es­

pecializado en mecánica; de poder adptarse a la  mayor o menor

/{¡y?...
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regularidad de l tamaño de la  fruta, asi como a l manten&áighto 

de un tres de produceción más uniforme que en: otras conocida&.

2^.La ventaja que supone su inmediato acoplamiento a l  trans­

portador de cinta, que evita excesivas manipulaciones de los  

frutos, siempre perjudicia les por su frir  éstos duarntes la s  

operaciones manualos., golpes que dañan su calidad y condición 

3".E l aumento de producción que supone e l que laoperap ia  

no haya de distraer su atención en el trabajo para c la s ific a r  

la  fruta  por su tamaño exacto, sino sálamente pbr sucali&ad.

4=. La enorme ven taja que supone e l que la  fruta pueda eñ̂ - 

vasárse directamente desde e lla , sin necesidad de aLmÓeharíá:

previamente en montones, lo que se convierte enconsiderable  

aumento de mano de obra que coa esta sistema objeto de la  pa­

tente, queda reducido a la  mínima expresión.

Esta máquina podrá construirse en toda -clase-:de '^ a i^ ó s  

con toda clase de materiales apropiados. . ,

Hecha la  descripción precedente, es precispoañadir que lóe  

detalles de realización de la  idea expuesta pueden variar, sin  

que por e llo  cambie la  esencia de la  invención que es l a  que 

se desprende de lo s  párrafos que anteceden y lo  quo se reivin ­

dica en la  siguiente

JL3JLJL, ;
En resumen: La Patente de Invención que se so lic ita , ha da 

recaer sohre las reivindicacjones siguientes,:

Una nueva máquina para c a lib ra r  naranjas, pomalas, l i -  

moes y demas frutos, caracterizada porque está constituida por - 
un transportador de cinta que tiene la  particularidad de poseer 

una o dos diviáiones para fa c i lit a r  la  selección de frutos so­

bre la  marcea y lo s  tepes de alimentación necesarios para váí¿ 

r ía s  calibradores unidas a lo  largo del mismo.

2&+- Una nueva máquina para ca lib ra r naranjas, pomelas, l i -  

 ̂ monas y demás frutos, caracterizada porque está provista de

i
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una combinación íe 'a rraK fe  de la  fru ta  por una CtBñrÚR-^%ioÉ^ 

ro d illo s  que permiten que sea conducida la  fruta hasta encon­

trar- el hueco exacto correspondiente a su diámetro.

3 - . -  Una nueva máquina para ca lib ra r  naranjas, pomelas, li^- 

monee y demás frutos, según la s  reivindicaciones anteriores, \ 

caracterizada porque está dotada ̂ de pantallas móviles que per­

miten conducir la  fruta a los cajones elegidos.

4 = .- Una nueva máquina para ca lib rar naranjas, ^pomejLas, l i ­

mones y demás frutos, según la s  reivindicaciones anteriores^ Ca­

racterizada porque posee cajones revestidos que permiten-reca- 

ger la  fru ta  sin su frir  deterioro.

5 = . -  Una nueva máquina para ca lib ra r  naranjas, pomelas^ l i ­

mones y demás frutos, según, la s  reivindicaciones ant srioress c î- 

racterizada porque los rod illo s  pu^.en\estar sujetos-por medio 

de soportes fijos , y móviles en o^mbinación o bien por medio de 

dqs guias para le las.

6=.- Una nueva máquina para ,ca librar naranjas, pomelás, l i ­

mones y demás frutos, eagún las  reivindicaciones anteriores, ca­

racterizada porque permite la  existencia de tantos rod illos  co­

mo se deseen ya que la  gran proximidad entre los topes de los  

mismos no crea puntos muertos entre ambos.

7=.- Una nueva máquina para ca lib ra r naranjas, pomelas,. l i ­

mones y demás frutos, según la s  reivindicaciones,anteriores, ¿a 

raet erizada porque lleva una cinta transport adora que .es u t i l i ­

zada en su,viaje.de vuelta para recoger destrios de selección;

Se reivindica por último, como objeto gtbre e l  que ha 

de recaer la  Patente de Invención que se so lic ita  ^UNA NUEVAMÁ 

QUINA PARA .cnjBRáR NARANJAÜ, POMSMS, UMONBS Y, i^T O S "  

l'odo conforme se indica en la presente Memoria# que Consta

de ocho páginas, escritas a máquina y dibujos,que se- acompañan.
Madrid, 18 de junio de^¡L.946# 

ALF(NSOUN.&R
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