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. seﬁala&as con las lstras A, B, C y D de las cuales'

|| Los nfmg. 15, 16 y 17 son la rueda, pifién y caaéna‘ae &déibna—

g, chm\;v«w R
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La invencidn a que s8 rsf1ere la presente Eamorla, canstnt

tuye una novedad Industrlal con caracteristicas y venta;as

que la hacen merecedora Gel :r1v1lev10 de explotacidn exclusi-

va que por ellu se solicita, de acuerdo con las prescr1pc1bua§.

del Estatuto vigente de la Propiedad Industrial de ; 6 de Julio
de 1929, texto refundido, publlcaao el 30 de abr11 de 1.930, {'

La finalidad jue se prsigue con la méquina objbto de 68~

tos agricolas, de un sistema sencillo y eficienté para el cali
brado exacto del tamafio de las frutas, a cuya axplotacidn g8
dedique. :

Para dar una idea 10 mis aproximada ooslbla &e esta méqui

na, se acompafia un jusgo de planos que consta de “cuatro figuraf,

La flg. A, representa uns v1sta fra001onaﬁa y media S0

316n 1ong1tud1nal del con;unto de la méqulna calmbra&mra. Esta:

se compone de una bancada n? 1 del transporta&or de la clnta '
n2 2 con una lelsorla del mismo ng 3, Par facllltar 1a selec-

¢ién de la fruta, 1leva ademés una’ desviacién tope de allmenta

cibn nf 4 y una canal n¢ 5 (ue comunica al trancport&br con 1&

callbradora. Las callbradoras, cuando van unidas al transporta

dor, son a001ona das por un mismo motor que hace fun01onar 6l

‘eje n? 6 jor su pifién n? 7, rueda n? 8 y cadena n? 9. Los. nﬁms.

10 muestran la bancada de lz calibradora o base ds sostenimlen-
to de 1la mlsma. El n? 11 es un larguero que une los mcntantes
n? 10 entre sf por su parte superior y central Eln? 12 son -

laterales que unen otras derivaciones de los-citadcs montantes;

- mlento de los rodlllos que pueden ser sustltuldos por un 3uego ,

“de engranes. El n? 18 muestra el eje longltualnal al cual van

~ta Patente, ss dotar a los confecclionudores de. bultos\&e prod.m-?E

'n¢ ld. Fl n 13 es el soport e aa»la,centramarcha aexacclonamien;g

¥

‘to, Bl n? 14 s los soportes de contramarcha de los,féailist .

s
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‘23 y $ste, a su vez, el soporte fijo né 24 El ne 25, reprasentﬁ
‘ la pantalla que ev1ta la caida de la fruta por aglomeracldn POF

| de ellas por el soporte n9 27, E1 n? 28 es un tensor de palanc'

| n® 31 gufa la cuerda transportadora ¢ 32 a su paso por la pard:
te interior de la calibradora, y la gula ]_.ongitué.inalx;g:%ig?‘.o 1o
efectua por la parte exterior; los n? 34 son los difereﬁtes ca~

: mentes Los nfims, 37 son topes reguladores de la poswidn ae trA-‘ ¢

&e los rodillos. El n? 42, pifiones que accionan ol eje- 1ong1tu-

iitico de los cajones n? 44 para evitar golpes en la fruta.

173995_;:f ‘

monta&as las poleas n? 19, y correas n? 20 que hacen ‘g“_
1osroa:11170‘s n¢ 21 sobre si mismos, lleva un tensor n= 22 para
la baena marcha de las correas né 20. |

Los roc’iillos calibradares n¢ 21 van su3 etos a1 soporte n9

sible en los primeros rodlllos. :

La polea nf 26 arrastra la cuerda n? 32 y es sostenid.a un‘ :

con la maneta de accionamiento ng 29 y la polea n? 30. La pole

jones de recogida éorrespona.ient es a cada rodillo, situados 2
ambos lados de 1a calibradora., Bl n? 35 es una doble 'vartienté‘ '
de recogida en cuyo vériice est4 1a pantalla mévil né 36 para”

orlentar la caida de las frutas a uno u otro cajén 1ndlst1nta- '

bago de los cajones, < i
La f::.g; B. representa una vista lateral de la. callbraaora B

por el lad.o de accionamiento, E1n¢ 38 son maneta que héicen fun '

cionar los husillos de regulacién de rodillos n? 39. Los mims. _

40 y 41 son los ejes de las contramarchas de la calibraiora y -

dinal de-los rodillos n? 18,

La fig. o representa una seccidn transversal de la’c'él:‘.:"

dora, en la que se representa con el n? 43 el revestlmento el
 lLa fig, D. representa una seccién transveysal ie Iﬁ&&lﬂaﬁa"’
Qnra con el mecenismo de los rodillos por guias paralélas. En ‘
diche figurs, el nf 44 sefiala el eje de la pclaa ng 31 que sir- :

:|lve de gufa en la parte interior de la callbradara 8 lﬂ Gﬁﬁ'ﬁé
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l110s, El n? 46 muestra el alojamiento de¢ lsas guias citadas.
1, ta de calibrar; por la canal nf 5, ya sea nroce&entesv&é la cint-

flpor’ otro medio cualqulera, ya que este detalle no altera el ob~

|regulable por medio del husillo n? 39 y la maneta n? 38 gue ac-
.01ona a éste, el cual como gulera que en el p*lmer rcﬁlllo por’
el que pasa la frute es memor que-en los sucesivos, que pue&enfﬂ

~ |léste sea suficlente para dejarle paso, en cuyo momento es “guigs]

. jen gue se encuentre la pantalla orientable n? 36 que la guia

,prcceder a. su recogida o envasads,

por d eje n? 40, la cual toma movimiento del eje n? 6 o simple-

373995

n? 32y eln2 45 las guias paralelas de regulaci&n ae‘iﬁs rc&i-
FUNCIONAMIENTO ; Llegan 2 la mdquina las frutas que se tre-
ta transportadora n¢ 2o simplemente degadas a caer a mano, ©

jeto &el invento., En el canal SuSOdlchO casn las frutas de da-
de pasan a efectuar contacto con la cuerda n? 32, la cual les
imprime un movimiento de traslacidn que las hace avanzar a lo :
largo de los rodillos n¢ 21, los cuales animados de un,mov1m1enrA
to de rotacién por intermedio de 1a correa n? 20, me es man&a&a
por la polea n? 19 y el gje 1ong1tu&1nal n? 18 y se- encuentr&n
separados de la cuerda por un espacio wvariable en cada rodillou

ir en aumento progresivo, a voluntad del operador, es natursl

que la fruta, conforme sea su tamaiio caiga por d huaco,’cuanao. :

da a uno de los dos cajones de racogida n?2 34, segﬁn 1a,posiciﬁﬁ ;

cualquiera de ellos por la doble vertisnte n? 35‘ Una vez 1a

fruta alojada en ol cajén correspondlente, la operadora pneag ﬁ

La cuerda n? 32, es accionada por la contramarcha formadaw'

pente de cualquier motor que se quiera utilizar para ello,,por,

‘int;rme&io de la cdena n? 9, correa plana o jusgo de'engrangfes

" lfque manden sobre la misma,

"valoja§iento de la antedicha cuerda es la que le imprime el mo-

" La polea motriz nf 26, provista de una garganta para el

vimiento directamente, guidndose a 1o 'largo de la médquina por

- V‘I‘Qﬂ?ﬁ%ﬁgqmrmmﬁﬁmhﬁrﬁﬁ&é&iﬁiﬁﬂﬁgngﬂlﬂaS@
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{ cual puade ser tensada por el mecanismo formado por 1a polea

cotdncto del eje auxiliar n? 41, polea n? 16, cadena n? 17 y
n? 15 y 16, pusde también ser sustituido por un juego de engras
-<apfbpiada.

didmetro, al obj eto de no ofrecer impedimento al dééplazami'enﬁé i

~ |[longitudinal de la fruta y no dafarla,

bre la cuerds, lLa polea n¢ 31 en numero varlabla segﬁn&la*&on— _
gltud de la-méquina, gula la parte 1nferznr de la cuerds, 1a

n? 30, el brazo de palanca acodada n2 28 yel husillo con vola$~\

te de accionamiento n® 29, o cualquier otra clase de mecanismo

tensor con001do. « ' |
El eje longitudinal né 18 que acciona las poleas n? 19

toma movimiento de la contramarcha general, antes 1ndlca§a, po4
juego de pifiones n¥ 42, E1 mecanismo de cadena n? 17 y pifiones
najes de dientes rectos y otra clase cualduiera de tranSmisidﬁ

Los roaillos»nﬁ 21; tieqén prevista en su parte media'aﬁa '

garganta donde se aloja la corres n? 20, sin sobresalir de su. |

Estos rodillos van suspendidos en la mAquina que répfééén: .

tan las flguras i, B, y C. por unos tirantes osc1lantas nf 23

gua” tienen su centro de giro en los soportes n? 24. Estos tlran
tes en nfmero de dos por cada rodillo, vén unidos por una pieza
que en su centro 113%3 una tuerca roécada sobre la cual aceio-
na el husillo n= 39 fijo al larguero n= 12, pudléndose acclonar
éste por la maneta n= 38, Este mecanismo, como se indica en la V
flg. D puade variarse en el seatido de sustl‘ulr los ﬁirantes
oscilantes n? 23, por las guias paralelas n? 45, alp;adasfen ¢>
las cajas n? 46 provistas a tal efectd sobretlos montanies‘ng

16.*En‘los primeros rodillos se orevienén unas pantailaé né 25,
suj etas a 10s tirantes n? 23 o a las guias paralelas né 45 al

objeto de evitar que a 1a entrada de la méquina, salten 1as fru

{

tas por encima’ del rodillo n? 21 y caigan a los cajones deﬂféco- :
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1.;,vi gras en su parte de unién con la doble vertiente n¢ 35 que les

il permite elevarse o bajarse convenlentemente, segﬁn 1a clase det

Jffi trabajo que haya de realluar la operaria, fijédndoss su: posici6$'
|| definitiva por medio de los topes desplazables n¢ 37, con lo

 vase necesario la. doble vertiente, de forro elétlco ng 43, que

 _. impide dafilarse a la fruta cuando cae en él.

o1 indicado en 1a fig, 4, el cusl recoge la fruta a ls,salida

e este departamento hay colocadas tantas pantallas n2 4, como

. _los hacia la cansl n? 5, por la cual entran en la’ méqulna;~empap

l cual se asegura la cémodagpﬁlclén de trabajo del personallan- {

‘fl cargado de la manipulacidén de los frutos, Estosm cajones. ﬁg 34,f

‘1 tas mdquinas, puede utilizarse un transportador de 01nta,u¢omo

'ii de los cepillos de lz mdquina de limpiar, alojéndoséLééfa en 14
fldivisidn de la izquierda de la cinta nt 23 En este departamépfé
“les ;eleccionadé 8 mano y colpcada por las opéradorasAgn &l otrp

2 departamento de la cinta que forma el tabique n? 3, A’lO'léfgci
::méqulnas calibradoras alimente, que desvian los frutos, gpiéndo-

< zando 1as opera01ones anterlormente resenadas

;; ella 1os inconvenientes de las méqulnas hasta ahora conocidas,
la gaber: Que la falta de precisidn ed ol calibralo de las fru~|
’; tas queda corregido en la méquina objato de esta Patente,'gra—

_éfclas a la comb1nac16n de la cuerda de traslacién con los ‘Fodillos

: clonamlento, pueda regularse sobrs la ‘marcha fécllmente, sin ne

gida sin haber sido calibrada,

Los cajones ds ”3008153 nf 34 estdn prov1stos de nnas vis 3

se encuentran revestidos en su parte. interior, asI como 51 fua-

En la préctica, para el servicio combinado de varias de és-

' BENEFICIOS QUE SE OBTIENEN CON EL EMPLEO DE ESTA MAQUINA' =

l=.- Principalmente los que se derivan de haberse evitalo en, :

calibradores, que hace que, ademés de ser muy exacta en su funa

g cesidad de complicadas operacionses propias solo de personal QSa

ipec1alizado en mecénica; de poder adptarse a la mayor o menor
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10 haya de distraer su atencidn en el trabajo para clas:Lf:Lcar

previamente en montones, 1o que se convierte en consaa.erabia
amen’co de mano de obra que con este sistema objeto de 1a pa-'

'tente, queda reducido a la mInima ex*aresmn.

' que por ello cambie la esencia de la invencién que es la que |

.dica en la siguiente

moes y demas frutos, ceracterizada porque esté consti'tuida,;'icf':;‘:

un transportador de cinta que tiene la particul aridad de- p&é’aé‘:}'{

rias callbracioras unidas a lo largo del i smo

de un tres de pro&ucccn,én més vniforme que en otras conoudas.

29.1%3 ventaJa que supone su inmediato aco;plamianto al trans

portador de cinta, que evita éxcesivas manipulacmnes de los
frutos, smmpre perj udiciales por sufrir éstos auarntes 1as
operaciones manuélss., golpes que dafian su calidad y c'ana.ic idn.

32,F1 aumento de produccldn que supone el que la. 0peracla

la fruta por su tamafio exacto, sino s6lamente pbr S0 callaad
4 La enorme ventaja que supone el que la fruta puea.a en-w

vasarse &irectamente desde ella, sin necesidad de almacenarla

Esta mdquina podrs construirse en toda clase d.e tamanos y
con toda clasé de materiales aproplados.

Hecha la descripcién precedente, es preciso“aﬁaa.ir que 1os

detalles de reallzaclén de la idea expuesta pueden variar,g_;sin

86 desprende de los pérrafos qus an‘cecea.en y lo que se reivin- *

JNOTA
-En resumen; La Patente de Invencidén que se sol1c1ta, ha d.e
recaer sobre las reivindicac mnes siguientes:.

1%.s Una nueva m_équina para ‘éalibrar naranj as, 'poinélas", 1i-
una o dos divisiones para facilitar 1la seleccién da frutos sc-
bre la marcI;a y los topes de alimentacifn necesar:.os para. va;-

23.— Una nueva mdquina para calibrar narangas, pomelas, 11-1

mones y demés frutos, caract erlzad.a porgue esta provista de . .

Lyt SR, . : B cosalny l

CR
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una comblnacidn de art e de la fruta por wa et

rodillos guse permlten qué sea conducida. 1a fruta hasta enc on~

trar el hueco exacto correspondiente a su Mémetro.

3= ~ Una nueva mdquina para calibrar naranjas, pomelas, li

mones y demés frutos, segin las reivindicaciones anterloreq %
,_ caratterizada porque ests G,otada Je pantalles mév:les que per-.
200. ~ " | miten conducir la fruta 2 los cajones elegld.os.
Tl 4%.- Una nueva mdquina para calibrar narunjas, nomalas, 111-”.’
mones y demds frutos, seglin las reivindicaciones anterlores, ca-‘:
racleriz a&a porque posed ca;ones revestidos que permlten recc—
|l ger la fruta sif sufrir deterioro, , I
5%,~ Una nueva maouina oara calibrar nafanj as, ‘poméla:s’, 13-
mones y demds frutos, segln las reivindic s iones ‘ant Si‘lOI‘BS) cé—
racterizada porque loq rodilles pueden estar su;etos por ma&.lo |
de- sovort ss fijos y mbviles en combmaudn 0 blan por mea.io de
dgs guIas paralelas, , |
T 6%~ Una nueva miquina par. cz2librar naranjas, bomelaS. 11—
| monas y ¢emds frutos, eegin las reivindicaciones an’cermras, c’éﬂ.

racterizaaa porque permite la ex1s’cencza de %antos roalllos co

mo se deseen ya que la gran proximidad entre Tlos topes de 10s

R

mlsmos no crea nuntos muertos entre ambos. ,

e

72,- Una nueva méquina para calibrar nar anj as, pomlas,» 11—- 1

mones y demds frutos, segln las reivindicaciones. anterlores, sar-'
ract erizada porgque lleva una cinta transport aa.ora que- €s’ utlli-— |
llzada en su. viaje. de vuelta par: feCOgel"'a.abﬁrlOS de SBlGCCiGD&
L 82,~ Se reivindica ‘por dltime, como objeto obre el que ha -
: .*'.:‘22(')"'.' - |ae recaer la Patents de Invencicn g que “se sollclta "UNA NUEVA MA--",
i QUINA PARA CALIRRAR HARANJ &S, POMELAS, LTHONES T T)EMA.: FEUTOS";

Lodp conforme se indica en la presente Memoria, ' que con«sta

de ocho nér*lnas escrltas a mdquina ¥y &11)11]08 que se acompanan.

Madrid, 18 de Junio de, 1.946,
ALPQNSO UNGR 24, - '
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