3

-~

0 oy '
.Ni"';i"‘ "7"3"5‘5"’ TG, NEVTON = 4.

| 73788 |

473788

MELKORIA DuSCRIPLIVA

para golicitar Patente de Introduccidn en Espaia

vor: "ISJORAS BN O ROLATIVAS & SISTENAS DE GONTROL A DISTANCIA"

g nombre dé‘§EANDA3p BLUCPRICA, S.A., domiciliada en

Madrid, calle de Ramirez de Prado, N¢ 7.

. Bl control remoto de la sintonizacién de

aparatos de radio involucra muy alta precisidn en el

reglaje de los condensadores agrupados y de la aguja indi-

.cadora remota. La mayoria de los métodos meclnicos

que utilizan cables flexibles sufren falta de gobierno

debido a retroceso en el cable o coanexidn asociada,-

mientras que la sintonizacidn automética eléctrica es

.aplicable solamente para cambios muy'pequeﬁds de ia'fre-‘
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cuencia, y no podrian usarse para gobernar la sinto-
nigecidn dsl receplbor en nada gue se parezca & su ran-
go total. Asimismo, los sistemas de control mecénico
son dificiles de instalar porgue el niémero permisi-
ble de vaeltas del cable estéd extrictamente limitado
debieﬁdo permitirse curvas de radio generoso, 1@ cual
eunenta la dificultad de ia instalaciobn,

Bsta invencidn consiste en une disposi-
cién para control remoto de la sintonizacidn de un
aparato de radlo, que comprende una conexidén de se-
fialacidn entre una posicidn de control y una posicidbn
de un aparato pera un sistema de control remoito del
tipo bien conoccido por si. .iste sistema particular
de control remoto presenta ventajas COnsiderables
en su aplicacién a un control remoto de la sintoni-
zacidn de un sparato de radio, esPecialmenfe en aero-
naves. |

El elemento de sintonizacidn de un apa-
rato de redio, por ejemplo con un condensador agru-
pado, puede ser exactemente localigado por este sis-
tema de control rewoto en una cualguiera de un ninew
ro grande de posiciones igualmente espacizdas por me-
dio de mecanismo 4de pasSO 2 pPaso.

La sintonizacién afinala entre estas po-
siclones puede efectuarse entonces por medio de pe-
quetios reglajes del oscilador de la frecuencia inter-
media o de batido del- receptor ascciado, mediante
uno cualquiera de los métodos "standard" de control
de frecuencia, por c¢jemplo, vor medio de efecté Wi
llexr, variacidn de los potenciales 4s operacidn del
tubo oscilador, capacidad transferida a través gde par—f

te del circuito oscilador sintonizado o cualesguier

of oo
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otros medios convenientes, ‘

Bl sistema de control operadc a impulsos
estéd provisto preferiblemente en el punto de control
con una'aguja'que.es desplezade sobre una escala, a pa-
so con el movimiento del elemento sihtonizador distan~
te. )

Puede proveerse entonces indicacidn de
sintonizacidn entre las etapas disponiendo que la ope-

racidn del control Ge sintonizacidn afinada rote a la

_escala de sintonizecidn con respecto de la aguje de la

‘escala operada por el sistema de paso a paso, naciendo

posible, en este forma, que la sintonizacidén del re-

ceptor se lleve a cabo normalmente sobre toda la esca-

‘la, por medio de &os controles, un control principal

de sintonizacidn para el mecanismo de paso a peso y uno
para el control de sintonizacién afivada.

Se deré una descripcibn de algunos monta-
jes de la invencidén haciendo refereﬁcia,»para este fin
e los dibujos acompanados, en los cuales:

. La figure 1 muestra el mecanismo asociado
con el condensador de sintonizacidén del receptor.

Le figure 2 nuestra el mecanismo corres—
pondiente en el punto de operacidn del control remoto.

Le figura 3 muestra el circuito que co-
necta los mecanismos de las figuras 1 y 2.

La figura 4 muestra el mecanismé de un dis-
positivo de control commutador gque constituye una al-
ternativa de lo gue se mdest:a en la figura 2.

La figura 5 muestra la disposiciéh del cir-

3

cuito del dispositivo de control conmutadcr de la fig.4.

La figura 6 muestra el cireuitc que perte-



nece & una disposicidén que provee punto de control de
la frecuencia.
La Tigura 7 muestra el circuito pertene-
75 ciente a une disposicién en la cugl la sintonizacidn
del rzceptor puede ser realizada tento en el extremo
del recepitor como en el extremo de control remoto, sien-;
do determinade la seleccidén en 21 extremo de control
remosc; y
80 La figura 8 musstra el circuito que ver-
fenece a una disposicidn similar a la de la figurae 7,
excepto en que la seleccidén puede ser determinada en
wo - cualguiera de los extremos. _
¥l mecanismo de paso a paso, consiste de
85 dus partzs, una unidad montada en el condengador sin-
tonizante del recepbor y una unidad montada en el pun-
t0o remoto 42 operacidn del control,

UNIDAD RUCEPTCRA {»IIURA 1)

Un juego 1 de ruedas dentadas 4, 5 y 6
gC estél montado directamente en el eje del condensador
de grupos 2; la rueda 4 tisre sus dientes fijados pa=
ra rotacibén en direccién contraria a la de la marcha
Gel reloj, la rueda 5 tiene sus dientes dispuestos
para rotacidén en direccidén contraria a la ds la mar-
95 clza de. reloj, y la rueda 6 tiene dientes de configu-
racién de cuiia gue toman una ufla retentors 7 fijada
en la armazén del mecanismo 8 & objeto de situar el b
condensador definitivamente en cualguier posicidn de-~
terminada, Como las ruedas dentades 1 estén montadas
100 directamente en el eje 2 del condensedor, y la ufia
' retentora 7 toma directamente los dientcs 6 de situa-
cidn, configurados como cuila, se obtiene situacidn

muy pesitiva del condensador eliminédndose movimiento
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por juego y el retroceso resultante. Los cojinetes del
condensador agrupado son del tipo normal de carreras
de bolillas y de empuje, que estén libres de retroce-
S0.

£1 condensador es rotativo en la direccidn
de la marcha del reloj por medio de un electroimén 9
montado en l2 ermazdén del mecanismo principal 8 el gue
8 su vez, pusde ir montado en la planchs de extremo
del condensador agrupado. Zste imdn 9 tira de la arma-
dura 10 la cual a su vez empuja la ufia 11 hagta 1li-
brerla Gel pernc de tope posterior 12, llevéndola a
toma con los dientes de tringuete 4. Los contectos 13,
a muelle, son cerrsdos al finsl del movimiento de la
armadura, dandc sn este forma una indicacidén a la PO-
sicidén de control remoto, gue ha sido completadc un
paso d2 rotacidén de la rueda de trinquete que manda
al condensador. Bl relevador de contrcl asociado ha-
ce entonces que el imén § suelte; la ufia retentora 7

centralize al condensador en este nueva posicidn; ¥

[

la srmadura es devuelbta g su posicidn original por

el muelle restabiecedor 14, La ufia de mando 11, al
migmo tiempo, es levantada libre de los dientes 4 de
la rueda de tringuete, por toma con®el tope posterior
12, | ' | |

n forma sinilar el condensgador es rotati-
vo en direccidén contraria a le de la marcia dsl re-
loj, por medio de un juego similar de elementos, a
saber, imén 15, armadura 16, ufia de mahdo 17, tope
posterior 18, resorte restablecedoxr 19 y muelles de
contacto asociadosg 20.

UNWIDAD D Cu DRCL R4uUre (B1g. 2)

La unidad de conbrol rewmoto consiste de

w1 mecanismo algo similar. Un juezo de ruedas de

e
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trinquete 24 egtd montado en su propio cojinete 21

asegurado a la unidn de armezdén 22, y una aguja 23,
estd montada para rotacidén con las ruedas, despla-
zéndose scbre una escala de sintonizacidn 25, para
indicar la posicién del condensador agrupado contro-—
lado por el mecanismo de paso a paso del recsptor.
Lsta escala llevd una escala s referencia exterior
dividida en 100 partes, gue corresponden a las posi-

ciones de paso a paso del condensador de grupos y, en

- el resto del diel, estian marcadss tantas egcalas re-

ceptoras de calibracidn ordinaria como hay rangos en
el connutador &e cambio dz onda del receptor asociado.
La escala real 25 es rotativa en su buje de cojinete
26 por medio de un Hrazo 27, cargado a resorte que to-
ma una levae 28 wontada zn ¢l 2je 29 daz control de la
sintonizacidn alinada. ,

Por este medio, la rotacidn del control 29 de
sintonizacién afinada, el cual puede ser un potencid-
metro normal o condeansador variable (véase abajo) ‘hace
que la escal: 25 se mueva reletivamente de la aguja 23
operada por el mecanismo de p&asv & paso; en egsta for-
ma pueden ser indicadas en él dial las posiciones de
sintonizacidn resl sobre cualquier porcidn de un solo
peso. .

Por 1o consiguiente, poxr wedio de la acecilén
dz pasvu & paso y la rotaeibn leve &s la escala misma
en cualguier direccidn, nacia el control de sintonizs-
cién afinada, se provee una indicacidén continuamente
variable de la posicidén de sintonizacidén 4el condensa-
dor agrupado remoto, sobre toda 1a loangitud de la es-

cala sintonizante.
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Los dos relevadores de control son del tipo

normal telefdhico ¥y pueden constituir una unidad sepa-

_rade o formar parte de la unidad de control remotoy

segin 1o requieren lds condiciones normales de la ing-
talacidén.. '

- ~Da 1llave de control de peso a paso pusde
consistir de dos llaves normales de tzléfono, una lla-
ve especial de 4 posiciones, o un dispesitivo espe-
cial de control de conmutacidén que se describe mas
abajo; u otro medlo disefiedo para responder = 1log re-
quiglitos particulares de funcicramiento. ‘

SLToDO DA PUNCICEARTHLUC

La unidad de cgontrol remoto descrita mas
abajo, zo halls provista con una llave de accione~
miento gue hard que el mecanismo de paso & peso rote
al condensador de sintonizacién continuvamente en la
direccidn, o en la contraria, de la marche del reloj,

aproximademente a la posicién requerida, siendo eje-

"cutados el Wltimo o los dos Wltimds pasos, por una o

dos posiciones adicionales de la llave en pasos Unk-
cos segln lo desee 2l operador, efectudndose la sin-
tonizacibén final afinada con el control de sintoniza—
cién afinada. DLa sintonizacidn afinada entre las po-
siciones se torna posible por él hecho de gue la uiia
retentora del mecanismo de paso a2 paso“ﬁel condensa—
dor sintonigzante del receptor sitéa con exactitud a
este condensador en las posiciones finales.

La sintonigzacidn afinada puede efectuarse

sobre el rango peguefio de frecuencia cubierta por wn

80lo paso del condensador agrupado, variando la fre-

cuencia del oscilador de batido del receptor mediante
uno cuelguiera de los dispositivos de circuitos de ra-

dio "standard" tales como, efecto ifiller, variacidn

of oo
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de los potenciales del'tubo‘oscilador, sransferen—
cia de capacidad a través de una parte del circui-
to del osci}ador sintonigzado, o cualquiera otra dis-
posicidn conveniente de circuito. Bl control real
puedes conglstir ya sea de uh potencidmetro o conden-
sador variable, dependi:zndo del dispositivo parti-
cular gue se use, siendo operado este control por
ei eje 29 de control de la sintonizacidén afinada de

la figura 2,

21 funcionemiento de la porcibén de con-

trol de paso a naso, estd de tal manera dispuesto

que deberd efectuarse sucesibn de opersciones defi-

nidas en los dos extremos del sistema, para asegu-

rar que la posicidn de la aguja del dial y las po-
siciones del condensador agrupado, sean mantenidas
a paso entre si durante $odo su traslado.

Bl circuito estd representado en la fi-
gufa 3; ¥ su funcionamiento en rotacidn continua _
en direccidn contraria a la del reloj, es como sigmre;'i

1.- Llave de control "rotacién continua’
brazo es llevado a la izguierds.

2.~ Funciona relevadoer 14.

3.~ PFunciona el imdn 1C del extremo recep-
tor y rota al condensador de sintoni-
zacidn un paso,

4.~ &l final de la carrera de imén 1C, se
hacen los muelles 1C1l.

5.— 31 imén 1R del extremo de control re-
moto funciona y rota la aguja de la es-
cals un paso. .

6.~ Al final de l2 carrera de la armadura

del imén 1R cortan los muelles 1R1.
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7.-_Esto suelta al relevador 1A el cuél-abre los

contactos 141.

8.~ E1 imén 1C del extremo reflector suelta en-
tonces y su ufia retentora asociada centra
con exactitud al condensador de estes diente
¥y abre nuevamente los muelles 1Cl.

9.~ Esto suelta al imén 1R Gel control remoto y
su ufia retentora asociada centra con exacti-
tud la aguja del dial de este diente y se ha-~
cen nuevamente los contactos 1Rl1. °

10.—’E1 relevador 1A funciona nuevamente y es re
petida la sucesién para el paso préximo de
modo gue la rotacién del condensador y de la
aguja del dial continuan.

Para detener esta rotacidén continua, la
llave de control es devuelta e su posicidn central.

LOS'contaétos 142 ageguran que el circuito';
no pueda ser interrumpidq hasta que el operador 7 arfi-
ba ha sido completado, de modo que el soltado de la
llave de control, en cualquier pﬁnto esté sucesi6n,‘
no permite que tenga lugar operacidn parcial y éesulta
en el condensador de sintonizacién desplazéndose de
raso con la aguja de la escala.

Los contactos dejados en el mecanismo de
control remoto aseguran gue el condensador de grupos
no sea rotado hasta rebasar su trayecto normel, y ésto
corta el circuito en la operacidn 6 del dltimo paso
para asegurar que la aguja del dial y los condensado-
res de sintonizacién,'se encuentran ain & paso uno
col 0LXo.

La operacifn en direccidén contraria a la

marcha del reloj se efectia en forma similar echando
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el "brazo de rotaecidn continua'‘de la llave de control

e la derecha.

difiere del

E1l circuito para operacidn de paso dnico

de rotacidn continua en gque los contactos

1Rl no aparecen en el circuito dg funcionamiento del

relevador 14, de médo que se ejecuta operacidn de pa-

g0 tdnico en

direccidn contraria a la marcia del reloj

en la siguiente forma:

Lot 1’"

24—
3-"'

4.-

S50~

6.-

Tem

9.~

La llave de control "brazo de paso Gnico
es llevada a la izquierda. '
El relevador 1A funciona.

%1 imén 1C del extremo receptor funciona
y rota al condensador’un.paso. )

Al final de la carrera de la srmadura del
imén 1C, se hacen los muelles 1Cl.

Bl imén 1R del extremo de control remoto
funciona y rota la aguja de la escala un
paso.

Al final de la carrera de la armadura del
imén 1R, los muelles 1Rl cortan,

&1 eircuito es mantenido en esta posicidn
zntonces hasta gue la llave de control es
soltada a mano para permitirle saltar elds—.
ticamente en retorno a su posicidn central.
Suelta entonces el relevador §£>abriendo
los contactos 1Al.

El imén 1C del receptor suelta entonces y
su ufia retentora éentra al condensador con

exactitud en este diente y abre nuevanen-

‘te los muelles 1Cl.

Esto suelta al imén 1R del contrvol remoto

y su uiia retentora centra la aguja del
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dial con exactitud en este diente; se hacen
nuevamente leos contactos 1Rl perc el circui-
to al relevador 1A es cortado, de modo que
el circuito permanece en &sta, su posicida
original,

Zsto mismo resguarda contra soltado prema-

turo de la llave de control gue proveen los contactosia2

como se ha descrito arriba, con respecto a la rotacidn

continua.

| DISPCSITIVC DE CONTROL COMEUTADCR

(Piguras 4 y 5)

| Con un sistems de control de esgte tipo
puede usarse nuchas combinaciones de componentes
"gtandard" para proveer facilidades particulares de
funcionamiento. Asf{, la figura 4 muessira un disposi-
tivo de conmutador de control que puede reemplazar a
la 1lave'de control de cuatro posiciones descrita
arriba. _

Con esta disposicién los mecanismos de paso:
a paso son controlados mediante un solo botdn gue lle-
va une sguje auxiliar mecénicamente conectada con es—
te botén, y todo_lo que tiene que hscer el operacor
es rotar este botdn y la aguja hasta el punto reque-
rido de sintonizacidén en la escals, en cuyc mommnto
arrancaréd y comenzard a rotar el condensador y a la
gguja principel, a paso con %a agujsa auxiliar.f
£l mecanismo de control remoto es como &1

que se ha descrito con respecto a la figura 2, excep-
to de que ha sido afianzado un contacto 50 a la ructa
de trinquete 49, ¥y hace contacto con un conmutador 51
agezurado en el eje 52 de control, iste conmutador
consiste de dos planchas semi-circulares 53 ya54, se-
paradas por una tira aisladora delgada 55. Dos esco-
billas eliment=zdoras adiciocnales 56 y 57 completan el

circuito a través dz los segmentos comnutadores 53 ¥

of <o



54, La rueda de trinquete 49 lieva tembien un indica-
dor aguzado 53 que pasa scbre 31 borde exterior de la
cescala de sintonizacidén 6C, y que es visible desde la
335 parte frontal de la unidad de control en su pumbo extre—
| mo 59. _
. ' Una escala 60, levemente rotzble, es ope-
rada por una leva 61 del sejs 62 de control de la sin-
tonizacidn afinade como se describid anteriormente. La
340 aguja auxiliar 63 esté . enclavada sn el eje 52 princi-
'pal de control, ¥y cuando es rotado 2l botdn de control
.64, el conautador 51 y la aguja auxiliar 63, son lle-
.vados Juntos en rodeo.
- Para mantency ai botén de control a paso
345 © con las posicionés definitivas del mecanisio G2 paso
# paso, el botdn es automdticamente ceut rado convel
pasy mas cercano, por‘medio.de la uile saltante 65, que
toma & la rueda detentora 66 gue forma parte del mon-
taje conmutador 51.
350 Los dientes de esta rueda detentore corres—
| pondén con los dlentes similares 6 que forman parte
de la ruedsa principal;de trinquete 49 mostrada en la
figura 2. .
La cperacién del mecanismo de paso & paso
355 es como ya se he descrito, excepto en gue la llave de
control es reemplazade por este Gispositivo comnuta-
dor, cuyo circuito estf mostrado ean la figura 5,
La posicidn nornal del comautador es b sue:
.1la escobilla 50vesté descansando en el segmento ais—
360 . lente 55, Rotando el botdén de control a la nueva posi-
cidn requerida, indicada por la aguja auxiliar, hace
‘que el montaje  conautudor 51 sea wovado, y si gsve won—

taje es rotado en direceidn contraria a la e la mar-
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cha del:reloj,_la escobilla 50 hard contacto entone
ces con el segmento 54, siendo completado an circui-
to desds tierra, por via de la escobilla de toma 48 |
2 la egcobilla 5C de la rueda de tringuete; luego |
del segmento 54 y escobilla alimentadora 57 al punto
Y de la figurs 3 en el lado de mercha contrarie a
ia del reloj, lo cuel hard que el mecanismo de paso
e paso funcicne en esta dirececidn. E1l montaic con-
mutador reemplaza, en estz Lorma, el brazo de "rota-
cidn continuae" de la llave de control.

£l movimierbo del mecanismo lleverd luego
la escobill: 50 hacia lz nueva posicién del segmen-
to aislante 55, y la rotacidn del mecanismo ccnti-.

nuaréd hasta yue la escobilla es avangzada rebasando

-al segmento 54, y sobre el sezuento zislante 55 en

el dltimo paso del mecenismo. B1 movimiento ulterior
seré impedido cuendo se corte el circuito a Y. La :
aguje principsal hebréd sido llevada entonces & paso §
con la sguja auxiliar originalmente refijada poi el
botén de control y &l condensador sintonizador del
receptor habré sido traido tembien a la posicidn co-
rregpondiente,
La sintonizacidn afinada puede ejecutar-~
se operando el control de sintonizacidn como se ha
descrito con respecto a la figura 2.
Les ventajas de este dispositivo conmuts—
dor son que:
1.- El control de sintonizacidn principal
queda reducido a ua solo botén.
2.- B1 control puede ser restablecido vie
suceluente ern cualquier puunto nuevo ge

sintonizacidn y el operador no nece-
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sita esperar para gue el mecanismo ponga a paso el con-
densador y la aguja principal en la nueva posicidn sin-
tonizante.
FRECULNCTIA DI PUNTO TRADAJANDC LW ADICICH Di LA
- SISTONIZACION CONTINUA (FIGURA 6)

Agregando un nimero de escobillas fijas es

posible disponer para que la frecuencia de puntos tra-

.baje tambien como sintonigacidn continua. La frecuen-

cia de‘pﬁntos puede ser seleccionads por medio de boto-
nes individusles de presidn que controlan los controles
individuales de sintonizacidén afinada 91, 92 y 93, par-
ticuwlares a cada frecuencia de punto. E1 operador po-
dré entonces reglar individualmente el control de sin-
tonigacidén afinada, para cada frecuencisa de puntos,
duraente la receﬁcién normal, pero al mismo tiempo pa-—
sar répidamente de una frecuencia a otra, 1o cual cons-—
tituye la ventaja principal del trebajo de la frecuen-
cia de punto. Tal disposicidén esta representada en la
figura 6., Las escobiilas de frecuencia de punto 80, 81
y 82, hallédndose esp.ciedas rodeandc un montaje conmu-
tador fijado a la rueda de tringuete 49, se selecciona.
por medio de botones de presidn 84, 85 y 86, siendo
completaéo el circuito pcr el segmento cormutador apro-
piado y la escobilla de frecuencia de punto escogida
por los bo%ones de presidn es comgletado el movimiento
del mecanismo cuendo el segmento aislante 87 se coloca
debajo de la escobilla escogida.

Cuando esté en uso la sintonizacidn de fre-
cuencia de punto, la aguja principal 59 de la figura 4
marcard la frecuencia de puntos seleccionada P8YC s€ mo-

verd, naturalamente apartdndose Ge la sguja auxiliesr 63

de control manual. Y al volver a sintonizacidn conti-.
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nua, por soltadd de todos los botones de presidn, el

selector retornard al punito indicado por le aguja auxi-
liar. Bl circuito completo de overacidn es como sigue:
Tierra comin pasa a travds de una cualquiera’
de las tres llaves 84, 85 y 86, a la escobilla apro-
piada de frecuenciz de puntos 80, 81 y 82, lo cual de-
pénde de la posicidén de los segmentos conmutadores
88 y 89, a una de las escobillas alimentadoras 90 que -
zcitan el mecanismo selector en la misma forma que
normalmente es hecho & trevés de las escobillas alimen- .
tadoras 56 § 57 del commnutador 51. Tierrz comtn es
desconectada de la escobilla 50 en ‘el conmutador 51
por operacidn de una cuelguiera de estas llaves.
OOHTROI;&LTERNATIVO BN AMBOS, BL RECEPIOR Y EL
| PUNDC DE CONUROL RBLCIC (Figure 7 4 8).

Por duplicacidn de la llave de control o con-

mutador (figura 7) dispositivo de control en el €xtre-
mo feceptor, ¥y agrégando una lleve de cambio, es posi-
ble digponer para que la sintonizaciédn sea efectuada
normalménte en el extremo receptor pera ser transfe-
ride a la posicidn de control remoto echando an{ una
llave de control. |
' El control sin embargo , esté bajo gobierno
del operador del extremo remoto y no podria gser toma-
do nuevamente por el oPérador del extfemo feceptor.
Sin embargo, si se desea dar oportunidades
igueles paré gue el receptor sea controlado tanivo desde
el extremo receptor como desde el punto de control
reémoto, podria usarse un dispositivo algo mas compli-
cado gue se muestra en la figura 8, Esto involucra el

uso de dos relevadores adicionsles . Bl control de cir-



-cu;to de control lo decide el operador gque primera-

460 mente acciona su llave de control y, al completar
la operacidén de sintonizacién, la sintonizacidén po-
Gré ser transferida el otro operador segin lo re-
quiera. Bl funcionsmiento de este circuito es como
sigue:

465 91 es echada la llave de control K1B
completa el circuito del. relevador D el cual cierra
el contacto D2 a tierra, via del otro contacto K1C.
El otro contacto D1 del relevador cierra el circui-
toayY arrancando'con ello la operacibn normal del

470 mecanismolde control. Ln el caso que el operador del
extremo receptor eche ahora su llave de contacto de
control X2, seré-inoPerativa poryue el control del
"operador del_éontrol reiloto! estéd blogueado via del .
contaeto K1C y la llave de control K2 no puede efec-

475 ituar la funcidn de K1. Sste circuito por lo tanto,

torna a un contrel inoperativo cuando el otro control

ha sido operado, y al mismo tiempo impide que 1la
operacidn del segundo control interfiera con la ope-
racidn del control inicial. Sin embargo cuando es
soltado Kl, K2 puede ser operado y puede tomar el
control de la sintonizacidn.

CONCLUSTION

Este sistema de control permiie la com~

binaeidn de 1a,exactitud mecénica clevada e un sis-

485 tema de paso a paso en un nimero grande de puntos
-en todo ei rango de sintonizacidn de un receptor,
junto con la flexibilidad de un sistema de control
de frecﬁenpia eléctrica_sobre cada porcidn del rango
de sintonizacidn, cubierto por un paso individual

490 '~ del sistema de paso a paso.
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VENTAJAS

Las ventajas de la invencidén o de la dis-~

posicidn preferida que ha sido descrita son las siguien-

tes:

1.~ La conexidn entre el receptor y el punto
de control remoto es totalmente eléctrica y con ello
se¢ elininean todas las dificultades asociadas con los

cables de control mécdnico tales como:

(a) retroceso,

(b) friccidn excesiva

(e) dificultades de ingtalacidén debidas al ra-
dio grande y niémero limitado de vueltas
permisible,

(d) rango limitado del cable de control.

2.~ Indicaciones positivas de la posicibn del

conasnsador de zrupos 52 hallan indicadas

- en el extremo de control.

3.= Bl circuito szléctrico 4z pesoc a paso esté
dispuesto de manera gue &l feceptor j los
componentes del conirol remoto operan en
serie en sucegibén definida, de modo que un
extremo del conbrol no puede estar fuera
de paso con el otro debido a algunas Gife-
fencias en la velocidad de funcionamiento
de las partes componentes.

4.~ L1 condensador de LYUpos es sitaado con
exactitud por una uiia saltants de coafigu~
racién de V que toma dientes taubien de
configurecidn de V cortedos en rna rueda
montada directauwente sn el cle del conden—

sador, eliminando en essa forme retrocesu
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de 1a posicidn ds situacibn, torndndola
independiente dei reglaje de los imanes

de operacidn y tomando autométicamente

los efectos del desgeste de la rueda gue
pucde ocurrir durante su vida normal.

Pov wmedio del aispositivo conmutedor de
control, la aguja auxiliar puede ser fija-
da inmediateamente en la posicidn requerida
pars sintonizar el regceptor y el mecanis-
mo de paso 2 paso seguird en rodeo y ocupa-~
r4 su posicidn.

Agregendo contactos adicionales y un con-
nutador adicional gl montajce conmutador de
control, pusde usarse un dispositivo de
botén para fijar la sintonigacidén del re-
ceptor a cualguier nlwero de frecuencias de
punto, dependiendo del niméro de contactos
de muelle provistos.

Ademés avmentando el ntmero de potencilme~
tros'de control de sintonizacidn afinada

¢ condensadores variables, gque pueden ser
seleccionados por los botones de presidn
mencionados arriba, pueds proveerse sinto-
nizacidn individual afinada para cada fre-
cuencia de punto; siguiendo en tal forms
cualquier atraccidn del transuisor &z bie-
rra; y luego de val reglaje, pusde selec-~
cionarge cuaiquier frecusncia de punto con
la mera operacidn del botch seliector.,

Zgte dispositivo proveersd ademds frecusncia
de punto de control rsmeto, zetuando con-

juntamente con la sintonizacidn continua-
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mente variable de2l control remoto, la cual
no a@s cubierta usualmente por ¢l mismo apa-
rato. .
9.~ Duplicando la llave de control o el control
connutador y agregando llaves de cambio, =1
control sintonizente puede ser transferido
a un pperador de emergencia 0, de otro mo-
do diépuesto para ger controlable igualmen-
te por uno cualguiers de dos operadoreg.
Zste invento corresponde a una Patente acep-
tada en Inglaterra el 6 de Junio de 1943 sgefielada con
el W2 552.395. ‘
— = = e e e = e e NOTA v e e - e
Los puntos de propis novedad que se pre-
sentan para gue sean objeto de esta Patente de Diez
Afios son los siguientes: }
1, — Un sistema para el control rsmoto de la sintoni-~
gzacién de un aparato de radio comprendiendo une cone-
xidn de sefielacidn entre una posicidén de control y una
posicién de aparato para l2 transmisién § recepcién de
impulsos éléctricos, carascterizada porgue el envio de
un segundo impulso desde cualquiera'de las posiciones
depende de la recepoidn de un impulso en esa posiciéh
subsiguiente al envio del Lrimero. _
2. - Yn sistena para el control remoi0 de la sinitoniza-—
cidn de un aperato de radio gue comprende una conexidn
de seflalacidén entre la posicién de control » una posgi-
cién de aparato pera la {ransmisidn desde la posicidn
de control a la posicidn de aparato de impulsos elée-
tricos en sucesidn que efectdan coatrol del aparato

2n forma de paso a paso y de la posicidn de apzrato

@ 1z posicidn de control de impulsos eléctricos gue in-

o/



dican la ejecucidn de dichoc conbrol, ceracterizada por
que el envio de un segundo impulso, desde cualquier
posicidén, depende de la recepéién de un impulso en
esa posicibn suﬁsiguiente al envio del primero,

500 3. - Un sistema para el control de la sintonizacidn
de un eparato de radio en 21 cual un elemento sinto-
nizador es rotetivo mandedo por un mecanismo de. paso
8 paéo operado por impulsos eléctricos transmitidos

desde la posicidn de control ¥ en el cuai un indica-~

1
\o]
5

dor sintonizante en la posicién de control, es rota-

tivo mandado por un mecanismo de pPaso & pESC 0DSTEEo

F

[

por impulsos-eléctricos transmitidos desde la pbsi—
cién de aparato, siendo de-pendiente el envio de un
segﬁndo impulso en ambas direcciones de la recencidn
600 de un impulso subsiguientemente 2l envio del primero.
4. ~ Un sistema para el control de la sintonizacién
de un sparato de redio teniendo un elemento sintoni-
zador rotativo en smbas direcciones mandade por un
mecanismo de paso & paso operado por impulsos eldée-
605 . Yricos transmitidos desde la posicidn de control, en
el cual un elemento de seleccidn de lz sintonizacidn
reglade e mano, en la posicidn de control, es segui-
do de reglaje por un elemento yue =s fijado por im-
pulsos recibidos en retorno desde 1la posicidn del
610 aparato donde son generados por el avgnce pPasoc 2 paso
4 dicho mecanismo de paso a paso, conbinuando la
transmisidn de los impulsos de cenirol misntras son
desplazados reletivamente el elemeznto reglable 2 ma-
no y el elemento subordinado. '
615 5, - Un sisteina e acusrdo con la reivindicacidn 1,
2, 36 4, en el cual un elemento sintonizador es v~

tativo en pascs discretos por un mecanismno s po2so a
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paso operado por los impulsos eldctricos, y 21 cual’

estéd provisto con un control sgeparado para ¢l regla-
je afinado del aparato sintonizador. '

6. ~ Un sistema de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, =2n el cuel un elemen-—
to sintonizador es rotativo en smbas direcciones
mandado por uh mecanismo de¢ paso & pasoc operado por
los impulsos eléctricos transmitidos desde la po-
gici6én de control, y en la cual los ﬁedios tfansmi— 5
sores de impulso en la posicidn de control pueden
funcionar a voluntad del operador, ya sea psra man-—
dar un tren e un nfuero de impulsos seleccionsdces
¢ para mandar un golo impulso. o _
7. - Un sistema de acuerdo con la reivindicacidn 4,
en la cual esté provistas ambas, sintonigaciin con-
t{nua y ."frecuencia de punto™ estando representada
cada frecuencia Ge punto por ﬁn elemento individual-
subordinado de los cuales cada uno pueds ser s2lec—
cionado & voluntad del operedor.

8. - Un sistema de acuerdo con cuaiq&iera de lag rei-~

vindicaciones precedentes, en la cual el elemerto

sintonizador es situadc eon exactitud por medio de
una ufia centradora y tringquete.

9. - Un sistema para el control de la fijacidn an-
guler de un condensador‘de srupos de un radio recap-

tor, en el cual, en el eje dei condensador esté non-

ufia megnéticamente desplazable pzra rotar el sje en
un sentido,'otro tomgble por una ufis megnéticanente
desplazable para rotar el eje en otro sentido, y una

tercera en toma continuamente con una uwiia cecnirado-
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ra y en la cusl la excitacién de un imén con una
cualquiera de las uiias por un impulso eléctrico re-
cibido de la posicién de control ceusa ambos, el
desplazamiento de la ufia y al final de t&l despla-
zamiento la operacidn de contactos que iLacen gue-
sea enviado un impuléo en retorno & la posicién de
control pafa indicar que el condensador ha sido
rotado un paso en el sentido indicedo.

10. - Un sistema de acuerdo con la reivindicacidn 9,

en la cusl, en la posicibn de control hay une dispo- |

sicién similer de *res trinquetes montados en el
psrno de un indicador, siendo los Gos imsnes exci-
tables por impulsos enviados en retorno desde el
receptor.

11. - Un sistema de acuerdo con la reivindicacidn

9 6 10 en la cual dos relevadores Ge la posicidn

de control son alfernativamente operables para ce-
rrar el circuito del imén correspondiente del recep-

tor.

12. — Un sistema de acuerdo con la reivindicecién

11 2n la cual el circuito de operzcidn de czda uno

de dichos relevadores incluye contazctos normaluente

~cerrados de un relevedor operado por la excitacidn

del imén correspondiente del .receptor de modo de
proveer accidn contf{nua mientras el circuito de
operacidn @el rélevador estd de otro modc cerrado.
13. -~ Un sistema de acuerdo con la reivindicacidn.
12, en la cual el circuito de funcionamiento de ca-
da relevador incluye contactos normalmente cerrados
del otro relevador.

14. - Un sistema de- acuerdo con l= reivindicacidn

12 8§ 13 en el cual, 1os circuitos de funcionamiento




/CIA.

685

690

695

incluyen uh par de elementos que causan el clerre %
de uno g otro de los circuitos de funcionamiento,
conforme a que ellos son desplazados engularmente
con relecién uno del otro, en uno G otro sentido,
siendo ﬁn elemento rotativo pof el opeiadér y el
otro avanzado en rodeo por los impulsos de retorno
del receptor. | -

15. - Un sistema de scuerdo con la reivindicacidn
12 6 13 en la cuzl cada uno de @ichos relevadores
tienen un circuito alternativo de funcionamiento

que no incluye a dichos contactos normalmente ce-
rrados, de modo que la accidn puede ser por pasos
tnicos, a voluntad del operador.

16. -.Lcs varios sistemas 42 control remoto de sin-
tonigzacibn de un medio receptor mostradas en los di—
bujds y descritaes con referencia a ellos.

17. - Mejores en o relgtivas a gistemas de cdntrol‘
a distancia. . .

_ . Teal y como se ha descrito zn la ke-
moria gue antecedeg representado en los dibujos gue
se acompafian y a los fines gspecificedos.

Esta llemoria consta de 23 hojas ss- %

critas por una sola cara.
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