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1 8 MAT. 1340
MEORTA DESCRIPT IVA 94
pare solicitar
PATENTE DE INVENSC IOGCN
en
ESP s K A
~por VEINTE afios

a nombre de EMILE oﬁngms, de nacicnalidad belga, residente
en 1, rue Rogier, Verviers, Bélgica, por:

"UN DISPOSITIVC VARIADOR FROGRESIVO DE VELOCIDAD™.

¥l presente invento tiene nor cbjeto un veriadnr
pro~resivo de velocidad que contiene, bien un drganoc 4s trans-
misidn sin fin de seécién trapezoidal, que trabaja en dos po-
leas de gargante extensible, unc motriz y una receptora, bien
dos drganos de transmisidn colocados en serie, gue trabajan
en cuatro poleas de garganta extensible, una motriz, unz recebd-
tora y dos intermedias, tgniendo céda polea un plato cdnico
aovible axialmente y un plato cdnico fijo axiulmente, al paso
que las dos. poleas extremas, la motriz y le rsceptora estén
colocadas respectivamente en un 4rbol motor y un érbol recep-
tor y las Acs poleas intermedias, cuyos platos movibles estén
conectados axialmente entre s{ estén colocadas en un £rbol in-
termedio.

3e caracteriza poryue, para hacer variar la relsa-

cidn de transmisidn, inmedietamente durante la marcha, o auto-
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> médticamente & lz nuesta en marcha, sdlo se desnlaza inperati-

- vamente el plato cdnico movible asxialmente de una de las dos

§ poless extremas, &l Daso gue el plato movible de la otrs poles

extrems v los de lag poleas intermedias se regulan automdtica~
5 menta.
A este efecto, ur drgano de mando de desvlazamiento
vaxial imperative, tal como un tornillo, transmite directamen-
te en un sentido, en la parada o en la marcha, su desplmamien-

to axial 2} plato movible de una de las poleas extremas, con

ayudz de dos topes axiales, solidarios respectivamente del Sr-

[
(&}

| gano de mando y del plato movible, y, en el otro sentido, itrans-

mite inmediatamente durante la marcha o autondticamente desde

-

la nuesta en marcha su desplazamiento axial a dicho wiato por

mediacidén de un resorte comprimido entre ests plato v el or-

| . 15 . gano 4é mando.
’ Ademds, un resorte tiende constantemente 2 volver
a cermr 1a polea extrema, cuyo piato movible no ss mendado im-
nerativaments, y por este hecho asegura en todo momento, en to-
Aa nosicidn, y con exclusidn de cualguier otro meceniama, la
20 tensidn necesaria a los Orgsnos de trensmisidn,
iste dispositivo, de concepcidén muy sencilla, per-
mite efectuar, lo mismo en la parada gue ¢n marcha, la manio-
bra gue provoca la variacidn de la relacidn de transmisidn,
N4 permite ademds recuperar automédticamente las diferencias de
25 longitud, debidas a la posicidn paralelz u oblicus de los ti-
ros de los dSrgamos de transmisidn y el alargamiento de estos Or-
genos.
ey rars racilﬁar la maniobra gue provoca lsa vafiacién

de la relacidn de transmisidn, un resorte tiende constantemen-
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~te 8 volver g cerrar la polea extrema cuy2 plato movible es man-

dado imperativamentq&@or este hecho segquilibra =n todo momento la
reaccidn provocada por dicho plato por el resorte gue tiende
constantemente a volver a cerrarla otra pOlQa extrena.

Fara transmitir una notencia suverior, los dorgsnos
Ae transmisidn y las poleas de gargsnte extensibles se dupli-
can o multinlican de manera racionsl.

Segin 13 relacidén de variacidén a obtener, el varia-
dor tiene una sola transmisidn ds seccidn trapezoidal o dos
trensmisiones colocsdas en serie.

Ias figuras 1 y 2 reprecentar un variador que tiene
dos dSrgsnos de transmisidn montados en serie y cuatro voleas
de gsrginta extensible, con dispositivo gue provoea la vsria-
¢cién de la relacidn de transmiesidn semin el invento.

&1 érbol 1 tiene una polea de sarganta extensinble
uno de cuyns nlatos cdnicos 2 estd montado en dicho éfbol, al
paso gue el 2tro plato conico 2 puede desvlazarse axialmente,
perc sigue la rotacidn de) plato 2, mediante el gorrdn 4. =1
casinillo del plato 3'€iene otro »nlato % cus eg solidario del
mieno axialmente, vero que no sigue su rotacidén., Un resorte
6 esté_comptimidd entre_el-plafo'E y el bastidor 7. Z1 plato
5 tiene ademas un tope axial 8, Un plato de tornillo 10 sos-
tenido por un cojinete 11 del bastidor 7 en el cual puede des-
rlazarse axlal, pero no giratoriamente, tiene tazbién un tope
axial 9. Un resorte 12 comprimido entre el plsto 5 y el blato
de tornillo 10 mantiene en contacto los topes axlzles 8 ¥ 9.
Un volante de mano 13 va atornillado sobre el casiuillo del
plato de. tornille 1C y se mantiene en contacto con el cojine-
te ll'por medio de los topes axiales 14 y 15,

El arbol 16 tiene una nolea de zarganta extensible,
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‘uno de cuyos platos cdénicos 17 estéd montado en dicho plato 16

al vaso gue =21 otro plato cédnico 17 Puede desplazarse axial-
mente perc sigue la rotacidén del plato 17 por medio del gorrdn

10

R

. Un resorte 20, comprimido entre el nlato cdnico 18 y uvn
plsto 21 montado en el érbol 16, tiends continuamente a recha-
zar el plato cénico 18 hacia el plato ¢dnico 17. Este resor-
te 20 tiene una fuerza igusl a 1a del resorte 6 del &4rbol 1.

El &rbol 1htermeﬂio 22 tiene dos poleas de gargan-
ta constituidas por los platos cdnicos 23-24.25-26, de los cus-
jec los platos 24 y 25 son solidarios y vsn montsdos en el Ar-
bol 22. Los platos cdnicos 25 v 26 se hacen solidarios median-
te los gorrones 27, pero pueden desplazarss axialmente sobre
el Arbol 22: se hacen solidarios de la rotacidn de los platos
24 v 25 nor medio de los mismos gorrones 27.

Un dérgano de transmisién sin fin 28 de seccidn tra-
pezoidal transmite la rotacidn del Arsol motor 16 al &drbol in-
termedio 22, vy otré brgano de transmisidn sin fin 20 debsec—
cidn trapszoidal transmite la rotacidn dél 4rbol intermedio
22 z1 4rbol receptor 1. -

Funcionamiento: en marcha o en parada el desplaza-
miento axial de plato de tornillo 1& se obtiene por la rota-

cibn del volante de mano 13. En marcha, 21 nlato cdnico 3

se desplaza hacia el plato cdnico 2 al mismo tiempo que sl

plato de tornillio 10, bajo la aceidn combinade de ;os resor-
tes 6 y 12, y se aleja del plato cbénico 2 al mismo tlempo qus
el plato de tornillo 10 bajo la accidn de los topes axiales
3 ¥y 9. &n parsda, el plato cdnico 5‘se aleja izualments del
plato cbnico 2 a1 mismo tiempo que el plato de tornillo 10 ba.

jo 1a sccidn de los topes axiales 8 y 9; por el contrerio, no
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nuede desnlazarse hacis el plato cdnico 2 al mismo tiempo gue
8l plata de tofnillo 10 debido 8l Srgeno de transmisidn 29 que
se encusntra acufiado en la parada entre los platos conicos 2
v 3. De esto mesulta que el plato de tornillo 10 se desplaza
s61o comprimiendo el resorte 12 y gue el tope axial 9 se ale-
ja del tope 2xial 8. En cuanto se pone an marcha el vsriador,
el resorte 12 que ha estado comprimido en 1la parada, rechaza
con ayuda del resorte 6 el plato’cénico 13 hacia el plato cb-
nico 2, hasta que los topes axiales 8 y 9 se vuelven a poner
en contacto,
La tensién constante de los 5rganos de transmisidn

28 y 29 se asegura por la accién del resorte 20 que rechsza
constantamaente el plato/cénico 18 haéia el plato edrico 17.
El desnlazamiento del plato cdnico 3 y la aceidn continua del
resorte 20 provocan el desplezamiento automitico de los platos °
cdnicos 18-26-23,

» ‘Esta solici{i®d, que corresponde a la presentada
en Bélegica, el 27 de Abril de 1945, bajo el Nimero de patente
458;629, se acoge a los beneficios del articulo 51 del Esta-
tuto vigente sohre Propieded Industrial.

- e o —

e =N 0T Acewwe
Los puntos de invencidn propis y nueva que se pre-
sentan nara gue sean objeto d2 ssta Patente de Invencidn en
Espafia, son los sigulentes:.
1?; Un dispositivo varigdor progresivo de veloeci-
ded que tisne# bien un Srgano-de transmisidén sin fin de sec-

cidn trapezoidal, que trabaja en dos polens de garganta exten-
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sible, una motriz y una receptora, bien dos Srganos de trans-

“ misidén colocados en serie, que trabajan en cuatro poleas de
garzanta extensible, una motriz, una receptora y dos interme-
dies, teniendo cada polea un nlato cdnico movible axialmente

5 v un plato c¢dnico “ijo axialmente, al naso gque las dos noleas

extremas, la motriz y la réceptora, estdn montadas respnectiva-
mente en un drbol motoer v un arhol receptor, v las dos noleas
intermedias, cuvos nlatos movibles estdn conectados axialmen-
te entre.s{, van montadas en un drbol intermedio; caracteri-
10 zato por que para hacer varisr la relacidn de tranémisién, in-

mediatamente Aurante la marcha o autométicamente en la puss-

? i tz en marcha, sdlo se desplaza imnerativamente el plato ch-

- . nico movible axialmente de una de las dos noleas extremas,

i L ' al paso fue el plato movible de la otra polea extrema y los

15 de las poleas intermedias se regulan automédticamente.
2o, Un dispositivo segin se reivindia en el vun-

E to 1., caracterizado por que un drgsno de mando de desplaza-
miento axial imperativo, tal:como un tornillo, transmite 4i-
rectamente en un sentido, en narada lo mismo gque en marcha

20 su desnlazamiento axial al plato movible de una de las poleas
extremas, nor medio de dos topes axiales, solidarios fespec-
tivamente del dérgano de mando y del plato movible, y en sl
otro sentids transmite, inmediatamente Jdurante 1la marcha o
autonadticamente desde la pussta en marcha, su desplazamiento

25 axial a_dicho plato por mediacidén de un resorte coamnrimido

entre el plato y el drgano de mando.

Z2, 'Un dispositivo segin se reivindica en los pun-

| ' tos 1o, v 2¢, g caracterizado por que un resorte tiende cons-

tantements ¢ volver a cerrar la polea extrema cuyo plato mo-
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" vible no es mandadd 1mpeﬁ£i#amente, y por este hecho asegura

an todo momento en toda posicidn, y con exclusidn de cualguier

otro mecanismo, la tensidn necesaria s los drganos de transmi-
sidn.

4o, Un dispositivo segun se reivindica en los pun-
tos 1¢, = 3é.; caracterizado por éhe un resorte tiende cons-
tsntemente a volver a cerrar la polea extrema, cuyo plato mo-
vible es mandado imperativamente, y por este hecho equilibra
en todo momento la féaccién nrovocads sobre dicho plato por
el resorte, que tiende constantemente a volver 3 cerrar la
otr2 polems extrema.

52, Un diépositivo segin se reivindica en los »nun-
tos 1¢, a #&,, caracterizado por que los drgenos de transmi-
si4n vy las poleas de gargénta extensible se duplican v multi-
Plican de una menera racional con el fin d4e treonsmiti» uns po-

tencia suverior.

62, Un dispositivo variador progresivo de veloci-

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede, 1lustrado en el aibujo que se acompafia v para loe fines
que se hﬂn.eﬂnecificédo. “ |

E=ta Memoria consta de siete hojas escritas a mé-

duina Por una gola cara.

Madrid a 1 8f4AY.1948
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