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. por VEINTE afos

cuyo privilegio se solicita para todo
el territorio espafiol, sus colonias, |
dominios y protectorados a favor de

D. MARTIN SANGLAS CAMPS
de nacionalidad espafiola y residente en
Barcelona, Paseo de Gracia, némero 29,i

pors

"NUEVO SISTEMA PARA SITUAR EN POSICION |

DE PUNTO MUERTO LAS CAJAS DE VEIOCIDA-
DES DE MOTOCICLETAS Y VEHICULOS ANALO-

Gos*".
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L2 presente solicitud de Patente de Invencidn se

refiere cbnfbrme su enunciado indica a un muevo siste-

‘ma que permite poner en forms facil y ségura las cajas

de velocidades de las motocicletas y vehfculos andlogos

en la poeicidn oorreSpondienté_al punto muerto,

Cuando esta posicidn es alcanzada ninguna*Veloci;

dad queda engranads y esta circunstancia es necesaria -

'para llevar a cabo las diversas meniobras inherentes -

a la conduccién de aquellos vehfculos.

En los vehfculos de mayores dimensiones que las
motocicletas, tales como automéviles y camiones, el le-
cho de tener disponible espacio suficiente hace posible
emplear dispositi#os que permiten_ﬁlcanzar el punto mmer-
to en forma segura. En las motocicletas, en cambio, 1li-

mitaciones de peso y de espacio han aconsejado hasta la

‘actualidad que, por una parte, las posiciones de la pa-

lanca de cambios correspondientes = las diferentes ve~
locidades estdn situadas en ifnea, y por btya que se con~
fie exclusivamente en la sensibilidad del éié o de la -~
mano paia conocer cuasndo la posicidén de punto muerto ha

sido alcanzada.

Dado el peligro que una falsa maniobra representa,

. 8se comprende gque todo perfeccionamiento sencillo y de =-
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poco peso gue permita aleangar con seguridad abso-
lute la posicién de punto muerto sin recurrir a la
sensibilided siempre precaria del pié o de la msno,
reportard grandes ventajas a las motocicletas y ve-
hiculos anélogqa permitiendo sumentar la seguridad

de su conduccién y la duracién de sus mecanismos de

embrague y transmisién.

Con estos fines el recurrente ha ideado el nue-
vo sistema que a continuacidn se describe; Paras su me-
Jor comprénai&n se acompafia a la presente memoria de
dos plenos ilustrativoss en el primero se detaila 1lo

que en esencia constituye el invento, indicéndose en

el segundo tres casos précticos de realizacidn del -

miemo., .

El procedimiento consiste en unir solidariamen-
te la palanca de cambios a una piega -1- que ocupard
distintas posiciones en el espacio (indicadas de tra-
zos en las figurss), correspondiendo cada ung de ellas
e una posicién determinada de ia palanca. Existiré por
lo tanto una posicién de la piezs -1- (dibujeda a 1{-
nea llena) que dard a ia palanca la posicién de punto
muerto. Ademés de esta pieza existird otra, la pleza
guiadora -2-, que vendré accionada directa o indirecta-
mente por el pié e Dor la mano del conductor. Su po-
sicién serd la dibujada a 1fnea llens en la figura y -
en esta posicién permitird absoluta liberted de movi-

- mientos a la pieza -l=-, En Gambio, cuando esta pieza
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© guiadore sea movida por el conductor avanzando haeia
' la izquierda, limitard cada vez mds los movimientos

de la pilegza -1~ hasta lograr, cuando se alcanga la po-
sicién extrema dibujeda de trazos en la figura, que 1lg
referida epi.eza. ~1- quede en la posici&n fija y ¥nica
gue corresponde al punto muerto. Una veg ‘cese la ac-
cién del pié o de la mano, un resorte (no indicado en
las figuras del plan‘o mimex:o 1) obligard a o pieza -2.;
a- moverse en sentido contrario sl anterior, volviendo
por consiguiente & su posicién habitual, a2l mismo tiem-
po gue la pieza -1~ recobra su libertad de movimientos,

‘Pueden concebirse diversas realigzaciones gue per-

miten que la pieza -2- \éjerza la funcién de guiadora de

lg -1-, En el pleno mimerc 1 vienen indicadas cuatro -

que vamos a describir seguidamente,

En la figura 1. puede verse que la piezé -1~ pre-
senta una parte en forma de £ngulo saliente, que' cm

caso 1fmite puede valer 1802, mientras que la piega =2
Sse halla dotada de dos rodillos dispuestos de manera -

que 'quede libre el espacio intermedio. ILe posicidn de
punto muerto se alcanza en el momento en que los dos =

rodillos se aplican simulténeamente & los lad s del 4n-

-gulo que presenta la pieza ~l1-.

En la figura 2 vemos una realigecidén parecida a

la anterior, pero con la diferencia de ser la pieza -1~

la que va provista de dos rodillos, a la par gue la pie-

" za guiadora -2- es la que presenta la parte en 4ngulo

sgliente.
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" ne provista de un rodillo que al alojarse en el vér-

t0.

de ambas clases de movimientos,

Otre forms de realigacidn distinta de las dos
figuras 1 y 2, es la gue se detalla en la figura'gé‘i
La pieza guiadora -2- presenta en esta variante una

parte en forms de dngulo entrante y la pleza -1- vie-:

173628 |

Ex oy

tice del indicado éngulo obliga a la palanca de la -

caja de cambios a slcangar la posicién de punto muer-

La figura 4 descridbe una variante parecida o
la anterior con les pafticularidades de ser la pieza
guiadors -2- 1la que Va provists de un rodillo y de -
presentar la pieza -1- la parte en forma de éngulo -

entrante,

De cuanto antecede se desprende que tanto 1s

Pieza =1~ como la pieza ~2- describen en su movimien-
to. trayectorias indepéndientes y que‘éstas trayecto-
rias vienen caracterizadas por el hecho de presentar
un punto de interseceidn dnico, que es el que corres-~
ponde a 1a posicidn de punto muerto. Se comprehde que
péra el logro de cuanto se ha descrito\es indiferente
la clase de_hovimiento a que pueda estar sometida cada
una de las.piezas; por consiguiente se pbdré lleger o
realizaciones prdcticas del objeto de esta memoria -
bién astribuyendo a ambés'pigzas caracter{eticas movi-
mientos de traslacién rectilfnea, bién movimientos de

giro .alrededor de un punto fijo, o bién combinaciones
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En las figuras del plano ng 2 se detallan tres
cesos prdcticos de realizacién. La figura 5 supone -
que el guiad se lleva a cabo en la disposicién de
édngulo entrante y rodillo simple; la pieza guisda -1-
tiene movimiento de giro, mientras gue la pie 2za -2«

lo tiene de traslscién. La figurs 6 supone una dispo-

‘sicién andloga pero a base de estar ambss piezas some-

tidas a movimientos de giro. La figura Jige ha realiza-
do a base de la disposicién en £ngulo de 1602 (caso 1{-
mite) y doble rbdillo; le pieza guiada tiene movimiento
dé giro y la guisdors lo tiene de traslacidn.

En 1as figuras 5, 6 y 7 se puede seguir como fun-
cionan los elementos due componeh cada ung de las rea-
lizaciones précticass la pieza -1- solidaria al mando
de la caja de cambios tiene normalmente libertad de mo-
vimiento, pero cuan&o la pieza guiadora -2- acgcionada
con el pié o la mano alcanza su posicién gxtréma‘aqué-
lla queda en la posicidn correspondiente al punto muer-
$0. En ella puede observarse el rodillo o rodillos =3-
que en la posicidén de punfo muerto entran en contacto
con el vértice del sngulo entrante de -2- o bién con los
lados del éngulo saliente (de 180% en la .fig. 7) segin
las disposiciones adoptadas. La pie za guiaddra estd -
obligada a tener movimiento de traslacién (o de giro)

_por presentar unos brazos -4- que desligan sobre unes

gufas -5- (o giran alrededor de un pivote -6-). El mo-
vimiento de la pieza =2- se logra por la traceién de -
un cable =7- que viene aplicado en el gpéndice -8- que

presenta la piezs guiadora. Al cesar la scecidn del ca-
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ble el resorte -9- que en -10- actua sobre la piegza

guiadora la conduce mievamente a su posicién habituel.

' En el objeto a que se contrae la presente Paten-
te de Invencién, serd suceptible de introducir todas

aquellas modifica&iones que la experiencia v lé préc-

.tica puedan aconsejar, tanto en lo que se fefiere_a

las diversas :t’cr‘na'.v que pueden edo ptar sus piegas, mo-
vimientos que puedan comunicdrseles para lograr el £in
propuesto, nimero, disposiciones y forma de los érga-~
nos acceebrios, ¥ en general todas aguellas que en -

esencia no cambien, modifiquen o alteren su idea fun-

" damental.
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‘Se declara de novedad propieded y utilidad para
todo el territorio eqpaﬁol, sus colonias, dominiocs y

protectorados, las eiguientess

REIVINDICACIONES

1l2.~ Nuevo sistema para situar en posici6n_de
punto muerto las cajas de velocidades de las motoci-
cletas y vehfculos andlogos, caracterizado por estar

constitufdo por una pieza provista de un rodillo y -

capaz de ser accionada por el conductor con movimien-

$% de traslacién rectilinea, y por otra pieza solide~-
rie del mecanismo de cambio de velocidades gque presen-

ta una parte en forma de dngulo entrante y dispuests
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para desplagarse iguslmente con movimiento de trasla-

¢ién rectilfnea, presentando las trayectorias de ambos

movimientos un punto de intersecciﬁn; Ademds, es carac-
terfstioé del movimiento de la primera pieza estar li-

mitado por dos posiciones extremass: una habitual y ale-
jada del referido punto de int erseccidn y otra acciden-
tal coincidiendo con el mismo, cumpliendo en la/primqra
posicién la funcidn espec{fica de permitir ebm luta 1i-
bertad de movimientos a la piega golidaria del mecanis-
mo de cambio de velocidades, mientras gque en ls segunda
obliga a ésta a desplazarse, cualquiera gue sea la velo-
cidad que estuviera engranada, hasta que el rodillo que

posee se aloje en el vértice de la parte de forma angu-

lar, queden do embas piezas inmoviligedas en el punto de

interseccién y correspondiendo esta situacién de la pie-
ga solidaria a la posicién de punto muerto de la caja
de velocidades del vehfculo. ‘

2!;-.ngevo sistema pera situar en posicién de pun-
to ﬁﬁerto las cajas de veloci@gdeé de las motocicletas
¥ vehfculos andlogos, segin la. reivindicacién anterior
en el que los movimientos de ambas piezas ceracter{sti-
¢cas son de giro.alrededor de un punto fijo en lugar de

serlo de traslacidn rectilfnea.

38.~ Nuevo sistema para situar en posicién de pun-
to muerto las ;;jas de velocidades de las mot ocicletas
y_vehiculos anflogos segin la reivindicacién 12 en el.
gue los movimientos de ambas piézas caracter{sticas son
uno de traslacién rectilfnea y otro de giro slrededor de
un punto fijo, en lugar de ser ambos de traslacién rec-

) 7 ilinea-o
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42.~ Nuevo sistems para situar en pos icidn de
punto muerto lss cajas de velocidades de las motoci-

cletas y vehfculos andlogos’ segin las reivindicacio-

nes anteriores con la variante de que 1la pieza aceio-

nads por el conductor es la que presents uns parte en
forma de Angulo entrante mientras que la pieza solida-
ria del mecanismo de cambio de velocidades es 1la que

esta provista de un rodillo.

58.~- Nuevo sistemaApara situar en posicidn de

punto mierto las cajas de velocidandes de las motoci~-
cletas y vehfculos andlogos segin las reivindicacio-

nes 18, 28 y 3¢ con la vafiénte Qe que ls pieza accio-
nada por el conductor posee, en lﬁgur del rodillo indi~
cado, dos rodillos dispuesto de modoc que quede. libre

el espacio iﬁtermedio, mientras que ls piezs s0lidaris

del mecanismo de cambio de velocidades presents una -

‘parte en forma de dngulo saliente, que como caso 1fmi-

te podrd ser de 1802, obteniéndose la inmovilizmcidn
de ambms piezas en el punto de interseccidn, y la con-
siguiente puesta en punto muerto del mecaniamo de la
caja de velocidades, al splicarse simultdneamente los
dos rodillos sobre los lados del dngulo saliente in-

dicedo.

62.- Nuevo sistema para situar en posicién de -
punto muerto 1las cajas de velocidades de 1as motoeicle—
tas y vehfculos andlogos éegﬁh ia reivindicacidn ante-
rior con la variante de que la pieza mccionads por el

conductor es la que presenta uns parte en forma de #n-
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gulo saliente, que como caso 1fmite podrd ser de 180¢g,
mientras que la pieza Solidaria del mecanismo de cam—

bio de velocidades es la gue va proviste de dos rodi-

llos dispuestos de modo que quede libre el espacio in-

. termedio.

78.- Nuevo sistema para situar en posicién de

punto muerto lag cajas de velocidades de las motoci-

‘cletas y vehfculos anélogds,segﬁn las reivindicscio-

nes anteriores en el que un resorte, muello o dispo-
sitivo andlogo, actua sobre la pieza accionada por

el conductor ohligindcle a mentenerse en la posicién
extrema habitusl cuando aquél dejs de actiar sobre -

la misma.

82,.~- Nuevo sistema para situar en posicién de
punto muerto las cajas de felocida¢es de las motoqi-

cletas y vehfoulos andlogos.

Todo ello conforme se deseribé y reiyvindica en
la piesente memoria que consta de mmeve hojas folia-

das y mecanografiedas y dos planos que la ilustran.

Madrid, 18 de Mayo de 1946,
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Dos fhojos, 7.

. D.Mortin Songlas Cormps.
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