
OL,32808-Oasa 40^.4$C#-

1734 ? j

^ 7 3 ^  t
MEMORIA DESCRIPTIVA 

para so lic ita r

P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N

en

E S P A Ñ A  

par VEINTE años

a nombre de ÍOCK JOINT PIPE OQMPANY, entidad norteamericana, 

establecida en IpO, Rutledge Avenyte, Best Oranga, Nueva Jer­

sey, ESTADOS UNIDOS DE AMERICA, por:

Este invento se re fiere  a procedimientos y máqui­

nas para envolver una cuerda alrededor de objetos, y más 

especialmente a envolver alambre sobra tubos alrededor de 

otros objetos destinados a re s is t ir  presida de fluidos desde 

'e l  interior#
Entre los objetos del invento figura conseguir

"UN APARATO PARA ENVOLVER UNA CUERDA ALREDEDOR 

"DE UN TUBO".
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una aconcmia en la  construcción de tubos u otros recipientes 

destinados a re s is t ir  presión de fluidos o a transportar o 

almacenar líquidos disponiendo un método de aplicar una envol­

tura atirantada para detarxi-uiar tensiones de con^presióh en e l 

cuerpo envuelto^ permitiendo asi un ahorro en la  cantidad de 

acero n otro re fo rzó  que an otro caso se requerirla para obte­

ner una construcción de igual fuerza y hermeticidad#

Otro objeto del invento es ofrecer ^  procedimiento 

y una'máquina que pueda mantener un alambre u otro elemento 

en volvedor a-tensión constante y a p lia a ia  positivamente mien­

tras e l alambre se envuelve alrededor de un objeto ta l como 

un tubo de hormigón*

Otro objeto del invento es eíméoms un procedimiento 

y una máquina para envolver alambre alrededor de un tubo n otro , 

objeto que evita superponer a l iBpulso rotatorio requerido para § 

hacer g irar e l  objeto en vacio, un impulso rotatorio para contra­

rrestar un miento causado por tensión on e l alambre que se envuel­

ve alrededor del objete# da manera qga la  fuerza requerida pera 

hacer g irar e l objeto durante la  operación de montura no nece­

s ita  ser eonsidérabísmente mayor que la  fuerza que seria. ne#e^ 

carie pare hacer girar e l objeto mi vacio y cuando no ce está 

envolviendo con alambre* ásto as de importancia ma opera­

ción de envoltura can alambre, particularmente cuando e l alam­

bre que se envuelvo esté sometido a un alto grado de esfuerzo 

¡ténsil*

Otro objeto del invento es cfracer un procedimiento 

y apárate para construir un tubo de hormigón reforzada con alam­

bre que tiene una env^tura de alambra a tensión que se aproxi-



F̂. ma mucho a la  tensidn medida que se e jerc ió  sobre a l alambre

! ^  'F'i'al apirearle*

Otro y ó tros objetos del presen, te invento, se ezpo- 

' nen a ctmtin nación en la  descripción del mismo y en las  re ív in - 

5 i  dieseiones, y se representan en los dibujos, ene muestran per- 

vía de ejemplo, una realización preferida y su principio, y 

que ahora lo  oonoldcramoe ser la  nej'^r manera de aplicar Aiaho 

principio que hornos ideado, y sedea t^ibidn smplegcráe otras 

y raalízaoionus A^l invento quo mpl^si -.̂ 1 mi amo,'principio u

* 10 otro equivalent. 'y hac-s-^-. los oanbias ...structuralos

qué- se "deseen, por los profosi males dentro del espiritad* las . 
} ' .rsivindícaci^es anexas y sin apartaroo del presente invento*
! y . '
! .,„.l. Sb, loe dibujos:

t
}
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La figu ra .! ana planta de una máquina, par a en vol­

ver al sabré alrededor de un tubo.
La figura 2, o a una vista en alzado por un extremo 

dé la  máquina representada en la  figura 1.

La figura 3 una vista on alzado por delante de 

la  máquina representada t;.n la  figura 1.

Las figuras 4, 5, 6 y 7 son croquis diagram'áticos que 

ilustran diferentes apareo lanas 'del prooedimiento de aplicar 

una envoltura segáa a l presente, .invento.* -.

La figura 8 as una vista por un extremo de una forma 

modificada de máquinas*
La figura 3 es una vista on alzado de frante de la  ' 

máquina de la  figura 8.

La figura 10 es una planta parcial de otra modifíra­

dián*
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La figura 11 es una vista da 32ctremo de l e  modifica- 

c iM  de la  figura 10  ̂ y

La figura 1-2 as un detalle dei mecanismo apliéador. 

de tensión de la  máquina reprsaantada en las figuras 10 y 11.

. ' 7.- , r- Se--rec oncee en g#n^ra3. que s i la  estructura. de pared

'd#^uÉ''''tu.bo U;Otro.racípí^T.te su p-cne bajo tensión compresiva 

puede aumentar considMrableni.-77tu la  facilidad  de fa lla r  o e s t a ­

l l a r  e l  recipiente^ NI es f uar zo o ^mpra3ívo jn l a  estructura 

de pared es oamnnm^te cumunioado por un sü ambrg previamente 

10 tenso que se envuelve alrededor del tubo* u otro jpbjeto,

J^Or lo  que sigue se verá. como, pu^de aplicare#', el-mó- 

* todo del presente invento a la  envoltura de prácticamente cual- 

 ̂ qi^isr^tipe" de. eíeman to .de tensión alrededor de un. cuerpo, y 

por', esto se ues aq'ui e l t irmino ''cuerda" en ̂ sentido ganar al 

1$ para abarcar cualquier clase da alambra, cadena , ligadura  

cable o cuerda* Ni cuerpo a envolver o reforzar puede ser 

cilindrico^ o tener un adelgazamiento recto o un adelgazamien­

to  variable; ta l c3io, por ejemplo, un-tonel ventrudo;, a bien ;

. pSede'tener una sección virtu^mante circular, - .

20 Las máquinas r ^ r e  sentada# en los dibujos aplican

' asa -.envoltura helicoidal que puedo colocarse a tangida baja, 

moderada o alta# Las máquinas pueden enrollar alambre de aoe- 

yo a gran esfuerzo tonsii sobre un objeto y por taa.to tienen 

especial utilidad n̂ la  manufactura de pipas de hormigón a a l-  

2$ ta presión y c ien e s  om alambro enrollado*.

' Ad presente invento permite aplicar un es­

fuerzo bm ail muy alto a!, a l^b r^  Pe- le  ^.voltura, y también 

permite man tener e l alto esfuerzo t-?nsil durante toda la  opere-

-7- 4 -
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"OiÓn de en^ ltu re* Jomo rebultado d d  alto ..sfu^rzo tenail

iiC '#m íce€ o ^ '^  ef^ctden .:con.^ia*.- -n r l  diseno'y. '

-.oánst? aacióh ¡d# tubos .hormigón armado#. . ^-ato Resulta, un

tubo eoonomioT con na alta factor lo seguridad bajo las  pre- 

$ sienas do trabajo.

.Bó en fonoi?namia.hto ¿g..n.erel# la  máquina está .dssti-' 

nada, e'hacer "girar no. tubo, inioialmente en un sentido, miem- 

tras se aplica heliocidelmente una envoltura da alambre desde 

ua e r t r ^ o  del tubo al otra, y luego gn la  dirección opuesta, 

^  al paso que ai mismo alambro que se aplicó previamente a l tu­

bo es desenvuelto de e lla  y reaplicade en una envoltura h e li-

'' coidal que se extiende hacia atrás hasta e l extremo del tubo,11"",* - '''"- .
én que S3apezó la  envoltura in ic ia l. huyante la  segunda rota­

ción del tubo e l 'la z o  conectador da alambre entre,la  envoltu- 

1$ ra. inío taimen te aplicada y la  secundaria, es cogido por una

yoles u otra guía por medio de la  cual se ejerce sobre e l  mam- 

bre un tirún predeterminado y constante. la  tensión asi co­

municada es una tensión positiva, por cuanto no se utilizan

elementos de rozamiento para preduoñrlai Bn vista del hecho 

gO d# qué los tiro s  del lazo de alambre pasan a los dos lados del 

tubo donde continúan como envolturas helicoidales-S'aparadas, 

se cea^ensan los afectos, d# eaguarzo teú sü  en e l alambre#

Por tante, no se necesita que a i  momento de rotación ordinaria­

mente necesario para hacer girar @1 tubo, en vacio se ahada pa- 

2$ ra  compensar una fuerza resistente debida a i  a tensión en e l 

alambre qué ,se aplica.
La máquina representada an las figuras 1, 2 y 3 

tiene una base 10 compuesta d# oh número de miembros estruotu-

-  $ -



ra les o ensotados; hierres de o anal y bridas en I ,  sobfe los , 

/cn^Les va sosteñída toda la  m&qdina .

En la  manufactura de tubos de hormigón que tienen 

un refuerzo de acero a tensión previa y hormigón, las prop er -  

$ oi ornes más adecuadas de aoero y hormigón y la  cantidad ne ten­

sión más a fleas en al acero y l a  cantidad reaaltante de oomprf- 

* ' sión #ja..e l hormigón se- determinan por cómputo# Luego la  con­

cha da hormigón se funde por cualquier procedimiento para obte­

ner las dimensiones y fuerzas deseadas*. Pueda o no reforzar­

lo . se , .pero es práctica corriente hacer la  cóncha sin refuerzo#

Ordin ar i amen te e l hormigón se envejece, y f i j a  antes'de aplicar_ 

una envoltura a tensión.i"'' ' * . .  '
;{ Para envolvór con asta máquina se aplican al..'tubo

' t uno,a cada extremo, dis a i l l o s  movibles da acero 11, 12. Es-

1$ tos anillos se sujetan entre s i  mediante pernos 13 que pasan

al través del tubo# Los anillos están diseñados de manera 

quedatermunaa la  centraouón del tubo o n  respecto a e llo s  

;in':#lsmoa. -

Luego el tubo se monta sobre d os rodillos 14, 15# de 

20 ta l manera que los an illos descansen 3 =bre los rod illo s  y se

apoyan también e n t ra  otros dos ro d illo s  16 y 17+ Este Segun­

do par de ro d illo s  está colocado de manera que contrarresta 

la  tendencia del tubo u objete que se envuelva a moverse ha- 

: Cia adelante, én re apuesta a.La tensión del alambre que se sp li-  

/ 25 " ca#

,1  El tubu se hace girar mediante un' árbol,Id,qus tiene

' en un extremo un cigüeñal 1$- sujeto con pernos al anillomovi^ 

ble 11. E l árbol 18 tiene un disp ^ it iv o  de freno ^  para.
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1
fines de seguridad, ' .Ei'-mando'dsl árbol 18 o aprende un mo­

tor 21 destinado a g irar en direcciones opm-staa. . mato?

. transmito so. iiAp'ulso mediante ana carrea 22 y una polea 23 que 

.oorr#t loca# en e l  árbol 24. &e dispone un embrag'ue 2$ .para 

$ eneajer la  pol^a 23 con a i árbol 24. 31 ácbol 34 está qona.dr

tado: don: e l árbol 18 íaodíante una conexión de rueday cadena 26, 

oad lo  que ee obtiene e l  mando directo del tubo. 3n lugar dé 

un motor reversible pueda usarse un engranaje adecuado para 

efectuar la  rotación a la  inversa del tubo.

10 B1 carro un q u  ̂ va montado e l mecanlemoaplicador

de alambre se representa un las figuras 1. 2 y 3. Este ca­

rro  27 v*a mentado en un par de carriles 28, 29 que ŝ m. parale­

los al eje del tubo. .di carro incluye un estructura de bastid  

dof 30 d la  que va sujeta una viga de contrapeso 31* La par-^

L3 te postariof de la  estructura ¿e bastidor ^3 tiene un par de 

consolas 32.̂  * 33 ^  la  cual van mentados en e jes vartio^Les un 

par da rod illo s 3^a y 33a* ^stos rodillos descansan sobre 

una viga en 1 34 que se extiende én toda la longitud del tra-* 

yecto d e l,carro a lo  largo de sus carriles . La viga en I sir-* * 

2 O ve como un miembro receptor de choques para rec ib ir e l choque 

fin a l de la  viga contrapeso durante una operación de coloca­

ción de alambre, y también sostiene rod illo s 16 y 1%.

Los rod illo s  de sóstón para e l carra 27 van mentados 

para encajar entre las  bridas de lo s  o a rr ile s  28 y 29 y asi 

25 . se impida la  basc'üación del oarro.

La fuerza para hacer avanzar e l oarro 27 a lo  largo  

de sus carrilds pueda ser suministrada por un segundo motor^ 

pero con. preferano^a lo  ^s por a l motor 21. La fuerza se transa
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mita desde eim otor 21 por la  3?rrea 22, -la':polea 23, e l em­

brague 25, e l árbol 24, al mando da rueda y cadena 36, a tra­

vés da la  transmisión da velocidad variable 37, e l mando de 

ruada y cadena 38, a l árbol 3^, el rod illo  sia fduiy su engra­

naje 40, a l árbol 41, la  rueda 42 y la  cadena 43. La cadena 

43 se extiende atrás y adelanta en toda la  longitud de los ca­

r r i le s  del carro .amo ¡se vo en las figuras i  y 3. iga uhoxtru 

modu los car**ilas la  oadana os cogida per la  ruada 42 en e l 

otro extrmo de lo s  ca rrile s  es cogida por la  rueda 44+ Bh- 

tre las ruedas e x traes  la  cadena esté un contacto don otras

tres ruedas 45, 46 y 4? que van montadas en#  carrol "SI carro 

se bloquea a la  cadena.bloqueando la  rueda 46: contra la  rota- 

d i^ ., Por tanto, cuando la  máquina está funcionando,' e l carro 

atravesará de derecha a izquierda y . de izquierda a derecha a le  

largo de sus vías, dependiendo de la  dirección de rotación del 

motor 211 3omo e l  m ?tor también hace g irar e l tubo, la  rota­

ción de e sta y e l recorrido, del carro serán sincrónicos, y por 

tanto la  velocidad da rotación del t ubo y la  velocidad de reco­

rrido del carro determinarán a l paso del alambre que se envuel­

ve-. alrededor del tubo. dn paso deseado puado obtenerse ha­

ciendo un aguaree adecuado de la  transmieídn de velocidad va- 

rieb le  ,37*
....dütés de ecylicsr e l meoaniamo p-cr.'-al. Ccaá- 'SO" áplica'

i . . .. . -
tena ida 01- a le b ré  -¡1 método % envolver e l  a l e ­

bré sobre él,: tubo*
Para ^evitar .ie^é^dicio de a le b ré , para, las-pocas 

vueltas primeras i¿ la  envoltura in ic ia l empleamos un tiro  de 

cable 48 (figura  4) que ít^go se quita del tubo una vez campie-



¿a la  operación de envoltura. Este cable se llama cable 

feleCy porque no llega a ser parte componente del tobo ter­
minada# 13a exttemo de cable falco se sujeta al extremo de­
recho del tubo 49 (segón ^  ve en la  figura 3) ccmo ^  $0,

5 figura 4# ^1 otro extremo del cable fa lso  se sujeta al ex­

tremo del alambre $1 en $2# La provisión de alambre $1 es­

tá contenida en un carrete 53 y un freno de fricción ligero  

54 se emplea con preferencia para aplicar algo de restric ­

ción y ligara, tensión al alambre cuando se aplica la  envol- 

1# ture In ic ia l* ômo sustituye del freno puede emplearse un 

medio de tensión similar pata conseguir cualquier magnitud 

de tensión deseada en la  tensión in ic ia l.

Con e l carro en e l extremo derebho de la  máquina y 

o(m una regulación adecuada del mecanismo funcional, se po- 

1$ ne en marcha e l motor y cuando e l tubo gira como las agujas 

del re lo j (figu ra  4) e l carro via ja  da derecha a izquierda 

(figura 3) produciendo así la  colocación del ala^b^e sobre 

e l  tubo en una hdj.ijt.- qu. . xtiende a lo  lafgo del tubo 

desde su ^áítreno. 11 llegar al extremo izquierdo

20 tdbo se p a ra la  operaoión de la  máquina y e l alambre se

corta entre e l freno 54 y e l tubo (.figura 5) .

El extremo del alambre 51 que va desde debajo del 

tdbC se hace pasar luego, alrededor de la  polea 55 y se suje- 

ta a una oreja 56 dispuesta en e l tubo* Esta sujeción puede 

25 hacerse enhebrando e l extremo del alambre y. aplican dolé tuer­

cas y luego sujtando la  oreja oon las tuercas* Esta procedí- : 

mianto ofrece un lazo 57 entre e l  alambre 51 que se envuelve 

sobre e l  tubo y su extremo en 56# ' hggpt^s, y en la  forma que ^

^



luego se describiré, se aplica tensión al alambre $1 mediante 

la  polea 5$ que coge e l lazo. 3ato se rea liza  poniendo ana 

tensión predeterminada en el oable $8#

3e verá en este ponto que loa pares producidos por 

$ los dos tiros da alambre qda se extienden entre la  polea 5$ 

y e l tubo se equilibran entre s i, figura 5*.

JPára la  eocacmía del diseno se ha considerado deseable 

enrollar alambre con mía tensión muy próxima al alimite de elas­

ticidad del acero y que tiene una relación un tanto definida 

10 oóh e l lim ite de alasticidad. Debido al equilibrio de pares 

e l método del presente invento as admirablemente adecuado para 

atirantar fuertemente el alambre, auaq&e sus ventajas también 

'son inherentes a las envolturas de tena i n  moderada.

Son la  deseada tensión aplicada, la  rotación del mo- 

1$ tor 21 ae in ic ia  en dirección inversa y e l tubo 49 se hace g ira r  

e n tra  las  agujas del re lo j figura 6. Este impulso hace tam­

bién que e l carro vaya de izquierda a derecha figura 3* Como 

resultado de la  rotación de la  pipa y i !  la  marcha del carro, la  

envoltura in ic ia l de alambre se quita del tubo y después de pa- 

gO sar por la  polea 35 ee aplica de nuevo al tubo como una nueva 

envoltura helicoidal, úna posición intermedia del carro se 

representa en la figura 1, en la  cual la  envoltura del extremo 

izquierdo del tubo es la  nuevamente aplicada y más altamente 

atirantada y la  envoltura del extremo dereoho del tubo es 10 

2$ que queda de la  envoltura in ic ia l. El lazo de alambre 57 está

entre las  dea envolturas.

un croquis de otro periodo intermedio ae representa. 

en la  figura ó, y se verá comparando esta figura con la  5# que

-  10 -



1
la  polea $$ se ha apartado del tdbo. Este se debe priaeipsi­

men te a l alargamiento del alambre que resu lta  de la  tensión 

i adicional aplicada durante la  segunda envoltura. Otra posi- 

OíÓd de movimiento apartado del tubo se representa en la  figura  

3 7, que está destinada a rapra sentar la  relaoión de la  polea 33

y e l tubo cuando e l oarro ha llegado al lim ite de su viaje a 

la  derecha. ^n esta posición se para e l funcionamiento de la

10 míenzO del funcionamiento de la  máquina. S i cable fa lso  40 

primitivamente sujete, va desde su punto de sujeción al tubo 

en 30* contra las agujas del re lo j al lado de abajo de la  pipa, 

y alrededor de la  polea 35 hasta su punto de sujeción 32 al alam­

bro 31* ^n la  31 tima vuelta nuevamente enrollada del alambre 

13 en e l punto 61, sólo a unas pocas pulgadas de donde la  restante 

longitud de alambre no envuOtta toca el tubo, ^1 alambra se 

' engrapa, al tubo.

e l punto $1 a?, punt 1 32 y le  tensión en e l cable falso desde e l 

ge punto 52 sobre la p lé a  35 y bajo e l tubo al punto 3̂  se a flo ja  

libertando la  tensión en é l  cable 5$. §1 cable fa lso  48 se

quita luego desconectando^ del tubo en 30. y desconectándole 

del alambre en 324 El extremo lib re  del alambre 31 se corta a 

. la  longitud deseada y se enhebra, ^e aplican tuercas, a l alam- 

23 bre y áste se sujeta a la  oreja 63 sobre e l tubo. Apretando

las  tuercae contra la  rreja e l extremo previamente lib re  del alam­

bre se tensa y entonces puede solteree la  grapa 61. Al quitar 

la  grapa 61 queda completada la  envoltura del alambre. .

máquina#

-Sil carro ha vuelto ahora a su posición in ic ia l al ce

La tonsila, r.m la. porción no envuelta le í  a^,snbre desde

11 -
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1 7
León ic a ventaja derivada del uso ^el cable fals* 

4g es ahorrar ana longitud de als&bre que de otro modo se

5

Be evidente que el oso de este cable ¡posde evi­

tarse, y  euandá no se emplea cable e l  extremo del alambra, al

principio da la  envoltura in ic ia l se sujetará al tubo en e l 

ponto 50  ̂ figura 4.

Ai describir e l procedimiento de envolved alambre 

alrededor de un tubo nos hemos referido a -una envoltura in i­

c ia l dé tensión relativamente ligera  o moderada, y a una segcn- 

10 de envoltura de tensión relativamente a lta . Puede obtenerse 

una importante ventaja del procedimiento tensado algo más e l  

alambre en la  envoltura in ic ia l. Cuando esto se hace, l a  ten** 

sión en al alambre que forma la  segunda envoltura se aproxima­

rá más a la  tensión ejercida sobre e l alambre cuando se aplica 

15 lá  envoltura segunda.

Al colocar una envoltura heliooidal a tensión alre­

dedor de un tubo hormigón, el tubo se comprime, y su circunfe- 

renoia diminuye aplicar oada vuelta de envoltura, XI pro­

greso de la  envoltura extiende e l  estado de compresión a lo  lar*- 

20 ge del tubo con e l resultado de que esta cade bajo las vueltas 

previamente aplicadas y por consiguiente a liv ia  o determina 

cierta pérdida de tensión en dichas vueltas. Cunvirtiendo una 

envoltura in ic ia l con tensión previa en una segunda envoltura 

bey menos pérdida de tensión en esta última por razón de la  

25 disminución de la  oircunferencia del tubo envuelta, pin*que la  

mayor parte de lo  qp.e ha cedido e l tubo envuelta se debia b la  

eá^olture in ic ia l, y durante lamegunda envoltura sólo se c a ­

l iz a  una disminución d e l i r e  unieren cia relativamente menor#

—- 12 —



 ̂ 1
Por consiguiente, las  operaoi3o.es de envoltura y nueva envol­

tura prodccen una envoltura fin a l que tiene una tensión que 

ee apsoxima más g la  tensión aplicada por la  máquina de lo  

que podía conseguirse con una máquina por la  cual toda la  ope- 

3 paci^m de envoltura es completada con ana sola aplicación de 

la  mismas

Resulta también que, cuando se usa e l procedimiento 

¿al presente invento para aplicar un alambre permanente con 

tensión previa alrededor de un cuerpo que cede considerable- 

1Ó mente bajo la  compre si&i, o cuando puede ser deseable ap li­

car gradualmente una compresión alta, pueden emplearse dos e- 

paraeioagg de envoltura. ^n tales casos, en vez da terminar 

la  operación da envoltura al final de la  segunda vuelta y cor­

tar y sujetar e l alambra de la  manera descrita se aplica una 

1$ mayor tensión al alambre por e l manguito 33, y la  máquina

s^ hace funcionar para desenvolver la  segunda envoltura y enro­

l la r  j un tejante e l alambre de la  s egunda envoltura en una teros 

ra envoltura* Al fina l da la  tercera envoltura el alambre puede 

atirantarse más para comunicar una tensión aún más alta y luego 

gO desenrollarse y simultáneamente volverse a enrollar como una

cuarta envoltura# La tercera y cuarta operación de enaltara
*<< -

(y  cuaie squiara otras operaciones de envoltura de número impat 

y par) o orre spn  darán y serán similares a l a s  qperácíonespre- 

viaaaate descritas de envoltura in ic ia l y segunda, respectlva- 

23 mente ̂  salvo la  mayor tensión a que se somete e l alambre duran­

te las operaciones subsiguientes* Una serie de nuevas envoltu­

ras disminuirá la  párdida de tensión y eliminará práctiomante

<— 13



toda diferencia en la  tensiónentra las vueltas in ic ía le  a y 

fina les en la  envoltura fina l o permanente.

El mecanismo para aplicar tensión al alambre duran­

te, la  operación de nuevo enrollamiento está destinado a apli­

car un tirAn constante, ai cable 58, al propio tiempo que se 

recoge la  longitud extendida del cabla atirantado# -^ste meca­

nismo incluye una v iga ..u pámotada en forma Aa una viga de

balanza 65, figura 5, que está pivotaáa en un extreme en 66$

Esta viga tiene un bastidor sobre el cual va mentado un me- 

10 tor 67# El motor está destinado a mover una cabria 68 mediante 

ana omexi&i de rueda y oadana 69* El motor y 1.a cabria es­

tán..mentados sobre las vigas 13 manera:que hacen que la  viga 

#aiga a no ser- que.lo impida a hacerlo e l cabla 58 que caté  

enrollado en la  cabria# La viga pus de tener además pesos 

15 adicionales 70 an su extremo libre# El ajuste da estes pe­

sca ofrece un medie para variar la  cantidad de tensión que so . 

Mantiene a n a l  cable 58*
1 E l cabla 58 vas ujeto en un extreme a la  polea 55*
: ' -  - * ' - ' * ' ' ' ' 

Cácnc se representa en las figuras 1 , 2 y 3 la polea tierna

20 un carrito 71* el cual tiene rod illo s que encajen en elementos

, da vía en a l  lado superior de una viga de contrapeso 31*

Este carrito forma un bastidor para sostener la  polea 55*

aspeoiala^nte cuando 7.a máquina está -.n reposo.

Jl 3-íblu $8 cirro las la . -̂ 1 c o r it o  y la  polea 55 
. . . .  .  ̂ - - ¡ 

25 sobre la  polea 72, en e l extremo no sostenido de la  viga* j

Las poleas 73 y 74 y hasta la  cabria 68 sobra la  cual se ¡en**

ro lla * El funcionamiento del motor hace que la  oabría recoja

e l cable y arrastre e l carrito y la  polea 55 Rscia e l extremo

no eostanido de la  viga* La conexión del trinquete 75 impí-
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de la  ro ta o i^  hacia atrás de la  cabria*

Se mantiene tensidn constante en e l  cable 58 por el 

funoionam^anto del motor 67*" - que se. controla de manera qCB.:'-T̂ r 

mi te de.cerca e l  movimiento <jb pándelo de la  viga de balanza 65#; 

Ni control se obtiene por el interruptor 68 que es accionado 

por e l brazo 79 que pende de la  viga de balanza# El interruptor 

está dispuesto de'manera que cuando la  viga de balanza se le ­

vanta % g ira  sobre e l pivote- 66, e l interruptor determinaré 

la  interrupción del funcionamiento del motor 67* Cuando la  i

viga de balanza cae, funciona a l interruptor para cerrar los  

contactos de motor y poner este en funaLoaamiente* Esto ha­

ce que la  cabria recoja e l cable hasta que la  viga del cable 

está nuevamente levantada lo  baatahte para hacer que e l inte­

rruptor cierre e l  motor# El interruptor mantiene la  viga de 

balanza 65 "flotando* y por consiguiente, ocaso los pesos f i jo s  

y las fuerzas aplicadas da ias vigas de balanza son consten tas 

se aplica un esfuerzo tensil predeterminado constante al cable 

$8 continuamente y también al alambre 51 cogido por la  polea 

55i Oon este mecanismo la  carga en e l cable es positiva* tanto 

e i la  máquina marcha deprlsa como despacio, hacia delante o 

hacia atrás o s i está parada. ¡

En las figuras 8 y 9 hemos representado una forma mo­

dificada de aparato que emplea e l mismo procedimioi to para sp li-  ̂

Car una envoltura de alambíe, pero u tiliza  j un mecanismo d ifer#  

te para aplicar tensión al alambre. Esta máquina'emplea e l mis­

mo mecanismo para accionar e l tubo y e l cable#

El carro 80 tiene una viga 81 con una polea 82 en su 

extramoextericr. Sin embargo, en vez de una viga de peso pa- . s:

...i-



5

ra comunicar tensión al cálle  83 se cuenta coa la  faerea de

la  gravedad# Sobre e l carro va montada una torre 84 con una 

yoles 8$ en su parte superior* 31 cable 83 tiene un extre­

mo sujeto a la  polea 86 y es arrastrado por la  polea 82# la  

polea 87 y la  polea 85. ¿1 extremo del cable más a llá  de la

polea 85 va sujeto a un peso 88. peso está selecciona­

do para* comunicar la  deseada tunarán al cable 83 y a l alambre

' ' - que se. envuelve nLrededor del tubo*

En las figuras 10, 11 y 12 se representa otra modl- 

10 - f io  ación* En ásta, e l tubo- y el-'óarP-'; se ha can funcionar

de lq  manera descrita, y tmnbién es e l mismo e l método de ap li" 

cec e l .enrollamiento de-alambre al tubo* En asta modifica­

ción, e l carro 90 va montado para v ia jar paralelamente al tu- 

boscomo antes se ha d io^o* Este carro soporta un extremo de 

15 una'viga %  sujeta en pivote al carro en 92* Esta viga puede 

tener la  forma de viga en I  y está destinada a sostener e l  ca­

r r ito  93 sobre el cual va montada la  polea 94* El carro t ie ­

ne taikbián un par da poleas, éat gulas 93* 96 dispuestas de ma­

nera que. guia los tiros superior e in ferior del brazo de alam- 

20 bre 97 que se extienden entre la  polea 94 y e l tubo*93.

El extremo de la  viga 91 apartado del carro va sos­

tenido en un bastidor o poste 100 con preferencia situado de 

. manera que la  viga $1 esté . siempre en posición angular con rés- 

pecto al trayecto de via je  del carro (figú ra  lo )*  Con esta,

25 di^poaioión, la  oompmenta de fuerza que aotóa sobre e l carro 

durante las-dos operaciones de enrollamiento estaré siempre 

sü' la  misma dirección*' Juaá&o e l carro v ia ja  entre sos ..ca- 

:rriles, . la  vi^a se deslizará sobre e l rod illos 101 y también

-  16 -



HL medio de aplicar tena i  da a i alambre incluye un 

cilindro y ómboloiontrolados por flu ido, figura 12* El c i­

lindro 103 va montado en un gorrón vertical IO4 sostenido por 

3 #1 ^cste 100, Este gcrr&i permite la  oscilación del o i lin -

dro IQ3 en un plano horizontal con movimientos concomitantes 

de la  viga 91 y también transmite s i  empuje del c ilindro  a l 

poste áel soporte* la  v a r illa  de.émbolo*103 esté conectada 

con e l cable 106 ccyc extremo está conectado con la  polea 94*

10 La presión en e l interior del Cilindro y en el émbo­

lo  puede mantenerse por la  presión neumática en e l  conducto 

flex ib le  10?. Una fuente de presión va sujeta al oonducto 

lÓe^ y la  válvula de tres pasos 109 está mentada para conectar 

los conductos 107 y 108 y aplicar presién á!. interior del c i-  

15 lindro. Esta presión puede determinarse y  regularse obser­

vando #1 manómetro 110,

á l fina l de la operación de envolver s í  alambre puede 

libertarse la  presión aplicada al émbolo regulando la  válvula 

da tres pasos para conectar e l interior del cilindró y e l cen- 

duoto IO7 om e l conducto de escape 111. 8e comprenderá lúe 

puedan usarse can este aparato especial mecanismos adecuados 

para mantener autemátieamánte la presión, para obteneruna ten­

sión dada a n a l  cable 106*
81 ge quiere la  disposición de carro, viga y poste;

2$ representada en las  figuras 10, 11 y 12 puede usarse en unión 

con la  viga da peeoáqui descrita o con un peso por e l cual se 

utilice  la  fuerza de gravedad para ofrecer un tirón constante 

del cable 106 y del alambre de envoltura 97* En ambos cases,

-  17 -



la  v lga da peso ó e l pes^fijos s e r i^  s istenidos por un bas­

tidor anclado en tie rra  y que desempeñara la  función del pos-

á un que las máquinas aquí descritas ofrecen la  rota-

a l é ja  del tubo, debe <an tenderse que en la  aplicación ^ n e -  

ra l del método se comprende que los medios para guiar e l 

alambre en un trayecto helicoidal pueden hacerse fijo s  y e l  

tubo puede a lt a r s e  para traslación en un trayecto paralelo  

 ̂a sn e je# ^
la deaoripción anterior de la  madera de ^formar 

la  envoltura Inicial? hemos explicado que e l  alambre a l prin­

cip io de la  operación de, envoltura in ic ia l pgede sujetarse 

al tubo u otro objeto que se envuelve, bien directamente como 

por un cable fa lso  intermedio que luego se quita y puede usar­

se én una nueva ^eraci^h , bien sujetando al extremo in ic ia l  

del alambre al tubo. Se desea, pues, que se interpreta la  pa­

labra "cuerda" que aquí se usa como significando una cuerda de 

ana pieza o una cuerda compuesta, como por ejemplo, alambres 

20 anidos, o un cable falso unido a un alambre# ^sta explicación 

se dé tan, solo en interés de la  comodidad, y no da be interpre­

tarse CXR0 una restricción del significado material y aquí de­

finido de la  palabra cuerda.'
Esta solicitud que corresponde a la  presentada en . l ig  

25 N,U+á. e l  4 de septiembre de 1941 bajo e l nAmero 4Ó9#4$0 s$ 

aóóge a loe beneficios del articulo $1 del vigente Estatuto 

- ide Propiedad Industrial.
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Loa puntos de invención propia y nueva que se presen­

tan para que sean objeto de esta Patente de Invención en 3spa- 

&a por VSINTS ahos, son los siguiente si 

 ̂ ^ ga aparato para envolver una eusrda alrededor

de un tubo, caraotarinado por e l hecho de que oos^rende un eo- 

parte por e l cual e l tobo pu^de girar sobre su. e je , un carro 

que recorre un trayecto virtaalm^nte paralelo al tubo y que 

controla e l movimiento de una polea a lo  largo del tuboduran- 

te una operaci^ de enrollamiento de cuerda, estando dicha po- 

j l<e destinada a coger un lazo de cuerda formado por continuaciones

 ̂ de enrollamiento separaos sobre la  pipa, un cable sujeto a la

¡pelea, medios de guia para e l  cable, por los cuales es arras­

trado e l mismo, moviéndose los medios de guia del oable por e l 

3-5 carro a lo  largo del tubo durante una operación de enrol lamían- - 

to de c^ rda , y estando e l cable asociado con medios pera man­

tener tensión en e l cable para tensar la  cuerda durante una' 

Operación de enrollamiento, do la  misma.

.2* -  dn aparato según sere iv in d ica  en e l punto is , - 

ego- . .é#M terizedd por e l  hecho de que el- carr'o que recorre e l tra -

i¡ - yecto virtualmente paralelo al4je del tubo lleva  mentada una
polea destinadas á coger un lazo de la  cuerda con tiros que se

extienden entre la  polea y JLados opuestos del tubo y que consti­

tuyan continuaciones de enrollamientos separados de la  cuerda
¡i 1 . ' >

2$ alre^ador del tubo, siendo la  polea guiada para e l .recorrido

en a l  carro en linea transversal al eje del tubo, y tandeado

3 -  19 -



conectado un cable que esté as ociado can medios para mante­

ner virtualmente una tensión constante ¿n e l cable y lapo-* 

lea  durante e l funcionamiento del aparato*

32 -  ja r a to  según se reivindica en los puntos 

1* ó 2%* caracterizado por e l hecho de que la  polea esté * 

montada en un carrito o similares destinado a v ia ja r a lo  la r ­

gó de una viga que tiene un extremo sujeto al carro y e l otro 

extremo apartado del tubo, teniáhdo el extremo da la  viga 

apartado del carro, medios de guia para e l cable que se extien­

den entre la  polea y su mediu de tensión aplicado.

4S -  Un aparato según se r eivindica en cualquiera de 

los puntos anterioras, caracterizado por e l hecho de que In­

cluye un miembro con peso en el carro para recoger e l cable 

y aplicarle tensión.

-  Un aparato según se reivindica en e l punto 4*, 

caracterizado por e l hecho deque e l miembro oon peso compren­

de una viga con peso pivotada con una cabria de recogida ac­

cionada automáticamente montada en o lla .

6* -  Qn aparato según se reivindica an e l puntó $*, 

caracterizado por e l hecho de que el motor de la  cabria está 

también montado en la  viga de peso.

ye .* ih aparato según se reivindica en cualquiera 

de los puntos anteriores, caracterizado por e l hecho de que 

e l medio aplioador de tensión incluye en émbolo y cilindro que 

funciona a preeiúh*

8  ̂ -  bn aparato para envolver una cuerda en torno del 

Mbocoa- d iáposioiiíss para formar una cuerda uniendo una. lon­

gitud medida de cable a un largo da al e b ré , 'sujetar e l extra-



pto lib re  de lcab le  del tobo envolver la  o^ rda  que incluye 

los largos unidos da cable y alambre en torno da la  pipe# su­

jetar e l  extremo deí alambre a l tubo, envolver la  pipa a le  

inversa en la  envoltura in ic ia l con la  cuerda de esta envoltu­

ra , sujetar e l alambra de la  cuerda de la  dltima envoltura a 

el tubo engrapando e l alambre en a l tubo# y desconectar la  Ion- 

gitud da cable dél alambre y e l tubo y quitarla.

$* -  On aparato para envolver una cuerda alrededor 

de un tubo.

Tal y o ^ o  se ha descrito en la  Hamcria que antecede 

representado en los dibujos que se acompañan y con loe finas  

especificado. _

Esta Memoria consta de veintiuna hojas escritas por 

une so lé  cara.
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