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EL conmutador de la  presente invención sigue las mismas 
directrices en su estructura electrónica ya comunes en los dis­
tintos modelos existentes en el mercado, la  esencia de la  inven­

ción radica en el sistema mecánico de accionamiento sobre una se­
r ie  de circuitos, modificables a voluntad.

Nuestro sistema electrónico está basado en-la caída 

de tensión, correspondiente a uno de entre varios elementos pro­
vistos de resistencia variable, que se da a la  línea. .al conectar 
ta l elemento, mientras un conmutador de tres posiciones establece 

uno de entre tres circuitos.
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Tanto la  posición del conmutador como la"caída de 

tensión, en el presente invento, son variables a voluntad en 

cada elemento, simplemente accionando, el pulsador correspondien­
te a é l, de la  manera que corresponda.

Generalmente, estas variaciones o sintonizaciones 

previas, se efectúan todas, en los¿ modelos existentes en el 
mercado, a l menos en casi todos, d^de el mismo botón pulsador, 

inclusive algunos disponen de más^de un botón por elemento pa­
ra efectuar estos cambios. .Bs en estos accionamientos mecáni­
cos donde radica la  innovación de la  presente invención. Tanto 

la  posición del conmutador como la  regulación del p'.otenciomé- 
tro se efectúan desde un mando la te ra l, de modo que el pulsador 

del elemento solo nos cierra el circuito posicionándose auto­
máticamente en la  conmutación pr es el ecc i  onada. i

Este sistema se difárencia de los demás en que el bo­
tón pulsador no requiere complicaciones de sintonía y cambio 

de conmutación, lo  que le  obligaría a ser redondo, y en este 

caso, un roce inintencionado podría variar la  sintonía.

Nuestro conmutador permite pulsadores rectangulares 

de diversas dimens-ionesr y sin  riesgos de desintonización, pues­
to que su única misión es la  de cerrar y posicionár, sin  tener 

la  independencia de variar la  sintonía, para efectuar lo  cual 
sería preciso pulsarlo y, a continuación, pulsar también el sin^- 
tonizador la tera l que comanda el elemento pulsado dándole las 

características que se desee, características que,, una vez de­
sobturado el sistema, ya conservará oomo memoria de una prese­
lección. De este modo, con un solo botón redondo hacemos todas 

las sintonizaciones de los distintos elementos, que pueden ser 

indefinidos, evitando así el riesgo de la  desintonización ca­
sual, dado que para e llo  han de concurrir el doble accionamien­
to de botón pulsador y botón sintonizador.



Mecánicamente la  presente invención logra* este obje­
tivo o forma de funcionamiento mediante dos trenes de engranad­
les montados uno frente a otro sobre el mismo eje del cursor.

EL primer tren nos marca la  posición de conmutación-, conservan-
'M "'' As' .

do la  memoria individual mediante -un caequillo deslizante en 

tres posiciones rotativas que queda", des embragado eii'posición nor­
mal, pero que embraga y obliga a-pósicionar el conmutador cuando 

pulsamos el elemento deseado, a través de una cremallera de 

transmisión que nos acciona un conmutador deslizante por medio 

de un sistema basculante. .

En la  sintonización de una posición la  operación es 
inversa. Primero se oprime el pulsador, con lo  que.el casqui- 
11o deslizante queda so lidario  con el engranaje, de- este modo

' '.¡3. .
al accionar la  cremallera desde el  ̂botón sintonizador se logra 

cambiar la  posición del caequillo que, una vez desembragado, 
ya conservará la  posición dada, (memoria). EL accionamiento de 

la  cremallera por el botón sintonizador se efectúa pon un en­
granaje que va montado sobre e l eĵ e de dicho botón, y que solo  

es accionable a l extraer hacia afuera el mismo, en cuyo movi­
miento el engranaje se hace so lidario  con el 'eje, pero que se 

desembraga a l so ltar el botón.

Similarmente ocurre con la  sintonización del poten­
ciómetro, que se efectúan a través del segundontren de engrana­
jes. Estos engranajes giran libremente sobre su eje y engranan 

todos tangencialmente. Cuando pulsamos un elemento se desliza 

su engranaje quedando embragado con su eje, lo  cual no altera  

en absoluto la  posición del cursor, pero, s i  oprimtmos el botón 

sintonizador, su eje quedará embragado con el eje-que lleva  

montado y que también engrana tangencialmente con éste segundo 

tren, con lo  que accionando este eje giraremos e l eje del ele­
mento pulsado, el cual pasa a través de una caja donde se en­
cuentra montado el cursor que se deslizará debido, á l paso h e li-
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coidal del eje. Dicho cursor pone en contacto la  pista de car­

bón oon el eje mediante un muelle*;de alpaca que forma parte del 
conjunto. La corriente dél eje queda en circuito abierto siem­

pre que no está pulsqdo, pero a l  pulsarse se cierra el c ircu í- * 
to con la  linea formada por un contacto común a todos los ele­
mentos.

EL deslizamiento del caequillo de conmutación, del ' 
engranaje de sintonización y el cierre del circuito eje-contac- . 
to común, se efectúa por medio de una palanca metálica con re ­
sorte de retroceso y sistema de obturación común e interdepen­
diente, de ta l modo que a l pulsarlo tro elemento se des obtura 

el que ya lo  estaba. ^ *

Los dispositivos mecánicos descritos y su sistema 

de funcionamiento constituyen fundamentalmente el objeto de la  ' 
presente invención. ' f

EL resto del aparato consta de un dispositivo de in^ 

dicación, formado por unas cintas, circulares con úna escala nu­
merada adosada a l aparato y que se deslizan con el movimiento 

del pivote del cursor. Dichas ointas, tienen tres -escalas co­
rrespondientes cada una a una posición del conmutador. La f le ­
cha indicadora está accionada por un brazo sostehido por el 
casquillo de conmutación deslizante de cada elemento, por lo  

que tiene tres posiciones a l igual que é l, señalando cada vez 

una sola banda.

Con objeto de fa c ilita r  la . explicación, .'se acompañan 

a la  presente memoria una lámina'de dibujos, en l'a que se ha 

representado un caso de realización que se cita a títu lo  de 

ejemplo.

En el dibujo:
. .  .. ' -

La figura 1 representaren perspectiva, una porción 

del conjunto de engranaje que acciona mecánicamente el s iste ­
ma sintonizador y conmutador.



La figura 2 
dora del mecanismo.

La figura 3 

de la  caja antedicha.

Las figuras 

laterales izquierdo y

representare!'-cuerpo de la  caja contene-
' *

-  -

representa 'leparte  superior o cubierta
''í - '

' ' ' ''
4 y 5 representan, respectivamente, los 

derecho de di^ha caja.

Las figuras 6 y 7 representan, respectivamente, las 

cubiertas delantera y posterior..

La figura 8 representa una de las palancas deslizan­
tes accionadas por pulsador. -

La figura 9 representa uno de los cajetines alojado­
res de la  palanca anterior.

La figura 10 muestra uno; de los elementos .de embrague 

y fijac ión  de la  posición de conmutación.

La figura 11 representa la  regleta contenedora de la  

cremallera de transmisión para la  conmutación.

La figura 12 muestra e l elemento de enlace entre la  

cremallera y el vástago conmutador*

La figura 13 muestra el vástago conmutador de tres 

posiciones.

La figura 14 es el cuadró de conexiones para cada c ir ­
cuito.

La figura 15 muestra el detalle de uno da los contac­
tos deslizantes sobre los ejes helicoidales, de sintonía.

La figura 16 muestra uno de los potenciómetros, por­
tadores de la  pista de carbón, saleccionador de sintonía.

En la  figura 1, el conjunto mecánico acci.onador del 
sistema sintonizador y conmutador, está formado por una succión  

de ejes paralelos -1 -,  cada uno de ellos en conexión con el po­

tenciómetro de sintonía correspondiente, a excepción, de los la -
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terales -2 - y -3 -. De éstos, e l 's o b r e s a l i e n t e  -2 - consti­
tuye el eje de variación de sinfonía, con movimiento rotativo 

en sus tres posiciones, mientras, que el más corto -3 - solamen- 
te constituye un eje de enlace para mantener la  distancia con- 
veniente con la  sucesión -1 - .  ^

Cada uno de los ejes. -l--p resenta  los engranajes des­

lizantes -4 - y los engrana jes. f i jo s  -5 - .  EL conjunto de los pri­
meros -4 - ,  no fijo s  sobre el eje*r^forma un tren de engranajes 

y se encuentran sucesivamente articulados. EL conjunto de los 

engranajes -5 - forman otro tren,' nó articulado entre, s í ,  pero 

acciona bles a través de una cremallera -6 -,  representada en la  !
figura 11. r

i ' - i'K..
Cada uno de los ejes -lp ; poseen un elemento de embra- 

gue -7 -, alo jable en el hueco -^{ydaL; engranaje deslizante -4 -.
Ib te embrague se efectúa a l e j ere ar pr es i  óm sobre'Si pulsador 

en el extremo del eje, que, a su vez, comporta un.caequillo -9 - - 
y una arandela -10 -, repres entados en la  figura -10 -, bloquea- 
dores de la  posición de conmutación. Ih dicha pulsación se c ié- 

rra el circuito correspondiente"al;'elemento pulsado; y. entra en 

funcionamiento el dispositivo en í¿ posición de conmutación se - í 
lecc i onada. .rP .

EL eje la te ra l -2 - ,  comporta dos engranajes -11- y 

-12 -, con el eje -2 - desliza ble axialmente. Ib te eje comporta, ai; 
su vez, un elemento de embrague .-13-V*.intermedio entre ambos 
engranajes -11- y -12- y alojal¿e:'en cualquiera de e llos, se9 

gún la  posición que desde el exterior,se dé a dicho eje des­
lizante -2 - .

EL circuito eléctricoi; dé sintonización y-conmutación 

se establece respectivamente a través del tren de engranaje 

-4 - y del tren -5 -, en este caso;pór la  cremallera de la  figu­
ra -11-.

f.
* "3^
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En la  figura 2 contemi^unos el cuerpo de la  caja -l/^
alojadora d é lo s  mecanismos descintos, provista d é la  serie
de compartimientos -15 -, alojadoras cada uno de cada uno de

.. , . .  J 3 ¿  'y  .

los ejes descritos en la  figuré ^ .'p rov istas de los orificios  

de instalación para loa mismos -16 -. Ri la  caja podemos ver 

los cuerpos deslizantes -17- s n l^  los ejes helicoidales, 

conectadores a los potenciómetros^a, pista de carhóñ^i repre­
sentados en la  figura 16. La caja: presenta una cornisa -18 -, 
techo del tren de engranajes, que comporta las ventanillas 

alveoladas -19-, para la  fijac ión  de las posiciones de conr- 
mutación o de "banda, por las prolongaciones -2(1- de las aran­
delas —10— de blocaje, descrités¿anteriormente y represen­
tadas en la  figura 10.

En esta caja s obr es alen p or su la te ra l superior tra­
sero los pivotes -21- de fijac ión  a la  cubierta representada 

en la  figura 3.

La regleta -22- constituye el elemento conductor co­
mún en el cierre del circuito por pulsación sobre uno cualquie­
ra de los elementos portacursores -1 -  elegidos para sintoni­
zar. La regleta -23- es un elemento soporte,para los meca­
nismos contenidos en la  caja y: de retén para los-miembros 

desplaza bles. t

La cubierta de la  caja, representada en la  figura 3, 
presenta las aberturas paralelas j-24-, de paso a.los contac­
tos de los cuerpos deslizantes'"-17 -, contenidos én cada alo­
jamiento.

Estos cuerpos deslizantes -17 -, cuyo detalle se ar­
precia en la  figura 15, permiten.íla sintonización por el con- 
tacto que establecen, mediante íé'prolongación-tila-, con las 

pistas de carbón, en potenciórnelo, de la  figura 16.

Las perforaciones -25- son alojamientos para los 

pivotes de fijac ión  -21-, y sus-aletas latera les -26- enea-
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jan en los correspondientes lechos del la te ra l derecho re - 
presentado en la  figura 5* "3-.^

1,^ '3̂ -̂ *' -
Los laterales derecho^'íf igura 5* e izquierdo, figu— 

ra 4y están constituidos pop pláMs en escuadra cexportadoras 

de las respectivas perforacioñ^Sj^délanteras -27- y - 28-  de 

fijac ión  por tornillos en el lugar de montaje del dispositivo. 
Siendo, los rebajes -29- y -30-, ;ias orejetas -31- y - 32- ,  las 

prolongaciones verticales -33- y¡#34-, las ventanillas - 35-  

y - 36-  y las perforaciones laterales - 37-  y - 38-  el conjunto 

de acoplamiento con el resto de-cómponentes de la  caja.

EL la tera l izquierdo; de 'la  figura 5 , presenta la  

abertura rectangular -39-* parasol'alojamiento del cuadro de 

conexiones representado en la f íg ú r a  12.

En las figuras 6 y 7, .¡¡¡Las- respectivas cubiertas pos- 
terior y anterior dé la  caja^ m ^  respectivamente, los 

orific ios -4-0-, soporte para lásPextremidades de los ejes - 1-  

y -41 -, para el paso del eje - 2- i  contenidos en la  caja de me­
canismos.

Ihte la te ra l anterior,. de l a  figura 7 , presenta las 

ranuraciones -42- de paso para las palancas de pulsador desli­
zantes, que veremos en la  figura 8.

EL resto de las pestaSas -43- y -44- no son sino 

elementos de anclaje sobre el cuerpo <ie la  caja dé mecanismos.

En la  figura 8 se representa la  palanca deslizante, 
que permite la  sintonización y cierre de circuito, formada por 
la  regleta base -45-* a la  qué Se encuentran solidarizadas 

las aletas -46- y -47-, que, eniía pulsación de dicha palanca, 
desplazan respectivamente el engranaje -4 -, embragándolo so­
bre el eje helicoidal correspondiente, y los elementos de con­
mutación -9 - y -1^-, que quedan bloqueados. En el extremo 

opuesto de la  regleta base -45- se encuentra el cuerpo - 48- ,

-i".';- .

i,' #- ' - *-

-

i:i::--
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provisto de un resorte de contacto^§r-49-* para el cierre del oir-
cuito sobre la  regleta de contac10^0omón -22-* EL muelle -50-

'* -
permite la  recuperación de la  palanca y el desembrague del con-
junto correspondiente* que había sido accionado por la  presión

s re­
sobre e lla .

\'A:-
Bs ta palanca deslizantese a lo ja  en el lecho -51- re ­

presentado en la  figura 9, que constituye su pieza guía y de 

retención por las aletas limitadoras -52 -.

10.

15.

20.

25.

Las figuras 11, 12 y 13 ̂ 'represen tan el conjunto ac- 

cionador de cambio de banda, comandadas por el eje -2 -.  En ellos 

la  flecha -53-* por medio de sus: extremidades -54- y -55-* ade­
cuadamente configuradas, insertadas respectivamente en la  ranu- í/y-. 
ración diagonal -5 6 -ode la  cremallera representada en la  figura

„ 'i'?.?-- -
-11-, y en el hueco -57- del conmutador, determina la  posición 

de bandas en cualquiera de los contactos -58 -.

Por áltimo, el cuadro de conexiones de la  figura 14, 
que se dispone en la  ranuración la tera l -39- de la  figura -5 -, es".;., 
tablece el contacto respectivo, en sus conexiones -59-* con ca- 
da uno de los potenciómetros a pista de carbón de sintonización. M

La invención, dentro de su esencialidad, se puede l i e -  

var a la  práctica en otras formas de realización que difieran  

en detalle de la  expuesta en la  descripción a t ítu lo  de ejemplo 

y a las cuales alcanzará las mismas ventajas que se desean ob­
tener. -

Se podrá pues construir.en otras formas y tamaño, con 

los materiales más adecuados, por* quedar todo e llo  comprendido ;V " - 
en el espíritu de las reivindicaciones.

N O T A
Descrito el objeto y utilidad de la  invención, lo  que 

se declara como no divulgado ni practicado en España, compren­
de las reivindicaciones siguientes:
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1 .- Conmutador de mando -para sintonizadores a vari- 
cap, caracterizado esencialmente por él hecho de que compren­
de una serie  de palancas pulsador con movimiento deslizante y 

acciona bles selectivamente una á una y un botín giratorio, l i ­
gado a un árbol para la  variación de la  sintonía y para la  va­
riación de banda a la  que actúan las palancas pulsador, com­
prendiendo además en combinación con cada palanca pulsador un 

árbol lib re , sobre el cual se hallan vinculadas dos ruedas den­
tadas, una lib re  provista de movimiento deslizante sobre el ár­
bol, para embragar con é l, y otra rueda f i j a  sobre el árbol, 
pero embraga ble con respecto a un.'caequillo deslizante sobre 

el árbol, cuyo caequillo presenta una entalla para el embrague 

y posicionado de la  rueda dentadade acuerdo con la  posición 

de dicho caequillo, determinada por la  posición de un brazo
vinculado a l mismo y retenido por Jsu extremo lib re  en una de

. - .1 '
tres posiciones con respecto a una entalla de tres alveolos, 
determinantes cada alveolo de una posición correspondiente a 

una banda respectiva.

2. -  Conmutador, según la  reivindicación 1, caracte­
rizado porque cada palanca pulsador en su deslizamiento, despla- 
za la  rueda dentada lib re  montada sobre el árbol para su em­
brague al mismo, y cierra el circuito del contacto común a 

través del árbol que es un eje porta cursor de una resisten­
cia variable. . ; r'V

3. -  Conmutador, según las reivindicaciones 1 y 2, 
caracterizado porque engranan entre s í  todas las ruedas den­
tadas lib res , una para cada árbol, siendo la  rueda de engrane 

extrema montada lib re  sobre el árbol para la  variación de 

sintonía y para la  variación de la  banda, cuyo árbol presen­
ta un pivote de embrague para dicha rueda lib re , a través del 
cual se acciona todo el tren de embrague y el eje porta cur­
sor correspondiente a la  palanca* cursor deslizada.

i'.'-.'

i:"..;:
¡.I'

i '
¡

30.
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4 .- Conmutador, segán las reivindicaciones 1 a 3, 
caracterizado porque el árbol para la  variación de sintonía 

y para la  variación de banda presenta sobre el mismo una se­
gunda rueda dentada lib re , embragable asimismo por el pivote 

de embrague, en el movimiento deslizante inverso de dicho ár­
bol, estando esta rueda dentada engranada,-a una cremallera, 

para su deslizado, en el cual acciona asimismo las ruedas f i ­

jas a los árboles de cambio de banda para^realizar un cambio 

de banda en el conjunto cuya palanca pulsador se halla accio­
nada.

cap.
5 .- Conmutador de mando para sintonizadores a vari-

Segán se describe y reivindica en la  presente memo­
r ia  descriptiva que consta de 11 páginas foliadas y escritas 

a máquina por una sola de, sus caras y acompañadas de los dibu­
jos reglamentarios.

Madrid, a
P*&*
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