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MEMORIA DESCRIPTIVA

PARA SOLICITAR PATENTE DE INVHNCION EN ESPARA

POR: "MEJORAS EN UN SISTEMA RADIOGONTIOMETRICO

DESTINADO & LA DETECCION DE OBSTACULOS"

A NOMBRE DE STANDARD ELECTRICA, S.A. DOMICILTADA EN

= MADRID, CALLE DE RAMIREZ DE PRADO N® 7 =
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Le. presente invencién tiene que ver con sistemas desti-
nados a revelar ls presencia de obstéculos,'tales cOmO cuer-
pos méviles, aeroplanos u otros objetos, sistemas que se va-
len de ciertas propiedades poseidas especialmente por las on-
das electromagnéticas. . » '

Uno de los objetos de la invencidén es proporcionar siste~
mas de esta indole que empleen una irradiacidn electromagné-
tica dirigida, de tal manera que permitan conseguir una indi-

cacién de la dirececisn de un cuerpo mévil que se ande buscan-
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do, mientras se siga vigilando una mayor regién del espacio
que la abarcada por la propis irradiacidn dirigida.

Otro cbjeto de la invencién es proporcionaf sistemas de
esta clase que permitan conseguir indicaciones precisas del
hag sin por fuerza tener que observar las estrictas condicio-
nes de angostura de la irradiacién dirigida.

A efecto dé aumentar la precisién de las lecturas del in-
dicador empleado, V.gr., un oscilégrafo de rayos catbdicos,
una de las particularidades de la invencidn prevé gue los apa~
ratos'en que se toma la lectura mediante el cruce de los dia-
gramae o la dislocacién de un punto particular de una curvse
queden reemplazados por aparatos en que la indicacién se ob-
tenga mediante la dislocacién mecénica de un elemento hasta
que dos contornos coincidan o hasta que dos curvas, por ejem-—
Plo dos curvas que representen series de impulsos,‘queden S0=-
brepuestas de tal modo que las partes huecas de la una coin-
cldan con las partes llenas de 1la otrs. “

Bl sistema destinado a revelar la presencia de obstécu-
los que entrafie las particularidades de la invencién compren-
de el medio de impartirle piedeterminada dislocacién en el es-
pacio a un diagrama de irradiacién dirigida, a igual que el
medio de regular un indicador segfin los movimientos que este
diagrama sufra como resultado de la presencia de un cuerpo
mévil.

M&s particulammente y de acuerdo con ciertas de sus par-
ticularidedes, la invencién proporciona el medio de emitir un
diagrama de irradiacién cuyo eje oscile por predeterminado én-
gulo alrededor de una posicién dada, el medio de recibir la

energfa de retorno reflejada por algin obsticulo, tal como
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un cuerpo mévil, y el medio de regular un aparato indicador,

.por ejemplo un oscilégrafo de rayos catﬁdiqos, en funcién de

la oscilacién del eje del diagrama y de la enerzia de retor—
no recibidas E1 tiempo de exploracién en una direccidn en di-
cho oscilégrafo puede, por ejemplo, ser regulado como funcién
directa de la oscilacidn del eje del diagrama y sim&tricamente
con respecto a la posicién media de la oscilacién, al paso que
la exploracién en la otra direccién sea regulada por la ener-
gfa de retorno recibida. En la pantdla del oscilégrafo se pre-—
sentardn dos curvas, que se harén coincidir con orientar la
posicidén media de la omscilaecibng es decir, con orientar efec-
tivamente el aparato de emisidn Integro. La orientacidén de di-
cha posicifn media en que las dos survas coincidan en la panta-
1lla del oscilégrafo dard la posicién del obstéculo que refle-
Je 1la énergia irradiada en forma dirigida. Pero como este dia-
grama de irradiacién sigue oscilando mientras se estéd explo-
rando cierto dngulo del espacio, durante esta exploracién pueden
congeguirse otras indicaciones de la presencia de obatdculos;
es decir, el sistema permite determinar ocon exactitud la posi-
cién de un obstéculo al mismo tiempo que se esté vigilando une
regifn relativamente amplia del espacioe.

Segiin otras particularidades de la invencién, el grado de
precisién de las indicaciones obtenidas con el anterior sistema
puede aumentarse con regular los momentos de actividad y de re-
poso del receptor de acuerdo con una clave determinada de ante-
mano y, de modo suplementario, por lado y lado dé la posicién
media de la oscilacién del diagrama de irradiacién dirigida.
Lag dos indicaciones que se produzcan en el oscilégrafo se com-

pondrén entonces de dos series de curvas, cuyas envolventes se-—
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rén las ocurvas producidas en el primer sistema. La indicacién

‘,.,..
G

de la posicién se dard entonces cuanda estas dos series de cur-
vas se tornen éomplamentarias, Ve gr.,.cuando se unan en forma
complementaria para venir s producir una curva que sea repro-
duccidn de la curva finica del primer sistema.

Pasamos a explicar la invencidén pormenorizadamente con
referencia al adjunto dibujo, del cual:

La Fige. 1 presenta el aparato para explorar el espacio
empleado en la presente invencidnj

La Fige2y vista esquemitica de un ejemplo de oscilégrafo
ds rayos cat8dicos con arreglo a oclertas particularidades de
la invencidng

la Fige 3, un ejemplo de las indicaciones obtenidas en
la pantalla de un oscilégrafo de rayos catédicos en un siste-
ma que entraiie las particularidades de la invencién, cuando
la posicién media de la oscilacidn del emisor no ceincide con
la direccidn del obstdculos

La Fige 4, la indicacién de la direccién del obstéculos

La Fige 5, el fraccionamiento wirtual, en el extremo de
recepcibn, del dimgrama de irradiacifn en un sistema que en—
trafie las particularidades de la invencidnsg

Las Figs. 6 y f, las indicaciones que se producen en la
pantalla de un oscilégrafo .de rayos catédicos con el circui-
to de la Fig. 83 ¥

La Fige. 8, una modificacién de la Fig. 2 para producir
en el extremo de recepcidn la subdivisién virtual del disgre~
me de irradiacién presentado en la Fig. 5.

El sistema p;ra revelaf la presencia de obatiaculos, de
asroplanos, por ejgmplo, que entrafie las particularidades de

ls presente invencidn hace uso de un emisor-receptor radio-
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el8ctrico de cumlquier tipo adecuado para revelar la presencia

de obstédoulos. El diagrama de irradiacién es regulado de suerte
que oscile por predeterminade dngules es decir, por lo menos el
elemento irradiador es montsdo en una plataforma a que seé le pue-
da dar un movimiento de osoilacién mecdnico de relativamente
larga duracidn, de un segundo, por ejemplo. Este movimiento pue-
de ser regulado, por ejemplo, por un motor (50) que impulse la
sntena (51) por agencia de un medio de regulacién de oscilacidn

(514). Este elemento irradiador es orientable hasta el grado

de producir un diagrame de irradiacidn dirigida como el presen-

tado a titulo de ejemplo en la Fig., 1 y denotado por la referen-
cia 1. En esta figura, las referencias 2 y 3 indican los limites
de ostilacidn del eje (4) del diagrama de irradiacidn, indican-
do la 5 el bDisector del angulo de las direcciones 2 y 33 es de~
¢ir, la posicién media del eje del diagrama de oscilacién con-~
tfnua. Todo el elemento irradiador (51), inclusive la platafor-
ma o8cilatoria, puede ir portado por una segunda plataforms (52),
que se pueda orientar a mano o mediante un mando impulsade a ma=
no, a efecto de permitir todo ajuste apetecido de la direccidn
en el espacio de la posicidén media (5) del eje del diagrama (1),
La exploracién de un oscilégrafo de rayos catddicos en uma
direccidn es regulada por voltajes que varfan en funcidn de la
oscilacidn del diagrama de irradiacibn (1) sim&tricamente alre-
dedor de su posicién media (5), por ejemplo, como enseflamos es-
quemdticamente en la Fig, 2, por medio de un potencidmetro (6),
el cursor o contacto movible (7) del cual se musve con el mo-
vimiento oscilatorio mecénico del diagrama de irradiacién (1),
Bes natural que a la inversa es el contacto el que puede ser fi~

jo y ser la rasistencia del potencidémetro la que oscile. A fin
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de que los voltajes de exploracién puedan variar simétricamen—
ta oon respecto & dicha posicidn medis (5), se le alimenta
potencial positivo al punto medio de este potencidmetro (6),
conactandose los dos extremos del mismo, como ensefiamos,

al polo negativo de la fuente alimenticia (no presentada).
Uno de los extremos del potencidmetro (6) y el cursor {7)

los conectamos respectivamente a dos de las placas de explo-
racién (8-8') de un oscilégrafo de rayos catédicos.

En la conexidn del potenciémetro (6) a la placa 8', por
ejemplo, introducimos una fuerza contreelectromotriz, que fi-
gura como véltaje inverso aplicado a los bornes de una resis-—
tencia (9), a efecto de producir exploracién que empiece,
por ejemplo, desde e lado izquierdo de la pantalla y no
degde el centro de &sta.

Las sefiales proocedentes del receptor (11) se aplican
a las otras dos placas de exploracidn (10-10') del oscilSgra-
fo. Este receptor (11) recibirf la energfa del diagrama (1)
reflejada por el cuerpo mdvil cuya presencia se qulera reve-
lar.

En la pantalla del oscildgrafo se presenta una indica~
cién oomo la denotada por las lineas contfnuas (12—13) de
la Fig. 3. La curva 13 resulta de la disposicién especial que
prevemos del potenciémetro. De hecho, las mencionadas cone-
xiones del potenciémetro (6) garantizan la aplicacién a las
placas 8-8' de voliajes que se inviertan alvpasar el cursor
(7) el punto medio del potenciémetro. El momento en gue el
cursor (7) pase sobre el punto medic del potenciémetre (6)
corresponde al momento en que el eje del diagrema (i) coin-

cide con la posicién media (5) durante la oscilacién. De no
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producirse esta inversidn, mediante la disposicién presenta-
de del potencidmetro, por ejemplo, la curva 13 ocuparfs la
posicidn indicada por la 1fnea de puntos (14) de la Fig. 33
es decir, vendria a ser prolongacién de la curva 12.

La plataforma en que se monta el sistema oscilatorio
se orienta luego o a mano o mediante un mando regulado, has-
t2 que las dos curvas 12 y 13 coincldan en la panta}la del
oscilégrafo, como ensefis la Fige 4. La orientacién de la pla—
taforme dard eﬁtonces con precisién la posicidn direccional
del cuerpo mévil cuya presencia se revele, debido a la éir-
cunstancia de que la posicién media (5) de la oscilacién
del diagrama de irradiacién coincidiri enionces con la di-
reccidn pare avistar o localigar el éuerpo mévil. Bl cuer-
po mévil cﬁya presencia se haya revelado puede hasta segulr-
se con manipular la platafoma orientsble de maners que las
dos curvas 12 y 13 se mantengan en coincidencia en la panta-
lla del oscil8grafo. .

A la vez que asf resulta posible determinar la posicién
de un cuerpo mévil con relativamente gran precisidén y sin
necesidad de que el hag tenga que ser muy fino o angosto,
facilitéﬁdose por consiguiente su produccidén, puede verse
que, si otro cuerpo mévil entra en la regidén abarcada por
el &ngulo de oscilacidn del diagrama de irradiacién, se pre-— |
sentarf simultédneamente en la pantalla del oscilégrafo
otra indicacidn, que revelari la presencia de este otro cuer-
po mévil y por lo tanto garantigzerd la vigilancia de la re-
gién del espacio comprendida entre los limites del diagrama
de irradiacién.

Como acabamos de explicar, la superposicidén de dos ocur-

vas en la pantalla del oscilégrafo produce indicaeién exac~
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ta de la posicidn del cuerpo mévil cuya presencia se haya
revelado. Pero segln otras particularidades de la invencién
se puede conseguir todavia mayof precisifn de la manera que
pasamos & explicar en relacién con las Figs. 5, 6 ¥ T+ Crean-
do en el espacio zonas de irradiacidén y de no irradiacién
(indicadas en la Fig. 5 por las refefancias‘ls ¥ 16 respecti-
vamente ), entre los 1imites de osoilacién (2 v 3) del diagra-
ma de irradiacibn emitido, las sefiales que me reciban sufri-
ré&n la misma variacidn y, por ejemplo con la disposicidén pre-
gsentada en la Fig. 2, se obtendrin sghora en la pantallé del
oscilégrafo, no dos curvas continuas (12 y 13), sino dos
curvas que comprendan una sucesidn de crestas, como las in-
dicades en la Fig. 6 vor las referencias 17 y 18. Como en—
volvente, estas curvas llevan respsctivamente las curvas

12 y 13 (Fige 3)e la curva 18 es la simStrice de la curva

19, indicada con linea de puntos, y coincidirfa con la cur-
va 17 de no haberse producido la inversidn de los voltajes
del potenciSmetro (6).

Con arreglo a una de sus particularidades, la inven-
cién permite fraccionar el espacio comprendido entre los
limites 2 y 3, para dividirlo en zonas efeciivas de irra-
diacién y de no irradiamcién (15 y 16, respectivamente) que
sean complementarias con respecto a la posicién media (5)
del eje (4) del diagrama de irradiacién. Las curvas 17 y
18 reproducirfn entonces esta disposicién complementaria, ¥,
cuando la platafoma portadora del slemento irradiador sea
manipulada de modo que el eje (4) entre a coincidir con 1la
direccién del cuerpo mévil cuya presencla se hays revela~-

do, las dos curvas 17 y 18 vendrén a coincidir de la mane-

~
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ra indicada en la Fige 7, para reconstituir la curva envdl—
vente Integra. Es evidente que de este modo se conseguird
mayor precisién, debido a la circunstancia de gque serd més
ffcil ver el escalonamiento entre las diversas porciones de
la snvolvente en la recomstruccién de una socla curva que me-—
diante la superposicién en la pantalla de dos curvas de cier-
to grueso.

Con arregld a otra particularidad de la. invencidn, tal
fraccionamiento del espasio puede producirse de manera sim-—
ple con hacerlo virtual, finicamente en el extremo de recep-
cién, por ejemplo. Bl diagrama emitido serd idéntico al del
sistema que describimos primero, pero un medio sencille per-
mite blogquear el receptor con arreglo & predeterminads cla-—
we durante el perfodo de oscilacién del diagrams de irradia-
cién. La energifa procedente del receptor serd modulada de
acuerdo con esta clave y regulari la exploracién del oscilé-
grafo con darles a lag indicaciones la divisién indicada en
las Pigse 6 y 7. Tel medio puede componerse, por ejemplo
¥y como ensefia la Fig. 8, de un arco de contactos espaciados
(20), dispuestos en forma complementaria por lado y lado del
eje del arco, arco en el cual se desliza un contaoto frota-
dor (21), impulsado en sincronismo con el cursor (7) del po-
tenciémetro (€), como indica el acoplamiento mecénico pre-
sentado mediante lfnea de puntos (22); es decir, en sincro-
nismo con el movimiento oscilatorio del diagrams de irradia-
¢ibn. Por "eje del arco" entiéndase el punto de este 'dltimo
barrido por el frotador (21) en sincronismo con sl paso del
cursor (7) por el punto de zlimentacién del potenciémetro
(6)e

BEs de notarse que el movimiento oscilatorio del disgra-—
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ma de irradiacidén puede ser o mecanico, como indicamos, o©
eléotricoy por ejemplo: mediante conmutacidn de slementos
reflectores. &n este fltimo caso, el medio de conmutacién
el8ctrica debe disponsrse de manera que tambiédn regule las
dislocaciones del cursor (7) del potencidmetro (6) y el
contacto {21) frotador del mencionado arco.

Entidndase ademds que el método desorito de exploracidén
del oscildgrafo y los medios de regulacién (potenciémetro
¥y arco de contactos) no los damos sino por via de ejemplo.

Por otro lado, la invencién puede sufrir otras modifica~-
ciones y adaptaciones sin extralimitarse uno del alcance de
ella.

Bste invento corresponde a una solicitud de Patente for-
mulada en Francia el 20 de Abril de 1940, seiialada con el
N® 3516 y se acoge por lo tanto a los begneficios que otor-

gan los oconvenios internacionales vigentes.

Los‘punjos de invencién propla y nueva que se presentan
para que'sean-objeto de esta Patente de Veinte Afios, son
los siguientes:

l.~ Un sistema radiogoniométrico del tipo que compren-—
da un medio de‘transmisiGn destinedo a producir un diagrama
de energfa transmitida que oscile continuamente entre dos
posicionss amngulares fijas, por lados opuestos de una posi-
cidn engular media, un medio de recepcién destinado a reci-
bir en forma no directiva le energia asi trensmitida, des-
puds de haber sido reflejada por un obsticulo, y un indice-
dor oscilogrédfico provisto de pantalla y de haz indicador

capaz de ser desviado a través de dicha pantalla, a lo lar-
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go de dos ejee perpendiculares, caraocterizado por propor-
cionarse un medio de exploracidén para desviar dicho haz en

un sentido y otro a lo largo de uno de dichos ejes, en sine-
cronismo con el movimiento de dicho diegrama de energia trans-
mitida, desde una de dichas posiciones esngulares fijas has-
ta la otra, pasando por dicha posicidn medias el medio de des—-
viar dicho haz a lo largo del otro de dichos ejes en conse-
cuencia de le energla refleja recibide por dicho medio de
recepcidn; y el medio de ajustar dicha poéici&n anguler me-
die de dicho diagrama de energfa transmitida, con lo que se
produzocan en dicha pantalla dos diagrames de igual configu-
racién, esencislmente sobrepuestos, en consecuencla de ali-
nearse dicha posicién medie con un obstdculo reflactor.

2, Un sistema segin la reivindicacidén 1 que ademis
comprenda un medio,que funocione en sincronismo con dicha
exploracién para hacer que dichas sellales recibidas queden
dividides en diagramas complementarios.,

3o~ Mejoras en un sistema radiogoniom&trico destinado

a la deteccidn de obstéculos.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede
representado en los dibujos gque se acompafian y a los fines
especificados.

Esta Memoria consta de 11 hojas escritas por una sola

calts
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