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MRMORTA DESCRIPETVA

Ia presente 1nvenciqn tiens por ebdeto un centacton
electromagnaxico perfeccianado con el fin de reducir el deg-
gaste de los nncleos, de redueir-la tendencia al rdbote, au-
mentar el podexr de cierre y'faeilita: el montade y desmenta-

5. de de 1a bobina de accionamiento.

, En les oontactores electromagneticoe que tienen la
parte fija del niclec magnético conectada de una forma ri-
glida a la estructura; a cadg cie&:e del contactor se produ-
ce un impacto violento de la gértg mfvil del nicleo contra

10. la parte fida; y resulta un desgéste mucho mas répido del
nucleu. Este impacto violento produce ademds un fuerte rui-

do, la generacign de vibracionss,pextufbadorae, aea para

el propio contactor, sea para otres dispositivos situades
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en las cercanfas, y una tendéﬁéié;mny marcada al rebote de
los contactos, de lo que ge inriere un deterioro de éstos
42 timos.

Estos fendmenos daﬁos;,,han eido un tanto reducidos
en contactores conocidos, al enlazar la parte fija del nd-
clee a la estructura del contgqtor mediante la interposi-

cién de elementos amortiguadéfee Qﬁe debilitan en una cier-

,,,,, ;mnw4l“del nicleo. Ademds
la importancia de los fenomenos daﬁoéoi referidos permane-
ce, as{mismo en estoa eontactores, en tal forma para produ=-
cir un desgaste rdpido e incanyenientes a veces graves.

Otre inconveniente,. de otra naturaleza completamen—

te diferente, que se encuentra en la meyoria de los contac~-
tores eleotromagnaticoe conocidoa, ‘reside en la dificultad
del montade y del desmontado de 1aa bobinas de mando. Sal-
ve la adopcion de disposicionea particulares, complejas y
carasg, y qué a veces introducen ineonvenientes de funcionaé
miento, no es posible reemplazan‘la bobina sin deamontar
asf{mismo otras partea del eontacter, por ejemplo el equipe i
de los contactos mawilea, o de. 1es nifcleos magnéticos, de auer-?%i
te que no es realizahle.un almappqade separado de los con~
tactores sin bobina ygde,bobingqu&é.teggan caracteristicas
diferentes, a montar en el momente del suministro, segin
la exigencia del-adéuirenté, cono. ser{a ventajoso desde el
punto de vista de la organizacian.

Ademaa, cuando el contactor es instalado, el reen-
plazo de la bdbina, sometida a ealcinado, reguiere en genew-
ral que se desconecten las barras de alimsntaciqn, lo que

requiere un trahajo largo, duranxe el cual todo el eguipeo

servido por el contactor permaneee inactivo.
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Ia presente inrenoian,se propona el dbjeto de per~

feccionar un oontactor electro ; newico par& 1a introduc-

cién de una caracteristica cap : or ella migga, de redu-
cir de una forna aubatancial 1 ié&bnwénientee de 1os‘¢on-
tactores conocidos, aumentando ﬁeﬁﬁs, el poder de eierre}

y sin aumentexr de ninguna forma» Iiprecio de venta; Segin

la invencién; todas estaa”ventéhéﬁ ae alcanzan por el hecho

de que la parte fija (reapectoAa los desplazamientos ope-
rativoe) del nuoleo magngtico no estan 1igaaoe positivemen=

te a la estructura del contactom? sino que est@ soportada

solamente en su posicinn de repoao, ‘& contactor dbierto, me-

o ."
.

fija de acercarse a la parte mawil, peroc no tal para oponer
una resistencia aceptable a un deaplazamiento en aentido
opuesto de la citada parte fija del nuolee. De esta forma;_
cuando tiene 1uga: el clerre del contactor y la parte mévil
del ndcleo viene a contacto con 1a parte fija correspondien-
te, éste cede bado el impacto de la parte ndvil, sin otra
existencia qne.la deyida a su propia inercia, ¥ retrocede
empujada por la parte mévil,_ ue prosigue poxr un cierto
trecho su carrera, mas alla de 1a posician normal de cierre,
hasta que ha agotado su propia energia cinetice. despugs de
10 cual vuelve, siempre en unian con la parte fija, hacia
su pqsicinn normal de cierre, gig p;qducir ninggn impacto
violento, ni ruido o vibracién{;ié que reduce de una manera
substancial, séa él desgaste'délraﬁcieo; sea la tendenci&'
al rebote de los contactoe. Ademas, -al efectuar esta carre-
ra suplementaria, el nicleo mnﬂil, enlazado como es costum~
bre al equipo de los contactos meyilea que acoiona, carg&

nés alls del valox-normal los reao:tea de los contactos md-
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viles, al empujar gonsiguieqtéh éﬁatestos dltimos contra -
los contactos fijoa;”durgntq-%q corto perfodo inmediatamen=

te a confinuacién del ciexve. deIf;ontactor, bajo una carga

intenaiticada. Ello. por un costadoAreduce alteriormente

la tendencia al rebote, y par'etxo coatado asegura una adhe-

rencia excepeional de loa oontaéios durante el periodo de

absorcién mérima de la. corrienf que sigue inmediatamente

al ciexre del contaoto, y ello.anmenta, a paridad de todas

las otras condiciones, el pode¥.de eierre del contactor.

Por &1t1mo, sl se. prevé que 1§'p§rté fiﬁa del néoleo puede

retroceder deapugs a su posician»de _reposo, poxr maniobra
manual, de una medida suficienta, ‘8e..hace posible desempe~
fiar de esta forma. 1a bobina de aaeionamiento del nucleo mag=
nético, y, al dar a la bobina una disposioiqn mediante la
cual se pueda extraer desde 13 parte anterior del ndcleo A
contactor, entre los oontactos mawiles,_se puede asegurar
la posibilidad de montar y de. desmontar esta bobina desde
el contactor, incluso instalado mediante uha meniobra facil
y rapida ¥ sin requerir el desmantedo previo de alguna otra
parte del contaotor. N .
la invenciqn se oomprendera msjor de la descripcion

que sigue, de una forma de realizaoien dada a tfitulo de sjem~
pla y no limitativa, representada esquematicamente mediante
los dibujos anexoa, en los quet ]
Ia figura 1 muestra una seccian vertical del contactor,

ejecutada segin 1a aireocien de desplazamien-

to del equipo de 103 oontactos mgviles y se-

gin la 1finea’ 1nterrumpida I-I de le figura 2.
La figura 2 es ung vista de la. p&rtg posterior»del contac-

tor, mostrada en seceiﬁn.segun la lfmea II~IT
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de la figura 1, -
Ia figura 3 es una'secoién par&i 1,
perc qpe muestra el nmcleo fijo atrasado y la .

, eimilar a la figura 1 -

bdhina de aecionamientq en curso de. axtraecian.

5; Ia figura 4 es una vista parcial dé frento, que muestra
1as posicionee ralawivaa de la bobina ¥y de

low contactoa mnwilee, -

. El contactor electromagneﬁioe iluatradoicomprende

una estructura fija 0 que cqmp;gn@eénna gareg 1 que separa

10. los mecanismos de acéionamientq}ééiﬁha@da posteriormente,
de los 6rgands principales de'cdhtactos-y dé interrupcién;
situados delante-r“protegidos'ﬁ&éiuné tapa cortallamas em-
potrable 2. Sobre la pared 1, hecha en material aislante,

se instalan los contactos fijos 3 que cooperan con los con~
15; tactos mdvilee 4, cargados mediante resortes 5y y soportan
dos por un equipo mdvil 6 que at:aviesa ventanas 7 de la

pared 1 y que eatd. artioulado~posteriormente a palancas en

escuadra 8, pivotados en puntoe 9 fijos a la estructura o

del contaotor‘y articuladas en_elmextremo opuesto a la par-
20. te 10 mdvil del nucleo magnéxico;'que se encara a la por-

cign 11, (fija con referencia a log desplazamientoa operati~

vos). | A e _

~ Las bobinas de acgionadgflggggué'en este caso son

dos) estén enlazadas a las ramaéﬁdé'iae parteé fija 11y
25. mévil 10 del nuoleo magnatioo. cerca de los contactos fijos

3 y mdviles 4 se instalan, sobre 18 cubriciqn cortallamas 2,

las placas 13 de extinciqn del erco. Ebdas 1ae partes que

se han retarido“y o disposgcign asiueomo.tanbién su me-
dic de operar, son conocidos en sk y por consiguiente me
30. requieren descripeign mésvdetalra§é§ : ‘
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-Bn loa contactorea con

95; i; parte fija 1l dei
nicleo magndtico esta fijada,! ééﬁfarma,rigiﬁa o con la
interposician de una materis ou aiera poce flexible; a
la estructura del contactor.'Sngnila 1nvencion, por el
contrario, como se ha dioho, 1 pﬁfte f£ija (eon respecto

a log desplazamientoa operativosq 11 del nucleo magnético
no esta fijada a la estructura‘del contactor, sino que as-

Ae.tal form& para poderse

t4 guiada, con respecto a astew
desplazar libremente, en la mismgzd§reccian,gua la parte
mdvil 10, y por una amplitqd notﬁblé;-siempre solamente en
el sentide de alsjarse de la éifﬁﬁa‘parte mowil ¥ no en el
sentido opuesto. Ello se obtienéi@n.la.préct;c&,Aen‘el ejem~
plo ilustrado, al proveer la pgﬁf&!:ija 11 del nicleo de
afiéndices 14 empuﬁadosvén éggﬁndé_d9~guia 15 fijoe a la es=
tructura 0 y cuya forma, que én}§¢Aq;emp;o.és en U, es tal
que permite al nécieblllamadosf;ﬁéfl; desplazafsé‘solamen-
te en la mipma.direcci§n en 1aig§e-ée desarrollan los des-
plazamientoé operativos del néclgo'le; y ademds limitando
en un solo sentido esta movilidad, por efecto del apoyo de
los apéndices 14 contre la parte transversal de la gufa en
U 15, y ello, de preferencia, al.interponer tampones 16 en
materia amortiguadora, por ejemé;pvda caucho, de nyldn o
similar, de modc gque se gstablggdéﬁla posicién de reposo de
la parte fija 11 del niicleo, que-es retenida por sa propio
peso o, si se juzga ventajosa, ‘pox efacto de resortes lige-
ros, no ilustrados. e o |
El funcionsmiento de este contactor es el siguientét.
Cuando, para realizar: el oierre del contactor, 86

excita las bobinas de aocionamiento 12, se produce un flu~

Jo magnatioo en el circuito magnatico definido bor las par-
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tes moviles 10y fija 11 del nucleo, ¥ por conaisuiente un
esfuerzo mecdnico de gt:acciqnfsqpng el micleo movil 10 (en
sentido dirigido hacia lo alto; segin el dibujo] y sobre el
nfeleo £ijo 11 (en sentido dirigido hacia abajo, segin el
dibujo). Ia cgnfﬁapoaicién dejiekigpéndicea.;4 sobre la par=
te transversel de 1as.gu£as,énag§15§¢a travds de los tampo-
nesg 16; impide a la parte fidaili;dei néeleo de desplazar
bajo la accidn de estas fuerzas iagitienden a acercarla a
la parte mévil 10. Por consigﬁiente; la parte~fija 11 del
niclec se comporta en este momento como en los contactores
conocidos, en los que estd fijada a la estructura.

Por su parte, la parte mdwvil 10 del ngcleo se hace
desplazar (hacia lo alto, segun el dibuje) mediante esta
fuerza de atracciqn. x de una. formg‘bien conocida hace osci~
lar las palancas en eseuadr& 8 en torno de sus pivotes 9
y hace desplazar (hacia la izqnierda, segun el dibujo)
el equipo moyil 6,_al acercar,log;qqntactos méviles 4 a
log contactos fijos 3 hasta condﬁéirloa a contaato recipro-
co y a cargarlos comprimiendo. aua resortes 5.

En este momento, el nunleo movil 10 llega a contacto
con el nucleo fijo.ll, 8 una yelociaad un poeo reQucida,
habiendo sido absorbida una pagtéfde su energfa cingtica
por la compresidn de 1los resortes. 5, pero siempré'aprecia-
ble. Ademds, el ;mpacto.rec&@roéoxentre las dos partes del
ndcleo no produce un paro mds gumenoé brusco del niicleo md~
vil, con una disipacién de su energfa cinética bajo‘forma.
de vibraciones, ruido y calor engendrado por-deférmaciqnes
anelssticas de los materialee;icomgmen los contaciores cono-
cidos; por el contrario, la panté.llamada fija'liléel n&f

cleo se atrasa con la parte»méﬁil~1o; a la cual asi se le
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permie efectusr una carrera é&ﬁiémsntaria,-més alla de su “

posicidn de pare normal. A esta*garrera auplementaria.eorres-

ponde una compresien ulterien de?los resortes 5 (y, evenn'

tualmente, de los® resortes de llamada del eqpipo movil, si
existen, como es el caso de ciertos contactorea, aunque ellos
no se hayan ilusirado en el ejemplo), hasta gue toda la ener—
gfa cindtica del niiclec. mavil haya sido agotada. En este mo~

mento, bajo el efecto da la 1lamada de los resortes compri-

midos, el equipo mawil, el nncleo navil y la parte llamada
?ija del nucleo inician en condgntp'una corta Qarrera de -
retorno hacia la posicidn no:mai&de paro, que se alcanza
ouando gl_n&cleo fijo 11 apoyg}@é;hqevo, mediante sus apén—
dices 14, sobre la parte transversal de las gufas en U 151'
Es en este momento:qne”entrgn eg-ac9ién loé,tgmpones 16 pa= -

ra amortignar el choqpe,ligero que se Produciria de otra

forma. S ) o |

Como es fdecil de comprenderf el impacto entre las
dos partes del micleo en el manggjo,de su contasto recipro—
co resulta mucho menos fuerte<q§e_en loé contactores cono-
cidos, ya que ello es debida solamente a la inercia inevi-
table de la parte fija 1l del nmicleq. Se infiere una dismi-
nucién substancial de las deerE§§ionea anelasticas que de-
gradan'Progresivamgntq las"paryééide.un'contactqr'y sobre.
todo los nécleoé magnéticos; aéil&ogp-del ruido, vibfaciq-
nes y de la tendencia del raboté“&el‘eontacto;_Eh la fase .
sigulente de carrera suplemsntarig de las partes méviles,
la sobrecarga de los resortes 5 dbstaculiza ulteriormente

la tendencia al rdbote de 103 contactoa, ¥y ademas produce

entre los contactos maviles y lo‘fbontactos fijos una adherenr

.‘)., -

cia bajo presion intensificada durante el perfodo, que sigue
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inmediatamente al clerre de 10 ontactos, durante el_cuai
se puede producir una abeéfﬁiényqﬁ;imayde la corriente, ¥y
ello aumenta} a paridad de'otﬁa& condiciones, el poder de

cierre del oontaotor. :

Es evidenta qne 1as ventaaas que se han referido has-
ta aqui se realizan independienteménte de la manera segin »
la cual la bobina de acoionamiente'iz es montada, y por con~
siguiente podra sexr de cualqnier tipo e instalaoion. _

Ademas, el hecho de quc 1& llamada parte fija 11 del
nicleo magnqtieo esté montada. mgwil en lugar'de propiamen-
te fija a la estructura O del- oontaetor, puede utilizarse
ventajosamente para facilitar la desmontabilidad de la bo=-
bina de accionamiento. i

Ain cuando no es absolutamente indispensable limitar
la posibilidad de movimiento de la rarte fija 11 del nucleo,
es conveniente prever una tal limitacian, por ejemplo por
medio de un tope fijo 17, para evitar la aalida accidental
del micleo fijo durante el transponte, por ejemplo, O por
un error de maniobra manual; Ademég, nmientras que a los fi-
nes de funcionamiento, eomo“sé;exp;ica, serfa suficiente
una movilidad de glghnos-milime#@é&;jpor‘edemplo-una dece~ -
na de milimetrQs_se sitda el_tojé';? en tal posicidn para
pernitir un deéplazamiento @e;:nﬁolgd_fijo segun una lon-
gitud a igwael a por lo menos 1a;di£egen§ia entre la altura
I de la bobina 12 y la 19ngitﬁd5¥”691"entreﬁierro del nu-
cleo mévil en condiciones de abé%@hia} Ageméa; la bobina o
las bobinas de acciqnémiento la‘aégingtélan.en ventanag ap~-
tas de la pared 1, se fijan delanfé'de.ellaa en 18,19 y se
disponen como se muestra en la figura 4, en los espacios

libres y entre los diferentes contactos néviles 4 del con=




-10 =

tactor. Si estas condicionas se satisfacen, es suficiente
desempefiar las conexionea 18, 19 y-elevar el nucleo fijo 11
hasta el “tope. 17 para permitir elevar 1igeramente las bobi-
nas 12, desemyeﬁandolas del nncleo movil 10, ya continua~
5. cidn extraerlas frontalmente pasamdolas entre los contactos
mdviles 4, como se esquematiza en 1a figura 3. :
BEs evidente ‘que ello puede efectuarse. después de la-

simple separacidn de la cdbricion cortallamas 2 ‘con. los ex~

tintores de arco 13, Y sin pxucede: ‘al desmontado previo
10. de ninguna otra parte del contaetor, sea aislado o instala~-

do, y mediante una maniobra exclusivamente frontal, que no

encuentra obstaculo en otros dispositivos adyacentes.

~ Se consigue una gran. £acilidad de reemplazo de las

bobinas, con las ventajas ya expuegtga... »
15. En la forma de ejecucign ilustrada, cuando se abre
el contactor, la parte mévil 10 del micleo estd ligeramen-
te empefiada en la bobina 12, la cuaivpor consiguiente debe
elevarse un poco, como se muestra en la figura 3, para sa-~
1ir. As{mismo, es posible disponer la parte mdvil del nicleo
20. como en 10' (figura 2) es deci;igesqmpeﬁar;a toda de la bobina
cuando el cohtactor estd dbierto::dé suerte qha la bobina

pueda aalir simplemente al tira:\haoia adelante y sin nece-

sidad de elevarla.previamente, :
Ia conexion elgctrica ae 1as bobinas 12 puede efec~-
25. tuarse, de forma en_sﬂlconooi§g4ipqrfmedio de sus mismas
conexiones mecanicas, 10 que‘simp}i£§ca al méximo la opera=
cidn. La elevacidn del nicleo fije 11 puede efectuarse, asi-
mismo; pbr el costado frontal aeiLeontactor, po:'éjemplo
con la ayuda de un destornillad§i$9=d§ otre dtil adecuado;

30. actuando sobre un apéndice conveniente 2Q aplicado a la par-




te fija 11 del nucleo. ' ‘
El retorno del nucleo'tiio 11 a su posicion normal

puede confiarse. a la gravedad 0'bien a un resorte de llama-
da, no :ilustrado, cuyo esfuerzo no débe entrafiar asimismeo

5. la elevaciém mannal del nm@;yqxqgiga movimiento hacia atrds
en el momento del impacto déifhégiéo mévili

Coma se pueda,observarﬁt;é:dispgsicién caracteristi~

ca segun ia;invenciép’estévéfééﬁ%&éménté en condiciones de -
alcanzar las. ventejas buscada&ﬁé@égqomporta un precio méé

10. elevado de venta hi una compli#é;ién,constrﬁetiva del con-
tactor, de suerte que por su ap;{gacién.se tendré una ven-
‘taja téonica e industrial notable,

Es de .comprender que ia‘;grmg ¥ la disposicidn de

las partes podrdn modificerse com respesto a cuanto se ba
15. indicado e ilustrado a simple tftulo de ejemplo sin salir
del dmbito de la invencidn:

NOTA.

20. N
Descrito el objeta del:pxéseﬁte-invento, se declaran

nuevas y'de bropis invencién’laéuéiguientes reivindicaciones

con prioridad de la solicitud de. patante italiana ndmero

70.514 4/70 del 22 de octubre de 1 970.

25, 18, - Contactor electromggngtico del tipo en el oual
el nicleo magnético esta subdiﬁ;didg'en dos partes, a saber
una primera parté méwil ope;atifamsgﬁe \'e gue acciona el egui-
po de los contactos méviles, y una segunda parte, fija con

respecto a los degplazamientos.opgrativoe; caracterizado

30; en que la citada segunda parte del ndcleo mdvil no esta fi- .
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jada a la estructura del contactor, pero~esta guiada fren-
te de la estructuravmediante Qrganoa de gufa que permiten
un desplazamiento en la miama &ireccion del desplazamiento
operativo de la primara parte . del nicleo, ¥y, & partir de
la posicidn normal de la citagg,segunda parte del nucleo,
solamente en el sentido de alejsﬁiehtovcon respecto a la
Primera parte del nucleo. | “

28 .~ Contactor, segwn 1a reivindicacion 1, caracteri—
zado en que la citada segunda parte del nicleo magnétice
presenta apéndices insertos en guiae solidarias de la ee~
tructura, teniendo las citadas guiaa una conformacion subs=
tancialmente en Uy apoyando normalmente los apendices 80~
bre la parte transversal de 1aa oitadaa gufas en U,

35.- Contactor, segin la. reivindicacion 2, caracteri-
zado en que entre los citados. epﬁndices de la segunda parte
del nucleo y las itadas guias ge interponen tampones amors
tiguadores; |

48,- Contactor, segﬁn ld reivindicacidn 1, caracteyi-
zado en que comprende un tope destinado a limitar 1q ampli~-
tud de desplazamiento permitid&ia 1a citada segunda parte
del nucleo magnetico. ‘

58 Contactor, segun la reivindicacion 1, caracterl-
zado en que la oitada segunda parte del nicleo magnético
o8 desplazable segun unha medida oorreapondiente a por lo
menos la diferencia entre la altura de la bobina de acclo~
namiento y la longitud del entrahierro del nicleo magnéti-
co en condicionea de abertura, de modo gue cuando la segun— '
da parte del nucleo se aleda, la bobina puede desempeﬁarse |

de las dos partes’del nncleo masnatico.v

65.~ Contactor, segnn la reivindioacion 5, caraoteri-
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zado en que la bobina,'d 1ae~hgp§pgs}.de aceionamiento se .
insertan por la parte fronta;iéeiacontgctor al pasar por
los espacios iibrea entre los-confactos méviles, y estén
fijadas mediante omganos de oonexion operables desde la
parte frontal del contactor; .

78 .~ Contactor, aegwn‘;i reivindicacién 6, caracteri-
zado en gue la Segunda parte del nicleo magnético es desem=
pefiada de la, o de las, bobinas en la posicidn abierta del
contactor, de modo para permiti#.la extraccidn frontal de
las bobinas déépuég de una simple elevacidn de la segunda
parte del nucleo magnético;

8% .- Contactor, segin la reivindicacidn 5, caracteri-
zado en gue la citada segunda pante'del nucleo est& pfofiaf
ta de un apéndice para permitir la elevacién a mano actuan~-

do desde la parte frontal dei qontactor;

9_3".- Contactor, segin la reivindicacidn 1, caracteri-
zado en gue la citadé‘aegundampéite del nicleo magnético es
retenida en su posiciéh norma) substancislmente s0lo por su
proplo peso; , ‘ o

105'.-‘_"00‘ntaotor', segu';n_l; reivindicaoiénfl,. caracteri~
zado en gue comprende medios de llamada elésticos que empujan
la segunda parte del nucleo magnﬂﬁico en su posicien normal.

11% .~ Contactor electromagnético. ‘

Segun se describq y reiv;ndica en la prqaente memoria'

descriptiva que<qonéta de tredeihojae foliadas y escritas a

méquina por una solg de\ sus caras; acompafiadas de los dibujos

reglamentarios; R
Madrid, a 0CT. 1971
IPO a. . A“.__ \)C‘:é“' ’
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