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La presente invencién tiene por objeto un perfec
cionamiento en los conjuntos de cronoﬁetracién para el man
do de lavadoras, lavavajillas y similares, tanto de tipo
doméstico como industrial. ‘l

5 _ Es sabido que en los crénometradores‘para!apara-
tos electrodomésticos, ;a gucesi6n de las operaciones y la
duricién de las mismas ée realiza por medio de interrupto-
res y levas, |

Estas {iltimas se dividen en dos grupos: uno de -
movimiento lento 6 a saltos y el otro de movimiento conti-
auo y veloz. La rotacién de las levas lentas se produce me
disnte un motor y una transmisién de engranajes de reduc-
cién, '

Esta transmisién de reduccidén del motor al grupo
de levas 6 al dispositivo'detescape, que controla tales le
véa, actualmente se aub@ivide eﬁ dos partes: una contenida
en el mismo motor, que adquiere asi la denominacibén de mo-
torreductor, y otra contenida eh el cronometrador.

L En algunos casos, la totalidad de la reduccién
esté contenida en el cronometrador. Las dos distintas trang
miaiones deriven de la necesidad de transmitir el movimien
to del motor al programador (6 cronometrador) a través de

posiciones distintaé; con frecuencia, todos. los ejes por-

ta-engranaje. son paralelos entre 8f, pero extendidos en -~

_ planos desfasados y distintos entre si{., Ademés, es necesa -

rio que el motor permanezca como una unidad: autbénoma, por

'fﬁcilidad de control tanto del programador como del mismo

motor, A _
Objeto de .la presente invencidén es el de llevar
la totalidad de la reduccién al interior del motor al obje
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‘ pafa obtener Ciérta'reduccién de iovoluciones; implica no

vde los dientes, segin los pares de ruerza a transmitir) y

‘por consiguiente 8e resienten de todas las 1nexactitndes -

:ciones de las chapas (mayores) sobre las que estén fidadoa

. los correspondientea pernos sustentadores.

to‘de permitif eliacoplamiento directo al grupo de las le-
vas lentas y/o veloces. El mismo acoplamiento directo a -
laé levas es aplicable tambien a cionbmetradores_con esca-
pe meclnico, electromecénico § eléctrénico.

En el césq.de los cronometradores, ésto reﬁrese&
ta una novedad. Los inconvenientes de los actuales siste-
mas son conocidos y pueden resumirse asi:

é) los defectos de orden comstructivo, tanto en
lo que respecta a las dimensiones como a la calidad. En -

efedto; la realizacién de una transmisién cdnfengranajes,

tables problemas mecénicos debidos a los inevitables aco-
plamientos entre la parte de transmisi6n, contenida en el
motor, y la contenida an el cronometrador 6 programador;
ésto, en cuanto a que el motor debe, ‘por necesidades de
construccibn, permanecer en posicién facilmente extraible
del programador. | o B _

Los defectos cualitativos se refieren a la téoni
ca de constrﬁccibn‘de los'énsianades vy correspdhdiéntea si%
teﬁas de"fijaciéh; més tosca éﬂ"feladiéh-con la del moto-
rredustor, que es del tipo de ralo;eria. | ‘ '

Ademés. los engranajes del prosramador trabadan

con mayores rendimientos (dadas las diatintas ‘dimensiones

(engranamiento forzado 6 demasiado 1ibre) que derivan de -

las mayores tolerancias de 1os interejes y de las deforma-

b) también se p;oducon defoctos de funcionami#n-
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"dos los inconvenientes debidos a la presencia del segundo

to donde se usen técnicas més exactas, puesto qué pemmane-
ce siempre inalterédo_el nimero de las partes en funciona-
miento. En definitiva, considerando las resiétencias pasi-
vas y el rendimiento mecédnico de toda la transmisiéni tie-
ne lugar una disminucién de la éesuridad de funcionaﬂienxo
y de la vida del programador.

I‘.La presente invencidén se propone eliminar los ci-
tados defectos y otros destacables, En efecto:

a) las preirogativas_del nuevo sistema son evi-
dentés cuando se considera qué el-motofreductor constituye
ya dé por si un grupo dnico y compacto y due la misma unid
al programador tiene lugar mediante acoplamiento en lugar
de engranamiento entre dos series de engranajes;

b) aprovechando directamente (pof acoplamiento)
la velocidad de salida del motorreductor, se eliminan to-

reductor y al achlamiento al primer.rédﬁctor (del motor);
_d) la completa ausencia de transmisiones en el -
programadbr‘elimina, aparté de lo-anteriormente expuesto,
dualquier problema de lubricacidn; |
a) el mgjor ren¢iﬁiento mecénico proporcionado
pof'el nuévo sistema se traduce en un mejbr aprovechamien-
Yo del par suministrado por el mofor 6 bien de un menor
par exigido al motor (a igualdad del absorbido por el con-
junto de levas lentas y répidas);
| e) el hecho de tener que proyectar la totalidad
del reductor en el ;nterior.dgl motor, con unsa velocidad
(sobre un eje sin engranaje) ja adaptada a las levas (1en-
tasvy répidas) 8 al escape (mecénico, electromécanico § -

electrédico), permite el empleo de un menor unlimero de en-

PRSI 0 e e T T (VMM :
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grahades en relacién con los que habria en total con los -
actuales sistemas. Por cénéiéuiente, tambien ésto contri- .
buye a la me.jor seguridad & funcionamiento.

La presente descripcibn Se refiere a alsunas 80-
luciones aplicables para evidenciar més ain’' las prerrogati
vas del sistema, pero no deberén interpretarse como limi-
tatiﬁas del campo de utilizaciGn.'Més especificamente; se
hace referencia a 1los programadores cuyo principio de fun-
cionamiento correspnnde a la patente italiana nge 787.416,
a nombre de la misma solicitante.

Con referencia a los dibujos, la figura 1 repre
senﬁaiun.programador'cuyas leveas D giran a velocidad cons-
tante por medio del eje A (sobre el que estédn fijadas), -
del pasador O y del eje B, que constituye el &rbol de sali
da del motorreductor M. El sentido de rotacibén y la velo-
cidad del eje B son iguales a los de las levas D. La figu-
ra 2 représenta un pfogramador completo de levas lentas D

para los programas y de levas répidas F para circuitos de

~ bajo intervalo (inversioneé, cronometraciéni réduccién de

fages). El motorreductor M, mediante su eje de salida B y
el pasador O, controla al eje 4 que sostiene fijameénte a
las levas fépidas F; éstas a.su vez acqionaﬁ al escape E
(del tipo mecémico 6 eleqtromecénico); el cual acciona, a
iﬁpuisoé=§ saltos, por medio del éde~G, a las levas lentas,
D. LQ rig_uréii representa una solucib'# de:cronome‘cradorée
dos ﬁotores (completados con reductor?, en el que el motor

H

Al abcioha a las levas lentas C de los programas, con rbtg

ci6n a impulsos 6 de avance r&pido para varios impulsos con

secutivos (segliin los ciclos). El motor Bl acciona en cam-

bio a las levas répidas con movimiento constante para cro

l
i
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para cumplir otras funciones (inversiones y parcializacién
de otras fases). Por la figura 3 se advierte la conexidn -
directa y coaxlial de los motores a los dos grupos de levas
los cuales, ain siendo independientes entre si, se encuen-
tran scbre un mismo eje. o '

La figura 4 representa el mismo c;ncepto de fun-
cionamiento de la figura 3, pero en el que los dos motores
est&n'separados. El prosramédor'esté formado por un c¢rono-
metrador impulsor, con las levas lentas 6 de avance rapido
accionadas directamente por el motor A2, y por un cronome-
trador propiamente dicho, con sus levas lentas accionadas
por”el motor B2. |

La figura 5 representa un cronometrador electrd
nicé SE acoplado a un programador P que, mediante impulsos
éléatricos de duracidén fija 6 variable, acciona al motor A3
del impulsor, que a su vez actua directamente sobre las le
vas C.

Tanto el cronometrador de lé figura 3 como el de
la figura 4 funcionan segin un sistema elec%romecénico (6
de telemando), objeto de la patente italian; ya mencionada,

Pueden obtenerse otras éoluciones combinando en-
tre ‘s{ los programadores'ilustrados.

o Asimismo, el objeto de la presénte solicitud per
mgneée védlido tambien para otros programadores en los que
el eje de salida del motor esté directamente fijado (sin
ensfan#aes htermedios) a losldispositivps de conmutacién

de los interruptoreé,(levas 6 dispoéitivos de mando de los

‘circuitos impresos).

** En resumen, el Modelo de  Utilidad que se 80
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. ¥ un motorreductor difectamehxe‘acoplado a'dicho eje.

vas estén montados sobre dos &rboles independientes y co-

- grupos de levas estén.montados sobre sus arboles aeparados

licita recaeré,éobre las siguientes:
| BEIVINDICACIONES
: 1, Conjunto de cronometrador para el mando de -
1ava§oras, lavavajillas y similares,.tgpto de fipo domésti
co cbmo ipdustrial, caracterizado por él hecho de quL com-

prende combinadamente una serie de levas fijadas a un eje

2. Conjunto cronometrador segin la reivindicacién
1, caracterizado por el hecho de que el ejegde salida del
motorreductor T el eje porta-levas estén dispuestos uno;a
con$inuaci6n del otro.

3. Conjunto cronometrador segin las reivindica—
ciones 1 y 2, caracterizado por el hecho de que el conjun-
to de levas est& dividido en dos grupos, uno de los cuales
ésﬁé;compuesto de levas de rotaciég veloz, directamente -
fijadas al motorreductor, y un Segﬁndo grupo de levas de
rbtacién lenta y/o peribddica, accionado por un dispositivo
de escape interpuesto entre los dos grupos.

| 4, Gonjunto cronometrador segin la reivindicaciér

3, caracterizado por el hecho de que los dos grupos de le-

axiales,
5. Conjunto cronometrador segin la reivindicacidn
4; céracterizado por el hecho de que los doé'grupos de le
vas éonvaccionados por dos motoneductores, uno de los cua-
les esté enlazado allas levaé répidas y el otro a las le-
vas lentas.
6. Dispositivo cronométrador segin las reivindi

caciones las, caracterizado por el hecho de que los dos
l

S,
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y no coaxiales. |
| | 7; Conjunto cronometrador segfin las reivindi-
caciones 1 a 6, caracterizado por el hecho de que el moto-
rreductor-o motorreductores son controlados por impuisos
eléctricos de duracidn fija y/o variable, obtenidos Ae un
sistemé electrébnico.

8. Se reivindica por 4ltimo, como objeto so-
bre'ei que ha de recaer el Modelé de Utilidad que se soli-
cita’ "CONJUNTO DE CRONOMETRADOR PARA EL MANDO DE LAVADO-
RAS, LAVAVAJILLAS Y SIMILARES, TANTO DE TIPO DOMESTICO COMO
INDUSTRIAL". | ' : |

Todo conforme queda descrité Yy reivindicado en
la presente Memorié descriptiva que consta de ocho pégi-

nas mécanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 14 Agosto 1969
BERNARDO UNGRIA
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