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1 modelo se refiere & un dispositivo impulsor pa-
ra el movimiento de estanterias, con un ndmero de estanterlas
de almacén transportables, dispuestas una al lado de otra, -
que pueden Qorrerse en vaived por un dispos;tivo impulsor, -
individualmente o en grupoé, de modo qué entre dos estante--
rias elegidas pueda formarse un pasillo de sexrvicio, estando
provista cada estanteria de almaoén de un propio motor impul
sor, cpnmutable_en:su direccién de rotacidn.

Se conocen instalaciones de estanﬁeria, en que, --
para correr las estanter{as individuales, se emplea un motor
eléctrico conmutable, que impulsa a un vérillaje, dispuesto
transversalmente a las estanterfas en la direccidn correspon
diente al respectivo sentido de corrimiento. Las estanterias
pueden unirse con el varillaje individuaelmente mediante un -
drgano de acoplamiento accionable a mano. En otras formas de
ejecucidn conocidas, el varillaje ha sido sustituido por wn
cable circulante, en gue pueden acoplarse las distintas es-
tanterias mediante acoplamientos adecuados. Ademés han llega
do a conocerse instalaciones de estanteria, en que, como en
el caso presente, en lugar del varilléje o del cable circu-
lante, en cada estanterf{a individual esté.montado un motor -
propulsor, conmutable eﬁ su direccidn de rotacidn, que mueve
la respectiva estanteria individual por medio de una rueda -
de friceidn o rueda dentada, acopladg directamente con el mo
tor propulsor, que esté‘éﬁ'éngrane con unsa barra dentada con
preferencia. montade hundida en el piso.

. ‘Estas clases de transmisiones, sin embargo, sdélo ~

son adecuadas en casos, en que deban correrse cargas ligeras
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o en gque no exista peligro de que, por ejemplo, se ensucie -
la bérra_dentada. Ademds era usual hastae ahore el montar en

cada estanterfea individual un juego completo de maniobra pa-
ra la variacidn de la-direcoién de rotacién de cada motor ip|
 dividual. Por lo tanto;'Bn perturbaciones en las maniobras -
de las estanterfas individusles era posible que; especialmen,
te al correr en grupos las estanterf{as de almacén, en alguna
estanterias individuales se ocasionasen direcciones de rota-~
cidn de motor antagénicas, sin que tal defeoto se hubiera de)
cubierto inmediatamente. '

Les instalaciones de estanteria segin el modelo -
evita estas dificultades. La misma se caracteriza, porque ca
da'estanteria esté qpqyada por un némero de ruedas de marcha
y dé'guia, de las que‘pér lo menos una parte estd unida con
el motog propulsor por medio de unsa transmisién, ¥y porque eg
4 prevista une conexién de maniobra, en que un miembro con-
mutador comdn fija la direccién de rotaoién de los motores -
propulsores en las estanterias de almacén que deban correrse
1ndividualmente o en grupos, en dependencia de miembros de -
ajuste biestables, de los que cada uno esté coordinado a ca-
da estaenterfa y cuyo estado de maniobra es dependiente de la
respeotiva posioién de . partida de las estanterias.

| Un ejemplo de-eaeoucién de tal instalaglén se des-
4cribiré en lo que sig uerhediante el dibujo. En éste muestran

Le fig. 1, una estanteria de almacén individual, -
vista desde abajo. ‘

La fig. 2 una vista‘esquemétiéa de una instalacidn

de estanterfa constituide por cuatro estanterfas individuale

I(D

U7
-
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repfééentandose las eétéﬁterias individuales en vista fron-
tel y. '

_ | La fig. 3, un esquema de una disposicién de manio-
bra, - que se utllizs en una irstalacidn de estanteria segln -
el invento. _ ” |

Segun la fig. 1, cada estanteria 1 transportable -
esté provista de un motor eléctrico 2, que transmite la fuer
z8 mediante una rueda dentada 3, directamente a las ruedas -l
de maroha 4 y ruedas guiadoras 5, estando unidas las ruedas
4 y. 5; situadas sobre él}eje impulsado, con sectores € de ar
bol y piezas de apriete 7, entre sf{ y con la impulsidn.

La flgura 3 muestra wne forma de ejecucién, a titu
lo de ejemplo, de la instalacién de estanteria segdn el mode
10, en que entre dos paredes Wlimitadoras estdn dispuestas ~
cuatro estanterfas individuales de almacén 10e hasta 10 4, -
que por &os motores, montados en las estanterfas individiate
pueden oorrerse en vaivén, de tal modo que entre dos estante
rias elegidas a voluntad, por ejemplo, 10 by 10 ¢, quede 1i
bre un pasillo 11 de servicio. Tal pasillo de servicio es en
general algo més ancho que las estanterfas; pero su anchura
puede adaptarse a necesidades individuales. Sobre la pared -
frootal de cada estantefia transportable estdn montados dos
conmutadores de botdn pulsador 12 y 13.

. Cada estanteria 10a hasta 10d presenta wn miembro
de regu;aciép, por ejemplo, en forme de un conmutador magné-
tico 14, que presenta un contacto conmutador en ejecucidn bl

estable. Estos conmutadores magnéticos 14 se maniobran medism

te imanes permanentes Nlba N15d y Sl6a -~ 8164, dispuestos a




pares, que estdn fijadés sobre un carril 17 conductor y ade-
cuademente estén montadds detrds o encima de las estanterias)
conmufando_los imenes N1l5a -~ N15d, el contacto en el respec-

tivo conmutador magnético 14, a marcha hacis la derecha, cua]

Hs

5 | do la estanteria estd en su posicidn extreme del lado izquiek
do. Inversamente conmutan los. imanes Sl6e - $164, el contac-
to en el respectivo conmutador magnético.l4, a marcha hacia
1avizqﬁierda, cuando la estanter{a se encuentra en posicidn
extrema del lado derecho. Los imanes N1l5a - N15d, y Sl6a -
10 | 5164 esfén dispuestos adecuasdamente en distintas posiciones |
de altura y distanciados entre si en la direccidn transversal
respecto a las estanterfas. En una variante de ejecucidn no

representada, los mencionados miembros de ajuste, en el pre-

sente ejemplo, por lo tanto, los conmutadores magnéticos 14,

:ﬂ%§' pueden gstar montados fijamente en lugar adecuado al exterioF
de las estenter{ss. En este caso llevan las estanteriass ele-
mentos de accionamiento, que ocasionan las conmutacidn de ma
e niobra de los miembros ajustadores. |

e A lo largo de los dos cantos longitudinales infe-

[

'530 riores de cada estanterfia, estdn dispuestos conmutadores ¢ d
L listén de pie, gque al accionarse interrumpen la respectiva -
alimentacidn del motor y asi ponen fuera de funcionamiento -
la impuleidn del correspondiente grupo de estanterias,

Ademds, sobre un lado longitudinal de la estanteril

25 | y a distancia de la pared frontal estd dispuesto ademds un -

pulsador 18 de desbloqueo, que tiene que pulsarse antes de -

otro corrimiento del grupo de estanterias, para desbloguear

eléotricemente la disposiéién de maniobra y prepararla para

30
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tdn unidas entre si mediante cables 20 de varias vetas. 4

“hacia la derecha, para establecer un pasillo de servicio ent]

el siguiente proceso de corrimiento. Todos los elementos con
mutadores en. las estanterf{es individuales estdn conducidos -
medliante calbles a una éaja de maniobra 19 propia de cada eg

tanter{a. Las cajas de maniobra 19 de estanterfas vecinas

cada instalacidn de estanterfa, constituida por cuaslquier
mero deseado de estanterfas individuales, en este caso de

ca

cuatro estanterias 10a, hasta 10d, le estd coordinada una
ja 21 principel de maniobra, en la que, pars la maniobra co-
min de las estanterias, estdn montados .los aparatos previs—
tos, ¥ que por medio de un cable 20 de varias vetas estdn --
unido con la estanteria 10a, situada mds préxima.

En el esqueme segin la fig. 3, la seccidniizquier-
da , rebordeada con lineas rayadas, muestra la disposicidén -
de cone;ién en la caja 21 principal de maniobra, y las resta
tes secciones, separadas en cada caso por 1{neas de rayas y
puntos; ilustran los elementos de maniobra, previstos en las
estanterias, 10a hasta 10d.

El modo de funcionamiento de la disposicidn de ma-
niobra se explicard ahora mfs detalladamente. Se presupone -
la posicidn de la estanteria representada en la fig. 2; es -
decir que las dos primeras estanterfas 10a, 10b, se encuentr:
en su posicién extrem@_iﬁquierda, seguidamente sigue el pasi
1lo 11 de servicio abierto,«y las restantes estanterias 10¢,

104 se encuentran en fila adosadas densamente, en su posicié

extrema del lado derecho. La estanteria 10b deberd oorrerse -

ésta y la estenterfa lO._

LE™
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~cado a la tensidn entre las fases Ry S de la red de corrien

tador 13 de botdn pulsadbr, caer{a de nuevo, posee el mismo

Por conexién de un conmutador principal (no ilus-
trado), el arrollamiento primario de un transformador 24, qus
transforma la tensién de la red, por razones de seguridad, a

un grado de baja tensidn, por medio de fusibles 23, estd apll

te de fuerza. _ -

Por medio de'cdhtactbs cerrado§.33b ¥y 34b, un con-
ductor 25 estd unido con la boine secundaria & del transfor-
mador 24. Como la estanterfa 10b debe moverse hacie la dere-
cha, se pulaa durante breve tiempo el conﬁutador 13 de botén
pulsador, destinado a la marcha hacia la'derecha; en esta eg
tanteria,'por lo que, a través de sus contactos;'fluye ten-
sidn desde el conductor 25. Como el conmutador magnético 14,
coordinado a esta estanteria, estd situado frente al imdn -
N15b, su contacto de conmutacidn estd conectado para marcha
a la derecha. Le pulsacidn del mencionado conmutador de bo-
t4én pulsador hace queatraiga un reld 44 con contactos a - f.

Como, sin embargo, el relé 44, al soltar ellconmu-

una sutoretencidn que conduce retornando a la borna secunda-
ria b del transformador 24 a través de contactos cerrados zl
y 33a, un conductor 26, a través del contacto 44b ahora ce-
rrado, la bobina 44 de felé, el contacto 43f, el contacto del
conmutador megnético 14 y a través de un conductor 54.

Al mismo tiempo todos los contactos de trabajo del
relé 44 estén cerrados, por lo que el contaoto 44c conecta -
la bobina R del Jjuego de contactos R' del interruptor de in-

versidn en la caja de maniobra principal 21 a travéds de un -
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conduc tor 53. Por ello se oolocan las fases RST por contac-
tos a, b;'c con los cohdﬁctoresze‘corr;énte 50, 51,'52, y
los contactos cerradosvdé relé 444, 44e{_a14ﬁ0tor 2b, por lo
que éste cbmianza a movéi”la estgﬁteria:;Ob hgcia la derecha}

Al cerrar el contacto 44a, el conductor 30bc se -
haré'conduotor de tensidn haoie la estanteria y un relé 46 -
atraefia, si esta estanteria también esﬁuviera'situada en el
1ado.izquierdo'dél pasillo de servicio 1l. En nuestro caso,
sin'émﬁargo; el contacto del conmutador magnético 14 de la -
estapteria 10c¢, condicionado por el ajuste dirigido al imdn
Sl6c, estd conmutaedo & marcha hacia la izquierda, por lo que
no atrae el relé 46. '

Simulténeamente con el oierre del jusgo de contac—
tos R' en el interruptor de inversidn de la caja 21 de manip
bra pringipal se colooa’a tensidn un relé auxiliar 34 por -
medio de un contacto Rd, acoplado con el juego de contactos
R' del interruptor de inversidn que seguidamente, por medio
de su contacto 34a, ashora oerrado, y por el contacto de aper
tura 3la, se sostiene a si mismo. La atraccidén del reld 34 -
hace qﬁe el conductor 25, por apertura de un contacto 34b, -
quede sin corriente,'de‘modo que a través de este no puede -
maniobrarse ya ninguna estanterfa ulterior.

Tan pronto la estanterfa 10b ha llegado a la dere-
cha del pasillo original y se ha formado un pasillo entre lap
estanterfas 10a y 10, se conmuta el contgcto del conmutador
megnético 14 en la estanterfa 10b a marche a le izquierda,
por.lo que se interrumpe el suministro de corriente al reléd
44. Sus contactos 448...... 44f vuelven a su posicidn de re-

poso y ocasionan la desconexidén del juego de contactos R' dell
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la alipentacidn del conductor 25, que garantiza el suminig-

por consecuencia la caide del relé 34. La caida del reld pue

s

interruptor inversor, con 1o que la estanteria serd parada.
Una iniciaci6n de maniobra de eualquier otra estan
teria no muestra nlngdn efecto, porgue el relé 34 todavia es

t4 atraido y su oontaoto 34 esté todavie interrumpido para

tro de corriente a 1os_¢onmutadores de botén pulsador. Antes
de un renovado movimientq de la estanteria, tiene que accio-
nerse la teclg 18 de déébloqueo en la eétanteria dentro del
pasillo libre, por cuya puesta en contacto se coloca un im-
pulso desde la borna b del transformador 24, por medio de un
conduotor 29, aplicado a un reld 31, at?ayépdose el relé 31.
Ia atfaccién de este relé puede retarda?se por razones de se
guridad. Un contacto deAapertura 3la interrumpe por ello el
circuito de corriente de retencidn del relé 34, lo que tiene
L
de retardarse, eventualmente alternando con el retardo de la
atraccidn del relé 31. Tan pronto se ha des@rendido el relé
34, el contacto 34b retorna & su posicidn de reposo cerrada,
y el conductor 25 estd conectado de nuevo a la tensidn de -
maniobra. Por ello estd preparada la instalacidn para un re-
novado corrimiento de la estanteria. El relé de tiempo 2, un
estd montado en la caja 21 de maniobra prinsipal, represent@
desde el punto de vista de la téonica de la maniobra, sdélo -
une seguridad para los motores 2a —~ 2d. Al cerrar uno de los
juegos de contactos L', respeétivamente R', del interruptor
de inversidn, por medio del respectivo contacto ILe, respecti
vamente Re, el mismo se excita y permanece atraido hasta que

los mencionados juegos de contactos estén de nuevo desconecH

tados.
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terfa, el contacto zl adopta la desconexidn de ls alimentaci

Si por cualquier razdn, por ejemplo, & consecuen—
cia de un defecto de aislamiento, en un circuito de corrient
de maniobra, o por haberse quedado enganchado un contacto, e

motor quedase conectado en la posicidn terminal de la estan-

El retardo de tiempo, ajustado en el relé de tiempo Z es al-
go més prolongado que el tiempo x, que necesita una estante-
ria para marchar desde una de las posiciones extremas a la -
otra. Ademéds para la seguridad de personas y cosas estd mon-
tado un interruptor de listén de pie 9, como ya se ha mencig
nado, que en todo tiempo y en cada estanteria posibilita la
interrupeidn de la alimentacidn del motor. En ello, a través
de los contactos del interruptor de 1listdén de pie y de un -
conductor 28, se excita un relé 33. En ello se abren contac-
tos 33% y 33b e interrumpen inmediatamente la tengidn de re-
tencién; respectivamente de maniobra, para los relés 41 - 4§
en 1o que estos dltimos relds, que hacen posible el funciong
miento en marche adoptan su posicidn de reposo, y vor ello -
detienen enseguida la estanteria.

Ahora se describird el proceso, por el que las es-

tanterias 10b y 10c, se corren hacia la izquierda, de wodo

que se forme un pasillo de servicio entre las estanterias -

10c y 10d. Segun el proceso de maniobra, que acaba de descri

birse, se encuentran lam® estanterifas 10b, 1l0c y 104 adosadas
en fila y el pasillo 11 estd situado entre las estanterias

10a y 10b.

Correspondiendo a esta posiocidn de las estanterias,

en la pogicidn mostrada, los contactos de los conmutadores

C

i

’
on.
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magnéticos 14 en las estanterfas 10b, 10c, 10d, por los res-
pectivos imenes S16D, SiGo y 8164, estdn conectados & marcha
hacia la izquierda.

Por accionamiento breve del conmutador 12 de botdn
Lpulsador para marcha & la izquierda en el bastidor 1Oc, el -
relé 45 se aplica a tensién_y es atraido, en 1lo que sus con-
tactos se cierran (45 a—e) respectivamente se abren (45f), -
Por medio del cqntacto‘45a y conductor 29cb se atrae al mis-~
no tiempo el relé43 en la estanteria 10b, cerrdndose también
sus contactos (43a - e) respectivamente abriéndose (43f); --
los dos relés 45 y 43 obtienen ahora su tensidn de retencidn
a través de sus respectivos contactos de retensidén 45b y —-
43b y se sostienen por si mismos.

Al mismo tiempo, por medio del contacto 45¢, asi -
coino el,gontaoto paralelo 43¢ y el conductor 27, se conecta
el juego de contactos L' en el intexrruptor de invefsién en la
caja 21 principal de meniobra y se aplican las fases de la -
red, en el orden de sucesidn RIS a travéds de sus contactos -
a, ¢, b y los conductores 50, 51, 52 a través de los contac-
tog cerrados 43d, 43e, al motor 2b de la estanteria 10b y a
través de los contactos cerrados 45d, 45e, al motor 2¢ de la
estanterfia 10c. Ambas estanterfas 10b, 10c comienzan a mar-
char de derecha a izquierda. Al mismo tiempo se pone en mar-
cha también el relé de tiempo Z y se atrae el relé de bloguep

34,

las teclas de botdn de pulsacién.

en lo que de nuevo se interrumpe le alimentacidn de todap

Tan pronto han llegado las dos estanterias 10b, -

a la izquierda del pasillo de servicio, que debe formarsp

10¢
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de nuevo, el contacto del commutador magnético 14, por fuer-

za magnética, se conmuta a la marcha a la derecha, los relés

45 y 43 quédan sin corriente y se desprenden y sus contactos

adoptan de nuevo su posicidn de reposo. Por ello queda tam-
bién sin corriente la bobina I del juego de contactos L' en
el interruptor de inversidn, y sus contactos interrumpen la
alimentacidén de la red. Las estanterias estdn paradas y el -
pasillo de servicio se encuentra shora entre las estanterias
10c y 10d.

Pare abrir un pasillo de servicio en cualquier otr
lugar debe pulsarse de nuevo la tecla de desbloqueo 18, en e
pasillo existente ahora en la estanteria 1l0c. Como puede ob-
servarse de lo que antecede, se efectia la apertura del pasi
1lo deseado siempre porque se pulsa aquel botdén pulsador, qu
estd co?rdinado a la direccidn de movimiento de aquella estal
teria, que estd vuelta hacie el pasillo existente.

Una ventaja especial de la disposicidn de maniobra
descrita es que solamente tienen que montarse los elementos
de maniobra especificos, propios de la estanteria sobre es-
ta misma, mientras que los elementos comunes para todas las
estanterias estdn alojados en la caja 21 principal de manio-
bra. Ademds, en la ampliacidn de una instalacidn existente,
s8lo necesitan adosarse nuevas estanterfas a la dltima estan
terfa exterior, sin que tengan que practicarse modificacio-
nes en le instalacidn existente, porgue la disposiciéﬂ de ma
niobra en cada estanterfa forma une unidad.indebendiente.

Cuando para la formacién dé un nuevo pasillo tenga

que correrse verias estanterfas, como se ha mencionado arri-

| el

W

T
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290b, 2940, 30ab, 30be, y 30cd.

~ba, solo debe pulsarsé uno de los botones pulsadores 12, rek
pectivamente 13. Il acqblamiento entre las estanterias, que
deban moverse simulténeamente, se efeotda segin la direccidn

de movimlento a través de los respectivis conductores 29be,

‘En el caso de estanterfas terminales corredizas, -
como poxr éjemplo, en 10a, puede ser necesario, disponer dos
teclas desblogueadoras 18 y 18'. Las teclas, como se muestry
en el esquema de maniobra, estdn entonces conectadas en pa-
ralelo, teniéndose que pulsar la tecla 18', éuando después =
de la apertura de un pasillo de sexrvicio entre la pared W de
la izquierda y la estanteria 10a tenga que abrirse un pasill]

en otro lugar distinto.

El preseﬁté'ﬁbdelo de utilidad comprende las si-
guientes reivindioaciones.

l.- Dispositivo impulsor para el movimiento de es-
tanteriaa con un nﬁmero de’ estanterias de almacén transport%
bles, dispuestas unas al lado de otras, que pueden correrse
en vaiven individualmente 0 en grupos,: de tal modo gque entré
dos estantenterias elegidas pueda formarse un pesillo de sey

vicio, estando provistg cada estanterig de almacén de un mo-
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-tor propuleor‘propio;’conmdbable en su’direcoién de rota-
cidn -caracterizado porque .cada estanter{a estd apoyada por

. wo de tranamisi&n con el motor propulsor, ¥y porque estd pre

vista una disposioidn de conexidn de. maniobra, en que un

de los .motores propulsores en las estanteriae'de almacén;
que deban correrse individualmente o en grupos, en dependen
cia de vienbros reguladores bieetables, de los que uno en
cada ocaso esté,coordinado a cads estantqria y cuyo estado
de conexién depende de la respectiva powicién de partida
de las estanterfas. :‘i S S

2,- Dispos;tivo gegin la reivindicabién 1, carac-
terizado porque a cada miewbro de regulacién cowin es wun
interruptor de inversidn con dos juegos de contactos manio-
brados separadamentg. A |

.3+~ Dispositivo aegﬁn la reivindicacién 1, carac-

terizado porque el miembro de regulacién cowin es un inte-
rruptor de inversién con dos juegos de contactos maniobra-
dos separadavente. A

44~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque por lo menos una parte de las ruedas de -
marche y de gufa estdn acoplades entre si wediante un enla-
ce de arbol. _

Sebe Dispositivo impulsor para movimiento de eg-

tanterfas ®,

un ndmero de ruedas de maroha ynruedas guiadorae, de las qué‘
por. 1o -Wenos -una parte estén unidas por medio de un mecanis-

viembro cowdn de weniobra determina la direccidn de rotacién

e i
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Segin se deacribe y reivindica en 1la presente me-
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