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MEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE DE INVENCION

en
, EspPafa
Lo o = por VEINTE afios -

“'g nombre dé PIERRE AUDRAIN, de nacionalidad francesa, residente en
TH;I, gllée.du Moulin~Joly, Colombes. (Sena), Francia por: _
';¢5MEJORAS INTRODUCIDAS EN LAS DIRECCIONES ARTICULADAS PARA GUIAS DE
COICLOS"
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Bl invento tiene porvobjeto una direccidn articulada para

LIRS

i \%v- ~ guias de ciclos y otros vehiculos, que permite mediante la unidn de
o un guia de forma sencilla, obtener a voluntad, duresnte la marcha
; © o estando parado el ciclo, cualquier posicién del guia entre las:

v;;fg de los diversos tipos de gulas en uso, desde la posicidn del guia

!lamado “muy levantado" a la del guia llamado "muy baaado" pasando

por bodas las formas intermedias.

Segln la caracteristica esencial del invento, la direccién

iﬁsq_compone de dos partes principales: una primera parte llamada
-xfﬁfija gque se hace solidaria de la horquilla delantera‘a la manera
ﬁhabitual, ¥ una segunda parte movible articulada sobre la primera

y destinada a recibir el guia que se articula tambien sobre ella
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direbtansnts d*ﬁﬁrhﬁidiiéién de cuslquier piese adecuada, siendo 5
los ejes de las dos articulaciones perpendiculares a la direccifn
de marcha del ciclo.

Durante los desplazamientos de la parte movible de la direccién
1&'6rieaSacién del guia se mantiene o modifica ligeramente por me-
canismos apropiados.

El mantenimiento a la ligera modificacifn de la orientacién

'-dal guia durante los desplazamientos de la parte movible de la
idirtcci&n pueden obtenerse especialmente por mecanismos de bielas,
‘cable sin fin emrollado sobre poleas, cadenas din fim emrollada

sobre pifiones o cualquier otro dispositivo equivalente.
La detencién y la fijacibm de la direccifn em las diversas

~posiciones pueden obtenerse por el bloqueo de las dos articulacio-
- nes, la de la parte movible y sobre la parte fija y la del guia

o0 de su pieza de fijacifn sobre la parte movible. Para el blogueo

'dh~1aa srticulaciones se utilizard cualquier sistema conocido gue
permita obtener una detencibm eficaz.

Pambien se puede disponer el blogue de una sola de las dos
artisulaciones precisades, y eatonces la rigidez del mecamismo

" 4% mantenimiemto de la orienteciém del guia asegura la immovili-

dad de la segunda articulacibn.
Para que las maniobras de cambioc de posiciln de la direccidnm

fse-ofectuon sin que las manos suelten los mangos de conduccibn

‘del vehiculo, se pueden disponer los mendos de los mecanismos de
‘blogqueo de las articulaciones en la vecindad de los mangos de los
‘cuales pueden imcluso formar parte. Para el mamdo a distencis del

#logqueo se podran utilizsr los mecanismos conocidos en uso teles

' como palancas, pestillos, emillos giratorios,cables flexibles
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Se puede pravar*li&prdtecc;&n de los macanismos de blogueo y
d§}6’1°nt‘°ian contra las isterperies por medio de cérteres que
pueden constituir por si mismos la pieze primcipal de la parte

" movible de la direccién.

Ies amplitudes de rotacién de las articulaciomes pueden limi-

: ;tér-e por topes. Otras carscteristicas y ventejas del imvento, re-

Sultaran por lo demas de le descripcién siguiente con referencis
al dibujo adjunto, que muestra a titulos de ejemplos no limitati-
vos dos formas de realizaciém del invento.

Ie figura 1 es una vista en perspectiva de um ejemplo de rea-

~1ligaeibn del invento.

Ie figura 2 es una vista de perfil correspomdiente s la fi-

gura 1 y que muestra ls direccibém articulada em diferentes posi-
, ©iones.

~ La figura 3 es une vista de perfil com corte parcial de otro

' .ejemplo de reslisaciém del imvento con mecanismos diferentes.

En el ejemplo de realizacién que constituye el objeto de las
figuras 1 y 2, le parte fija de la direccibém estd constituida por

"UR tubo 1 en el cual van soldadss dos quijadas 2 atravesadas

pcr~nn eje 5 alrededor del cual puede girar la parte movible 4

‘que se inmovilize a volunted entre las quijedas 2 apretando la
- tuerca 5; en la parte movible 4 puede girar el msmguito 6 sujeto
~por un pesador 7 al guia 8. En lugar de temer su eje confundido

con el del manguito giratorio 6 el guia puede sujetarse por un
collar de apretamiento que forme cuerpo con la pieza 6 o por
cualquier otro medio equivalente que permita un desmontaje facil

péra el cambio del guia.
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[11%Ecién del manguito 6 sobre ld parte mevible 4 se

v b

agegitk apretando la tuerca 9, pues la pieza 4 esté hendids em
u~ﬂibs Pare mentener la orientacibén del guia durante los cambios de
'-;ybsicionea, una quijeda 2 tieme una oreja 1l en la cual pasa un

‘fgse 12, y el manguito 6 tiene tembien une oreja 13 por la cusl pa-

B8 ur eje 14 y los dos ejes 12 y 14 estan reunidos jor uns viels 15.
Be ha representado en la figura 2 umne posicién media (cifras

de referenciss sin imndice) y dos posiciones extremas (cifras de

referencia con indice a pera la posicién baja y con indice b pars

1a posicién alta). Pare pasar de una posiciém & otra besta aflo-
~ger las tuerces 5 y 9 hacer girar la perte movible 4 y volver a

apretar las tuercas. 81 el cuadrilétero deformable formado por la

-perte movible 4, la viela 15 y las orejas 1ll-12 es un paralelogras=
' _mo, el guis conserva una orientacibén fija en sus desplagzemientos;

" ‘el se deses hacer variar ligeramente esta oriemntacidn basta dar

longitudes diferentes a los lados opuestos del cuadrilétero de-

formable que asegure la unidén entre las quijedas 2 y el manguito 6.

Una eépiga 16 sujeta la parte 4 se desplaza en uma gargarta

' #efiieircular 17 practiceda -en una quijads 2 y limita asi los des-
 §iazam1entos de la parte 4, pero un resultedo amalogo podria obte-

nerse por cualquier otro sistema de topes.

En lugar de un apretamiento en cads una de les dos articula-

- elones,se podria prever un apretamiento en una sola de las mismas

’ <y¥entonces le unién por la viela 15 o un dispositivo equivslente

ageguraria la inmoﬁilidad de la otra articulaciénm.
- Por razon de simetria o de estética, se puede afiadir una

.1pdéﬁﬁna viela. Todas estas variantes solo se citan aqui a titulo

indicativo,‘y no tienen evidentemente ningun caracter limitativo.
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NELA FEFROTUCCION
POR’ DEFECIO DEL ORIGINAL

La figura 3 muestra un segundo ejemplo de realizacién del
inventog en el 3 a se encuentran tambien las>piezas 1, 2 3y el guia
8 de las figuras anteriores. Sdbre las quljadas 2 va sujeto el eje
3 que forma cuerpo con el disco de mueécas 18, al paso que‘en el
guia 8 va sujeto el disco de muescas 19 idéntico a 18. El guia estd
unido a la parte fija 2 por un cérter que se representa cortado en
la figura; este cédrter se compone de dos semiconchas 20 y 21 que

- tlenen su plano de junta segin la libea AB y estan unidas entre sij;
eéte‘cérter gira sobre el eje 3 y el gula gira en el carter alre- ,é
dedor de su eje 22. Un cable sin fin 23 se enrolla en el exterior
‘de los discos 18 y 19 sobre los cuales estd inmovilizado en 24 y 25.
Este dable Y los discos pueden reemplazarse por una cadena sin fin
¥y dos pihones o por cualquier dispositivo equivalente.
R En una ranura practicada en el cédrter 20421, se disponen dos
derrojos 26 y 27, que, impulsados por el resorte 28, vienen a enca-
jar en las muescas 29 de los discos 18 y 19 y hacen asi el conjdnp
to rigido. | _

Sobre los cerrojos 26 y 27 dos orejas 30 y 31 reciben la una
un cable de traccidén 32 y la obtra la vaina 33, que se sujetan res-
pectivaménte & una manecilla 34 y a éu soporte 35 colocados cerca

de un mango 36 del guia.

- Bl funcionamiento es el siguiente: sin soltar el mango 36, se
aﬁrieta la manecilla 34, el cablg 32 y la vaina 33, acbusn sobreshas
orejas 30 y 31 de los cerrojos 26 y 27 que se aproXiman combrimien—
do el resorte 28. Los cerrojos se zafan de las muescas 29 de los
dos discos 18 y 19 y el cérbter 20 - 21 puede enﬁonces girar libre-
menbte sobre el eje 3; en este momento bagba actuar sobre el guisa

‘fpara'desplazarlo hacia la posicién elégida ¥, cuando esta se alcan-
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zig.gé’aéii‘ii*ﬁkﬁéﬁilla y 108'cerrojos 26 y.27=i§hdﬂan en otro
par de muescas 29 de los discos 18 y 19.

Durante los desplazamientos para los cambios de posiciln, el
r§ibie’25 sujeto en 25 el disco 18 se enrolla er un sentido y se
absonrolla en el otro alrededor del disco 18, arrastramdo asf{ la
1la rotacidn del disco 19 sobre el cual va sujeto el 24; asi obli-
ga a este disco 19 y al guia 8 gque va sujeto el mismo a permane-
cer en la misma criemtaciém durante ios desplazamientos del con-
Junte movible. En la figura 3 se ven diversas posiciones de indi-

ces 8 Y b que ocupan las piezas 8, 19 y 24. Para obtener um lige-

ro cambio de orientacién_del guia durante los desplazamientos,se
pueden dar difmetros diferentes a los digcoss 18 y 19. Puede sfia-

- dirse un dispositivo de tensibén del cable 23, no representsdo en

la figurs.
, En los extremos de la carrera de brazo movible comstituido
b&r el carter 20-21, los cerrojos 26 y 27 topam sobre los talomes
37 de los discos 1 y 19; estos topes pueden ser colocados em otro
lugar, por ejemplo, emtre el carter 20~21 y la pieza 2.
n Para la claridad del dibujo 16 se hen representado mas que
tres posiciones de blogueo, pero debe entenderse que ea la pré-
tica no existe esta iimitacién de nﬁﬁeros.

Este solicitud que corresponde a la presentada én Francia

,q1>21 de Septiembre de 1940 bajo el nfimero 867249 se acoge a los
_beneficios del ertfculo 51 del vigente Estatuto de Propiedad

Industrial.
-Q = HOTA - 0 =

- I8 puntos de tn&encién pPropie y nueva que se presentan para
qﬁéWséan objeto de esta Patente de Invencién em Espafia por VEIRTE
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aﬂos, - SON los“ﬁignieﬁtcss
f' ',;9. Mejoras introducidas en las direcciones articnlad&s par&
¢ ' rrénias de ciclos y otros vehiculos caracterizadss por que com-
;féenden esenclialmente uma perte fije gque se hace solidsrias de
5 la horquilla en la forma habitual y una segunda parte movible
articulade sobie la primera y destimada a recibir el guia que
8¢ articula tambien sobre ella directememte o por mediacibn de
Ai.cualquier Pieza conveniente interpuesta, siendo los ejes de las
. dos articulaciones perpendiculares a la direccién de mercha del
10 ‘edclo.
| 20, Mejoras introducidss en las direcciomes segun se reivan en
el punto 12, en formas de realizacién que pueden presentar ade-
-mae, separadsmente, o en combinacicnes las caracteristicas su-
;  591ementarias siguiente:

15 8. Durante los desplasemientos de la parte movible de la di-
ieccién, ls orientacién del guia se mantieme o se modifica li-
-geramente gracias a uma unifn apropiada entre el guia y la par-
te fija de la direccibm, por ejemplo, por medios de bielas, de
_cables sobre poleas, de cadenas sobre pifiones o cualquier otro

20  dispositivo equivalente.:

- '}§s 'Le @etencién y la fijaciénm de la direccién em las diferen-
- ¥es posiciones se obtienen por el blogqueo de uma o de las dos
articulaciones. |

, ¢+ El mando de los Srgamos de bloqu96 segun b se asegura poﬁ
25 - ?fﬁn érgeno colocado en la vecindad de un mango del guia o que
¥ ‘forma incluso parte de este mango, com el fin de poder modificar
| la posicibn de la direccién gin que las manos suelten los mangos
¥de conduci6n del vehiculo.
-7 -
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fw kg}3lyﬁﬁﬁkmi%hﬂiiﬁbbﬁiﬁiﬁﬁh protejerse dentro dé ¢3f%éres'qn§iﬁbn3a
S tituyen por si mismos la piegza pricipal de la parte movible de 1la
. ‘direcci6n. .

2+ las amplitudes de rotacidn de las articulaciomes pueden limi- |

5 tarse por topes.
302, Mejoras imtroducidas en les direcciones articuladas para guias
~ de ciclo. |
Tal y ¢omo se ha descrito en la Memoria que antecede, Ispre-

* “gentado en el dibujo que se acompafia, y con los fines que se han
jiO' . especificado.

Esta Memoria consta de ocho hojas escrites por una sola ceTa.

’ uaarial§ FEB, 1945,
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