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PATENTE DE INVENCION

A 4481.GB 1832

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  
sobre:

"Perfeccionamientos en los dispositivos para el desarrollo 
"y la tensión constante de los hilos en telares".

Solicitante: JAIME PICANOL, residente en Nos: 1 a 15 
Chaassée de Dixmu.de Ypres, Bélgica.

La presente invención se refiere a los dispositi­
vos para el desarrollo y la tensión constante de los hilos 
en telares y especialmente en los telares automáticos. ES 
necesario mantener en los hilos una tensión constante, cua­
lesquiera que sean las necesidades en el curso del tranajo. 
Esta tensión constante debe ser también permanente respetan-
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do otras condiciones numerosas de trabajo de la máquina. .< as 
diferentes necesidades y especialmente la variación de la 
tensión de los hilos pueden originar causas muy diversas míe 
es prácticamente imposible proveer, etc. y por consigui m.;e, 
ejecutar también dispositivos correctores individuales a 
cada una de estas causas. Así pues, de un:, m.-. ñera generad, 
se ha intentado hallar cada una a-, estas causas y proveer a 
la máquina de dispositivos correctores individuales. La va­
riación de tensión misma no se ha utilizado como medio co­
rrector más que parcialmente, es decir, como medio indivi­
dual en concurrencia con otros dispositivos, especialmente 
un órgano de tacto que introduce una corrección individual 
con relación a la variación del diámetro del carrete plega­
dor, etc. .

El solicitante ha resuelto este problema ejecutan­
do un dispositivo corrector ánico de gran seguridad, que nc- 
táa instantáneamente baj o el efecto de variación de tensión 
misma de los hilos, sean cualesquiera las causas de esta va­
riación, cuyo origen no tiene, debido a este hecho, influen­
cia sobre la corrección instantánea. El dispositivo objeto 
de la presente invención es tal .que permite sin dificult. d 
alguna mantener práctic miente constante la tensión de los 
hilos a pesar de la posición alterna continua del batán.

En principio, el dispositivo corrector ánico r.--.u 
constituye el objeto de la invención, se ejecuta debido al 
hecho de que la capa de hilo se apoya Qcnun esfuerzo propor­
cional a la tensión de los hilos sobre una palanca oscilan­
te cuya posición determina el rendimiento del cilindro pie-
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afectivamente, es preciso man tener un sincronira.iO
perfecto casi matemático entre el tiro del regulador y el 
desarrollo del plegador. Oua.lju.ier diferencia entre ecG e 
dos funciones se traduce en una modificación en la tensión
de los hilos. m.sí pues, haciendo que el dispositivo co­
rrector dependa únicamente de la tensión misma de los hi­
los, se está al cuidado, esencialmente, de las diferencias, 
aun cuando sean muy pequeñas, entre el tiro del corrector 
y el rendimiento del cilindro plegador.

La palanca oscilante se interpone, con ayuda de 
un sistema cinemático apropiado entre el batán y el manco 
del desarrollo del cilindro plegador. Toda modificación 
en la posición de la palanca oscilante y del sistema ci­
nemático complementario aotáa sobre el punto de unión e 
tre el batán y el mando del desarrollo del cilindro plega­
dor.

Es pues necesario establecer cuidadosamente el 
sistema cinemático complementario, a fin de obtener una pre 
cisión y una seguridad lo más grandes posible. Bartiendo 

55 del mismo principio, esta unión cinemática puede, pues se­
cutarse de modos diversos.

Un ejemplo de ejecución se describe en detalLe a 
continuación, pero se da tan solo a título de ejemplo, fi 
de hacer resaltar el principio del corrector único en si,

60 objeto de la invención.
Esta ejecución va ilustrada en los dibujos adjun­

tos en los cuales,
La fig. 1 es una vista esquemática de los elemen­

tos cinemáticos principales.
65 La lig. 2 es un diagrama de estabilidad.
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172326
La Fig 3 es un diagrama que determina la posi­

ción del centro de rotación de la palanca oscilante.
La Fig. 4 es una vista en perspectiva esquemáti­

ca que ilustra una ejecución completa.
Estas diferentes figuras representan en forma en- ' 

quematica el modo de ejecutar un dispositivo de desarrollo .' 
automático que presenta el mínimo n&aero de piezas mecánicas ' 
En el presente caso, la capa do hilos 1 que sale del plega­
dor 2, se apoya sobre &n rodillo 3 que constituye el elemen­
to de partida del sistema corrector automático,que constitu­
ye el objeto del invento. Este rodillo 3 se apoya sobre meo 
de los extremos de una palanca oscilante 4, cuyo otro ex­
tremo está en equilibrio por un elemento elástico 5, o un 
medio compesador equivalente, üegán la tensión de los hi­
los 1, estos ejercen sobre el rodillo 3 una presión propor­
cional a esta tensión. Resulta una oscilación de amplitu.,, ; 
variable 'correspondiente de la palanca 4. Estos movimientos 
se transmiten a una palanca 6 por una combinación cinemá­
tica apropiada respectivamente una palanca acodada 7 y .¡os 
bielas 8,9. Los desplazamientos mínimo y máximo están lici­
tados por ños topes 10, 11 cuya posición se determina debi­
damente. La palanca 6 une el montante 12 al dispositivo .e 
mando propiamente dicho del dispositivo de desarrollo ñu- ple­
gador 2. Esta misma palanca 6 puede oscilar alrededor uc 
un eje 13 colocado en el soporte 14 de estrellas 15 que -c— 
oionan la rueda de estrellas 16 que, por los engranajes có­
nicos 17, 18 y @1 tornillo sin fin 19 desplaza el plegador 
2. Por su otro extremo, la palanca 6, preferentemente 
provista de un rodillo 20, está dispuesta libremente en 
la guía 21 de una palanca oscilante 22. Esta está esta xLeoi-
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da de tal modo que el rodillo 20 pueda superponerse, evem ual
mente, al eje de rotación 23, d = tul modo que en esta posi­
ción el desplazamiento de la palanca 6 sea nulo. La palnuca

*722 se une al montante 12 por me io de una biela 24. La a -ia 
21 está perfilada de tal modo que la palanca 6 puede gia.r 
libremente alrededor de su punto da apoyo 13 según lo exija 
la palanca oscilante 4 por el sistema cinemático 7,8 y -'*
Así pues, a cada desplazamiento angular de la palanca osci­
lante 4 corresponde un desplazamiento angular de la pa.. --* 
ca de unida 6. Todo movimiento angular de esta última 
plaza de un modo correspondiente el rodillo 20 y modifica,

H o

115

3-20

3-25

por consiguiente, el desplazamiento lineal de la misma pa­
lanca 6. A cada modificación del desplazamiento lineal de 
la palanca 6 corresponde una variación angular del soperze 
3-4 de las estrellas 15 y por consiguiente una variación 
Parecida del desplazamiento angular de la rueda de estre­
llas 16 y finalmente del plegador 2. Por último, la varia­
ción de presión sobre el rodillo 3, es decir, la variación 
Re torsión de'los hilos 1, determina una variación del .. -.n- 
R-lmiento del cilind.ro plegador.

Es preciso prestar la mayor atención a la cali-ad 
^3 la posición del eje de rotación 25 de la palanca osci- 
Cnte 4. Es preciso, efectivamente, tener en cuenta las va­
caciones de diámetro del plegador ya sea al principio o du- 
Cate el trabajo. Como la p lanca 4 está equilibrada per un 
Capositivo elástico, en óste caso por un muelle helicoidal 

es conveniente mantener prácticamente constantes las con­
diciones de reacción de este sistema compensador.

Así pues, como lo indica el diagrama de la Lig. 2, 
C  se considera un cilindro de diámetro D, la capa de Pilos
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ocupa la posición 1*, mientras que si se considera un cilin­
dro de diámetro d, la capa de hilo ocupa la posición 1". nc- 
giin las posiciones 1* o 1" de la capa de hilos, estos some­
ten el rodillo 3 a esfuerzos variables en dirección y en 
tamaño que se traducen por resultados respectivamente R' y 
B*. Estos dos resultados son también diferentes en sentíao 
y en tamaño. En el diagrama de la Fig. 2, se ha tenido en 
cuenta el esfuerzo adicional procedente de un segundo rodi­
llo 26, cuya presencia es necesaria para que, cooperando con 
el rodillo 27, y la excéntrica 28, pueda darse cuenta do la 
variación de longitud del hilo durante los movimientos al­
ternos del batán. Se introduce pues en el rodillo 3 una re­
sultante R''' de esfuerzos a los que queda sometido el rodi­
llo 26. Los resultantes B* y R'' toman en cuenta la resul­
tante R'" cuando se emplea el rodillo 26. Así pues, es ne­
cesario que el centro ¿e rotación 25 de la palanca oscilan­
te 4 esté situado de tal modo que el par producido por la 
presión de los hilos 1, sea prácticamente constante sea 
cual fuere el diámetro del cilindro. El diagrama de la ..-íg.
3 representa de qué modo se ha establecido el lugar geomé­
trico de todos los puntos alrededor de los cuales las re­
sultantes R'* y R', determinan un par constante. Sobre es­
te lugar geómétrico se elegirá el punto mas compatible con 
las disposiciones mecánicas de la máquina.Así pues, eli­
giéndose este centro de rotación 25, puede admitirse p;u. 
prácticamente el muelle 5 trabajará en condiciones aprc J.- 
madnmcnte idénticas, cualquiera que sea el diámetro del 
cilindro, es decir cualquiera que sea la inclinación do 
la capa de hilos en el rodillo 3.

Así pues, se han establecido los elementos es^a-
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oíales del dispositivo desarrollador automático. Se sobren­
tiende que podrán introducirse dispositivos complementarin 
o accesorios par-: completar en un modo cualquiera las gar..-.a 
tias de seguridad del sistema cinemático. Espacialmente se- 

16C re, necesario poder variar la tensión inicial del muelle .n,,̂ 
pensador 5, modificar Ir posición inicial del eje de rota­
ción 25 de la palanca oscilante, hacer posible la variación 
a una escala pequeñísima del desarrollo del cilindro, cic...

Un modo de ejecución detallado va representado en 
165 forma esquemática en perspectiva en la Fig. 4. En esta for­

ma de ejecución la capa de hilos 1 que sale del cilindro ¿
se apoya del modo indicado en el rodillo primario 3. Bstu 
descansa* por su eje en el extremo de una palanca oscilante 
4 que se apoya en el eje 25+ El brazo opuesto de esta pa-

170 lanoa oscilante 4 va provisto de una sucesión de estrías
29 en las que se apoyan dos dedos 30 sujetos en una pieza 
31 a la que se une el muelle componsaucr 5+ El otro exm. e- 
mo de éste vá unido a un punto fijo. Así pues, variando 
la posición de dicha pieza 31, se varia la posición y por 

175 consiguiente la tensión del muelle 5. El eje 25 alrededor 
del que oscila la palanca 4 vá sostenido por una pieza de 
apoyo 32 que puede girar alrededor de un eje fijo<33. u as 
ranuras 34 van atravesadas por unes pernos de fijación lp 
que pueden fijar firmemente la pieza do apoyo 32 en La ¡osi- 

180 ción deseada. Por este medio se puede pues modificar le o- 
sición inicial del eje 26, y por consiguiente, del rodillo 
primario 3. Se puede pues modificar desde el principio la 
inclinación del batán. El punto fijo 36 al que va unido el 
muelle compensador 5 vá unido a la pieza de apoyo 32 por 
una biela 37. Hedíante esta disposición las característi-185
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cas iniciales del muelle compensador con relación la 
p 1 nca oscilante 4, son constantes cualqm era que sea 
la posición del eje 25.

El rodillo secundario 26 vá sostenido por mía 
p lanea 38 que termina por el rodillo 27 este está en .-u - 
tacto ..ermomente con tina excéntrica 28 montada sobre el 
cigüeñal del telar o arrastrado de un modo apropiado por 
el expresado cigüeñal.

Esta disposición permite deformar el hilo de .ni 
modo que la tensión permanezca prácticamente constante 
cualquiera míe sea la posición del batán. Se comprenderá 
en efecto que ,1a longitud de los hilos necesaria es mayor 
para las posiciones extremas, es decir, las mas inolinad^s, 
que p. .ra la posición media, es decir, cuando los hilos se 
encuentran en la prolongación d i material tejido. Con ..a- 
te objeto, el rodillo 26 deforma el hilo cuando este se 
aproxima a la posición media, de tal modo que subsiste a ra 
tensión constante.

La palanca oscilante 4 se u^e a la palanca 6 or
medio de una biela pequeña 8 una palanca acodada 7 y un, 
segunda biela pequeña 9. Esta ultima se une por su extre­
mo libre a un punto interne io de la palanca 6 la cusí que­
de oscilar alrededor de su extremo 13. Su otro extremo vá
provisto de un rodillo 20 del modo antes indicado. La pa­
lanca 6 vá unida al porta-dientes 14. En este caso los 
dientes 15 son en námero de ..tres y desplazados uno con re­
lación a otro de nodo que están en contacto con el mismo 
diente pero respectivamente, por toda la longitud , dos 
tercios y un tercio de la longitud de este diente. De ro­
te modo, la rueda dentada 16 podrá desplazarse a un ányn-
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lo correspondiente a un tercio de diente por lo menos y {}
a un múltiplo cualquiera de tercio de diente.

Se comprenderá que podrian multiplicarse los ais-  ̂
positivos de esta clase reduciendo o aumentando el número ¡[
de estrellas la importancia del desplazamiento entre las 
estrellas etc. La rueda de dientes 16 acciona el cilindro 
2 por medio mecánico cualquiera.

riormente, obteniendo una tensión prácticamente constante 
de tonos los hilos cualesquiera que sean las causas que 
tiendan a hacer variar esta tensión. Bate mismo disposi­
tivo responde a las exigencias numerosas de la industria 
textil en relación ya sea de las características de los li- 
los o del nnterial tejido.

N O T A

Descrita suficientemente la naturaleza del in­
vento y su realización en la práctica se hace constar que 
las disposiciones anteriormente descritas son susceptibles 
de ligeras modificaciones de detalle sin que por olio s,.; 
altere el principio fundamental del invento. También ce 
nace constar que dicho invento se refiere a la Patente del­
ga ne. 439946 de fecha 3 de Dlembre de 1940 acogiéndose 
por lo tanto a los beneficios que conceden los Convenios 
Internacionales en vigor, siendo lo que constituye la 
esencia del repetido invento y por lo que se solicita pa­
tente de invención por veinte anos en hspaaa,"Perfeccio­
namientos en los dispositivos para el desarrollo y la j.mi­
sión constante de los hiles en telares", caracterizanuoae 
por lo siguiente:245
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.IB.- Perfecionamientos en los dispositivos pa­

ra el desarrollo y 1  ̂ tensión constante de los hilos en 
telares caracterizándose por el hecho de que la velocidad 
de rotación del cilindro se varia por medio de un sistema 

ggO cinemático apropiado interpuesto entre el montante y el 
mando del cilindro y dnic.miente sometido a la presión de 
la capa de hilos.

2s.- Perfeccionamientos en los dispositivos para 
el desarrollo y la tensión constante de los hilos en tela- 

255 res, segdn reivindicación la. caracterizándose por el hecho 
de que la capa de hilos se apoya sobre una palanca oscilan­
te cuya posición, con la intervención de un sistema cine- d- 
tico apropiado,, influye en el desplazamiento del dispositi­
vo de m.Lndo del desarrollo del cilindro y por consiguiente, 

260 en la velocidad de éste.
33.- Perfeccionamientos en los dispositivos para 

el desarrollo y la tensión constante de los hilos en telaras, 
segdn reivindicaciones 1&. y 2e., caracterizándose por el ae­
cho de que la palanca oscilante, sometida a la presión do la 

265 capa de hilos, influye en la posición de un punto de unión 
entre el montante y el mando del desarrollo del cilindro 
de modo que varíe en sentido conveniente la intensid¿,d del ci 
lindro con relación a la tensión de los hilos.

4e.- Perfeccionamiento en los dispositivos pan el 
270 desarrollo y la t nsión constante de los hilos en telares,

segdn las reivindicaciones precedentes, caracterizándose .,or 
el hecho de que bajo la tensión variable de la capa de hi­
los, la palanca oscilante y el sistema cinemático completea- 
tario, transforman el movimiento regular del montante y o de 

275 los órganos unidos a éste en un movimiento giratorio variado
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del cilindro con relación a la tensión de los hilos.
5s.- Perfeccionamientos en los dispositivos pa­

ra el desarrollo y la tensión constante de los hilos en 
telares, segdn las reivindicaciones precedentes caracte- 

280 rizándose por el hecho de que la palanca oscilante se so­
mete por un extremo a la acción de la presión de la ca­
pa de hilos y por el otro extremo a la acción inversa 
de un elemento elástico de tensión variable, de tal mo­
do que se puede regular la tensión límite de los hilos 

285 susceptible de influenciar el sistema corrector.
6e.- Perfeccionamientos en los dispositivos 

para el desarrollo y la tensión constante de les hilos 
en telares, segdn reivindicación 5, caracterizándose por 
el hecho do que se puede variar la posición del punto de 

290 apoyo del muelle sobre la palanca oscilante, de modo que 
se varié el par resistente inicial con el que este mue­
lle se opone a los desplazamientos de la expresada palan­
ca oscilante.

7e.- perfeccionamientos en les dispositivos px 
295 ra el desarrollo y la tensión constante de los hilos en 

telares, según reivindicaciones precedentes, caracteri­
zándose por el hecho de que el eje alrededor del cual pue­
de oscilar la palanca oscilante antedicha, se apoya en 
soportes móviles que pueden sujetarse en posiciones dii'..- 

SCO rentes, segdn el nivel a que se desee colocar el citado eje 
de rotación.

8B.-Perfeccionamientos en les dispositivos para el 
desarrollo y lo. tensión constante de los hilos en telares, 
segdn la reivindicación 7, caracterizándose por el hecho 

305 de que ¿1 punto de apoyo fijo del muelle compensador so 
une al soporte móvil del eje de giro de la palanca osci-
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lante ' de tal modo que características del muelle per­
manecen constantes sea cual fuere la posición del eje de 
giro.

9B.- Perfeccionamientos en los dispositivos para 
el desarrollo y la tensión constante de los hilos en tel - 
res segdn las rtivindic.-ciones precedentes, caracteriza. ..ose 
por el hecho de que la palanca oscilante va unida mecánica­
mente en un punto intermedió a una palanca de unión entre 
el montante y el mando del cilindro, yendo unida esta pa­
lanca al porta-estrellas o elemento equivalente y por otra 
parte termina en un rodillo alojado en la guia adecúa.- - 
de una palanca oscilante unida al montante por una biela 
apropiada.

los.- Perfeccionamientos en los dispositivos ra­
ra el desarrollo y la tensión constante de los hilos en te­
lares segán reivindicación 9, caracterizándose por el he­
cho de que la guía g.allaopalanca oscilante unida al montan­
te se prolonga de tal modo que el rodillo de la palanca de 
unión puede superponerse al eje de giro de la citada palan­
ca oscilante, de tal modo que se puede reducir a cero el 
desplazamiento lineal de la citada palanca de unión hasta 
cuando está funcionando el montante.

lie.- p$gfaccionamientos en los dispositivos 
para, el desarrollo y la tensión constante de les hilos -n 
telares; tal y como queda descritc/substancialmente en la 
presente memoria y representado en los adjuntos dibujos.

Esta memoria consta de doce hojas escritas or 
una sola cara.

hadrid 26 de -ñero de 1.94=6
JhJhS PIOANOL.

Por Poder ds 1  G Ó M E Z ?






	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



