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KEBEHORITA SO RIYEIVA
Sobre:
nPerfeccionamizntos en los dispositivos paras el desarrcl:o

»y la tensibén constante de los hilos en telares»,

P

solicitunte: JALlill PICANOL, residente en Jos: 1 a 15

Cheussée de Dixmude Yares, Hélgica.

La presente inveacidn se refiere a los dispositl-
vos para &l desarrollo y la tensidén constante de lcs n1ilo8
en telares y especislmente en log Helares autométicos. ES
necesario mantener en 1os hilos une tensidn constarte, =NA—

5 lesquiera jue sean lus nccesidades en el curso del trabajo.

. . . e 1atan.
ngta tensién constante debe ser bambizn permanente rce 'eTAD
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do otras condiclones numerosas de trabajo de¢ la mdguina., s

diferentes necesidades y especiaslmeate la variacibn de la
tensids d: los hilos punelen oririnsr causas uy diversas _ue
es prdctic:izente imposible prevecer, ete. y por coasigui...e,
ejecutar tanbien dispositivos correctores lndiviauwales ua.a
cada una de estas cuusas, asf pues, de unn wotera gencril,
ge hu intentado ballar cada uun d« estas causas8 ¥ proveer a
la mdguvina d¢ dispositivos correctores individuales, La v.-
riacidn de tevsidn misma no se¢ . utiliz-do como medio so-
rrector mas que »urciszlmente, es decir, como weldio iudivi-
dvel en concurruiicla con otros :ispositivos, especialniciive
un 6rgano de toeto gue iutroduce una correccidn individual
con relseidn 2z la variacién del didmetro del caorrete nlsia-
doxr, etc..

Zl solicitante ha recuelto este problema ejecuiin-
do un dispositivo corrector dnico de gran seguridad, jue .o-
tda instantdneamente bajo el efecto de variacidn de tensidn
misma de los hilos, sean cuzlesquiera lus cuusas de eshbe va-
riacién, cuyo origen no tiene, debido a aste hecho, influcn~

cia sobr: l. correccidn instantdnea., EL dispositivo ob] - to

o

de la presente invencibn es tal jue perinite sin dificulis.
slguna mantener préetie;mente constante la tensidn de Lo
nilos a pesar dc la posicibn alterna continua del batén,
®n principio, el dispositivo corrector dnico _uc
constituye el objeto de la iovaneibn, se ejecuta debido «l
hecho ds ;ue l: capa dc¢ nilo 8¢ apoya cmun esuerzo YO .0r-
cional & lo teasién de los hilos scbre una pulanca 0SCLLile

te cuys vosicién determin: el rendimiento del cilindro pie-
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gador,

wfectivamente, es oreciso wintsner un sincronin:o
periecto casi matendtico entre el tiro del regulador y el
desarrollo del plegador. Cualyuier difercencic entre ess. .
dos iuuciones se sr duce ec una wodificccién en lu tenniln
de los hilos, =asi sues, hacitndao jue 21 disvositivo co-
rrector denenda Gnicumente de la teasidn wismz de los ni-
los, se estd al éuidado, escuncizlmente, de las diferencics,
aun cunndo secn muy peguciias, entre el tiro del corrector
¥y ¢l repndimiento del eilindro plegador,

La o.luunca oscllante se ianterzone, con ayuds do

v el moyiao

v

un sistema cinendtico aproplado entre el batén
del desarrollo del cilindro plegador, Toda modificacidn

en la posicidn de lo pzlunca oBcilante y del sistenn ci-
nemitico compleuentario zotda sobre el punto des unidn ¢ .-
tre el bztdn v el mando del desarrollo del cilindro ple u-

dor,

w0

Is pues nucesurio estublecer culdadosamente ¢k
gistema ciuendtico complementario, a fin de obteuner uwna re
eisidn y una seguridad lo wds grandes posible, Partieadc
del mismo »rineipio, esta uuldu cinemdtica nuede, pués . eo
cuterse de modos diversos.

Un ejemplo de ejecucidn se describe en deisl .z a
conticueocidn, nerc se da tan solo a titulq du ejeuslo, o figp
de hacer res.lizr <l srincipio del corrector Gnico €. i,
objeto d¢ 1 invencidn,

bgte ejecucidn va ilustr:ide s=n los aibujos zujun-
tos en log cuales,

La fig. 1 es uns vista esyneuwdtica de los cle.an-
tos cinemdticos principales.

le sig. 2 es ui diagruna de esvabilidad.
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La fig 3 es un diuagrama yue determionz la posi-
cién del cenbtro ge¢ rotucidn de lu palanca oscilunte.

La Pig, 4 es unz vistu en perspective esjuendti-
ca que llustra uns ejecucidu counlesa.

Bstos difercates figurcs represeutan en IoTid ¢o-
gquenitica el modo de ejecutar un dispositivo de desarrcllo
autoindtico que preseunta el winluo ufmero de plezas mecdiiag
Tn el presente cugo, la cups de hilos 1 gue sale del ple .-
dor 2, S8e apoya gobre mi rodillec B3 gus constituye el ele..i.
to de rartida del pistema corrector antomdtico,que coastitu-
ye el objzto del invento. kHste rodillo 3 se apoya s0bHTe u.i0
de los exirewos de usa palaunca oscilante 4, cuyo otro ci-
tremo estd en eynilivbrio por un elezerto eldstico 5, o wnwu
medio coupesador ejuiv.lents, Segln 1la teusibn de los hi-
log 1, estos ¢jercen sobre el rodillo 3 una presidn procr-
cicnal a esta teusidn., Resulta unz oscilacidn de manlitu.
varizble corresycudicnte de la palanca 4, iBstos movimic.ios
se tronsmiten a une palanca 6 por una cowblnacidn einen-
tica gproniada respectivamnente una palanca acodude 7 7 . us
bielas 8,9. Los desplazauientos wminimo y mixiwo estdn 1:i .i-
tudos por 4o0s toupes 10, 1l cuya posicilén se deferamina Gcoi-
daimente, La palanca 6 une el monbante 12 al dispositivoe e
mando propiuments dicho del dispositivo de desarrollo d¢c¢l »le-
sador 2. Lisbta misua palanca 6 puede oseilar alrededor .o
un e¢je 13 colocudo en el soyorte 14 de estrellas 16 yue .c-
cionan la rusds e esivellas 16 gue, por los eugrauajwes 208
nicos 17, 18 y el tornillo sin fin 19 desplaza el plecaior
2. FPor su otro extreno, la pulunca 6, prefereantementc
provista de un rodillo 2C, as8td4 dispucsts libreuenie on

la guia 21 de una poluaca oscilunte 28, Lista estd est-.leci-
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. eyl
de de tal modo yue ¢l rodillo 20 pueda superponerse,eve: s

meate, al eje de robtacibr 23, d t:1 modo yue en esta posi-

A

cidn el des; luzamieato dc¢ 1o jnlznca 6 sea nulo, La pal-ncéd

T

22 se uwue 2l montante 12 por me io de unc biela 24, La ¢Vi3
2l estéd perfilada de tal modo gue 1. O lunca 6 puede gir-T
libre.cnte alrededor de su punto Gs apoyo 13 segln lo exija
lg pulancs oscilunte 4 por el sizteua cinewluvico 7,8 7 V.
is{ pues, 2 cada desplazamicnto angular de la pulancs opoi-
lunte 4 correcsponde un desplazanicato angular de ls pu..
ca de qnién 6. Todo movimiento aunsgular de esta dltime us-
Plaza de un wodo correspoudicunte el rodillo 20 y modific.,
vor consiguiente, el desnlascamlceuto lineal de lu wlsno -
‘lonca 6. & code modificacidn del desplazamiento lineal i<

la p.lanca 6 corresponde uia viriacién angular el sopcy«€
la de lus estrellas 15 y por cousigulcate una varizcidu
Parecida del desplézamiento apnguler de la rueda de estiu-
1las 16 y finaluente del plegador 2. For dltimo, la varii-
¢1én de wresién sobre el rodille 3, es decir, la varioc. s
Q¢ yeopidn de los hilos 1, dotermina unc veriscién del :.i-
dlmiento del cilinixo vlegnior,

Ls preciso prestar la woyor atencidn e la culi:ad
de 15 posicidn del sje de rotwcién 25 de la palanca osul-
1aute 4, ks preciso, efecltivamsnte, tenecr ea cuenta log va-
Tlacicues ae didmetro del plegiodor yu sea &l principio ¢ du-
Taate el trabejo. Como la p lanca 4 esid eyuilibroda v un
liis‘;aositivo eldstico, en éste cuso por un muelle helicciual
5 es convenisnte mantener pricticumente coustuntes leu son-
Uigignes de reaccidn de sste sistesns compensador.

as{ pues, como 2o iuica el diagrams de¢ lo Jig. &,

Si ge considera un cilindro de diduetro D, la capa ac¢ iilos

L omye A v
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ocupa la posicién 17, mientrzs jue si se cousidera un cilia-

dro de Gidmutro @, la capa de hilo ocupa la rosicién 1w, o=
gén las posiciones 1’ o 1» de la oapa de¢ hilos, estos souc-
ten el rodillo 3 & esfuerzos variables ea direccibu y en
tameiio jue sSe¢ traducen por resuliados respectivaicite i’
R», Fgbos dos resultados son bawbicn diferentes eu sculicu

v en tamano, kn el diagrama de¢ la fig. 2, se ha tenldo ou
euenta ¢l esfuerzo adiclonal procedente de un segundo ro.ii-
llo 26, cuya presencia es necesaria pars gue, cooperziiGo con
el rodillo 27, y la exclintrica 28, puedc darse cucuba 4 ia
variacidn de longitud de¢l hilo dur--ubte los movimicutos al-
ternoB del batan. Se iuntroduce pues en el rodille 3 uan re-
sult~ute R?’?’ de esfuerzos & 108 gue gueda sometido el rodi-
1io 26, Los resultantes B? y R?? toman en cucnta la resui-
tante R’’? cuundo se ewples ¢l rodiillo 26. Asf{ pues, es .o~
ceszrio yue sl ceutro de robtacidn 26 d: la palanea oscili.i-
te 4 esté situsdo de tul modo gue el par producido nor i
presién de los hillos 1, sea prédcticruente constanie sew
cusl fusre el difmebtro del cilindro. Bl diagrama de 1o ig.
3 represeutu de yué modo se hu establecido el lugar geo.il-
trico de todos los puntos alrededor 4z log cuzles las ro-
sultantes R*'* y 3?, determinan un par coastante, Sobre us-
te lugar geluétrico se elegird el punto mas compatible con
las disposicicnes mecdnicas d« la wdguina,as{ pues, eli-
glendose este centro de rotacidn 25, puede admitirse suc
prdeticamente <1 muelle 6 trabajard en coniicloiles &3YC .-
mad-mciute 1dénticas, cualjuiera que sea el didmebro dol
eilindiro, es deeir cuwl uiera jue sea la iuclinacida 4.

la capa de¢ nilos en ¢l rocdillo 3.

as{ pues, se ruu establecido los elemcubos €L.i-

R
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ciales del uisgositive desarrollador automdtico, se sobre. .-
ticiade jue podrdn introducirse dispositivos complementari o
0 accesorios pars comnlebar el wi mouc cualjuicra las gur o
tizg de seguridud Gel sivtema cinumdtico, Lspacialmente &.-
v necesnrio poder voricr lo tuosidn inicizl del wmucile oo,
wasador B, modiflcar 1o posicidn inicilal del sje de rota-

eidu 25 de la palunics oscllante, hacer posible li: varisciu.y
a use eseals neguenisima del desurrollo del cilindro, sio,,,

0 s

Un wocdo de ejecucidn dcetulizdo va represeiil:
Forus esyucuitica en perspectiva ea la ig, 4. Lin evia i

ma de ejecuciba la capu de hilos 1 yue sule del ciliawre g,

n

"y

v <

t

se apoys del wodo indiecado eu el rodille primario 3. b

descunsa por su cje en el extremo de una vw.lanca oscilautg

<+

4 gue 8e zpoya en el eje 25, Bl bruzo opucsto de esta na-
lanoca osciliute 4 va provisto de una sucesién de estries

29 en les gue sSa apoyan dos dedos 30 sujetos en vna riczg
31 & la jue sc¢ une el muelle couwpcusuiaor d. ol otro exi. oo
mo de éste v{ unido a un punto fijo, as{ pues, vari=zndo
la posicién dv dichs pleza 31, se varia la posicidn y o
consigricnte 1z tensidn del munslle 5, Bl eje 25 alrede.(:
del jue ogcila la p.lanca 4 v4 sostenmido por uni plezu iy

apoyo 32 jue puede girar alrededor de un c¢je £iJoi 33, Uiug

s i

ranuras 34 ven atruvesadas por uncs pernos de fijacion O

ne rueten fijar firmenente 1o pieza de¢ apoyo 52 en 1o - ugia
cidn desenda, Por ecste medlo se pusie pues Lodificsr 1o oo
sicidn inicial 4¢l wje 85, y por cousiguiivnte, del roulilio
priwerio 3, Se puede pues wodificar desdy el principio I
inclinscidn ie¢l batén, Bl punto fijo 36 al jue va unido ol
muelle gompeasador 5 vé unido & la pieza de apoyo 3& por

una biela 37, Lediante esto diuposicibdn las caructerisii.

R
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cas inicicles del muelle compensador coul relreién o 1o
o 1 nea vscilaute 4, son coanstuantes cualgulicra jue scu
1: posicidn del eje &5,

El rodillo secunduric 26 vi sostenido por unw
o lauea 38 yue bvermina por ¢l rodillo 27 este ectd ea oo
tzeto permanente con une excéntrica 28 montada sobre el
cigleiial del tcler o arrastrado de un modo aproplado pox

el expres:zdo cigleual,

e
b

msta disposicidn permite defcrimar el hilo de
modo 4ue lz tensién permanezca nrdcticomente constunte
cualouiers .ue sea la _ooicibn del batin, be comprendesd
en efecto jue lu loangitud de los hilos negesariae es nayor
pere les posiciones extremsms, es decir, las mas inelinu:us,
yue m.re lo posicidn wedia, es decir, cuwzndo los hilog s
encientran en 1a wrolongaciin 4. 1 msterill tejldo,., Cob wim
te objcto, el rodillo 26 deforia el hilo cununde éste sc
anrexima & la pogicidn mediia, de t:1 modo yue subsistc u.a
tensién constante,

La palanca oscilante ¢ se w.e a le palanes £ oz
netio de nua biels peju-—-a 8 una palanca acodade 7 y i
seguude biecla pequeiia 9. Bsta @ltima se une por su exbic-
mo libre & un punto interme:io de la palancs 6 1z cusl ve-
de osciler zlrededor dc¢ su extremo 13. Su otro extremno Va
provisto de un rodillo 20 del modo antes indicado, La -
lance 6 vé unida al porta-dientes 14, En este czso los
dientes 15 son en ndmero de.ltres ¥y desnlazudos uno con e
lecibn o otro de modo yue estén eu contucto con el misic
dicute pero respectivemente, por toda la longitud , dGos
tercios y un tercic de¢ la longitud de este dicnte, Ve co-

te rodo, la rueds dentada 16 podré desplezarss a un du u-
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lo correspondiente & un fercic de diunte por lo mencs ¥
a un miltiplo cuslguiera de tercio de diente,

Se comprenderd gue pedrian multivlicurse los is-
pesitivos de ests clage reducisndo o zumentsando el ndinerc
de estrellas le importeancie del desplazoniento entre las
estrellas ete, Lo rueds d¢ diczutes 16 acciona el cilindro
2 por medic mecdnico cualyuiera.

Segln el dispositivo anteriormente descrito, ow
roird pues splicar con precisidn el meiic exvuesto ante-
riorzente, obteniendo una tencidn prédcticzmente constanie
de touos los hilos cumlesguiera gue sean las causag gue
ticnden a hucer vorier est. tensién. iste mismo disposi-
tivo responde a las exigencias numerosas de lz industria
textil en relacidn ya sea de las caracter{sticas de los :i-

los o del meteriaul tejido,
H 6 T A

Desorita suficlentemente la natur leza del in-
vento y su reslizacidn en 1a préotica se huce constar jue
las disposiciones cnteriormente desceritus son suseeptivics
de ligeras mocificucicnes de¢ detalle sin jue por cllo =.
8ltere el principio fund mental del invento, Mambien o
hace constar jue dicho inveito se relisre a la Fateuie iel-
ga n®, 439946 de¢ fecha 3 de Dlembre de 1940 acogicudosc
por lc tanto s los veneficios gue conceden los [onvenios
Internacionales en vigor, sien.o lo yue constituye ls
esencia del repetido invento y nor lo que se 8solicita a-
teute de inveucidn vor veinte enos ¢n Lepaia, Perfeccio-
newicotos en los dispositivos para ¢l desarrollo y lu ..u-
sidn constonte de los hilcs en telares», caracterizanics

por lo siguiente:

R A 1 e
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. le,- Perfecionamientos en los dispositivos pa-

ra el desarrollc y 1. tensién coustente de los hilos en
telires caructerizéndose por el hecho de gue 1z velocidad
de rotecibn del cilindro se varis por mecio de un sistena
einendtico apropiado intervuesto entre el montante y el
mando del eillindro y dnic.mente sometido & la nresidn de
lz capn de hilos,

2¢,- Perfeccionaiientos en los dispositivos para
el desarrollo y le tensidn constante de los hilos en tela-
res, segin reiviniicacidédn 18, caracteriz’niose por sl hechw
de gue lz c..pa de¢ hilos se gpoya sobre una palance osceilun.
te cuya rosicidn, con la intervencién de un sistema oinecd-
tico apropiado,, influ&a en ¢l Jdesplazoniento del disposiii-
vo de mundo del desarrollo del cllindro y por counsiguients,
en lz velocidad de éste,

3¢,- verfeccionamiunbtos en los dispositivos P s
el dessrrollo y la teunsidn constante de los hilos en telereg,
seg&n reivindicacicnes 18, y 22,, carscterizindose por «l iu-
cho de¢ yue le palanca oscilante, sometida a la ~residn d. g
caps d¢ hilos, influye en la posicidn de un punto de unid..

entre ¢l montante y el mundo del dessrrollo del cilindro

*

de modo gue varle en seutilo conveniente la inteunsided gel ci_i

lindaro con rulacidn & la tensién de los hilos.

4¢,~ rerfeccicuumicuto en los aispcsitivos pus 1
desarrollo vy la t usién constante de los hilos en telares,
segdn las reivindicaciones preceduntes, caracterizaandos. .oy
el hecho de jue Hajo la tensibn variable de 1o copa de i
los, la pulanneca oscilante y el wistema cinemdtico complen i
taric, transforman el movimiento regular del montante ¥y o de

los érganos uuidos a éste en un movimiento giratorio veri.ide
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del eilindro con relacién a la teusidn de los nilos.

Be,- Perfecclommientos en log dispogitivos pi-
rs el desarrollo y ls tensidén constante de los hilos en
telares, segilin les reivinuicaciones precedentes caracte-
rizdndose por el hecho de gue la palonca oscilante se wo-
mete por un ectremo a le acclén de la wresidan de 1. oo
pa d¢ Hilos y nor €l ctro extremo & lo sccidu inversa
de un elaicnto eléstico de tensidén varizble, de tel wmo-
do gue Se puede regular la tensién 1l{mite de lcs hilos
susceptible de influenciar el sistema corrector.

6¢,- Perfeccion.mientos en los disnositivos
para el desaryrollo y la tensidén coastrnte de les hilos
en Lelares, sepdn reiviandicacibu 5, caracterizdniose por
el hecho ¢ yue se puede variar la posicidn del puuie ae
8poyo del umuelle sobre la pelance oscilante, de modo yue
Be varie el par resistente inicicl con el yue este mue~

¢ la expresads palac-

ot}

lle se opone a 108 desplazamieutos
c2 oscilante,
72,~ Perfecclonamientos sn lcs dispositivos ;

ra &l desarrollo y la teusidn constante de los nilos en
telares, segin reivindiezciones grecedentes, caracleri-
zdniose por el hecho de gue ¢l eje alrededor de¢l cual puo-
de osciler la nalanca oscilunte antedicha, se apoya en (o
sosortes méviles yue puediun sujctarse en posicicnes Aidf .-
rentes, segfn el nivel & jue se desee colocur el citado uie
de rctacibn,

5e,-Perfeceaionami=nios en lcs dispositivos para el
desarrollo y 1laz tensidn constante de los hilos en telares,
segiin la reivinoiicacidén 7, caracteriziniose por el hecuc
de yjue ¢l punto de apoyo fijo del muclle compenscdor se

une 8l soporbte mévil del eje de giro de la palanc: osci-
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lante de tal modo guc lac carsctoristicas del muelle
manecen constuntes sea cunl fuere 1o rosicidn del ele o
giro.
6¢,~ rerfeccionualceutos en los dlavositivos para
el desarrollo ¥y lu tencidn constante de los hilos en fe. .-
res seghn los reivindic.ciones precedc:tes, caracteriz’ . .ose
por ¢l hecho de gue lz pilance oscilante v& unids mecdaica-
meute en ur punto inverweiio & una ;:lance de unidn entze
el montante y ¢l wmawndo dol ciliadro, yendo unida esta -
lanca al norta~estrellas o clemento egquivalente y por oura
parte teramiss ea us rodillo alojzdo en la gufa adecuaud.
de unz p,lanca‘oscilante unida al montente por una bisie
apro?i&da.
luf,.~ Perfeccion.micntos en los disvositivos .a-
ra ¢l desarrcllo y la tensién coustonte ds los hiios en He-
lares segin reivindicacidn §, caructerizdindose por el iu-
cho de juec 1u gufa de.lacpalence oscilaute waoide £l wmonian-
te se¢ prolonga de tel modo yue 6l rodillo de la p=lincu de
unién pusie superponsrse al sje de giro de lz citads palzne-
ca oscilante, d¢ tal modo yus se¢ puede reducir a cerc ¢l
desnlagamiento linegl de lu citada psalonca de unidn bosia
cuzndo estd funclcawando el mountante,
l11¢,~ Perfecciciuni--ntos eun los ulspositivos
pore ¢l descrrolleo y Lo bteneidn cousiulive do log niloe i
telares; tal ¥y como gueda descritosubstencislmente en ~a
presente memoria y represeuiado en los eajiuutos dibujos.
igta memoria conste de doce hojiss escritra 0¥
ana sola cara,
sadrid 25 de .nero de 1.946

LL1i08 PICANOTL.
Por Poder de 4. GOMEZ_ST.
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