
D. Fermín Manuel Espada Ky^i de nacionalidad aspa, 
residente en Barcelona, calle Castañar ns 12, solicita 

patente de invención por:"APARATO PARA LA MEDICION DEL 
RO DE VUELTAS LE CROAROS GIRATORIOS" clase 66, Grupo 
Nomenclátor.- .
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Para contar las revoluciones producidas por el ordeno 
móvil de una máquina, motor, o generador de energía cual^uie 
ra, se emplean les llamados taquímetros o tacómetros, ^00 se 
gún la clase a que pertenecen totalizan la cantidad de cel­
tas dadas por el eje o polea dentro ce un tiempo determinado; 
o bien'Indican, sobre un cuadrante graduado, la velocidad an 
guiar del elemento puesto en movimiento giratorio.- '

^  Existen diversos tipos de taquímetros o medidores d 1 nú­
meros de vueltas, tales como los que son accionados por una 
correa, que une la polea del tacómetro con la del motor o má­
quina cayo número de vueltas se desea apreciar; los taqrime- 
tros de mano, que actúan aplicándolos sobre la cabeza j.l e­

je cuyas revoluciones se quieren medir; los llamados taquí­
grafos o sean los taquímetros registradores y los que r.:! 'en 
la velocidad por un sistema óptico, como son los del método 
estroboscópico.-

Todos los tacómetros accionados mecánicamente f u m e n  su 
l'uncionamentó en la desviación de unos contrapesos, produci­
da por la velocidad tangencial que origina la fuerza centrí­

fuga, constituyendo un dispositivo similar a los regulad ores
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de bolas, cuya separación o. acercamiento al eje que les 
porta hace variar a la velocidad.- En dichos taquímetr 
fuerza centrifuga pone en movimiento una aguja indicad, 
accionada por intermedio de una transmisión reductora.- 

En el extranjero son conocidos diversos tipos de 1 
ratos antes mencionados, cuyas características de fuñe' 
to, para que no tengan alteración, exigen una conatrucc 
muy perfecta del aparato.-

Al objeto de simplificar dicha construcción se ha 
un nuevo aparato medidor del número de vueltas, que se
teriza por su sencilla
sobre todo por una gar;
altera por influencias

En el único dibujo adjunto, que forma parte integ. 

de esta memoria, se representa esquemáticamente, y a tí 
ejemplo, una ejecución de la idea que caracteriza el ap 

Refiriéndonos a dicho dibujo pasamos a detallar le 
y disposición de los elementos integrantes del nuevo me 
de revoluciones, describiendo simultáneamente su funci.j 
to y las ventajas que de su construcción simplificada e 
van.-

B1 mecanismo va montado sobre un. eje principal -1- 

puede girar en el sentido indicado por la Hecha -a-, o 
rección contraria, el cual recibe el impulso, por trans 
de movimiento, del árbol, polea, u otro elemento girato 
ya velocidad angular se desea determinar.- Sobre dicho 
han dispuesto dos arandelas o anillos -2-2'-, de los cu 
inferior -2- está unido, en firma fija, sobre dicho eje 
mientras que el superior -2'- puede desplazarse parale 1* 

al fijo, deslizándose sobre el eje o árbol -1-.
Ambas arandelas o anillos'-2-2'- están unidos ent. 

mediante unos tirantes articulados -4- que sostienen e j 

tantas dos bolas, cilindros, u otra forma de cuerpo ge o
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adecuado -3-; que actúan como reguladores de bolas 
mecanismo, que funciona en virtud de la fuerza cen 

Para mantener rígidos los tirantes -4- y conserv

o es­
linga, 
equi­

distantes los anillos o arandelas -2-2'- se interpone, entre 
ambas y concéntricamente con el eje -1-, un muelle espiral
-5-.

na 1

- 9 -

A la arandela o disco superior -2'- se ha unido, 
oca, una varilla -6-, que a su vez está unida arti 

e sobre el extremo libre -7- del brazo -8- que sop 
esto dentado -1C-. Dicho brazo -8- tiene su punto 
en una posición intermedia entre la articulación - 
io segmento dentado.- El segmento -10- oscila, en

3U for-

ta un

apoyo

.ntido
de la fie cha - 0 en el contrario, seg ún ean de sen .<<'0 as-
ce n < nnt o 0 de scende nt 3 lo s impulsos trans mi tido s por : va ri

ai !—! f—i -5-. La S 0se ilaci enes circulares de dichO Segnent -1C-
son trane mí tidas por una rueda dent a (1 a -11-, a una a -U St in-
dica do ra -12- ! que ella en direcci 6n de 1a flecha -(-- 0 en
ser tido c011t rari o, segdn los casos.-

Para facilitar la descripción de loe movimientos .¿ue

tienen lugar durante el funcionamiento del aparato, pesamos a 
referirnos exactamente a los indicados en el dibujo p o l a s
flechas -a-b- y -c-.

Puesto en movimiento el árbol -1-, en dirección ce la fie 
cha -a-, el paralelógramo formado por las arandelas o biscos, 
-2-2'-, los tirantes -4- y las bolas o cilindros -3- os defor_ 
ma, en virtud de la fuerza centrífuga, separándose de la ver­
tical las bolas -3-3'- y desviándose los tirantes -4-, que o­
bligan, en su desplazamiento, a que la arandela móvil -2'- ba 

je, comprimiendo el muelle -5-, con tendencia a aproximarse a 
la arandela fija -2-. Dicho acercamiento entre las dos aran­
delas provoca el arrastre de la varilla -6-, cuya unión con 
la arandela móvil -2'- es loca, al objeto de que no gire, 

no que solamente sea descendida o ascendida en dirección a

S5 si
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xial, al propio tiempo que sube o baja la repetida arar.isla 
-2*-. La unión loca de la carilla -6- con la arandela : ovil . 

-2'- puede lograrse con cualquier sistema de rótula, b la o 
mecanismo análogo, que surta el efecto apetecido.-

Al descender la varilla -6- el extremo -7- del trr:o de 

palanca -8-, que sustenta el segmento -10-, es atraído recia 
abajo, lo que se traduce en un ascenso angular del segmento 
en dirección de la flecha -b-, cuyos dientes, al engranar con 
los de la rueda dentada -11-, provocan la desviación de la 
aguja -12-, en dirección de la flecha -c-.

Cuando disminuye la velocidad de rotación del eje -1-, o 
sea cuando la fuerza centrífuga es menor en los contrapesos 
-3-, las arandelas -2-2'- se separan, provocando el ascenso de 
la varilla -6- y por lo tanto un cambio de sentido en h,¡ ro­
tación del segmento de la rueda dentada y de la aguja indica­

dora.-
Siendo la fuerza centrífuga, o la velocidad tangeníal

la origina, directamente proporcional a la velocid.au an­
gular del elemento que provoca dicho efecto, tenemos que el 
número de revoluciones del elemento motor, cuya veloci od se 
quiere medir, será perfectamente.reproducido, en menor escala, 

per la aguja indicadora -12-, cuyas oscilaciones obedecen a m  
mecanismo' directamente accionado por dicha fuerza cent rífuga.

Naturalmente que el muelle -5- debe estar calculare para

una tensión proporcional, al número máximo de revoluciones que 
se pueden medir con el aparato, ya que si. su resistencia a la 
compresión es superior a la debida, las indicaciones do1 ta-
químetro serían erróneas.-

El aparato que acabamos de describir e 
ofrece, sobre los similares hasta ahora con 
de su sencillez, la seguridad de funcionami 
la facilidad de equilibrar debidamente los 
cuyas variaciones de posición son las deber 

namiento del mecanismo indicador.-

n lineas cor rales
ocidos, la v rítala
ent.o y sotie todo
dos contrape -OS,

'minantes del accio

T 2h
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lor consiguiente que la forra, dimensiones, disposición 

y arreglo del conjunto y de cada una de las partee int.gran- 
tes del mecanismo descrito, podrán sufrir todas aquellas va­

riaciones y modificaciones que se consideren oportunas, con 
tal de que cumplan su función característica y no se aparten 
esencialmente de la idea del invento.-

Los materiales invertidos en la fabricación de ce a una 
de las partes o piezas que constituyen el aparato podrán va­
riar a voluntad del constructor y se elegirán entre les más 
adecuados a cada caso.-

ión por: "Apa t 'H u O  1.6. mere ión
órganos girat-:irlos", cayo pri-.Ele-

gio de explotación en Espada, sus Colonias y Protectorado se 
solicita por un periodo de 20 anos, recaerá sobre las parti­
cularidades que se concretan en las siguientes:
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1a.-"ABARATO lAuA LA REDICION DL -U NUREE 0 1¡E VUERE .d BE

ORGANO O C"IrÍ.Â'-.*D'!lO 3̂? r"-.raeterizase por olL '̂16cha- de que
rato V a montado sobre un eje princip al -i-, do ;or cû ..

quie r sistema de transmisión, que lo une al ele ment o irato r jo

cuya Velocidad anguiar se desea dete rminar, siendo dice o eje
port 6 (1or de dos arandel as o anillos -2-O?-¿A ? de 1 0 cu;.D. S 1

infa l'ior -2- esté rígidasente unido eje, ¡ni e-n'Mas 1 - * el su

peri or -2'- puede desplazarse parale la tiente al fijo slizán

dose sobre el eje o arb el motriz, en. Sentibo ascend ende o des:

cend ente, en virt ud de La atracción e jercida r' ̂ r do e - las o

cili nd ios — p —, quC 3 0**. 0do de contrapes os, unido s a lo. cita-

á os anillos -2-2' - por tirantes -4-, actuau cor o re gUC.e dores

de velocidad, ecc ionado s por la fuer za centr ífu.ga de:.. roll_a

da por la rotació n del e je -1- del a¿.6rato m.edidor. -

ILDICICN DEL NUMERO DE VUEN .1 DE23 "Ai AuA'10 DARA LA
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ion is-, carecí ira-
idos loe tiran n_r -4<
las dos arando :.,is -1

-2'-, se interpone, entre aftas v concéntricamente coi 
-1-, un muelle espiral -5-, cuya resistencia a la cor..

'1 eje
ron

está calculada para que sea proporcional al número más¡so de
revoluciones que se puede?i medir con el aparato.—

3&.-"APj1RAT<*' RARA LA ''R'T'TCIO'' DEL LUNERO DB VUELE. -E U'
160 ORGALCC ni gORK)S" según las reivindic aciones 18 y 2̂' ca

racterizado por el hecho de -ye despiar;mientes, e;: sen-

tido ascendente y déseendente, de la arandéis superior — 2̂  —

son transmitidos a una varilla -6-, un ida loca a dicho uran-

déla, la cual a su vez está conectaa a articoladeneato ...-m el
extremo libre -7- del brazo -8- que e o parta un segmeuE. den­

tsdo -10-, que oscila sobre un punto de apoyo -9-, din;. uesto
en posición intermedia entre la articul ación -7- y el ^ropio

segmento, las oscilaciones circulares del cual sen transmiti­
das, por una rueda dentada -11-, a una aguja indicadoDu -Í2- 

e gire en uno u otro sentido, según aumente o dismínur
velocidad angular del organo móvil s revoíncionee
sean medir.-

43 .-"APARATO 1ARA LA DEDICKDl' DEL NUMERO DE

a la 

a 3e-

nv

EGA '.;mg.' qymr;!CRIOS" Tal como se ];a descrito y dsmostr;- : en

os dibujos adjuntos.-
Consta d eeis hojas foliadas y mecanografiadas ... una

ola cara.-

Barcelona, a 29 de Diciembre d<
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