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INVENCION

por "UN MECANISMO PARA ACCIONAMIENTO DE RODAMIENTOS SITL.iDOS
EN LbS PIES 0 APOYOS DE JUGUETES REPRESENTATIVOS DE PERJUIAS
O ANIHALES, O DE OBJETOS PROPIOS PARA JUEBGOS DE DIVERSICI®,

a favor de Don Alfonso Subfas Ruiz, de nacionalidad espaiiola,

residente en Barcelona.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a un mecanismo para
accionamiento de rodamientos situados en los pies o apoyos
de juguetes representativos de personas o animales, © de
objetos propios para juegos de diversiédn,

La caracterfstica de la invencién, consiste en ol
accionamiento a distancia, mediante transmisién flexible de
unos roddmenes, situados en los pies o apoyos del objetu,
siendo proporcionado el movimiento por un motor, eléetricd
o mecénico, situado dentro del volumen del objeto, sea jazue-
te u otro, de acuerdo con las leyes del equilibrio del ..-3mO,

proporcionando este motor la rotacién a un eje de poleus,
perteneciente al mismo o exterior a €1, de cuyas poleas par-—
te la transmisidén para mover a otras, situadas en el ejo de

las ruedas, alojado en el pie o apoyo del objeto contra ol

suelo.
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El movinmiento de rotacidn de estas ruedas de lou
roddnenes, produce la traslacién del objeto sobre el suclo,
pero dichas ruedas pueden tener alternativamente un movinien-
to ascensional en cada pie, a fin de proporcionar u la :;gu-‘
ra u objeto momentos de marcha y parc alternativos, 0 Liar
dar la sensacidn de caminar, si se trata de figuras o aunima-
les.

Para facilitar la explicacibn, se acompafia a la pre-—
sente memoria una ldmina de dibujos, en la cual, se h. r:pre-
sentado un caso de ejecucibén, que se cita a tftulo de e saplo
para la descripcién; |

En el dibujo:

la figura 12 indica esqueméticaménte, en vista “ron-
tal, el conjunto de moter, poleas y roddmenes,

la figura 22, en (I) manifiesta wn caso de ejec:=idn,
con el eje de poleas exterior al motor ¥ accionado por Lin
fin y rueda helicoidul, y en (II) se indica lo antedicl., en
vista lateral,

la figurae 32, en (I) manifiesta wna tramsmisidb.. Lox
enzranajes cénicos, con la particularidad de gue las si.zas
llevan un accionamiento excéntrico para elevar los rodl anes,
y en (II) el mismo sistema presentz este moviaienio de zlevaw
cién proporcionado por codillos del eje,

la figura 42 indica el conjuntc de rcddienes 4dn
dos pies o apoyos, ¢ bien de cuatro piesg, en los que 4:: trs.
veserocs soin notores y los otros directores,

" 1la figura 52 indica, en seccifbun, wn pie de wudi. oy,
visto por 1la barte lateral, dotado de roddienes motores
directores, en el que los motores son levadizos, 7

la figura 68 menifiesta una variuante de organiu.:iénp

e
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de la transmisidn.

Consiste el inveunlo, en un motor -=l-, eléetricc ¢
mecdnico, situado dentro del cuerpo o espacioc del ohjetl.,
cuyo motor, en este caso, tiene su eje horigontal -Z- 7 un
€1 vawn caladas las poleas -3-, lag que, por las transil  ..o-
nes -4- accionan a las pequeilas poleas -5-, situadas e .08
ejes -6- de los rodduenes.

Cuaudo el eje de polews cs exterior al motor, €.le
ruede tener su eje vertical y aprovechar su prolongacié.
para otros movimientos complementarios del cbjeto; en i
Tigura 22, en (I) 7 (II) se indica'el moviuiento del ej: —2-,
por el sin fin -7- ¥y rueda helicoidal -C-, pudiendc nac.rse
andlogamennte por cowbinacibén de excéntrica y biela u oiru
gimilar.

Bn la figura 3& las poleas -3- llevan el botén
excéntrico -9- y tirante -10-, los cuales se unen & low zjes
de los roddmenes R. En la figurw 32 (II), en lugar de c:::én-
trico va el codillo -9'- de andlogu funciébn.

Los rodémenes ﬁistos en planta, se representan
en la figura 42, en la que, los elecmentcs motores son .. ¥
los directores N, el conjunto H-N puede estar cn un sois
pie o apoyo, segun la figura 52, o bien estar los M en lus
gpoyos delanteros o trasercs y los [ en los cotros, por :jci-
plo cuando se trata de fizuras de animales.

En la figura 52 se manifiestan los rodamientos i y
N colocados en el interior delun pie de mufieca, el cual estd
desprovistc de fondo, total o parcialmente, bara permit.r el

movimiento.

El rodamen X o sea el eje de ruedas del mismo, racibe

la rotacién por la transmisién -4-, y la elevacidén por =1
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tirante -10-., Esta elevacidén retira el rodamen motor L el
contacto del suelo y permite el apoyo contra el mismo del
borde del pie, el cual frena o detiene la marcha. Esto Tiene
lugar aunque el rodamen N estd en contacto con el suelo, pues
ya hemos indicado que nc es motor,

Otra variante cabe para llevar a efecto la déte;cién
¥y avance, la cual se indica en la figura 6%, en este cuuw,
las ruedas del rodamen no tienen elevacidén, y sin embar_ o,
con esta_ variante se produce igualmente la detencibn y wurcha,
Consiste esta variante en disponer la correa transmisorz
constitufda con una zona de un espesor ab mayor que el =:sto,
este espesor es tal que excede en cierta pequeila cantidal a
la magnitud cd de saliente de las ruedas, por lo cual, cuaudo
el citado espesor llega a contactec con el suelo, la fisgura u
objeto unda, y cuando siguiendo el movimiento de la ccrred,
dicho grueso se retira, apoyardn en el suelo las ruedas l.ocas
del rodamen y el muileco o figura queda paradoc.

Dentro de su esencialidad, el invento puede ser lle-
vado a la prdctica en otras variaciones, a las cuales al.can-
zard igualmente la proteceidn que se recaba. Podrd, pues,
ser construfdo en cualquier forma y tamafio, utilizando para
su fabricacibn los materiales més adecuados, por entrar %odo

dentro del espiritu de las reivindicaciones.

NOTA

Hecha la descripcibn del presente invento, se desclara

como nuevas y de propia invencidn, las siguientes reivi .li-
caciones:

l2,- Un mecanismo para accionamiento de rodamientos

e



10.

15.

20.

25.

30,

situados en los pies o apoyos de juguetes representativces

de personas o animales, o de objetos propios para Jjuegos de

diversién, caracterizado esencialmente por el hecho de gropor_

cionar, mediante un motor mecdnico o eléctrico, situado en
el interior del objeto, mediante transmisién a distanciz, la
fotacidn de los roddmenes situados en los pies o apoyos, gque-
dando alojada esta transmisién dentro de los mencionadosz pies
y patas del objeto.

22 ,- Un mecanismo segin la anterior reivindicacién,

en el cual, la transmisién a distancia se efectda por wiw o

varias poleas o ruedas dentadas, situadas en ejes respectivos

pudiendo estos ejes pertenecer al propio motor o ser exte-

riores a é1l.

38,~ Un mecanismo segin las precedentes reivindica-
ciones, en el cual, el motor tiene su eje ya sea horizoc.tal,
ya sea vertical, en cuyc ¥ltimo caso, la prolongacién dcli
eje sirve para accionamientos complementarios.

2 ,- Un mecanismo segtin viene reivindicdndose, =i
el cual, las ruedas o poleas se enlazan por correa, caczua
o.espiral metdlica, con una polea situada en el eje del ro-
damen correspondiente a cada pie o apoyo.

52 . Un mecanismo tal como se reivindica precedziate-
mente, en el que, las poleas o ruedas de accionamiento de la
transmisién, pueden tener botones excéntricos, o bien reua-
tar el eje en manubrio, para que mediante tirantes, se pro-
duzca la elevacidén alternativa del rodamen motriz de cada
pie o apoyo, a fin de lograr la marcha o parada alternctiva.

&,- Un mecanismo segin la reivindicacién 52, eu el
gue el rodamen del pie, tiene un muelle recuperador cuaildo

el tirante nc es rigido.

PRI —
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72.- Un mecanismo segin la reivindicacién 12, en sl cual,
las correas o elementos de transmisién se comstruyen tanitién
doténdolas de una zona de mayor gruesoc, cuya zona, se pone
intermitentemente en contacto con el suelo y es la que pro-
porciona la marcha o detencién del objeto, segin toque

© abandone el contacto con el suelo.

88,- Un mecanismo segin la reivindicacién 7%, en 2l

cual, las ruedas de los roddmenes son locas para que la zorrea

o0 elemento de transmisién cumpla su fin de marcha y paro alter

nativo.

982,-~ Un mecanismo segin la reivindicacidén 1%, en
el cual el accionamiento del motor a los e¢jes de las ruclas
¢ poleas, se hace ya sea por rueda helicoidal y tornillo
gin fin, ya por engranajes cénico u otro medio, siendo por
otra parte el accionamiento directo si el eje de poleas a3
el propio del motor.

102.~ Un mecanismo seg@n viene reivindicdndose, 2nu
el cual, los ejes de los roddmenes tienen una pequeiia poclea
para recibir la transmisién procedente de las ruedas o pouleas
superiores.

li2.- Un mecanismo segin las reivindicaciones prz-
cedentes, en el cual, los roddmenes de los pies o0 apoyos tie-
nen uno o varios ejes con ruedas motrices, juntamente o .
con uno o varios ejes con ruedas locas o direcirices.

122,- Un mecanismo para accionamiento de rodamicntos
en los pies 0 apoyos de juguetes representativos de personas
o animales, o de objetos propios para juegos de diversida,

ladrid, a 21 de enero de 1946.

ALFONSO SUBIAS RUIZ.

Pea. MI—L,
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