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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  

a favor de

Don Francisco SERRA PONS, domiciliado en SAN QUIRICO BE 

BESCRA (Barcelona), de nacionalidad española,

por:

" Continua de ensayo para h ilatura

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

El objeto de esta patente es una máquina de en­

sayo para h ilatu ra constituida por una pequeña continua de 

h ila r  de un niímero reducido de husos, por ejemplo dos, que 

sirve para determinar en cada caso los valores mas conve­

nientes, tanto de la  torsión como del "ecartamiento** o se­

paración entre los cilindros estiradores*
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A este efecto la  máquina de ensayo objeto de es­

ta patente permite variar de un modo progresivo y mientras 

se está hilando, tanto la  torsión que recibe e l h ilo  como 

la  separación entre lo s diferentes cilin dros del mecanismo 

5 estirador. En consecuencia una vez colocada en la  máquina 

la  mecha que se desea h ilar y puesta la  máquina en funcio­

namiento, se vá variando la  torsión del h ilo  y la  separación 

de lo s cilindros hasta que se obtiene un h ilo  de la  máxima 

calidad y obtenido esto, se lee  en mecanismos indicadores 

10 que presenta l a  máquina, la  torsión del h ilo  y la  separación 

entre lo s ejes de lo s diferentes cilin d ro s. Con estos datos 

se pueden regular todas la s  máquinas de la  fábrica de h ila ­

dos con la  seguridad de obtener ya desde el primer memento 

y sin tanteos el resultado deseado.

1$ La máquina objeto de esta patente presenta todos

lo s elementos de ana continua normal necesarios para el h i­

lado, pero tiene sus mecanismos convenientemente modificados 

para obtener un funcionamiento sim plificado y apropiado a 

una máquina de ensayo y además para poder variar durante el 

20 funcionamiento, la s  diferentes condiciones de trabajo y es­

pecialmente l a  torsión del h ilo  y la  separación de los c i ­

lindros del mecanismo estirador.

La máquina comprende un eje principal inferior  

accionado por un pequeño motor eléctrico  o por una trans—

25 misión de correa, e l  cuál transmite el movimiento por una 

parte a la  linterna que acciona lo s  husos y por otra parte 

au n  eje superior el cual por medio de un mecanismo de trans­

misión de conos, acciona el cilin dro delantero o de salida  

del mecanismo estirador y éste por medio de un mecanismo de 

30 transmisión de engranajes, de construcción especial, acciona



los demás cilindros del mecanismo estirador.

El árbol motor principal acciona además por me­

dio de una transmisión por to r n illo  sin  f in ,  un eje provis­

to de un excéntrico que acciona el mecanismo de balancín que 

g comunica movimiento de ascenso y descenso al porta aros con 

lo s corredores para el arrollamiento del h ilo  en los husos. 

Este mecanismo es también de una construcción especial d i­

ferente de la  empleada en la s  continuas usuales, para que 

pueda adaptarse a l a s  condiciones especiales de esta máqui-

10 na. '

La velocidad de rotación de los husos es cons­

tante durante el funcionamiento de la  máquina, pero en cam­

bio puede variarse por e l mecanismo de conos la  velocidad 

del cilin dro de entrega del mecanismo estirador. Como esto 

15 hace variar la  cantidad de h ilo  entregada por unidad de tiem­

po mientras que la  rotación de lo s husos se conserva cons­

tante, resulta que se puede variar a voluntad la  torsión  

que recibe el h ilo  por unidad de longitud.

La diferente relación de velocidades entre los  

20 varios cilindros del mecanismo estirador se gradúa, cono en 

la s  máquinas usuales, por cambio de piñones dentados del 

mecanismo de transmisión, el cual está construido de manera 

que permite el desplazamiento de los cilin d ros sin dejar de 

engranar. En combinación con este mecanismo, la s  s i lle ta s  

25 o cojinetes de los cilindros del mecanismo estirador están 

dispuestas de manera que se puedan desplazar unas con rela­

ción a otras, durante el funcionamiento de la  máquina por 

medio de un mecanismo de h u sillo  filetead o  y tueroa que se 

acciona a mano.

Tanto el mecanismo de conos que regula la  tor—
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si&n que recibe e l h ilo , como lo s mecanismos que producen 

el desplazamiento de la s  s ille ta s  o cojinetes de los c i l in ­

dros estiradores, se hallan provistos de índices u órganos 

indicadores situados de manera que se pueda le e r  fácilmente 

5 la  torsión del h ilo  y la  separación exacta entre los ejes  

de lOs cilin d ro s, una vez obtenido con esta  máquina el h ilo  

de la s  condiciones deseadas, basta le e r  estos indicadores 

y graduar despuós, de acuerdo con e llo s , la s  continuas de 

la  fábrica de h ila r, para obtener el mismo resultado.

10  En lo s  planos adjuntos se representa un ejemplo

de construcción de la  continua de ensayo objeto de esta pa­

tente siendo:

La figu ra  1 una v is ta  de conjunto de la  máquina 

por la  parte anterior.

15 La figu ra  2 una sección transversal por la  l í ­

nea 11-11  de la  figu ra 1 .

La figu ra 3 un d etalle  en sección transversal a 

mayor escala, del mecanismo estirador.

La figu ra 4 una v is ta  de este mecanismo e s tir a -  

20  dor mirado en la  dirección de la  flech a IV de la  figura 3 

con algunas partes en corte.

La figu ra 5 un d etalle  en v is ta  anterior del me­

canismo arrollador del h ilo  y

La figu ra 6 una sección transversal por la  línea  

25 media de la  figu ra 5.

La máquina representada comprende una armazón —1— 

en cuya parte superior vá montado el mecanismo estirador —2 -  

y en la  parte anterior e l mecanismo arrollador del h ilo  —3—.

Todos lo s mecanismos están accionados por un eje 

30 motor principal -4** que recibe movimiento por medio de una



polea - 5-  o mejor aún por medio de un motor eléctrico  no 

representado. Así este eje - 4 -  lle v a  un cono de poleas -6 -  

que por medio de una correa - 7 -  y otro cono de poleas -8 -  

acciona la  lintern a —42— del mecanismo arrollador del hilo#

5 Lleva además un cono de poleas - 9 -  que por medio de una 

contramarcha -10 - acciona una polea -1 1 — dispuesta en la  

parte superior, que es l a  que transmite el movimiento al 

mecanismo estirador -2 -  y por último, este eje -4—, por me­

dio de una transmisión de to rn illo  sin  f in  -12 — un eje -13— 

10 y otro to rn illo  sin fin  - 14 -  acciona un eje - 1 5 -  dispues­

to en e l mecanismo arrollador, que es el que comunica movi­

miento de vaivén al balancín o porta aros para e l arrolla­

miento del hilo#

El mecanismo estirador se representa en lo s p la -  

15 nos formado por tres pares de cilin d res: un par de cilindros  

estiradores fin a le s o de salida -20 -, un par de cilindros  

intermedios -2 1 -  y un par de cilindros alimentadores o de 

entrada -2 2 -, pero también podría construirse en forma de un 

mecanismo de cuatro pares de cilindros o de un mecanismo de 

20 gran estirado, según el tip o  de mecanismos estiradores que 

se empleen en la  fábrica de que se trate#

El caballete - 2-  del mecanismo estirador lle v a  

en posición f i j a  lo s cojinetes o soportes para lo s c ilin ­

dros de salida -20- y lle v a  además en posición regulable el 

25  soporte - 23-  para lo s cilindros intermedios - 2 1 - .  por ú l t i ­

mo sobre este soporte - 23-  vá montado, en posición regula­

b le , el soporte - 24— para los cilindros alimentadores - 22-# 

La posición de estos soportes - 23-  y - 24 -  puede variarse, 

incluso durante el funcionamiento de la  máquina, para lo  cual 

van montados sobre guias deslizaderas y están accionados por
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medio de h u sillo s —25-26— cuyas tuercas se hacen girar por 

medio de lo s ejes transversales -27-28, que forman to rn illo s  

sin f in  y estmi provistos de sendos volantes -29-30— para 

hacerlos girar a mano. De esta manera durante e l funciona—

5 miento de la  máquina se puede variar la  separación entre los  

diferentes pares de cilindros del mecanismo estirador hasta 

determinar cual es la  separación que proporciona h ilo  de me­

jor calidad.

El accionamiento del mecanismo estirador se efeo- 

10 tiía por la  polea -1 1 — y una transmisión de conos -3 1-3 2 - de 

los cuales el cono -3 1 -  es solidario de la  polea -1 1 — y el  

cono -3 2 - es solidario del eje -3 3- acoplado al cilindro in­

ferio r del par - 20- .  Variando la  posición de la  correa del 

mecanismo de conos, se varia  la  velocidad de rotación del c i— 

15 lindro -20— y por lo  tanto la  cantidad de h ilo  entregado, de 

manera que sin necesidad de variar la  velocidad de rotación  

de los husos, se varia de este modo la  torsión que recibe el 

hilo?

Desde e l eje - 33 -  del cilin d ro in ferio r - 20 - ,  se 

20 transmite el movimiento ai eje -34— del cilin dro in ferior

del par -2 2 -, por medio de una transmisión de ruedas denta­

das. Esta transmisión consta del minero conveniente de rue­

das encerradas en la  caja -35— y el eje fin a l -60- lle v a  

exteriormente a la  caja una rueda dentada - 61-  que engrana 

25 con otra rueda —62— montada sohre el eje - 34— del cilindro

- 22- .  Las ruedas - 61-  y - 62-  son recambiadles para poder va­

riar e l estirado. Al cambiar estas ruedas varia  la  distancia  

entre sus ejes lo  que resulta posible gracias a la  armazón 

- 63-  en la  que puede deslizarse el cojinete del eje - 60- .  En 

30  este movimiento el conjunto de la  caja -3 5 - gira  alrededor
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del eje - 33 - .

Desde e l eje - 34— se transmite el movimiento al 

eje -36- del cilin d ro in ferior -2 1 -  por medio de otra trans­

misión de ruedas dentadas encerrada en la  caja - 37- .  Esta 

5 transmisión puede adoptar diferentes disposiciones, pero 

está articulada de manera que se pueda variar la  separaoión 

entre los ejes -3 4 - y -3 6 - sin que deje de transm itirse e l  

movimiento de un eje al otro.

Gracias a la disposición descrita, se puede va—

10 riar a voluntad la  separación entre los diferentes cilindres  

del mecanismo estirador, incluso durante el funcionamiento 

de la  máquina, sin que en ningún momento dejen de estar estos 

cilindros convenientemente accionados.

El mecanismo arrollador del h ilo  se representa más 

15  detalladamente en la s  figuras 5 y 6. La armazón -3 -  que sos­

tiene este mecanismo lle v a  fija d o  un travesaño —40— sobre el 

cual van montados del modo usual lo s dos husos —41— los cua­

le s  reciben movimiento de rotación desde la  linterna —42— tam­

bién del modo usual.

20  El balancín o porta aros - 4 3 -  que lle v a  lo s aros

-44- para lo s corredores, puede tener un movimiento de ascen­

so y descenso guiado por los dos vástages o candelas - 45— que 

se deslizan en cojinetes del travesaño —40—. Este porta aros 

-4 3- está acoplado por una media tuerca -46— con un vástago 

25 v e rtica l file te a d o  —47— cuyo extremo in ferio r descansa sobre 

el extremo de una palanca -48- g irato ria  alrededor de un eje 

-49- y accionada por un excéntrico - 50— fija d o  sobre e l e je -35— 

de manera que al girar este eje -15 — por el mecanismo de trans­

misión antes explicado, la  palanca -48- recibe un movimiento cb 

30 ascenso y descenso que lo transmite al vástago —47— y este lo  

transmite al porta aros -43—.
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Pa^a dar a este porta aros —43** e l  movimiento 

diferencial necesario para formar la s  sucesivas capas cóni­

cas de h ilo  sobre la s  husadas -5 1—t el extremo in ferior del 

vástago -4 7 - lle v a  fijad o  un cubo -5 2 - provisto de un cierto  

número de vastagos radiales -5 3 -, los cuales están en com­

binación con una pieza f i j a ,  que forma dos ramas - 58- 59-  

perfiladas de ta l manera que en el movimiento de ascenso y 

descenso del vástago - 47-  y del porta aros - 43 -  lo s brazos 

radiales —53— tropiezan sucesivamente con la s  dos ramas —58— 

-5 9 - y obligan al vástago -4 7 - a girar cada vez de un cie r­

to ángulo.

En este movimiento de giro, la  rosca del vástago 

—47— obra sobre la  tuerca —46— y desplaza ligeramente en a l­

tura el porta aros -43— de manera que cada uno de los movi­

mientos de vaivén del porta aros - 4 3 -  queda desplazado con 

relación al anterior en la  altura correspondiente a l grueso 

de una capa de h ilo .

La parte superior del vástago - 47— está protegi­

da por una cápsula - 55-  fija d a  al porta aros - 4 3 -  para e v i­

tar que la  rosca pueda deteriorarse o ensuciarse. Esta cáp­

sula hace al mismo tiempo el efecto de "antibalónico".

Para poder bajar el porta aros - 4 3 -  y volverlo a 

poner en la  posición mas in fe rio r, cuando se cambian la s  hu­

sadas - 51-  la  tuerca - 46-  abarca únicamente una mitad de la  

circunferencia del vástago - 47— y está además accionada por 

un resorte -56 - que la  aplica constantemente contra este vás­

tago. Ejerciendo presión en e l botón - 57 - ,  la  tuerca - 46 -  se 

separa del vástago - 47-  venciendo la  acción del resorte y pue­

de bajarse al porta aros hasta su posición mas in ferior para 

cambiar la s  husadas.
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Se vá per lo  descrito, que la  máquina objeto de 

esta patente permite h ila r  lo  mismo que una máquina normal, 

pero que además permite durante el funcionamiento variar la s  

condiciones del hilado hasta obtener la  máxima perfección  

en el h ilo . Asi por medio de lo s manubrios - 29- 30-  pueden 

variarse la  separación entre lo s cilindros del mecanismo 

estirador y por medio del mecanismo de conos -31—32- puede 

variarse la  velocidad de este mecanismo estirador y  por lo  

tanto la  torsión que se comunica a l h ilo . Todas estas ope­

raciones pueden efectuarse mientras la  máquina está en fun­

cionamiento, de manera que una vez puesta la  máquina en fun­

cionamiento con la  mecha que se desea h ila r , y graduados 

lo s  engranajes -3 5 -3 7- según e l  estirado que se desea ob­

tener, se puede i r  variando gradualmente la  separación en­

tre los cilindros y la  torsión del h ilo , hasta que se obtie­

ne el h ilo  en la s  condiciones deseadas. Cuando se ha logra­

do esto, basta comprobar la s  distancias entre lo s  cilindros  

y la  torsión para poder graduar todas la s  máquinas de la  h i­

latura en la s  mismas condiciones y obtener ya desde el p ri­

mer momento un h ilo  perfecto.

Para f a c i l i t a r  esto se pueden disponer en los  

soportes -23-24- graduaciones que indiquen con solo leerlas  

la  separación, entre los ejes de lo s cilindros y de un modo 

sim ilar se puede disponer en la  guia de la  correa del me­

canismo de conos -3 1-3 2 - una graduación ya calculada de manera 

que indique directamente la  torsión del h ilo  que se obtiene 

a cada posición de la  correa. Esto sim p lifica  mucho la s  ope­

raciones y permite conocer cada vez rápidamente la  separa­

ción entre los ejes de lo s cilindros y la  torsión que se comu­

nica al h ilo .30
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Se reivindica come objeto de esta patente:

1 ) Continua de ensayo para h ilatu ra, caracteri­

zada por estar constituida por una pequeña máquina continua 

de h ila r  de un námero reducido de husos, por ejemplo dos, 

cuyo mecanismo estirador está dispuesto de ta l manera que 

durante e l funcionamiento de la  máquina se puede variar 

gradualmente la  separación entre lo s  ejes de lo s  diferen­

tes cilindros del mecanismo y se puede variar también a

10 voluntad la  cantidad de h ilo  entregada por unidad de tiempo 

y por lo  tanto la  torsión, hasta obtener e l h ilo  en las  

mejores condiciones, después de lo  cual pueden graduarse 

todas la s  máquinas de la  h ilatu ra con l a  separación de c i ­

lindros, el estirado y la  torsión que han resultado mas

15 ventajosas#

2 ) Continua de ensayo segán la  reivindicación  

anterior, caracterizada por que e l caballete del mecanismo 

estirador lle v a  en posición f i j a  lo s soportes para e l d l -  

timo par de cilindros o cilindros de entrega, mientras qte

20 sobre este caballete puede deslizarse e l soporte del par 

inmediato y sobre este soporte pude deslizarse el soporte 

del par siguiente y así sucesivamente, graduándose la  po­

sición de cada uno de estos soportes por medio de mecanismos 

de h u sillo  y tuerca accionados a mano.

25  3 ) Continua de ensayo segdn la s  reivindicaciones

anteriores, earacterizadaporque el eje motor generad, de l a  

máquina transmite movimiento a un mecanismo de transmisión, 

de conos, el cual a su vez acciona el eje del cilindro infe^- 

rior del par de cilindros fin a les o de entrega del mecanismo

30 estirador y desde este eje se transmite el movimiento por
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una transmisión de engranajes a l eje de lo s cilindros de 

entrada o alimentadores y por último desde este eje se trans­

mite por otra transmisión de engranajes al eje de los c i lin ­

dros intermedios.

 ̂ 4 ) Continua de ensayo según la s  reivindicaciones

anteriores, caracterizada porque los mecanismos de trans­

misión por engranajes que transmiten e l movimiento de uno 

a otro eje de lo s cilindros estiradores, están articulados 

o combinados de t a l  manera que se pueda variar a voluntad 

10 la  separación entre lo s ejes de lo s cilin d ros, sin que se 

deje de transm itir constantemente el movimiento.

5) Continua de ensayo según la s  reivindicaciones 

anteriores, caracterizada porque el mecanismo arrollador 

del h ilo  comprende un travesano f i j o  sobre e l cual van mon— 

tados los husos y sobre el cual puede moverse verticalmente, 

guiado por lo s vástagos apropiados, el balancín o placa que 

lle v a  los aros para los corredores, accionándose este porta 

aros por medio de un vástago v e rtic a l cuyo extremo in ferior  

descansa sobre una palanca movida por un excéntrico, de ma-

20 ñera que a cada movimiento o revolución de este excéntrico, 

l a  palanca y por lo  tanto e l porta aros, ejecutan un movi­

miento de ascenso y descenso.

6) Continua de ensayo según la s  reivindicacio­

nes anteriores, caracterizada porque el vástago que acciona

2$ e l porta aros está file te a d o  y unido al mismo por medio do 

una tuerca y está combinado además con un mecanismo que a 

cada movimiento de ascenso y descenso del vástago lo  hace 

girar de un ángulo determinado, con lo  cual e l porta aros, 

se levanta una pequeña cantidad con relación al vástago y 

30  recibe así el movimiento diferencial necesario para arrollar
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la s  husadas.

7 ) Continua de ensayo segdn la s  reivindicaciones 

anteriores, caracterizada porque la  tuerca que f i j a  el porta 

aros sobre el vástago filetead o  abarca únicamente una parte 

5 de la  circunferencia de este vástago filetea d o  y puede des­

plazarse amano venciendo la  acción de un resorte, para des­

prenderla del vástago filetead o  y permitir así pasar el por­

ta  aros a la  posición mas in ferio r, al efectuar e l cambio de 

husadas.

10  8) Continua de ensayo para h ilatu ra.

Esta memoria consta de doce páginas, escritas por 

una sola cara.

BARCELONA, 19  de Enero de 1 9 4 6 .  

P. A.
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