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PATENTE DE INVENCION

a8 favor de
Don Francisco SERRA PONS, domiciliado en SAN QUIRICO DE
BESORA (Barcelona), de nacionalidad espafiola..
 por: 5
”» Continua de ensayo para hilatura ”.

——— e Q00 = e

Memorias Descriptiva

El objeto de esta patente es una mdquina de en~
sayo para hilaﬁura constituida por una pequefia continua de
hilar de un mimero reducido de husos, por ejemplo dos, que
sirve para determinar en cada casc los valores mas conve-
nientes, tanto de la torsidén como del ”ecartemiento” o se-

paracién entre los cilfndros estiradores.
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A este efecto la méquina de ensayo objeto de es~
ta patente permite variar de un modo progresivo y mientras
se estd hilando, tanto la torsién que recibe el hilo como
la separscidn entre log diferentes cilfndros del mecanigmo
estirador., En consecuencia une vez colocada en la mdquina
la mecha que se desea hilar y puesta la mdquina en funcio~
namiento, se vé variando la torsién del hilo y la separacién
de los cilindros hasta que se obtiene un hilo de la méxima
calidad y obtenido esto, se lee en mecanismos indicadores
gue presenta la méguina, la torsidn del hilo y la separacién
entre los ejes de los diferentes cilindros. Con esgtos datos
se pueden regular todas las mdquinas de la fébrica de hila-
dos con la segurided de obtener ya desde el primer momento
y 8in tanteos el resultado deseado.

La mdquina objeto de eata patente presenta tolos
los elementos de una continua nommal necessrios para el hi-
1ado; pero %tiene sus mecanismos convenientemente modificados
para obtener un funcionamiento simplificado y epropiado a
una mdquina de ensayo y ademéds para poder variar durante el
funcionamiento, las diferentes condiciones de trebajo y es~-
pecialmente 1la torsién del hilo y la separacién de los ci-
1fndros del mecanismo estirador,

La méguina comprende un eje principal inferior
ecciongdo por un peguefio motor eléctrico o por una transg~
misién de correa, el cugl transmite el movimiento por una
parte a la linterna gue acciona los husos y por otra pérte
a un eje superior el cual por medio de un mecanismo de trans—
misidén de conos, acclona el c¢ilindro delantero o de salida
del mecanismo estirador y éste por medio de un mecanismo de

transmisién de engranajes, de construccidén espscial, acciona
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los deméds cilfndros del mecanismo estirador.

El 4rbol motor principal acciona ademés por me-~
dio de una transmisidén por tornillo sin fin, un eje provis-
to de un excédntrico gque scciona el mecanismo de balancin que
comunica movimiento de ascenéo y descenso al porta gros con
los correderes para el arrollamiento del hilo en los husos.
Este mecanismo es también de una construceidn especisgl di-
ferente de la empleada en las continuas usuales, para que
pueda adaptarse a las condiciones especiales de egta méqui-
na.

La velocidad de rotacién de los husos es cons~—
tante durante el funcionamiento de la méquina, pero en cam—
bio puede variarse por el mecanismo de conos la velocldad
del cilindro de entrega del mecanismo estifador. como esto
hece variar la cantidad de hile entregada por unidad de tiem-
po mientrés que la rotacién de los husos se conserva cons-—
tante, resulta gue se puede variar a voluntad la torsién
que recibe el hilo por unidad de longitud.

La diferente relacidén de velocidades entre los
varios cilfndros del mecanismo estirador gse gradua, como en
las méquinas usuales, por cambio de pifiones dentados del
mecanismo de transmisidén, el cual estd construido de manera
que permite el desplazamiento de los cilfndros sin dejar de
engranar. En combinacién con este mecanismo, las silletas
0 cojinetes de los cilfndros del mecanismo esgtirasdor estén
dispuestas de manera que se puedan desgplazar unas con relge
cibn g otras, durante el funcionamiento de la méquina por
medio de un mecanismo de husgillo fileteado y tuerca gque se

acciona a manoe

Tanto el mecanismo de conos que regula la tor—
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sién que recibe el hilo, como los mecanismos que prodﬁcen
el desplazamiento de las silletas o cojinetes de los cilin-~
dros estiradores, se hallan provistos de Indices u drganos
indicadores situados de manera gque se pueds léer fdcilmente
la torsién del hilo y 1la separacién exacta entre los ejes
de 16s cilindros. Una vez obtenido con esta méquina el hile
de las condiciones deseadas, basta leer estos indiéadores

¥y graduar después, de acuerdo con ellos, las continuas de
la fébrica de hilar, para obtemer el mismo resultado.

En los planos adjuntos se representa un ejemplo
de construccidén de la continug de ensayo objeto de esta pa-
tente siendo:

La figura 1 una vista de conjunto de la mé&mina
por la parte anterior.

| La figura 2 una seccidén transversal por la 1i-
nea II-II de la figura 1.

La figura 3 un detalle en seccién transversal a

mayor escala, del mecanismo estirador.

La figura 4 una vista de este mecanismo estira-

| dor mirado en lg direccidn de la flecha IV de la figura 3

con algunas partes en corte.

La figura 5 un detalle en vista anterior del me~
canismo arrollador del hilo y |

La figura 6 una seccidn transversal por la linea
media de la figura 5. ‘

La méquina repregentada comprende una armazén =l-—
en cuya parte superior véd montado el mecanismo estirador -2-
¥ en la parte anterior el mecanismo arrollador del hilo ~3%-,

Todos los mecanismos estédn accionados por un eje

motor principal -4~ que recibe movimiento por medio de una
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polea ~5~ 0 mejor avn por medio de un motor eléctrico no
representado. Asf este eje -4~ lleva un cono de poleas =6
que por medio de una correa ~7- y otro cono de poleas ~8-
acciona la linterna =-42- del mecanismo arrollador del hilo.
Lleva ademds un cono de poleas -9- gue por medio de una
contragmarcha ~l0~ acciona una polea ~ll- dispuesta en la
parte superior, que es la que transmite el movimiento al
mecanismo estirador =2~ y por dltimo, este eje ~4-, por me~-
dio de una transmisién de tornillo sin fin ~12- un eje ~13~
y otro tornilio sin fin ~l4~ acciona un eje ~15- dispues-
to en el mecanismo arrollador, gue es el que comunicg movi-
miento de vaivén al balancin o porta aros para el arrolla-
miento del hilo.

| _El mecanismo estirador gse representa en los pla~
nos formedo por tres pares de cilindros: un par de cilindros
estiradores finales o de galida ~-20~, un par de cilindros
intermedios =21~ y un par de cilindros aliﬁentadores o de

entrade -22-, pero también podrfa construirse en forma de un

* mecanismo de cuatro pares de cilindros o de un mecanismo de

gran estirado, segin el tipo de mecanismos estiradores que
se empleen en la fébrica de que se trate.

El caballete -2~ del mecanismo estirador lleva
en posicién fija los cojinetes o soportes para los cilfine
dros de salida =20~ y lleva ademds en posicién regulable el
soporte -2%~ para los oilindros intermedios ~21~, Por dlti-
mo sobre este soporte -23~.vé montado, en posicidén regula—
ble, el soporte =24~ para los cilfndros alimentadoreg =22«
La posicidén de estos soportes =23~y —24- puede variarse,
incluso durante el funcionamiento de la méquina, para lo oual

van montados sobre gulas deslizaderes y estdn accionados por
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medio de husillos ~-25-26~ cuyas tuercas se hacen girar por
medio de los ejes transversales ~-27-28, que forman tornillos
gin fin y estdn provistos de sendos volantes -29-30~ para
hecerlos girar'a mano. De esta manera durante el funciona-~
miento de la méquina se puede variar la separacidn entre los
diferentes pares de cilindros del mecanismo . egstirador hasta
determinar cusl es la separacién gue proporciona hilo de me~
jor calidad.

El accionamiento del mecanismo estirador se efec—
tda por la polea ~ll- y una transmisidn de conos =31-32- de
los cugles el cono ~31-~ eg golidario de la polea ~ll- y el
cono -%2-~ es gsolidario del eje ~3%3~ gooplado al cilindro ine
ferior del par -20-. Variando la posicién de la correa del
mecanismo de conos, se varia la velocidad de rotacién del ci-
lindro ~20- y por lo tanto la cantidad de hilo entregado, de
manera que sin necesidad de variar la velocidad de rotacién
de los husos, se varfa de este modo la torsidén gque recibe el
hilo,

Desde el eje =33%3- del cilindro inferior «20-, se
transmite el movimiento gl eje =34~ del cilindro inferiox

del par -22-, por medio de una transmisién de ruedas denta-

dage. Esta transmisidén consta del ndmero conveniente de rue-

das encerradas en la caja =35- y el eje final ~60- lleva
exteriormente a2 la caja una rueda dentada ~6l~ gque engrana
con otra rueda —~62~ montada sobre el eje -34- del cilindro
~22-+ Las ruedas =6l- y -62- son recambiables para poder va~
riar el estirado. Al cambiar estas ruedas varfa la distancia
entre sus'ejes lo gue resulta posible gracias a la amazén
~63= 8n la que puede deglizarse el cojinete del eje =~60-, En

este movimiento el conjunto de la caja =35~ gira alrededor
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Desde el eje =34~ se transmite el movimiento al
eje =36~ del cilindro inferior =21~ por medio de otra trans-—
nisién de ruedas dentadas encerrada en la caja =37-. Esta
transmisién puede adoptar diferentes disposiciones, pero
estd articulada de manera gue se pueda variar la separacién
entre los ejes =34~ y =36~ sin que deje de transmitirse el
movimlento de un eje al otro.

Gracias a la disposicidn descrita, se puede va-
riar a voluntad la separacifn entre los diferentes cilfndros
del mecanismo estirador, incluso durante el funcionamiento
de la mdquina, sin que en ningn momento dejen de estar estos
cilindros convenientemente accionados.

El mecanismo arrollader del hilo ge répresenta més
detalladamente en las figuras 5 y 6. La armazén -3- gque sos-
tiene este mecanismo lleva fijado un travesafio —-40- sobre el
cual van montados del modo usual los dos husgos ~4l-~ los cua~
les reciben movimiento de rotacién desde la linterna —~42- tem—
bién del modo usual,

El balancin o porta aros =43~ gue lleva los aros
~44~ para los corredores, puede tener un movimiento de ascen~
so y descenso guiado por los dos véastages o candelas ~45-— que
ge deglizan en cojinetes del travesafio -40-. Este porta aros
~43— egtd acoplado por una media tuerca -46~ con un vdstago
vertical fileteado ~47- cuyo extremo inferior descansa sobre
el extremo de una palanca =48~ giratoria alrededor de un eje
—~49~ y accionada por un excdntrico ~50- fijaldo sobre el eje IH5-
de manera que al girar este eje -~15~ por el mecanismo de trans-.
misién antes explicado, la palanca -48- recibe un movimiento &
ascenso y descenso gue lo tranémite al vdstago -47- y este lo

transmite al porta arog ~43-.
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Para dar & este porta aros =43- el movimiento
diferencial necegario para formar las sucesivas capas céni-
cas de hilo sobre las husadas ~51-, el extremo inferior del
vdstago ~47- lleva fijado un cubo ~52-~ provisto de un cierto
ndmero de véstagos radiales ~53%-, los cuales estédn en com=~
binacién con una pieza fija, que forma dos ramag =58-~59-
perfiladas de tal manera que en el movimiento de ascenso y
descenso del védstago -47- y del porta aros =43~ los brazos
radiales =53- tropiezan sucesivamente con las dos ramas -58-
~59~ y obligan al véstago -47~ a girar cada vez de un clexr-
to dngalo.

En egte movimiento de giro, la rosca del véstago
-}7- obra sobre la tuerca ~46- y desplaza ligeramente en ale
tura el porta aros ~43- de manera gue cada uno de 1los movi-
mientos de vaivén del porta aros ~-43~- queda desplazado con
relacidén al gnterior en la al tura correspondiente al grueso
de una capa de hilo,

La parte superior del védstago ~47- estd protegi~
da por una cépsula -55- fijada al porta aros ~43- para evi-~
tar gue la rosca pueda deteriocrarse o ensuciarse. Esta cép-
sula hace al mismo tlempo el efecto de ”antibaldnico”,

Para poder bajar el porta aros -43- y volverlo a
poner en la posicién mas inferior, cuando se cambian las hu-
sadas ~5l- la tuercg ~46-~ gbarca unicamente una mitad de la
circunferencia del vdstago ~47-~ y esté ademds accionada por
un resorte ~56- que la aplica constantemente contra este vés—
tagoe. Ejerciendo presidén en el botén -57-, la tuerca -46- se
separa del vdstago ~47- venciendo la accién del resorte y pue-
de bajarse al porta aros hasta su posicidén mas inferior para

cambiar las husadase
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Se vd por lo descrito, gue la mdquina objeto de
esta patente permite hilar 1o mismo gue una mgguins normal,
pero que ademds permite durante el funcionamiento variasr las
condiciones del hilado haste obtener la mdxima perfecciém
en el hilo. Asf por medio de los manubrios =~29-~30- pueden
variarse 1la separacidn entre los cilindros del mecanismo
estirador y por medio del mecanismo de conos =31-32- puede
variarse la velocidad de este mecanismo estirador y por lo
tanto 1la torsién que se comunica al hilo. Todas estas ope-
raciones pueden efectuagrse mientras la miquine estd en fun-
cionamiento, de manera gue una vez puesta la médquina en fun-
cionamiento con la mecha que se desea hilar, y graduados
los engranajes =35-37- segin el estirado gue se desea ob- |
tener, se puede ir variando gradualmente la separacién en-—
tre los cilindros y la torsién del hilo, haste que se obtie-~
ne el hilo en las condiciones deseadas. Cuando se ha logra—
do esto, basta comprobar las distancias entre los cilindros
y la torsién para poder graduar todas las méquinas de la hi-
laturg en las migmas condiciones y obtener ya desde el pri-~
mer momento un hilo perfecto,

Para facilitar esto se pueden disponér en los
soportes ~23-24- graduaciones que indiguen con solo leerlas
la separacidn entre los ejes de los cilindros y de uh modo
similar se puede disponer en la guia de la correa del me-
canismo de conos =31-32- una graduacién ya calculada de manera
que indique directemente la torsién del hilo gue se obtiene
a cada posicidén de la correa., Egto simplificae mucho las ope-
raciones y permite conocer cada vez répidamente la separa-
cién entre los ejes de log cilfndros y la torsién que se comu-—

nica al hilo.
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Se relvindica como objeto de esta patente:

1) Continug de ensayo para hilatura, caracteri-
zada por estar constituida por una pequefia méguina continua
de hilar de un mimero reducido de husos, por ejemplo dos,
cuyo mecanisno estirador estd digpuesto de tal manera que
durante el funcionamiento de la mdquina se puede variar
gradugimente la separacién entre los ejes de log diferen—
tes cilindroé del mecanismo y se puede variar también a
voluntad la cantidad de hilo entregada por unidad de tiempo
Yy por 1o tanto la torsién, hasta obtener el hilo en las
mejores condiciones, después de 10 cuml pueden graduarse
todas las méquinas de.la hilatura con la separacién de o -
lindros, el'estiradb ¥ la torsién gue han resultado mas
ventajosase

2) Continua de ensayo semn la reivindicacién
antérior, caracterizada por gue el caballete del mecanismo
estirador lleva en posiciédn fija los soportes para el dl-
timo par de cilindros o cilindros de entrega, mientras ge
gobre este Qahallete puedé deslizarse el soporte del par
irmediato ¥y spbre egte soporte pude deslizarse el sopdxte
del par siguiente y ast suéesivamente, gfadudndose la pd-
sicién de cada uno de estos soportes por medio de mecanismos
de husillo y tuerca accionados a mano.

3) Continua de ensayo segin las reivindicaciones
anteriores, caracterizedaporgue el eje motor general de lag
mdquina transmite movimiento & un mecanismo de transmisién,
de conos, el cual a su vez acciona el eje dei cilindro infe- -
rior del par de cilindros finales o de entrega del meéanismo

estirador y desde este eje se transmite el movimiento por
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una transmisién de engranajes al eje de los cilindros de
entrada o élimentadores y por Yltimo desde este eje se trans-
mite por otra transmisién de engranajes al eje de los ciline-
dros intermedios.

4) Continua de ensayo segin las reivindicaciones
enteriores, caracterizada porgue los mecanismos de trans-
misidn por engranajes que transmiten el movimiento de uno
8 otro eje dé los cilfndros estiradores, estdn articulados

o combinados de tal manera que se pueda variar a voluntad

" la separacién entre los ejes de los cilindros, sin que se

deje de transmitir constantemente el movimiento.

5) ¢ontinua de ensayo segin las reivindicaciones
anteriores, caracterizada porgue el mecanismo arrocllador
del hilo comprende un travesafio fijo sobre el cual van mon-
tados los husos y sobre el cual puede moverse verticalmente,
guiado por los vdstagos apropiados, el balancin o placa que
lleva los aros para los dorredores, accionédndose este porta
aros por medio de un védstago vertical ouyo extremo inferior
descansa sobre una pslanca movida por un excéntrice, de ma-
nera que a cada movimiento ¢ revolucién de este excéntrico,
la palanca yrpor lo tanto el porta aros, ejecutan un movi-
miento de ascensgo y descenso.

6) Continua de ensayo segin las reivindicacio-
nes anteriores, caracterizada porque el véstago gque acciona
el porta aros estd fileteado y unido al mismo por medio de
una tuerca y estd combinado ademds con un mecanisme que a
cada movimiento de ascenso y descenso del védstago lo hace
girar de un dngulo determinado, con lo cual el porta aros,
se levanta una pequefia cantidad com relacidén al vdstago y

recibe asf el movimiento diferencial necesario para arrollar
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las husadase.
7) Continua de ensayo segin las reivindicaciones

enteriores, caracterizada porque la tuerca que fija el porta
aros sobre el véstago fileteado abarca unicamente uha parte
de la circunferencia de este vdgtago fileteado y puede des~
plazarse a mano venciendo la asccidén de un resorte, para des-
prenderla del vdstago fileteado y permitir asi pasar el por-
ta aros & la posicidén mas inferior, al efectuar el cambio de
hugadas. }
8) Continua de enssyo para hilaturae

Esta memorias consta de doce pdginas, escritas peor

una soisg carae.

BARCELONA, 19 de Enexo de 1946,
P, Ao
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