
R E M O  R I A  D E S C R I P T I V A

para una patente de invención por veinte años en España, por y * Meea^ 

nismo de transmisión sin escalonemiento con cuerpos rodantes ", a fa ­

vor de Don Jean gopp, residente en Bem (gu iza ) Spitalgasse

y

El presente invento se r e f ie r e  a mecanismo de transmisión sin  

' escalonamiento, con un árbol propulsor y un árbol propulsado, en d is ­

posición coaxial y con cuerpos rodantes que actúan conjuntamente con 

dos superficies de fr ic c ió n , con e l mismo e je , conformadas^ como su- 

5 p e r fic ie s  de rotación y con un miembro rodante, sobre e l  que se apo­

yan todos los cuerpos rodantes, eh lo  que un desplazamiento de l a  

posición del e je  de los  cuerpos rodantes ocasiona un cambio sin eBoa- 

lonamiento de la  relación de m ultip licación  entre e l árbol propulsor 

y e l  árbol propulsado. Según el presente invento, pára la  obtención 

10 de la  presío# de aplicación se ha previsto  un muelle, cuya tensión es 

ajustable, y que en d irección  axia l actúa sobre una s ^ e r f i c i e  de ro­

tación y que está dispuesto de ta l modo que las presiones axia les 

ejercidas por las dos superficies de rotación son recibidas por uno de 

los arboles de modo que no se transmiten fuerzas axiales sobre la  hú- 

15 l ic e .  ^

! Adecuadamente poseen los cuerpos redantes forma es férica .

En e l  adjunto dibujo se representan ejemplos de ejecución del
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objeto del Invento. Muestran:

La figu ra  1 un primer ejemplo de ejecución en sección ax ia l, 

la  figu ra  2 una sección correspondiente a la  figu ra  1 con 

los cuerpos rodantes en posición desplazada hacia fuera,

. la  figu ra  5 e l mismo ejemplo parcialmente en v is ta  la te ra l y 

parcialmente en sección rad ia l,

las figuras 4 y 5 formas de ejeoucio# variadas en sección

a x ia l, y

la  figu ra  6 un ejemplo de aplicación de l primer ejemplo de 

ejecución algo variado.

En el ejemplo de ejecución según las figuras 1 - 5 está unido 

fijam ente con el árbol 1 un cuerpo 2 provisto de una de las superfi­

cies de rotación. El árbol 1 está apoyado giratoriamente en la  caja 

22 que muestra una cubierta 21 en la  que está apoyado giratoriamente 

un cuerpo 6 provisto de la  otra  superfic ie  de rotación y  que está uni 

do con una brida 7 de un árbol 8. La prolongación del árbol 1 está 

apoyada mediante un co jinete de bolas 13 en la  brida 7 del árbol y 

en e l in te r io r  de la  su perfic ie  de rotación 6. Los árboles 1 y 8 y 

los cuerpos de rotación 2 y 6 poseen e l mismo e je .

Con las superfic ies de rotación de los cuerpos 2 y 6 están 

en contacto de fr ic c ió n  cinco cuerpos rodantes confomnados como bo­

las 3 y se apoyan ademas contra un a n illo  5 g ira to r io . Cada bola es­

tá  apoyada sobre un eje 50 que la  atraviesa y que en la  proximidad 

de uno de sus extremos está guiado oon un abultamiento 51 es férico  

en una ranura 52 de un disco 53, mientras que los dos extremos están 

guiados en muescas radiales 52a en la  caja 22. Las ramras 52 tienen 

forma curvada y el d isco 53 está apoyado, con desplazamiento g ira to ­

r io ,  en la  caja 22. Mediante una palanca 16, e l  disco 53 puede regu­

larse entre las posiciones fin a les  de la  placa 16 dibujadas en la  f i ­

gura 3 con lineas de puntos y rayas. Por los ajustes de la  palanca 16, 

los  ejes 5o de las bolas, se desvian. En la  figu ra  1 se halla la  pa-

í
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lanca 16 en su posición media, los ejes 50 de las bolas 3 están para­

le lo s  a l  eje común de los  árboles 1 y 8 y los puntos de contacto de

las bolas 3 con las superfic ies de rotación de los cuerpos 2 y 6 que 

tienen igual diámetro, están igualmente alejados de los  ejes de g iro  

50 de las bolas, siendo la  relaoion  de m ultip licación  1;1. Si la  pa­

lanca 16 se desvia a la  posición extrema de la  izqu ierdaj mostrada 

en la  figu ra  3, los ejes 50 de las bolas, se desplazan a la  posición 

mostrada en la  figu ra  2, en la  que la  distancia del punto de contacto 

de la  superfic ie  de la  bola con la  superfic ie  de rotación del cuerpo 

6 eje de g iro  de las bolas, es mucho menor que la  d istancia desde

e l punto de contacto a la  su perfic ie  de rotación del cuerpo 2. S i 1

es e l árbol propulsor, en la  posición mostrada en la  figu ra  2 de las 

partes del mecanismo, se efectúa una transmisión a marcha len ta para 

e l árbol propulsado 8 y viceversa , s i  la  palanca 16 es llevada a la  

posición extrema de la  derecha, mostrada en l a  figu ra  3.

Para producir la  presión de aplicación  de las superfic ies de 

rotación contra las bolas 3, se ha p rev isto  un muelle h e lico id a l 11 

que se apoya con uno de sus extremos contra una tuerca 12 a torn illada  

pobre la  prolongación del árbol 1, pudiéndose regular la  fuerza de 

tensión del muelle mediante dicha tuerca 12, y con e l o tro extremo se 

apoya sobre e l  cuerpo 6 por mediación de un co jinete  de ro d illo s  10. 

Los componentes axiales de esta presión de empuje no se transmiten so­

bre la  caja, sino que se reciben por e l árbol 1 y los componentes ra­

diales por el a n ille  5. Este último es g ira to r io  libremente y puede 

ajustarse en d irección  a x ia l. Así se obtiene una transmisión segura 

de la  potencia y e l mecanismo de transmisión anteriormente descrito 

se caracteriza  por su forma de construcción muy simple.

El ejemplo de ejecución según la  figu ra  4 se d iferen cia  del 

anteriormente descrito en que las bolas 3' solamente poseen una forma 

es fé rica  aproximada. La forma de las bolas también puede desviarse de 

ta l modo de la  forma es fé r ica  pura, que la  presión de empuje varié co-
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rrespondiendo a la  m ultip licación , de ta l  modo que, por ejemplo, en 

grandes m ultiplicaciones a marcha len ta con gran momento in ic ia l  de 

¡g iro , ex iste una gran presión de aplicación , mientras que en las 

m ultiplicaciones a marcha mas rápida resultan presiones de aplica- 

5 ' ¡oion reducidas. Constructivamente puede obtenerse esto de manera que

.  ̂ lo s  cuerpos rodantes, en los correspondiehtes lím ites  de m ultip lica-

¡cion, muestran una cavidad en la  su perfic ie , por lo  que pueden d ila - 

ta is e  los muelles para la  compresión de ap licación , haciéndose por 

e l lo  menor la  presión del muelle, cuando se efectúa e l contacto en- 

lo  tre las bolas y las superfic ies de rotación en este lugar profundi­

zado de la  su perfic ie  de las bolas.

Como se muestra en la  figu ra  5, las bolas 3" pueden estar

* provistas de una muesca 54 en la  que engrana e l a n illo  e x te r io r  8*.
t

Para que e l a n illo  5' pueda desplazarse lateralmente a l desviar los 

-15 ejes 50 de las bolas 3, como se indica con puntos en la  figu ra  5, la  

forma es fé r ica  tendría que corregirse de modo que las bolas, a l e fec­

tuar la  desviación, puedan correrse algo hacia e l  in terior# Por esta 

corrección se obtiene una variación de la  presión de aplicación en 

las superficies de rotación de los  cuerpos 2 y 6, que resu lta  de. ta l 

2o modo que la  presión de aplicación varia  correspondientemente a l momen­

to de g iro  transmitido por las superfic ies de rotación. S i, por ejem­

plo, en la  m ultip licación  a marcha lenta, el momento de g iro  del ár­

bol de sa lida  es grande , las bolas en el punto de contacto sobre 3a 

superfic ie  de rotación  de sa lida se apretarán mas que sobre l a  snper- 

25 f i c i e  de rotación de entrada#

En la  figu ra  6, e l mecanismo de transmtsion anteriormente des­

cr ito  se muestra en su aplicación  como mecanismo de regulación para 

las alas de hélices. El cuerpo 2 con la  superfic ie  de rotación está 

unido fijamente con e l árbol 55,de la  h é lic e , mientras que e l  cuerpo 

6 actúa mediante las ruedas dentadas 56, 57 y e l mecanismo h e lico id a l 

58 sobre las alas 59 de la  h é lic e , de manera que en una variación  de

3o
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la  relación  de m ultip licación  del mecanismo con respecto a 1?1, obte­

nida por desplazamiento del disco 35, a l cuerpo 6 g ira  con respecto a l 

árbol de la  h é lice , por lo  que las hélices giradas alrededor de sus 

ejes longitudinales, se ajustan sobre mayores o menores ángulos de 

incidencia. La regulación del disco 53, puede, por ejemplo, efectuarse 

mediante un regulador de velocidad y desde e l  asiento del p ilo to  a 

mano, de la  manera descrita en la  patente n s . . .  . . .  (So lic itu d  na. 

73490), haciéndose superfina una descripción mas detallada.

Por la  determinación de ia  cantidad de bolas, en e l mecanismo 

de transmisión según el presente invento, puede estar previsto un 

número suficientemente grande de lugares de contacto transmisores de 

la  potencia, entre las bolas y las superfic ies de rotación, de manera 

que la  presión especifica  de aplicación  puede sostenerse relativamen. 

te reducida, alcanzándose sin  embargo una transmisión segura. Por e l lo  

se mantiene también correspondientemente reducido e l desgaste y se 

garantiza una larga  duración de vida del mecanismo de transmisión con 

una construcción muy simple.

N 0 3? A ._______

La presente patente de invención comprende las siguientes 

,2o yeivindicacionest

1 .-Mecanismo de transmisión sin escalonamiento con un árbol 

propulsor y un árbol propulsado en disposición coaxial y con cuerpos 

rodantes que cooperan con dos superfic ies de fr ic c ió n  con e l mismo 

eje,  conf ornadas como superfic ies de rotación y con un miembro rodan- 

25 te , sobre el que se apoyan todos los  cuerpos rodantes, en lo  que un

desplazamiento de la  posición del eje de los cuerpos^ rodantes ocasio­

na un cambio sin escalonamiento de la  re lación  de m ultip licación  entre 

e l árbol propulsor y e l  árbol propulsado, caracterizado porque para 

la  producción de la  presión de aplicación, está previsto  un muelle,

3c cuya tensión es ajustable, que actúa en d irección  ax ia l sobre una de 

las superfic ies de rotación y que está dispuesto de ta l modo qué las
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presiones axiales ejercidas por ambas superfic ies de rotación son re­

cibidas por uno de los arboles, de manera que no se transmiten fuerzas 

axiales sobre la  caja.

2 . - Mecanismo de transmisión según la  reiv ind icación  1, ca­

racterizado porque una de las superfic ies de rotación está unida f i ­

jamente con uno de los árboles y la  segunda superficie de rotación 

está situada sobre e l otro árbol no giratoriam ente, pero con despla­

zamiento ax ia l.

3 . - Mecanismo de transmisión según las reivindicaciones 1 y 

2, caracterizado porque e l apoyo §ue pennite un desplazamiento ax ia l 

de una de las superfic ies de rotación, está dispuesto en e l in te­

r io r  de la  última.

4 . - Mecanismo de transmisión según las reivindicaciones 1 - 3 ,  

caracterizado porque uno de los árboles está apoyado en e l in te r io r

de la  superficie de rotación situada sobre e l otro* árbol.

5 . - Mecanismo de transmisión según la  reiv ind icación  1, ca­

racterizado porque los cuerpos rodantes poseen forma es fé rica ,

6 . - Mecanismo según las reivindicaciones 1 y 6, caracteriza­

do porque para la  variación  de la  inclinación  de los  ejes de las bo­

las, se ha previsto  un disco ajustable giratoriamente con una ranu­

ra para cada e je  de las bolas, mientras que los extremos de estos 

ejes engranan en muescas radiales previstas en la  caja del mecanis­

mo.

7 .- Mecanismo de transmisión según las reivindicaciones 1, 8 

y 6, caracterizado porque se ha previsto  una palanca de maniobra que 

actúa sobre e l disco ajustable giratoriam ente, saliendo dicha palom­

ea por una ranira de la  caja.

6 .- Mecanismo de transmisión según las reivindicaciones 1, 8 

y 6, caracterizado porque e l eje de la  bola en e l lugar de contacto 

en la  ranura, está provisto de una su perfic ie  es fé r ica .

9 .- Mecanismo de transmisión según las reivindicaciones 1 y
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8, caracterizado porque los  cuerpos rodantes se desvian de ta l  mane­

ra de la  forma es fé r ica  pura, que la  presión de aplicación contra 

las superfic ies de rotación se ajusta de t a l  modo a l momento de g i ­

ro, transmitido, que solamente se produce tanta presión de fr ic c ió n  

como resu lta  necesaria para la  transmisión de fuerza en cada 

caso.

10.- Mecanismo de transmisión según las reivindicaciones 1,

6 y 6, ejecutado como mecanismo de ajuste para alas de hélices, ca­

racterizado porque una de las superficies de rotación está unida

10 fijamente con e l árbol de la  h é liee , mientras que la  otra  superíi-
* * ¿c ié  de rotación es g ira to r ia  con respecto al árbol de la  helice y

. actúa mediante medios de transmisión sobre las alas de la  hélice

con e l f in  de g ira r  las mismas alrededor de su eje para ajustar e l 

ángulo de incidencia.

* 18 11.- " Mecanismo de transmisión sin escalonamiento con

cuerpos rodantes".

Según se describe y re iv in d ica  en la  presente memoria des­

cr ip tiva  y se ilu s tra  con los planos que a la  misma se acompsKan, 

Consta esta memoria de s ie te  hojas fo liadas y escritas a 

20 máquina por una sola  de sus caras.
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