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¥EMORIA DESCRIPTIVA

:para una patente de invencion por veinte afios en Espefla, por: m» meca-

nismo de transmision sin escalonamiento con cuerpos rodantesgn, a fg;.

vor de Don Jean Xopp, residente en Bern (suiza).spitalgassé ..

El presente invento se refiere a'mecanisno de trahsmision gin
escalonamiento, con un 4rbol propulsor y um 4rbol propulsado, en dis-
bosicion coaxial y con cuerpos rodantes que actuan conjuntameﬁte con
dos superficies'ae friceion, con el mismo eje, conformadaékcomo_sdQ
perficies de rotacion y con un miembro rodante, sobre ellque 8e .8po-
&an todos los cué:pos rodantes, en lo gue un desplazamiento de la
?osicion del eje de los cuerpos rodentes ocasions un cmmbid 8in esca-
lonamiento de la relacion de multiplicacion entre el drbol propulsor
& el arbol propulsado. Segdn.el presente invento, p&ra la obtengion:
de la presiop de aplicacion ge ha previéto un muelle, ouys tension es
ajustable, y que en direccion axial actua sobre una superficle de ro-
facion y que estd dispuesto de tal modo que las preéiones axisles
éjercidas por las dos superficies de rotacion son recibides por uno de

los arboles de modo gue no se transmiten fuerzaes axiales sobre la hé.

=
z

lice.

Adecnadamente poseen los ounerpos rodentes forma esférice.

En el ed junto dibujo se representan ejemplos de ejecucion
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objeto del invento. Muestran:
Ia figura 1 un primer ejemplo de ejecucion en seccion axial,

la figura 2 una secoclon correspondiente a la figura 1 con

‘los cuerpos rodantes en posicion desplazada hacia fueras,

. la figura 3 el mismo ejemplo parcialmente en vista lateral y

parcialmente en seceion radial,

las figuras 4 y 5 formas de ejeonciol variadas en seccion

ls figura 6 un ejemplo de apllicacion del primer ejemplo de
ejecucion algo variado.

En el ejemplo de ejecucion segin las figuras 1 - 3 ‘estd unido

:fijamente con el arbol 1 un cuerpo 2 provisto de una de las superfi.

cies de rotacion. El drbol 1 estd apoyado glratoriamente en la caja
22 que muestra una cublierta 21 en le que esta apoyado giratoriamente
un cuerpo 6 provisto de le otra superficie de rotacion g que estd uni
do con una bride 7 de un drbol 8. ILa prolongacion del érbol 1 estd
éapoyada mediante un cojinete de bolas 13 en la brida 7 del drbol y
en el Interior de la superficle de rotacion 6. ILos &rboles 1 y 8y
los cuerpos de rotecion 2 y 6 poseen el mismo eje.

Con lgs superficies de rotacion de los cuerpos 2 y 6 estan
en contacto de friccion cinco cuerpos rodentes conformados ocomo bo-
las 3 y se apoyan ademas contra un enillo 5 giratorio. Ceda bola es-
té apoyada sobre un eje 50 que la mitraviesa y que en la proximidad
ae uno de sus extremos eété guiadc oon un eabultamiento 51 esférico
en una ranura 52 de un disco 53, mientras gqgue los dos extremos'esfén
gulados en muescas radiales 52a en la caja 28. les ramras 82 tlenen
forma curvadas y el disco 53 estd apoyado, con desplazeamiento girato-
rio, en 1a caja 22. Mediante una palance 16, el disco 53 puede regu-
larse entre las posiciones finsles de la place 16 dibujadas en la fi.
gura 3 con lineas de puntos y reyas. Por los a3u§tes de 1a-pa1anca 1s,

los ejes 50 de las bolas, se desvien. En la figura 1 se halla la pa.
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lanca 16 en su posicion media, los ejes 50 de las bolas 3 estéin para-
lelos al eje comun de los drboles 1 ¥y 8 y los puntos de contacto de
las bolas 3 con las superficies de rotacion de los cuerpos 2 y 6 que

tienen igusl diémetro, estdn iguslmexte ale jados de los ejes de giro

b0 de las bolas, siendo la relacion de multiplicacion 1:l. Si la pa-
lenca 16 se desvia a la posicion extrema de la izquierda: mostrada

?en la figura 3, los ejes BO de las bolas, se desplmzan a la posicion

mostrada en la figura 2, en la que la distancia del punto de contacto

‘de lg superficie de la bola con la superficis de rotacion del cuerpo

‘6 al eje de giro de las bolas, es mucho menor gue la distancila desde
:el punto @e conteato a la superficie de rotacion del cuerpo 2. Si 1
es el Arbol propulsor, en la posicion mostrada en la figurae 2 de las
partes del mecanismo, se efectua una transmision a marcha lenta para
el éarbol propulsado 8 y viceversa, si la paelanca 16 es llevada & la
§osicion extrema de la derecha, mostrada en la figura 3.

Pare producir la presion de aplicacion de las superficies de
rotacion contra las bolas 3, se ha previsto un muelle helicoidsl 11
gue se apoga con uno de sus extremos contra una tuerca 12 atorniliada
sobre la prolongacion del arvol 1l, pudiendose regular la fuerza de
tension del muelle mediante dicha tuerca 12, y con el otro extremo se
apoye sobre el cuerpo 6 por mediacion de un cojinete de rodillos lp.
los componentes axiales de esta presion de empuje no se transmitén 80-
bre la caja, s8ino que Se reciben por el arbol 1 y los componentes ra-
diales por el anillo 5. Este ultimo es giratorio libremente y puede
ajustarse en direccion axial. As{ sé obtiene una transmision segura
de la potencia y el mecanismo de transmision anteriormente descrito
se caracteriza por su forma de construccion muy simple.

El ejemplo de ejecucion segin la figura 4 se diferencia del
anteriormente descrito en gque las bolas 3! solamente poseen una foma
@sférica aproximada. Ia forma de las volas tambien puede desviarse de

tal modo de la fomma esférics pura, que la presion de empuje varie co-
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rrespondiendo a la multiplicacion, de tal modo gue, por ejemplo, en

8randes multiplicaciones a marcha lenta con gren momento inicial de
%giro, exlste una gran presion de aplicacion, mientras que en las

fmultiplicaciones a marcha mas répide resultan presiones de aplica-

icion reducidas. Constructivemente puede obtenerse esto de manefa que
ilos cuerpos rodantes, en los correspondiehtes 1{mites de multiplica-
ioion, muestran una cavidad en Za superficie, por lo que pueden dila-
;taxse los muslles para la compresion de aplicacion, haciendose por
#llo menor la‘presion del muelle, cuando se efectus el.contacto en. .
tre las bolas y las superficies de rotacion en este luger profundi-
zado de la superficie de las bolas,

' Como se muestre en le figure 5, las bolas 3" pueden estar
provistas de una muesce 54 en la que engrana el anillo exterior B°.
Para gue el anillo 5° pﬁeda desplazarse latersimente al desviar los
ejes 50 de las bolas 3, como se indice con puntos en la.figura 5, 1le

forma esférica ten&ria gue corregirse de modo que las bolas, al efec.

_tuar ls desviacion, puedan correrse algo hacia el interior. Por esta

correccion se'qbtiene uns variacion de la presion de aplicacion en
las superficies. de rotacion de los cuerpos 2 y 6, que resulta de. tal
modo gque la Ppresion de aplicacion varie correspondientemente al momen-
to de giro transmitido por las superficies de ;otacion. Si, por ejem-
plo, en 1z multiplicacion a marcha lenta, el momento de giro del ar-
bol de salida eé_grande:, les bolas en el punto de contacto sobre la -
éuperficie de rotacion de salide se spretarédn mas que sobre la super-
ficie de rotaclon de entrada.

En la figura 6, el mecanismo de trenemision anteriormente des-
orito se muestra en su aplicacion como mecanismo de regulacion para
las alas de hélices. El cuerpo 2 con la superficie de rotacion estd
unido fijemente con el drbol 56 de la hélice, mientras que el cuerpo

6 actua mediante las ruedas dentadas 56, 57 y el mecanismo helicoidal

58 sobre las alas 59 de la hélice, de maneras gue en una variacion de
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! la relacion de multiplicacion del mecanismo con respecto a l:1, obte.
-nida por desplazamiento del disco 33, el cuerpo 6 gira con respecto al

érbol de 1a hélice, por lo que las héliqes glredes slrededor de sus

ejes longitudinsles, se ajustan sobre meyores © menores éngulos de

‘incidencia. Ia regulacion del disco 53, buede, por ejemplo, efectuarse
mediante un regulador de velocidad y desde el asiento del piloto a
‘mano, de l& maners descrita en la patente nf.... ... (Solicitud n=.

73490), haciéndose superfluas una descripcion mas detallada.

Por la determinamcion de la cantidasd de bolas, en el mecenismo
de transmision segun el presente invento, puede estar previsto un
ndmero suficientemente grande de lugeres de contacto tranemisores de
1& potencia, entre las bolas y las supexrficies de rotaclon, de manera
que la presidn especlifica de aplicacion puedé sostenerse relativamen.
te reducida; alcanzandose sin embargo una transmision segura. Por ello
Be mantiene tambien correspondientemente reducido el desgaste y se
garantiza une lerge duracion de vide del mecanismo de transmision con

ﬁna construccion muy simple.

: Ia presente patente de invencion comprende las sigulentes
ieivindicaciones: |

1.-Mecanismo de.transmision sin escalonamiento con un arbol
propulsor y un arbol propulsado en disposicion coexial y con cuerpos
éodantes gque cooperan con dos superficies de friccion con el mismo
eje, confomadas cdmo superficies de rotacion y con un miembro roden.
te, sobre el que se apoyan todos los cuerpos rodantes, en lo quée un
desplazamiento de la poéicion del eje de los cuerpos.rodantes ocasio.
na un cambio'sin escaldnamiento de la relacion de multiplicacion entre
el érbol propulsor y el érbol propulsado, caracterizado porgue para
la producecion de l1a presion de aplicacidn, estd previsto un muelle,

cuye tension es ajustable, que actua en direccion exial sobre une de

las superficies de rotacion y que estd dispuesto de tal modo gue las
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presiones axiales eJercidaa por ambas superficies de rotacion son re.
cibides por uno de los arboles, de manera gue no se .trensmiten Iﬁerzas
exisles sobre la caja.

- 2.- Mecanismo de transmision segin la reivindicacion 1, ca-
racterizedo porque una de las superficies de rotacion estd unida fi.
Jamente con uno de 1los drboles y la segunda superficie de rotacion
estd situada sobre el otro Arbol no giratoriemente, pero con despla-
zamiento axial. ‘

3.-. Mecanismo de transmision segin las reivindicaciones 1 y
2, caracterizado porgue el apoyo due pemite unmdesplazmniento exial
de una de las superficies de rotacion, esta dispﬁestb en el inte-
rior de la dltima.

4.. Mevanismo de transmision segin las réivindicaciones 1.3,
caracterizado porgque uno de los 4rboles estd apoyado en el interior
de le superficie de rotacion situada sobre el otro drbol, |

6.- Mecanismo de transmision segin la reivindicacion 1, ca-
recterizado porgque los cuerpos rodagtes poseen forms esférica,

\ 6. - Mecanismo segﬁn las reivindiceciones 1 y 5, caracteriza;
do porque para 1alvariacion de la inélinacion de los éjes de las bo-
les, se ha previsto un disco ajustable giratoriamente con una ram.
ra paia cada elJe de las bolas, mientras que los extremos de estos
ejes engranan en muescas radiasles DPrevistas en la caja del mecanis-
mo. - |

7.- Mecenismo de transmision segin las reivindieacioneﬁ 1, &6
y 6, caracterizado porgque se ha previsto uns palanca de maniobra gue
actua sébre el disco ajustable giraﬁoriamenxe, saliendo dichsa palamJ
ca por una remra G4e la casaf

8.- Mecanismo de transmision segin las reivindicaciones 1, 5
y 6, caracterizado porqne'elj;je de la bola en el lugar de contacto
en ls ranura, estéd provisto de una superficie esférica;

9.- Mecanismo de transmision segén'las.reivindicaciones ly
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8, ceracterizado porgue 1los cuerpos rodantes se desvian de tal mane-
ra de la forma esférica pura, que la presion de'aplicacion contra
las superficies de rotacion se ajusta de tel modo gl momento de gi-
ro, transmitido, gue solamente se produce tanta presion de frigoilon
5 '~ como .. resulta necesarie para la transmision de fuerze en cada
cas 0, v
lo.- Meoanismo’de trensmision segdn las reivindicaciones 1,
5y 6, ejecutedo como mecanismo de ajuste para elas de hélices, ce.
recterizado porgue uns de las superficies de rotacion ests unide
10 = fijemente con el Arbol de la hélice, mientras que la otra superfi.
cie de rotacion es giratoria con respecto al srbol de la hélice v
. actua mediente medios de transmision sobre las alas de la nélice
con el fin de girar las mismas alrededor de su eje‘para e justar el
éngulo de incldencia. '
15 : 1l.- " Mecanismo de transmision sin escalonamlento con
cuerpos rodantesn, '
, Segﬁn se describe y reivindica en la presente memoris des-
criptiva y se llustra con los planos que a la misma se acompaﬁan.v
Consta este memoria de siete hojas foliadas y escritas a

20 mdquina por una sola de sus caras.

Madria, 19 nero de 1946.



Don Jean Kopo. DOS HOJAS .

/7 R
/AW g

Ry ImEEREmIE |

! \§ ",:}x\:\\ \:-\‘..:\\{ 7
;Q\}\X\\%\\§> f/jf;
1IN -?%es%\‘i_!ﬁ l ,

? ‘R\\\\\ ; h" ju

RN [ e
NS AT

: R \*‘;y‘: }
- i‘\\\ —1 ¥




N 1)01’1 Jearn K?PP -
. Moz22Y

) FG4 ) FGS
g I
2 2z 77222
Ha \ 59 Pa ‘J//@ st A
57 ~ / 4 “ a8,
P A 2 52
Z7_Np———— |
Lo /
b 7 6 2 7 .2 6 2 7
59 o 3 5 2
2 I e
5 'g 5
%\ %
B
F16.6
55 2
s
| HAA
iCooo AN
(T X
2 5, ,~




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



