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3? A T E N T E  D E  I N V E  N C I  ON 

afa^yor de

Don ERVINO Y Don ROGELIO DE LNCA D^ODORICO -  de n a c io n a li­

dad i t a l i a n a ,  d o m ic iliad os en BARCELONA, A vda.G ral.G oded,l6

por:

"Máquina autom ática p erfecc io n ad a  p a ra  c o r ta r  l a d r i l l o s ,  te ­

j a s ,  tubos y o tro s  productos cerám ico s".

---- -  -oOo- -  - -

M e m o r i a  d e s c r i p t i v a .

Los productos cerám icos t a l e s  como t e j a s ,  l a d r i l l o s ,  

tubos y s im i la r e s ,  se  fa b r ic a n  b a jo  form a de una c in ta  co n ti
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nua^ mediante una p ren sa  h e lico id áL  que hace s a l i r  e l  ta r r o  

ya preparado a trav é s  de un molde de l a  forma conveniente, se ­

gún se a  e l  producto de que se  t r a t e .  En todos lo s  c a s o s ,e s t a  

c in ta  de t a r r o ,  dete se r  co rtad a  en l a s  lo n g itu d es n e c e sa r ia s  

$ para  formar e l l a d r i l l o ,  t e j a ,  e t c . , y e s to s  c o r te s  se  e fe c ­

túan unas v eces manualmente, mediante herram ientas accionadas 

a mano, y o tra s  veces mediante ap ara to s  movidos mecánicamente.

Son ya conocidos v a r io s  t ip o s  de co rtad o res autom áti­

cos p ara  productos oerám ieos, todos e l l o s  de c a r a c t e r í s t i c a s  

10 e s p e c ia le s ,  que en g e n e ra l, estánúnicam ente d estin ad o s a medi­

das y formas determ inadas, o b ien  e stán  p r e v is to s  p ara  c o r ta r  

únicamente una forma de l a d r i l l o s ,  ya sean l a d r i l l o s  huecos, 

ya l a d r i l l o s  m acizos.

La presente invención t ie n e  por o b je to , una nueva má— 

15 quina cortad ora  que in vo lu cra  v a r io s  perfeccion am ien tos g ra ­

c ia s  a l o s  cu a le s r e s u l t a  ad ap tab le  a  toda c la se  de t r a b a jo s ,  

s in  n ecesidad  de a l t e r a r  órganos o mecanismos de l a  misma y 

en consecuencia, f a c i l i t a  e l  t r a b a jo  y l a  producción, espe -  

cialm ente en lo  que concierne a  l a  en trag a  de lo s  l a d r i l l o s  

20 después de cortad os, evitando que s i  son de dim ensiones que

ofrezcan  una pequeña base de su ste n ta c ió n , puedan caer a l  sa ­

l i r  de l a  máquina y s u f r i r  d e te r io r o s ,  lo  que se consigue me­

d ian te un mecanismo separador de grupos de v a r io s  l a d r i l l o s .

La máquina o b je to  de e s t a  p a te n te , comprende una d is ­

p o sic ió n  o mecanismo c o rtad o r , montado de t a l  manera que su 

p o sic ió n  puede se r  v a r ia b le ,  o sc ilan d o  alred ed or de un e je  

p o s te r io r  y a n iv e l de l a  p arte  c e n tra l  d e l marco, pudiendo 

también v a r ia r  e l  número y co locación  de l o s  alam bres c o rta ­

d ores, lo  que lo  hace adap tab le  a l  co rtad o  de p ie z a s  de d i fe ­

re n te s  dimensiones y de d i s t in t a s  form as, combinándose además, 

e s te  mecanismo, con un mecanismo p rop u lso r a  v e lo c id ad  mínima
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de l a  co rrea  tran sp o rtad o ra  de l a  c in ta  continua de m ate r ia l 

que es a r r a s t r a d a  por e l  desplazam iento d e l propio  m a te r ia l , 

de modo que, s i  por cu alq u ier causa f o r t u i t a  se produce algún 

resb a lam ien to , actúa e l  mecanismo propu lsor suplem entario ,que 

asegu ra  e l  sincronism o entre e l  avance d el m ate r ia l y e l  meca­

nismo co rtad o r , con e l  f i n  de que to d as l a s  p ie z a s  co rtad as 

re su lte n  ig u a le s  y de l a s  mismas dim ensiones, co sa  que no su­

cede cuando se tra b a ja n  form as pequeñas y de poco peso ,p u és 

entonces e l  resbalam ien to  e s  fre cu e n te .

E l mecanismo cortador a lu d id o , se  h a l l a  también en 

combinación, con un mecanismo separador que t ie n e  por ob jeto  

sep arar  lo s  l a d r i l l o s ,  después de co rtad o s, formando grupos 

de dos, t r e s  o más, con e l  f i n  de que o frezcan  mayor base de 

su sten tac ió n  y no se desmoronen a l  s a l i r  de l a  máquina, con­

s is t ie n d o  e s te  mecanismo en unes órgan os, accionados a su vez 

en dependencia coh e l  mecanismo co rtad o r , que producen una a- 

c e le ra c ió n , a c ie r t a s  in te rm ite n c ia s , de l a  co rrea  tran sp o rta ­

dora de lo s  l a d r i l l o s  c o rtad o s, con lo  cuali^ en aquel momento, 

se e s ta b le c e  una d iscon tin u idad  en l a  fi3¡.a de l a d r i l l o s  que sa­

le  de l a  máquina.

Además, lo s  perfeccion am ien tos o b je to  de e s t a  p a ten te , 

también comprenden l a  d isp o s ic ió n  de un mecanismo a d ic io n a l, 

cuando se t r a t a  de producir t e j a s ,  p a ra  e l  cortado  en b ié s  del 

borde de l a  t e j a ,  co n sist ien d o  e s te  mecanismo en dos brazos 

o sc i la n te s  que so stien en  un alambre cortador t r a n sv e r sa l  y se 

desplazan  d escrib ien do  un arco  de poca a l tu r a  en sen tid o  a s­

cendente, pudiendo e s to s  b razo s e s t a r  soportados por e l  propio  

marco cortador y accionados por lo s  mismos en gran a je s de e s te  

mecanismo por medio de una e x c é n tr ic a  de p e r f i l  conveniente, 

de modo que a l  avanzar l a  t e j a ,  se produce e l  co rte  in c lin ad o  

de lo a  bordes de l a  misma, en un punto inm ediato a l a  s a l id a
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del mecanismo co rtad o r. En e s t a  form a, e l  mecanismo cortad o r, 

cuando se t r a t a  de p rod u cir t e ja s ,  queda completado para  pro­

ducir tan to  e l  corte  t r a n sv e r sa l  de l a  p ie z a  como e l  co rte  in ­

c lin ad o  de lo s  bordes.

5 En e l  plano ad ju n to , se re p re se n ta , como ejem plo, una

forma p re fe r id a  de e jecu ció n  de l a  máquina ob je to  de e s t a  pa­

te n te :

La f ig u r a  1 re p re se n ta  l a  máquina cortando l a d r i l l o s  

m acizos de pequeño e sp e so r , p r o v is t a  d e l mecanismo separador 

10 en grupo.

La f ig u r a  2 e s  una v i s t a  d e l conjunto de l a  máquina 

por e l  lad o  opuesto a l a n te r io r .

La f ig u r a  3 m uestra l a  máquina d isp u e sta  p ara  co rtar

t e j a s .

15 La f ig u r a  4 m uestra un d e ta l le  de l a s  p o sic io n e s  va­

r ia b le s  d e l mecanismo co rtad o r .

La f ig u r a  5 es una v i s t a  de dicho mecanismo por su 

p arte  a n te r io r , y

La f ig u r a  6 rep re se n ta  en secc ió n  e l  embrague p rogre- 

20 s iv o  que forma p arte  d e l mecanismo p ro p u lso r .

La máquina e s t á  c o n st itu id a  por dos armazones o b a s­

t id o r e s  l a t e r a l e s  -1 0 - unidos en tre  s i  por lo s  travesaH.es co­

rre sp o n d ien te s y p r o v is to s ,  cada uno de e l l o s ,  como elem entos 

de apoyo, de una rueda g i r a t o r ia  -12- y de un sop orte  o p iá  

25 f i j o  -1 3 - ambos montados sobre e sp ig a s  a r o sc a , de modo que

su a l tu r a  puede se r  re g u la b le . La máquina p re se n ta  en l a  par­

te  su p e r io r , y en uno de sus extrem es, una co rrea  s in  f in  -1 4 - , 

extend ida entre dos r o d i l lo s  ló e o s  -15— y convenientemente so s­

ten id a  por un C ierto  námero de r o d i l lo s  in term edios -1 6 - , r e -  

30 c ib ián d ose  sobre e s t a  correa  s in  f i n  l a  masa continua de mate­

r i a l  -1 7 - que s a le  del molde o b o q u illa  -1 8 - de l a  máquina ama-



sad ora o pren sa , y en t a l  forma que, e l  propio  desplazam iento 

de e s t a  masa, a r r a s t r a  a l a  co rrea  soporte  y á s t a  a su  vez , 

e l  mecanismo co rtad o r.

Cuando se t r a t a  de l a  fa b r ic a c ió n  de p ie z a s  p e sad as,

5 e l  propio  peso  de l a  masa de m a te r ia l , e s  su f ic ie n te  p ara  a -  

r r a s t r a r  l a  c in ta  tran sp o rtad o ra  y mover e l  r o d i l lo  p o ste r io r  

de l a  misma que a su vez accion a e l  mecanismo co rtad o r , pero 

s i  se t r a t a  de c o rta r  p ie z a s  de dim ensiones pequeñas, e l  peso 

de l a  masa e s  in su f ic ie n te  y se ha p r e v is to  e l  empleo de un 

10 mecanismo propulsor a d ic io n a l, según se d e s c r ib ir á  a continua­

ción :

E l r o d i l lo  p o s te r io r  - 1 5 '"  de l a  correa  tran sp o rtad o ra  

( f ig u r a  2 ) ,  l l e v a  una rueda dentada -2 0 - , que a su  vez engrana 

con o tra  rueda dentada -21- y á s t a  con e l  piñón -2 2 -  para ac- 

15 clonar e l  mecanismo co rtad o r . E ste  mecanismo co rtad o r , e s t á  

co n stitu id o  por un b a s t id o r  formado por dos marcos p a ra le lo s  

-2 3 -  unidos por b a rro te s  formando como una ja u la ,  y d isp u esto  

tran sversa lm en te a l a  máquina; e l  b a s t id o r  e s t á  f i j a d o  a l a  

armazón de l a  máquina por medio de un e je  de a r t ic u la c ió n  -2 4 - , 

20 s itu ad o  en su p arte  p o s te r io r  y aproximadamente a  mitad de a l ­

tu r a , de modo que todo e l  b a s t id o r  puede g i r a r  u o s c i la r  a l r e ­

dedor de e ste  e je  ( f ig u r a  4 ) .  Para f i j a r  y determ inar l a  po­

s ic ió n  in c lin ad a  de e s te  b a s t id o r , se ha d isp u e sto  un t ir a n te  

-2 5 - , unido a l  b a st id o r  por l a  a r t ic u la c ió n  -26- y cuyo otro  

25 extremo se f i j a  a l a  armazón de l a  máquina, en p o sic ió n  v a r ia ­

b le , por medio del t o r n i l lo  -2 7 - .

E l in te r io r  de e s te  b a s t id o r , como puede verse  en l a  

f ig u r a  5, l l e v a  dos ruedas d en tad as, l a  prim era -3 0 -  g i r a t o r i a  

sobre e l  e je  -31- convenientemente so sten id o  por e l  b a s t id o r ,

30 y l a  segunda -3 2 - , c o n s t itu id a  únicamente por un a ro , que puede 

g ir a r  guiado por lo s  r o d i l lo s  de soporte  -3 3 -  de modo que dicho
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aro es a travesad o  por l a  masa de m a te r ia l que se d e sp la z a . Las 

dos ruedas se h a llan  en planos d is t in t o s  ( f ig u r a  4 ) ,  y son ac­

cionadas por un piñón comán de lo n g itu d  su f ic ie n te  cuyo cen tro  

se h a l l a  en -3 4 - , y que a su vez es accionado por e l  piñón 

5 -22- ( f ig u r a  2 ) .  En e l plano canprendido en tre  l a s  dos ru ed as,

se han d isp u esto  una se r ie  de alam bres de acero  -3 5 - , -3 5 '**, 

e t c .  entre puntos -36— de una de l a s  ruedas y l o s  correspon  - 

d ien te s —37— de l a  o tra  rueda, con lo  c u a l , a l  g i r a r  l a s  ruedas, 

e l  alambre se  d esp laza  simpre tomando p o s ic io n e s  p a r a le la s  en- 

10 tre  s i  y de modo que a l  p asar de l a  p a rte  su p erio r a l a  in fe ­

r io r  o v ic e v e r sa , d e l aro  o corona, c o r ta  con re g u la r id ad  a  l a  

masa de m ateria l que avanza, pudiendo v a r ia r s e  e l  ndmero de 

alam bres p ara  v a r ia r  l a  sep arac ió n  o d is ta n c ia  en tre lo s  c o r te s  

su c e s iv o s .

15 Como l a  masa de m ate ria l avanza continuam ente, e s te

avance se compensa dando a l  b a s t id o r  del mecanismo cortador 

una in c lin a c ió n  mayor o menor, h aciéndolo  o s c i l a r  alred ed or 

de l a  a r t ic u la c ió n  an tes re señ ad a . De e s te  modo e l  alaUbre 

que desciende de a r r ib a  ah a jo , se mueve también con ig u a l ve- 

20 lo c id ad  de avance que e l  m a te r ia l y se consigue un corte  per­

fectam ente re c to  y perp en d icu lar a l a  b a se . Como que e l  meca­

nismo cortador e s t á  accionado por l a  c in ta  tran sp o rtad o ra , y a 

su vez e s té  c in ta  es a r r a s t r a d a  por e l  m a te r ia l  que s a le  de l a  

p ren sa , r e s u l t a  que e x is te  siempre una concordancia en tre  e l  

25 movimiento del mecanismo cortad or y e l  avance d e l m a te r ia l , 

e s  d ec ir  que se  producen siempre l a d r i l l o s  de ig u a le s  dimen­

s io n e s , aunque por cu alq u ier c ir c u n sta n c ia  l a  s a l id a  d e l ma­

t e r i a l  de l a  máquina tenga v a r ia c io n e s  debidas a d ife re n c ia  

de compacidad en e l  amasado.

30 G racias a l a  d isp o s ic ió n  y forma e s p e c ia le s  del marco

co rtad o r, cu a lq u iera  que se a  l a  in c lin a c ió n  de dicho marco,
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lo s  alam bres co rtad o res cruzan siaD pre l a  t r a y e c to r ia  d el ma­

t e r i a l ,  en e l  mismo punto -2 8 - , lo  que hace qpe lo s  c o r te s  de 

l a s  d i s t in t a s  p ie z a s  terminen todos en e l  mismo lu g a r , y por

lo  tan to  lo s  juegos de r o d i l lo s  a u x i l i a r e s ,  entre l a  c in ta  

de en trad a  y e l  mecanismo cortad or y lo s  s im ila r e s  -29- a  l a  

s a l id a  tien en  una p o sic ió n  in v a r ia b le  y f i j a  p ara  to d as l a s  

in c lin a c io n e s  d e l mecanismo c o rtad o r .
E l r e fe í id o  a r r a s t r e  de l a  c in ta  tran sp o rtad o ra  se ve­

r i f i c a  s in  d i f ic u l t a d  alguna cuando se t r a t a  de p ie z a s  de t a ­
maño re lativam en te  grande. En cambio, s i  se  t r a t a  de co rta r  
l a d r i l l o s  de tamaños pequeños y e s  re lativam en te  pequeña l a  
can tidad  de m ate r ia l que g r a v ita  sobre l a  o in ta  tran sp ortad o­
r a ,  con mucha fre cu e n c ia  se  producen re sb a lam ien to s, en tre e l  
m a te r ia l  y l a  c in ta , es d ec ir  e l  m ate r ia l no a r r a s t r a  con 
uniform idad a l a  c in ta  y e s to  dá lu g ar  a l  co rtad o  de l a d r i l l o s  

de dim ensiones ir r e g u la r e s .  Para so lv en tar  e s te  inconvenien­

te  se  ha d isp u esto  un mecanismo propu lsor a d ic io n a l que actúa 
sobre e l  r o d i l lo  p o s te r io r  de l a  correa  tran sp o rtad o ra , por 
interm edio de un embrague de f r ic c ió n  que a segu ra  e l  a r r a s t r e  
de l a  c in ta  tran sp o rtad o ra , nada mas que en aq u e llo s  momentos 
en que e l  movimiento de l a  c in ta  disminuye por b a jo  de un l i ­
mite previamente determ inado. E ste  mecanismo propu lsor a d i­
c io n a l, comprende un motor e lé c t r ic o ,  t a l  como e l  rep resen ­

tado por -40- y f i j a d o  en un punto conveniente d e l armazón 
de l a  m áquina,accionado e s te  motor e lé c t r i c o ,  por medio de un 
juego de p o lea s red u otoras -4 l-u n  mecanismo de embrague -42- 
acoplado directam ente a l  e je  del tambor p o s te r io r  - 1 5 ' - .E l  de­

t a l l e  de e s te  embrague puede a p re c ia r se  en l a  f i g .b .E l  e je  

-4 3 -  del tambor - 1 5 '-  se prolonga más a l l á  d e l c o jin e te  de apo­
yo y en su extremo l ib r e  l l e v a  montada l a  c a ja  o envolvente 
-44-por interm edio de c o jin e te s  de b o la s-4 5 —,e s  d e c i r ,e s t a  en­
volven te puede g i r a r  con independencia d e l e j e .  En e l  extremo 

del e je  -4 3 - , se  ha f i j a d o  un p la to  o (fisco  -4 6 - , una de cusas



c a ra s  se  a p lic a  sobre un aro -4 7 - de m ate r ia l de f r ic c ió n ,  

f i ja d o  a l a  cara  in te r io r  de l a  envolvente . La envolvente 

e s t á  cerrad a  por medio de una ta p a  -4 8 - y en tre  e s t a  tap a  y 

e l  d isc o  s o l id a r io  del& e je ,  se ha d isp u esto  un p la to  d e sp la -  

5 sa b le  -4 9 - , que puede a p lic a r se  con mayor o menor p re sió n  con­

t r a  e l  d isco  -46- por l a  acción  del r e so r te  -50- d isp u e sto  

en tre  dicho p la to  y un a lo jam ien to  conveniente de l a  p ro p ia  

ta p a . La p re sió n  de e s te  r e so r te  se puede graduar desde e l  

e x te r io r  y a  e s te  e fe c to , se ha p r e v is to  una e sp ig a  ro scad a  

10 -51- unida a un vo lan te  de maniobra -5 2 - , para  comprimir más

o menos e l  r e so r te ,  f i já n d o se  l a  p o s ic ió n  deseada por medio 

de una tu erca  -53-* La envolvente -4 4 - e s t á  p r o v is ta  e x te r io r -  

mente de una gargan ta  para  co rrea  -54— o de cu alqu ier o tro  me­

dio  de acoplam iento que l e  perm ita r e c ib i r  un movimiento de 

1$ g ir o  d e l motor —40-. La p re sió n  de e s te  embrague de f r ic c ió n  

se re g u la rá  según lo s  c a so s , y de modo que en e l  tr a b a jo  nor­

mal, se  produzca un l ig e r o  d eslizam ien to  d el d isco  de f r ic c ió n ,  

es d e c ir , que l a  ro tac ió n  comunicada a l a  envolvente por medio

del motor a u x i l i a r ,  se a  ig u a l o ligeram en te in fe r io r  a l a  ro -
)

20 ta c ió n  que re c ib e  e l  d isco  de f r ic c ió n  por l a  velod idad  de 

avance del m ate r ia l sobre l a  co rrea  de tran sm isió n , de modo 

que s i  por alguna causa se produ jese  un resbalam ien to  d el ma­

t e r i a l  sobre l a  correa  y disminuyese l a  v e lo c id ad  de ro tac ió n  

de e s t a  ú ltim a , entonces a c tu a r ía  e l  embrague impulsando a  

25 l a  co rrea  a  l a  v e lo c id ad  mínima que se hubiese e s ta b le c id o  o 

se a  a l a  v e lo c id ad  que corresponde a l a  s a l id a  del m ate ria l en 

con dicion es norm ales.

Con e s t a  d isp o s ic ió n , se consigue una gran  reg u lar id ad  

y uniform idad en la  producción de l a  máquina, puesto  que e s te  

30 mecanismo e s  muy se n s ib le  a l a s  mas pequeñas v a r ia c io n e s  de 

v e lo c id ad .
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Los l a d r i l l o s  una vez cortad os se desp lazan  sobre 

una p i s t a  de r o d i l lo s  p a r a le lo s  o también sobre una correa  

tran sp o rtad o ra  que lo s  conduce a l  extremo de l a  máquina para  

se r  reco g id o s por e l  obrero encargado del t r a b a jo .

5 Sucede con fre cu e n c ia  que se s i  t r a t a  de l a d r i l l o s

de dim ensiones pequeñas o re lativam en te  e s tre c h o s , no pueden 

so ste n e rse  debidamente sobre l a  c a rre a  tran sp o rtad o ra  de sa ­

l id a  y con f a c i l id a d  se vuelcan  y se  deforman, aumentando 

e l  t r a b a jo  y e l  cuidado del obrero .

10 La máquina comprende también un mecanismo que s o l ­

venta e s t e  c a so , y que c o n s is te  en combinar con l a  co rrea  

tran sp o rtad o ra , un mecanlano de accionam iento que l a  hace 

avanzar a in te rm iten c ia s  e s  d e c ir , que comunica a l a  co rrea  

un im pulso o un empuje, a  c ie r t o s  in te rv a lo s  oon lo  cu al lo s  

15 l a d r i l l o s  que e st& i encima de l a  oorrea se separan  l i g e r a ­

mente de l a  b a rra  de m ate ria l formando grupos de dos, t r e s ,  

o más según l o s  caso s y que no so lo  se so stie n e n  por su ma­

yor base de su sten tac ió n  sin ó  que f a c i l i t a n  l a  m anipulación 

u l t e r io r  por e l  obrero.

20 A e ste  f in ,  a l a  s a l id a  del mecanismo co rta d o r , se

ha d isp u e sto  l a  correa s in  f i n  tran sp o rtad o ra  -5 5 - extend ida 

sobre lo s  r o d i l lo s  —5b— —5?—* uno de l o s  cu a le s e s  accionado 

por medio de l a  cadena -5 8 - , acop lada a un piñón -59- del 

propio mecanismo c o rtad o r . E l piñón -5 9 - , es d e l t ip o  llam a- 

25 do piñón l ib r e  y e s t á  accionado en l a  forma s ig u ie n te : una 

de l a s  ruedas dentadas del mecanismo co rtad o r, por ejem plo, 

l a  corona -32— ( f ig u r a  5 ) , l le v a  en su p e r i f e r ie  una s e r ie  

de top es convenientemente e sp ac ia d o s -6 0 - , d isp u e sto s  para  

actu ar sobre una cruz de M alta -6 1 - , l a  cual por medio de 

30 un juego  de en gran ajes cónicos acc io n aré  e l  piñón -5 9 - . La 

ro tac ió n  de l a  corona -3 2 -  comunica a  l a  cruz de M alta un
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movimiento in te rm iten te , cada vez que uno de lo s  topes enca­

ja  en uno de lo s  b razos de l a  cruz de M alta y e s te  movimiento 

in term iten te  se  tran sm ite  a l a  correa  tran sp o rtad o ra  - 5 5 - , l a  

cual a r r a s t r a  lo s  l a d r i l l o s  que t ie n e  enoima separándolos l i -  

5 geramente de lo s  l a d r i l l o s  que to d av ía  no han entrado sobre 

l a  co rrea , y formando grupos de dos t r e s  o más según l a  r e l a ­

ción en que se combine e l  mecanismo de l a  cruz de M alta. Cada 

grupo de dos o t r e s  l a d r i l l o s ,  e s t á  mejor sosten idp ítor l a  

p ro p ia  adherencia y además se f a c i l i t a  en gran manera l a  ope- 

10 rac ió n  u l t e r io r  d el obrero que r e t i r a  l o s  l a d r i l l o s  de l a  má-

una c in ta  de m ate r ia l-17- ( f ig u r a  3 ) ,  curvada en forma de tú­

n e l, y e s  n e c e sa r io , además de co rta r  e l  m ate r ia l tran sv er -  

15 salm ente a l a s  lo n g itu d es re q u e r id a s , c o r ta r  también lo s  bor­

des de cada p ie z a  en sen tid o  in c lin a d o . E sto  se  consigue en 

l a  máquina perfeccion ad a o b je to  de e s t a  p a te n te , mediante un 

mecanismo a d ic io n a l que puede p erse  en d ich a f ig u r a  3* E ste  

mecanismo aá iú L co n stitu id o  por dos b razo s o sc i la n te s  -6 2 -d is -  

20 p u esto s paralelam ente a ambos lad o s de l a  máquina, sobre un 

e je  r?63-, soportado por l a  p ie z a  -6 4 -  que se  f i j a  a l a  p arte  

b a ja  d el propio marco co r ta d o r . Uno de lo s  b razos -6 2 - l le v a  

una prolongación  -65- que term ina en un r o d i l lo  -6 6 - que se 

a p l ic a  sobre una le v a  -6 7 - , d isp u e s ta , por ejem plo, en su s-  

25 t i tu c ió n  d e l piñón -59- y accionada por e l  propio  mecanismo 

cortador de modo que cada v u e lta  corresponda a l a  lo n g itu d  de 

avance de una p ie z a  del m a te r ia l ,  Los b razo s o sc i la n te s  -62- 

* l le v a n  en tre su s extremos un alaRbre t r a n s v e r s a l  -7 0 - , y se 

mueven describ ien do  un arco de poca a lb u ra  m ientras avanza e l 

30 m a te r ia l , de manera que cortan  e l  borde in fe r io r  según una 

l ín e a  .in c lin ad a . Un re so r te  -71- asegu ra e l  r e tro c e so  de lo s

quina.

Cuando se t r a t a  de fa b r ic a r  t e j a s ,  l a  máquina produce
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brazos a  su  punto de p a r t id a . Siendo muy pequeña l a v a r í a  -  

ción  en l a s  dimensiones de lo s  d i s t in t o s  t ip o s  de t e j a s ,  e s ­

te  mecanismo puede ad ap tarse  a l a s  mismas, ya se a  s u s t i t u  -  

yendo l a  le v a  por o tra  que produzca e l  arco conveniente ya 

5 por l ig e r o s  desplazam ientos d e l e je  so p o rte . E ste  mecanismo, 

también puede f i j a r s e  a  l a  armazón gen era l de l a  máquina y 

se r  accionado por una cadena como e l  mecanismo de a r r a s t r e  

anteriorm ente mencionado.

N O T A______

10 Se r e iv in d ic a  como ob jeto  de e s t a  p a ten te :

1 ) Máquina autom ática p erfecc io n ad a  p ara  co rtar  la z ­

a r i l l o s ,  t e j a s ,  tubos y o tro s  productos cerám icos, c a r a c te r i­

zada por comprender un mecanismo cortad or en combinación con 

una c in ta  s in  f in  p ara  e l  tran sp o rte  d el m a te r ia l a l a  en tra-

15 da de l a  máquina, h a sta  e l  mecanismo co rtad o r , y con una p i s ­

t a  de r o d i l lo s  o una segunda c in ta  s in  f i n  p ara  e l  tran sp orte  

d e l m ate r ia l después de su paso por e l  mecanismo co rta d o r , 

estando dicho mecanismo c o rtad o r , d isp u e sto  en un b a s t id o r , 

formado por dos marcos p a r a le lo s ,  que se f i j a  a l a  armazón

20 de l a  máquina en forma o s c i la n te ,  por medio de un e je  de ar­

t ic u la c ió n  situ ad o  en l a  p arte  p o s te r io r  d e l b a s t id o r  y apro­

ximadamente a l a  m itad de su a l t u r a ,  de modo que todo e l  b a s­

t id o r  puede tomar d i s t in t a s  in c lin a c io n e s  alred ed or de e s te

e j e ,  que se encuentra s itu ad o  muy próximo a l a  l in e a  de cor-
25 t e ,  con l o  cual son mínimas o nulas l a s  v a r ia c io n e s  que puedan 

cau sar l a s  d i s t in t a s  in c lin a c io n e s  d el marco.

2) Máquina segdn l a  r e iv in d ic a c ió n  a n te r io r ,  carac­

te r iz a d a  en que l a  c in ta  tran sp o rtad o ra  a  l a  en trada de l a  

máquina, e s t á  d isp u e sta  p ara  r e c ib i r  e l  m ate r ia l que s a le  en

30 forma continua de l a  prensa o molde, sien do  a r r a s t r a d a  por 

adherencia de l a  prop ia masa de m a te r ia l , y estando acoplada
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por medio de en gran a je s u otro  medio a l  mecanismo co rtad o r, 

de modo que e l  propio movimiento de dicha c in ta  produce e l  

accionam iento d e l mecanismo co rtad o r , a v e lo c id ad  correspon­

d ie n te , pudiendo además, d isp on erse  un mecanismo propu lsor 

5 a d ic io n a l que actúa sohre l a  c in ta  tran sp o rtad o ra  por media­

ción  de un embrague de f r i c c ió n ,  en lo s  c a so s  en que se pro­

duce algún  resbalam ien to  en tre e l  m ate r ia l que avanza y l a  

c in ta  tran sp o rtad o ra , a  f i n  de que no disminuya l a  v e lo c i  -  

dad de dicha c in ta , sin ó  que por l a  acc ión  de e s te  mecanismo 

10 propu lsor a d io io n a l, se mueva siempre a una v e lo c id ad  m íni­

ma previamente determ inada.

3) Máquina según cu a lq u iera  de l a s  re iv in d ic a c io n e s  

a n te r io re s , c a ra c te r iz a d a  en que e l mecanismo cortador d i s ­

puesto  en e l  b a s t id o r  de marcos p a r a le lo s  c ita d o  a n te r io r  -

15 mente, comprende dos ruedas dentadas s i tu a d a s  en planos pa­

r a l e l o s ,  accionadas ambas por un piñón e x te r io r  común o bien 

por una p o lea  de f r ic c ió n ,  estando una de e s t a s  ruedas cons­

t i t u id a  por un aro s in  cubo de modo que por su hueco c e n tra l 

puede p asar  l a  t i r a  de m ate ria l que avanza y disponiéndose 

20 un c ie r to  número de alam bres co rtad o res extendidos entre

puntos de l a  p e r i f e r i a  de una rueda y lo s  puntos correspon­

d ien te s de l a  o tr a ,  de modo que a l  g ir a r  ambas, lo s  alambres 

se desp lazan  paralelam ente y producen e l  cortado  del m a te r ia l , 

estando además, d isp u e sta  una de e s t a s  ru ed as, p re fe ren te  —

25 mente l a  rueda s in  cubo, p a ra  acc io n ar, ei^íorma in te rm iten te , 

ya se a  l a  c in ta  tran sp o rtad o ra  d e la n te ra , ya un mecanismo 

para e l cortado lo n g itu d in a l del borde de l a s  t e j a s  curvadas 

o á ra b e s .

4) Máquina según cu a lq u ie ra  de l a s  re iv in d ic a c io n e s  

30 a n te r io r e s , c a ra c te r iz a d a  en que e l  mecanismo de embrague

reseñ ado , comprende un d isco  de f r io c ió n  f i ja d o  a l  extremo



-  13 -

del e je  del tambor de l a  correa  tran sp o rtad o ra  de alim enta­

ción , y una c a ja  envolvente de dicho d isc o  que se apoya sobre 

e l  propio e j e ,  de modo que l a  c a ja  puede g ir a r  con indepen -  

dencia del tambor, a cuyo e fe c to  re c ib e  su  movimiento por me- 

5 d io  de una correa  u o tra  d isp o s ic ió n  de un motor a d ic io n a l, 

comprendiendo l a  envolvente en su in te r io r  dos p la to s  o an i­

l l o s  d e .f r ic c ió n  que se ap lican  sobre ambas c a ra s  d e l d isco  

con p re sió n  v a r ia b le , l a  cual puede graduarse de modo que l a  

envolvente g ir e  con una v e lo c id ad  ig u a l o ligeram ente in fe -  

10 r io r  a  l a  v e lo c id ad  normal de avance de l a  co rrea  tra n sp o rta ­

dora, y g r a c ia s  a e s t a  d isp o s ic ió n  s i  por cu alqu ier causa se 

produce un d eslizam ien to  d el m ate ria l sobre l a  co rre a , e l  

avance de e s t a  correa y de todos lo s  mecanismos de l a  máquina, 

queda asegurado a l a  ve locid ad  mínima determ inada por e l  

15 p ropu lsor a d ic io n a l.

5) Máquina según cu a lq u ie ra  de l a s  re iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s ,  c a ra c te r iz a d a  en que l a  segunda c in ta  tran sp or­

tadora que recoge e l  m ate r ia l co rtad o , e s t á  accionada in te r ­

mitentemente por m ediación de un mecanismo c o n stitu id o  por 

20 l a  d isp o s ic ió n  de una cruz de M alta que re c ib e  su  movimiento 

por medio de top es convenientemente d isp u e sto s  en una de l a s  

ruedas d e l mecanismo c o rta d o r , preferentem ente en l a  rueda 

s in  cubo, estando acop lad a d icha cruz de M alta por medio de 

una cadena u o tro s árganos a l a  c in ta  tran sp o rtad o ra , de modo 

25 que l a  ro tac ió n  de l a s  ru edas d e l mecanismo tran sp o rtad o r

produce un g ir o  in term iten te  de l a  cruz de M alta , y en con­

secu en cia  un movimiento tambián in term iten te  de l a  c in ta  

tran sp o rtad o ra  de lo s  l a d r i l l o s  co rtad o s, con lo  cu al e s to s  

se separan  en grupos de dos, t r e s  o mas a  cada uno de lo s  im- 

30 p u lso s , asegurando una más f á c i l  m anipulación y tambián que 

e s to s  grupos o frezcan  una base de su ste n tac ió n  su f ic ie n te ,
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que e v i t a  que lo s  l a d r i l l o s  puedan v o lc a r se  y deform arse a l  

s a l i r  de l a  máquina.
6) Máquina según c u a lq u ie ra  de l a s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , c a ra c te r iz a d a  por l a  d isp o s ic ió n  cuando l a  má -

5 quina ha de producir t e j a s ,  de un mecanismo a d ic io n a l para  

c o rta r  con in c lin a c ió n  lo s  bordes de l a  t e j a ,  co n stitu id o  

por dos b razos o sc ila n te s  d isp u e sto s  paralelam ente a  ambos 

lad o s de l a  máquina sobre un e je  t r a n sv e r sa l  que puede que­

dar soportado por e l  propio  marco c o rtad o r , llevan d o  dichos 

10 b razos en tre su s extrem os un alambre cortador y teniendo uno 

. de lo s  b ra z o s , una pro longación  que se a p lic a  sobre una le v a  

accionada por una de l a s  ruedas d e l propio  mecanismo c o rta ­

dor, que l e s  hace d e sc r ib ir  un a rco  de poca a l t u r a ,  de mane­

r a  que a l  avanzar l a  t e j a ,  se cortan  ambos bordes in fe r io r e s  

1$ en sen tid o  in c lin a d o , retroced ien d o  lo s  b razos por l a  acción  

de l a  p ro p ia  le v a  o ayudados por un re so r te  conveniente.

7 ) Máquina autom ática p erfecc io n ad a  p a ra  c o rta r  l a ­

d r i l l o s ,  t e j a s ,  tubos y o tro s  productos cerám icos.

BARCELONA, 5 de Enero de 1946, 

P. A.
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