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L MBIORTA DESCRIPTIVA ~ - éj?‘)
i: |  para solicitar _
PATENTE D EBE INVENCGCICHN
, en
. i | | ESPARa
Q’y \ o o ~ por VEINTE afios
}4‘ ;,_; Va nombre. de la’ S“OGIETE CRIDAN, entidad francesa de regponsa-
. bilidad limitada, es‘tablecid.a en 111 Boulevard Sebastopol,
e T paris, E‘rancia, por:
B "UN4 MAQUINA DB ROSCAR DE HERRIMIENTA" .
=0~0-0-0~0=0- 0~ O~ 0~0=0=0~=0~0~0=0~0~0~0 =0 ~0 ~0=0=0=0~0=0-0-0-0-0~
7 _ El presente invento tiens por obje‘ﬁo una magui-~
‘na de roscar de herramienta del tipo que implica un proceso
o "“i"e' Opefacionsbs andlogo al de un torno paralelo é&mi-automé‘bi—
~.;, fé‘d, g8 (dscir: primempasadan desprendimie‘nto de lz herramienta,

B retorno répido, bajada para la pasada siguiente, segunda pasa-
>l’ﬂafeto‘; hagta lea terminacio'.n; pero en el cual el desplazamien-

to longituﬁina-l del porta-dtil es mandad o por una leva gira-

-’ff‘o::/ia que recibe su movimiento de rotacidén a partir del husi-
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’110 de arrzetre de la pieza & rosoar, al paso que el avan-
- " ce transversal progresivo de la herramients, despuds de

eada pasade, es maniado por otra leva igualmente arrastra-

W

da en rotacidn a partir del husillo, deteniéndose automgt1~
5 cemente los diversos mecanismos cuando @e ha efectuado el
. ndmero de pasadas elegido para realizar el roscado. |
En las mdquinas de este género actnalmente
conocidas, si el proceso de laé 0peraciones;eé, como aceba
de decifse, el mismo que el de un torno paralelo, la dis-

10 posicidn de los drganos movibles de trabajc y de los dr-

\;‘ - génog de maniobra difiere no obstante con gran frecuencia
\ f ' ' :
T bastante sensiblemente de la que se adopta en los tornos
T

s paralelos, lo cusl imwlioca la necesidad de formar un per-

sonal especiaiizado pars aiéoutar los trabajoé'a gque estas

o

15 méquinas séfpiestan. Por otra parte, ocon estas méquinas, no
68 en general posibie hacer roscados méS'que‘a distancias
1imitadas de la neriz del husillo de arrastre, porgue loé
méqanismos'qus mandan.}os aespiazamientes longitudinsales
del porta-dtil yAei avance traﬁsveraal de la herramienta

20  van montados en el bastidor de la miquina en la proximi-

| ;aa& 1nmsdiata del husillo y en puesto fijo con relacidn
& éste. .

Uno de los objetos del presente invento es

L.

realizar une miquina de roscar de herramienta del génmero
25 bgmencionadd cuya analogia con un torno paralselo ge éxtienr

V&é’ ng.gélO‘&l procesc de las operacioness, aino.también

& la disposicidn general del bastidor y de los Srgancs

de maniobra y de trabajo que la misma sostiene, eon el
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mecanismos fuera del alcance de los choques y otras causas de

fin de beneficiarse, al miasmo tiempo que de las vkntajag de
rapidez de ejecucidn, de alto rendimiento y de precisidn inhe-
rentes a las mdquinas de roscar del gémero en cunestidn, de

las ventajas préacticas que supone esta disposicidn general,

‘consagrads por una larga experiencia.

Otro objeto del invento es realizar una méquins

de roscar de herramienta con la cual sea posible, no sdlo

- @jecutar roscados ‘en pilezas de gran longitud, sino también,

como ocurre en un torno paralelo, lozalizar estos roscados en

quélesquiera puntos de la longitud de tales piezas.

0tro objeto del invento es reelizar una médquina
de roscar de herramienta en la cual los mecanismos de mando
de los desplazamientos longitudinales del porta-dtil, de mando
del avance transversal de la herramienta, de regulacidn del
ndmero de pasadas y de parada automatica, estén agrupados en
conjuntos compactos, situados totalmente fuera y encima del
plano de trabajo del porta-util, y perfectamente cubiertos,

ein dejar de ser gl propio tiempo fdcilmente acoesibles para

poder aislar completamente éste plano de trabajo y poner dichos

*

deterioro,
0tro objeto del invento es constituir une mé-

quina de roscar de herramienta en la cual los diverscs mecanis-

- mos de mando y de regulacidn arriba citados estén establecidos

racionsimente, y sean de construccién'sencilla, de regulacidg

fcil y de funcionsmiento segurc.

La mdquina de roscar segin el invento, comprende

asenciglmente un bastidor'que tiene, por una parte, .en uno de
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sus extremos;

:h?pabezal fijo en el cual van montados: el

2

husille de¢ arrastre de la pieza a rosoar, los dispositivos

de émbrague y de fremo y un tren de engranajes desmultipli-
cador con dispositivo inversor de maréha; ¥y, por otra parte,
un banco de trabajo provisto de una ocadena corredera de gufa,
con preferencia prismdtica, paralela al eje del husillo y

sobre la cual va montado un arrastrador que puede desgplazarse

‘& lo largo de dicha guia e inmovilizarse en ella en cualguier

 posicidn eleglda llevando este arrasstrador los carrog de

desplazamiento longitudinal y desplazamienﬁo transversal que
gsogtlens el porta-dtil, y los diversos mecanismos de mando
de los desplazamisntos de estos carros, de regnlacién del
nimero de pasadas y de parada automdtica, los cusles van
unidog al tren de engranajes y al dispositivo de frenasdo monta-
dos en el cabazal, mediante drbéles de chaveta deslizante, .gue
les permiten seguir los desplazamientos longitudinales even-
tuales del arrastrador sobre el bastidor, al propio tiempo
gue permanecen solidarios de los movimientos de roitacidn de
dichosmérboles;

Bn estas condiciones, para adaptar la méqu ina
al roscado de piezas de una longitud dsdz y a una - distancia
1gua1me-m:e dads de la nariz del husillo, basta, despuds de

habsr a§sbloqueaao'el arrastrador, desplazarlo>sobre~1a baneg~
da as la mdguina para llevarloc a la posicidn conveniente para

-dicho trabajo y que es determinada por 1las posicidén del porta-
S dti1, y luego bloguearlo de nuevo en esta poaioién; Ademés,

' ge boncibe, que la facultad de desplazar a voluntad el srras-

trador con el porta-dtil montado sobre el mismo da la posibi-
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11dsd de efectisr en notables condicionss de facilidad ros-
osdog interiores incluso de gran profundidad, permitienio
el desbloqueo del arrastrador &l fin de trabajo un despren~
dimiento fédeil de la harramienta; .

Ei desplazemiento lomgitudinel del arrastrador
puede ser mandado, por ejemplo, mediante un pifidn sostenido

por dicho arrastrador gue engrsha con una coremallera u drgano

- equivalente solidario de la bancada y cuya rotacidn es memdada

por un volante colocado en la parte delantera de la méguinsa,
La fnmovilizacidn del arrastrador en cada una de las posicio~
neg que puede ocupar puede obtenerse por medio de listones

de blogueo qné se apoyan en rebordes correspondientes de la

~bancaeda, y ocuyo apretamientoc se asegura por medio de varillas

de excéntrices mandadas por un drbol comdn provisto de una

'palénca de maniobra coloczda igualmente en la parte delantera

de la méquins,
Sobre el srrastrador van ventéjosamente montadoa;
un carro longitudinal movible gue puede deaplaz;rsezparale-
iamente ai eje del husillo, un carro transversal movible -
sostenido por el carro longitudinal y que puede & su vez des-
plazarse pesrpendicularmente al eje del husillo, ¥y un segundo
carrc transversal que sostiene la torre porta-dtil, f£ijo en.
el curgo del trabajo, pero cuya posicidn puede regularse, pox
ejemplo, por medio de un tornilio micrométriec mandsdo por

un hot6n~& un vernier regulable, El carro longitudinzl puede

. ger guiade & lo largo de una placa de doble chaflén solidaria

del arrastrador, por medio de varios pares de rodillos algunos

Aae;ios cuales pueden regularse en su pqsiclén pera permitir uns

-5 =
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regulacidn everitual.
El mecanismo gue manda los aesplazamientos del

earro longituainal correspondiende a los desplazamientos lon-

rgitudinales de la herramienta, va dispuesto con prefersncia

dentrc del arrastrador, Este mecanismo comprende, en primcipio, .
una leva intercambisble, calada sobre un 4rbol consctzdo en
rotacidn con un £rbol solidario del dltimo engransje del ca-
bezal de husillo y que va a parar a la parte 1nferidr del arras-
trador, actuando dicka leva sobre un rodillo sostenido por el
eairo longitudinal, contra la acoidn da resortes interpuestos
entre dicho cérro ¥ el arrastrador. |

‘Bl mecanismo que manda los desplazamiehtes del
83Yro transvérsal moviﬁle,'corresponﬁiendo_a los movimientos
de avance en profundidad y al desprendimiento de la h&rramienia
v los mecanismos de regulacidn del ndmero de pasadas y de P~
rada sutomdtics, van ventajosamente montados en un cdrter gue
ge abre practicado en la cara del arrastrador opuesta a la
placa=-cublerte de la méquina. Estos diversos mecanismos deri~
van con preferencis ds los que se describen en la solicitud
de patente francesa presentada el 12 de julio de 194u por:
"Una leva variable ¥ su aplicacidn, en particular, a las méqui—
nag de roscar de herramienta™, Una palanca sostenida por un

érbol transversal que atraviess el arrastrador y termins en

la parte delantera de la méquina donde sostiene una palanca de

maniobra de tres posiciones, puede combinarse ocon estos meca-
nismos para permitir determinar, & voluntad, bien la parads
mendads de la méquina, bien la marcha en vacio de esta dltima,

zefdndoge entonces el mecaniemo de avance transverssal de la
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herramisnta y quedendc sdlo el mecanismo de mando de los

desgplazamientos longitudinales ‘en engrangle con el mando

que viene del husillo. ,

T2 miquina puede también llevar una contra-
punta la cuzl va montada ventajoszamente sobre el srrastrador
o sobre 1a 'béncada, de manera gue pueds desplazarse pazgléla-
mente al eje del husillo, para una regulacidn de su posicidn,
¥ pudiendo ser inmovilizada en la posicidn elegida, Esta con-
tra-punta tiene ventajosamente una punts movible sometida a
la accién de un resorte que tiende & impulsarls hacia la ple-
z& & roscar, una pslanca movible en dos direcclones q;uér per~
mite, en un sentido, hacer retro ceder dicha punta contra la

accidn del resorte, y en el otro sentide, volver esta punte

~hacia la pleza, y luego, &l fin de la carrera, blogquearlsa

enm:gicémente contra la misma, asegurando as{ la rigidez ne-
casgrias gl mantenimiento de la pieza, |

Otras caracterf{sticas del invento resaltardn

de la deseripecidn complementaria hecha & continuacidn eon

refereneia a los dibujos amexos, los cuales representan, a
t{tulc de ejemplo, no limitativo, ané forma d¢ realizacidn
de una mégquina de rosoar de herramienta segfn el invento,
' Bn los dibujos:

’ . Dba ﬁg;. 1 es una vista en alzado del conjunto
de 1= mdquins;

‘ La fig. 2 es una vista de perfil de la misma;

| La fig. & es una vista en pia;nta;;

La fig, 4 es una viste en perspectiva del conjun~

. %0 :de los mecanismos de la méqﬁina', vista por el lado opuesto

L4
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8l operario, y habidndose eliminado el bastidor, los cédrteres

;PQQQ,

y los soportes, pars no mostrar nds que las piezas‘movibles:

Ia fig., 5 es un corte transversal del eahezal

de husillo d=do por la l{msa V-V de la fig., 1;

, La fig. 6 es un corte longitudinsl dado por la
1{nea VI-VI de la fig. 5; |

Le fig. 7 es un corte longitudinal del husillo
dado por la 1£nea vzz-vzl de lasg figs, 1 ¥y 5;

La fig, 8 es un corte de un detalle del mecanis-
mo de mendo del husillo dado por la 1{mea VIII-VIII de la fig.
6; -

La fig. 9 eg una vista en aizaao del jpego de
engranages del cabééal de husillo (guitarra e inversor de mar-
ehg); -

La'fig.‘lo es un corte desarrollado dado por
la 1{rea X-X de la fig, 9; ‘ |

Ia fig. 11 es un corte transvergal dsl arrastra-
dor dadc por la 1{nea XI-XI de la fig, 1; ‘

La fig, 12 es un corte longitudinal del mismo
dado por la Ifnea XIT~XII de la fig. 11;

La fig. 13 o8 otro corte transversal del arras-

trador dado por la lf{nea XIII-XIIT de la fig, 1;

- La fig, 14 es una vista en perspectiva esqueméd-

tica de la placa de gufa del carrc longitudinal;

Ja fig, 15 es un tercer corte transversal del

,'a:rraétra&Or dado por una 1f{nea correspondiente a XV-XV de la
fig. 1a;

La fig, 16 es un corte 1ongitu&1na1 del arregira~

-8—
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dor @ado por la linea XVI-XVI de la fig. 15;

La fig, 17 ss un cuarto corte longitudinal del
arrestrador dado por la 1fmea XVII-XVII de 1la fig, 1;

La fig, 18 es una vista de extremo del arraagtra-
Qbr por elilado gue tiene la contrapunta; ‘

Le fig. 19 es una vista en alzado del arrastra-
goT, por el lado opuesto al operario, suponiénioss guitado el
oarter qae Tecubre los mecanismos de mando dsl porta-dtil;

Las figs, 20 y 21 son dos vistas de un detalle de
estos mecanisﬁoe en dos posiciones diferentes de funclonamiento;

- La fig, 22 es una vista por encima de otro deta-
113, segﬁn la 1linea IXII-XXIT de la fig, 19;

La fig, 23 es un corte de oiro detalle segin

1a 1fnes XXITT-XXIIT de 1la fig. 19;
 1a fié; 24 es un corte andlogo del mismo detalls,
en otra pesicidn de utilizacidn;

Iaufig; 25 es un corte longitudinal de la con-
trapunta;

La fig, 26 es una vista en alzado, por el lado
opuesto al operario, sufoniénﬂose quitada la cubierta lateral;

 Las figs. 27, 28 y 29 son cortes transversales
dados por lasg lf{neas XEVII-XXVII, XXVIII-XXVIII y XXIX~XXIX
de la fig. 25.

_ La médquina representada comprende (figs, 1, 2 y 3)
un bastidor hueco en dos piezas, 1 y 2 montado sobre un zdcalo
¢, y cuys parte superior 1, forma una baicade de gufa prismé-
ﬁica; Este bastldor emclerra un motor de accionamiento 4 unido

por una correa 5 sl £rbol de entrada de un variador de weloeidad
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- 6 por cuyo medio impulsa los 'dive'rsos mecanismos de la méguni-

na,. En la baneada 1 van- mon‘bados, por una parte, an cabezal
fijo 7 gue sostiens el husillo de arrastre 8 de la pleza a
Yoscar, y, por otra parte, un arrastrador 9 sujetc en el
ourso de trabajo, pero cuya posicidn longitudinsl puede regu-
larse, sosteniendo este arrastrador el porta-dtil movidble 10
y encerrando los mecanismos destinados a mandar antomdtioca-
mente los movimientos de este dltimo, Sobre este miémo arrasg~

trador puede, ademds, montar se-una._oontra_pun‘bé 1l igualmente

‘regulable en posicidn longitudinal y cuya punts 12 estd aig-

puesta segin el eje del husillo 8, En el extremo qﬁe sostiens
ol cabezal 7, el bastidor estd cerrado en el extremo por un
cdrter amovible 13, gSobre el contogno superior de la parte
2 del bastidor se dispone un receptor de virumtas 14».

| El cabezal 7 (figs, 5 a 10) estf constituido
por un bastidor hueco ajustado sobre la gufa prismdtica la
de la bancada y atornilladc sobre & sta.A En este bastidor:
van sujetos casquillos-cojinetes 15-16 (figs, 6 y 7) en los

cuales el husillo 8 estd montado en rotacidn por medlio de

‘rodamientos como los representados en 17-18 (fig, 7). El

husillo 8 estd aguf constituido por un elemento tubular cuys
nariz tiens interiormente una mordaza 19 1nta;ccambiable para

la fijacidn de la pieza a roscar, y extsriormente un tope

cénico 20 gque permite sujetarle eventualmente, de manera per-

fectemente coaxial, cualguier mandril o montaje deseado,

Ta mordaza 19 tiene, en su extremo c'orrespondientre a la nariz .

' @el husillo €, una parte cdnica 19a a la cual corresponde

.nna*énima ednica 8a de dicho hugillo. En el extremo interior

[ 4
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de esta mordaza va atornillada una varilla tubular 21 que

prolonga una varilla 22 de didmetro mds reducido cuye extremo

‘libre, gque sale fuera del husillo 8, tisne un cursor 23 ator-

nillado sobre ella, Sobre la varilla 22 va también atornilla-
do un eaaqpillo 24 que penetrs a frotamiento suave eﬁ"el
husgillo 8 y sobre el cual viene a apoyarse un resorte compri-
mido 25 que se apoya,pof otra parte, en un anillo 26 sujeto
al inmgricr'del husillo; La acoidn de este resorte 25 tiende,
pﬁes; & empujar el casquillo 24 y, por consiguniente, las va~
111a5 22 y 2L y la mordaza 19 en el sentido de la flechsa z
¥, por esﬁe hecho, & aplioar la parte cénicz 192 de la mor-
daze contra el dnima cénica 8a del husillo determinando asf
el apretamiento de dicha mordaza; La apertura de la mordaza
19 para polqearla la pieza & rosocar se obtiene por un empuje
ejarcido,en‘sentiao inverso de la flecha f sobre el cursor
g2, por medio de una hbrquilla 27 sobre la cual va soufiada
una palance 28 {(fig, 6)mandada de la manera que se describird

dewpuds, produciendo dicho empuje la campresién del resorte

interior 25 y desprendlendo la parte cénica 19z de lz mordaza,

_ Ia rotacidn del husillo 8 es mandsda por una
polee 29 montada coaxialmente alrededor del husillc y unids,
por corress trapezoidales 20 &l érbol de salida del variador
de veloeidad 6 (fig. 1). Bsta polea 29 va montada librem&nte
8Qbre el casquillo~ocojinete 15 (fig. 7) por medio de rods-
mientos 51 32, y es por tanto independiente en rotecion del
hustllo 8. Tiane un cono de embrague hewbra zz con sl cual

pneﬁghv&nir & encajar un cono maeho 34 provisto de una guar~

~nieidn de friceidn 35 y que forma parte de un oursor 26,

-

- 11 -
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solidarizado. en rotacidn del lusillo 8 por uma chaveta 37,

pero que puede deslizarge longitudinalmente sobre el mismo,

‘Sobre el cursor 36 va montado, por medio de un rodamiento

&8, un anillo 39 sobre el cual va‘artioulada une horgquilla

de mando 40 (figs; 5 y<6); En su parte inferior la horquilla

40 tiene un cubo 41 por el cual gira sobre un eje 42 sujeto

sl baetidor 7 del cabezal, perpendiocularmente al eje geomé~

friod del husillo 8; El cubo 41 tiemne un brazo 43 en cuyo ex-
tremo va précticado un alojamiento 43a en el cuzl va encajado

un resorte 44 gue sé apoya, por otra parte, en un alojamiento

45a dispuesto en una palanca 45 en forma de estribo pivotade
sobre el eje 42 de la horquilla 40. Por mediacidn de esta palanca
45 y éellresqrfe 44 que actda sobré el braio 451§§»$a:hpm¢gii1a

.40, es mandsdc, en forma que tambiéniée describird mds abajo,

'Wel encaje del cono macho 34 en el cono hembra 33, y por tanto

el embrague. )

El ocursor 36 tiene, por otra parte, un cono
de franado 46 provisto de una guarnicidn de friceidn 47 y que
puede venir a encajar, en condiciones que se expondrdn ulterior-
mente, con un cono hembra 48 solidario del casguillo-cojinete
16 para determinar la parada del husiilo;

HEl mando de'l; apertuia ¥ del apretamiento de
la mordaza 19 y, después, del embrague 53-34,para poner en
rotacidn el humsillo, tiene lagar ventajosamente por medio de

an dispdsitivo tal como el que constituye el objeto de la soli-

citud de pastente francess presentada el 8 de snere de 1948 por:

”Un*aispasitivo para el mando del apretamiento y del embrague

de los husillos de arrastre en las méquinag-he rramientas".
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En la forms en gque se ha realizado aquf, dicho dispositivo com-
prende una palanoca dnica de maniobra 49 (figs. 1 y 5) sujeta

- sobre un eje 50 gque pivota en el bastidor del ocabezsl 7. Esta

palanca 49 se mantiene normalmente en la posicidn vertical
rapresentada‘en el dibujo por un resorte 51 sujeto, por una
parté,,al bastider 1 de la mdquina por un tensor regulable 52
y,'pof otra parte, a una palanca 53 asegurada con paszdor sobre
el eje 50; Este eje 50 tiene, en un punﬁq de su longitud, un
dedo 54 &iepueéto frente a’ uno de los brazos 55 de una palanca
doble‘moniada,basoulante gobre sl eje 42 de la hdrquilla‘éo, ¥
eayo ctro brézo 56 estd unido por uns varilla articulada 57

a2l extremo libre de la palénca 28 (fig. 6);_Uﬁa espiga 58 (fig.
8) sujeta al bastidor del ocabezal, limita el desplazamiento
angular del dedo 54. El eje 50 tiene ademis un dedo 59 dis-
puesto frente a uno de los brazos 60 de una segunda palanca
doble montada basculante sobre el eje 42 y ouyo otro brazo 61

tiens’ un tornillo 62 por el cuzl puede ejercer un empuje sobre

.la palanca 45 en forma de estribo. Ia palanca doble 60~61 tiene

 finalmente un apéniice 63 que puede encajar sobre un cerrejo

ds enganche 64 que se desliza Verticalmenta-en una prominencis
656 del bastidor 7 bajo la accidn de uns palanea en escuadra
66 acufiada cobre un 4rbol 67 que pivota en la protuberancia
66 y que ee»prolongg hasta el interior del arrastrador 9. La
palancea 66 es solicltada por un resorte 68 gue tiends constan-
temente a levantar el cerrojo 64,

“ El mendo as{ oconstituido funcions de la maners
s;guienfoz(véasevtambién fig, 4f{

Pars abrir la mordaza 19; con el fin de poner

-13 =
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en ella la pieza a roscar, se maniobra la palanca 49 en el
gentlido de la flecha fl. Bajo.la accidn de egte movimiento, el
dedo 54 #iene & apoyarge en el biazo 55 de la palance basculan-
te 56-66, cupo otro brazo 56 ejerce emtonces una traccidn sobre -
la vaiilla 57 y, por consiguiente, gobres la palanna~28; Bsta
dltims empuja el cursor 23 por mediscidn de la horquilla 27,
Qetérmiﬁan&o as{ lé.compresidn del resorte interior 25 del hu-
ailio (fig. 7) v el aflojamiento de la mordaza, Habiendo vuelto

1= palanca 49 a su poaicidn vertical de reposo despuds de colo-

car la pieza en la mordaza 19, el reeorfe 25 ge encuentra liber-
tado ﬁ»determin& ¢l apretamientoc de l=z mordaza; gmpujando luego
la palance 49 en el sentido ds la flecha f£2, se hace actuar el de-
do 59 éqbre ol brazo 60 de la ﬁalanca basculante 60-61, cuyo

otTo brazo 61, apoysndose por ol tornillo 62 sobre el estribo

45, comprime el resorte de embrague 44 y determina, por media-

eidn del brazo 43 y de la horguilla 40, el encaje del cono de

embrague 34 en el cono hembra 23 de la polea 29, a4l final de

 este movimiento, el apdndice 63 de la palanca 60-61, viene a

enganchar sobre el cerrojo 64, manteniendo los drganos anterio-
res en la posician de embrague.

En su extremo posterior, el husillo 8 (fig, 7)
tiene un.yiﬁSn 69 por mediacidn del cual transmite su movimien=-
to de rotacidn a los mecanismos gue lleva el arrastrador 9.

A este efbetd, éi pifidn 69 eﬁgrana con una rueda dentada 70

acufinda gobre un £rbol 71vqge gira en cojinetes de bolas 72-72
montados en el bastidor 7 del cabezal, Este &rbol 71 tiene, enm
so extremo gue va & parar al cdrter I3, pifiln 74 el cvel menda

nh'tren de engranajes extoriores amovibles 75-76-77, cuyos
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érhoies 78-79 van montszdos en una guitarra 80 que puede sger
inmovilizada en buena posicidn de engranaje ?or pernos 81, Son
estos engranajes los que, , con el pifidn 74, igualmente amovi-
ble, determinan la relacidn de reduccidn entre la velocidad de
rotacién del husillo 8 y 1a velocidad de los mecanismos 4e ros-
eado sostenidos por el arrastrador 9. KL drbol 79 de la dltima
rueda demtada 77 tiens, demtro del bastidor 7 del cabezal, un
pifidn 82 que puede ponerse en engranaje, a voluntad, con uno m
otro de dos piﬁonssrez~84 montados en un soporie movible 85 que
forma inversor de marcha para permitir real izar pasos de rosca
8 la derecha o a'la izquierda, y que se mantiene en posicidn

de rotacidn positiva o negativa por medio de»pernos de bleoqueo
86; Ios pifionss inversofes 83-84 que cooperan con Wh ﬁitimo
pifidn 87 acufinde sobre un £rbol longitudinsl 88 que va a terminar
en el arrastrador 9, donde manda, como me verd mis lejos, los
movimientos de 1os'mscanismos de roscado. El £rbol 71 umido al
kusillo 8 tiene, por otra parte, dehtro del cabezal 7 (figs, 5
¥y 6) un pifidn angular 89 gue manda, poi mediseidn de un segundo
pifin 90, un taquimetro alojads en un ofrter 91 sujeto a la cara
del cébazal {por el lado gel operario) y que permite controlar
en cada instante la velocidad de rotacidn del husillo;

El arrastrador 9 (figs. 11 a 19) consiste en un
bagtidor hueco ﬁjﬁstaao por umpa parte sobre la gufa prismdtica la
de la bancada 1 y, por otraApaxte, sobre una parte plana recti-
ficada 1b de esta dltima, de manersa que ﬁueda resbalar en ella
longitudinalmente para regular su posieidn., Este desplazamien-
o longitudinal es msndado por medio de un pifidn 92 que engra-

ﬁa con una cremallera 93 sujeta bajo la guia prismdtica la

- 15 -



-

1o

15

20

25

(:tig. 11) y cuya rotagio’n ey mandada por un volante 94 colo-
cado en la parte delantera de la midguina, Después de regular

su posicidn longitudinal, el arrastredor puede inmovilizarse

‘por medioc de dos 1li stones de blogueo 95~96 que viensn a apo-

‘yarse bajo rebordes correspondientes l¢.y 14 de la bancada

1 (fig. 13} y cuyo apretamiento es asegurado por medio as

dos varilligs 97-98 sq‘bre las cualeg acttian dos excéntricas

99-100 montadas sobre un 4rbol transverssl 101 gue manda una
pélanca' 102 oolocada también en la parte delantera de la.
mé.qu-ina.v. ‘ ‘

¥l arrastrador 9 tiemns en sugpérﬁe guperior
una placa rectangular horizontal 103 sujeta al mismo por
tornillos 104, y cada uno de cuyos bordes longitudinalesr'
estd provisto de dos chaflanes simétrieas 103a., Sobre esta
placa 103 va encajado un carro longitudinai 105 montado de
manera que pueda resbalar muy libremente sobre ella por me-
aiacidn de cuatro pares de rodilios de agnjas 106-107, que
ruedan dos a dos sobre cada uno de los chaflanes 103a (figs.,
14 y 15). Los ejes 108-109 de los rodillos 106-107 van mon-
tadog respectivamente en el carro 105 por xnedié de asientos
10'83-1093.‘- blogueados sobre el carro por tornillos embutidos
’110). Para permitir mna regulacidén y una recuperacidn de
juégo- eventué:les, los ejes 109 de los rodillos inferiores
107 son excéntricos con relacidén a sw asiento 109a, y este
dltimo estd provistc de una garganta 109b en la ouwal encaja
el correspo_ﬁdiente tormille gia blogueo 110; asf es poesible,

h&ciéndo girar los asientos 109a, aproximer mis o menaé los

- rodfllos 107 al chafldn 103a con el oual cooperan.

- 16 =
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Sobre el carro longitudin31 105 va montado
por gulfas de cola de milano 111, un carre transversal movi-
ble 112 sobre el cual va montadc, también por gufas de cola
de milano liﬁ,lun»segundo carro transversal 114 que sostie-
ne la torre porta-dtil 16;,Los desplazamientos del carro
longitudinal 105 sobre la placa 103 del arrastrador, manda-.
aoé poi un meeanigmo qde luego se deseribe, co:responﬁen
a los desplazaudenfos longi tudinales de la herramienta du~
fante el trabajo de rogoado, al paso que los dgsplazaﬁienp
tos del éarrb transversal mévikla 112 corresponden a 1os mo-
vimientos de avance transversal y de desprendimiento de la
herramienta., EBn cuanto al carro tranaﬁqrsal éupériorv114,
nomalmente fijo durante elltrabéjo, estd destinado a per-
miti:}ié :egulacidn,dé la posicidén transversal de la herra-
mienta;rregulacién gue s obt;ene por medio &¢ un tornillo
micrométrico 116 (fig; 11) atornillado en el carro movible
112 y cuya rotacidén es mandada pbr un botén con entalladu-

ras 116 y un vernier regulsble 117 sostenidos por el carro 114,

EL 4rbol 88 anteriormente descrito, gue:ireci-
be su movimiento de rotacién del husillo B por mediacidn del
tren de engranajes montado an el cabezal'v, v& 8 parsr &
la parte inferior del arrastrador 9, en el cual es sosteni-
do por eojinstes de bolas tales como 118-119 (fig, 12); Bate
4rbol €8 tiene, entre los éﬁjinstes 118-119, un pifidn 120

que se hace solidario del mismo en rotacidén mediante una cha-

vete 121, Ia chaveta 121 va encajads en una ranufa larga 88a

,pfaétiéaaa’&n el érbol 88 y en la cual pueds deslizarse li~

Q%rémeﬁte, lo cusl permite al pifién 120 desplazarse a lo largo

- 17 -
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del grbol 88 con el arrastrador 9 al regularse la posicidén

longitudiﬁal de gste dltimo, #1 pifidh 120 engrana con una

‘rueda dentads 122 acufiada sobre un drbol 123 gue gira en

cojinetes 124-125 momntados en el arrastrador 9 (figs. 16 y
17); En el extremo del drbel 123 opuesto al operario, va ca-
lada una leva-campana 126 con cuyo perfil estd en contﬁcto_
un rodilio 127 sunjeto bajo el extremo correspondiente del
carro longitudinel 105 (véase también ﬁg‘. 15)‘. Al rodillo
lé7 ge mantiene apdyado contra la leva 126 por la acc;6n de
dos resortes comprimidos 128 1nterpuestos entre la placa
103 y el carro 105 y que tienden;a impulsar este dltimo en
sentido 0pueéto &l cabezal 7. La leva-campana 126, llamada
"leva de los pasos® esila que manda el deasplazamiento longi-
tudinal 4el carro i05, ¥, por tanto, el de la herramienta

(no representada) montada en el porte-dtil 10, y que deter-

mina la longitud méxima de roscado y el paso de este tltimo,

teniendo en cuenta la velocidad de rotacidn dada por el frenm
de engranaje interpuesto entre el husillo y el drbol 88, Bsta
leva, gque es intercambiable segin la longitud y el paso de

rosca desesgdos, tiene un perfil que comprende: una primera

‘parte en hélice gue se extiende,vsegﬁn que se quiera obte~

ner un éesplazamieﬁto,még 0 menos répido de la herramienta
bien, por ejemplo, en un angule de unos 1802, bien por
ejéemplo en un éngulo de unos 2409, y que corresponds al

trabajo de la herramienta; una parte plana que produce une

.férada'del carro 1056 durante la cual tlene lugar el desprenﬁA

dimiento de la herramienta ¥ una bajada de la misma del va~
lor de la pasada siguiente, y una segunda parte oblfeus cuya

- 18 -~
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B

inclinaeién es inverss de la de la anterior, correspondien-
do al retorno rdpido del earro 105 bajo la accidn de los re-
sortes 128;— _ ‘

' Para permitir el cambio de la leva 126 segin
las nscesidadés, un_%ornillo 129 (fig; 13) permite bloqnéar
el carro longitudinalxlos gobre el arrastrador. Cuando ge

quiare proceder s este cambio, se hace girar la maquina

‘hasta Que-dt/rodillo 127 se encuentre sobre la parte alta

de la leva 126, luegé se ihmoviliza el carro 105 por el tor-
nillo 129, se qﬁité la leva 126, se pone en su sitio la nue--
va leva, se hace girar'aﬁn la miguina hasta que la nueva le-
va presente su parte baja delante del rodillo 127, y se aflo~
ja ligeramente el tornillo 129 hasta que e rodillo =se haya

vuelto a ponsT en contacto con dicha leva,

En el extremo del drbol 123 opuesto al que
gostiene la leva 126 van montadas dog levas gemelas 130z~
130b, encajadas una en otra y fijes sobre'pn plato }31
solidario del srbol 123, por medio de tres tornillos 132
dispuestos a 1202 uno de otro, Sobre el perfil de estas le-
vas, ouya descripcidén mds completa se dard despuds, rueda
un rodillo 133 (figs, 18 y 19) sostenido por uns psalanca 154

que estd montada en su extremo inferior sobre un eje 135 pi~

‘votado sobre eIl arrastrader 9, actuandoc un resorte comprimi-

do 136 sobre la palanca 134 para mantener el rodillo 1323
en contacte constante con dichas levas. Bn su extrems supe-~

rior, la palanca 134 estd conectada por unma articulacidn

"de Cardan 137 con una barra 138 gque se desliza en una guia

~1ﬂngifudinal 139 practicada en el arrastrador 9, y cuyo ex-
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tremo libre tiene una raﬁpa 138a que va a parar a una par-
te de grueso reducido 138D (fig; 22) con la cual se en-
cuenﬁra en contacto uno de los brazos de um balanoin 140
pivotade por medio de un eje 141 sobre el arrastrador
(fig. 11); Bl otro brazo del balanc{n 140 actia sobre un
vés?ago de presiéﬁ 142 que estd en contacto con un repro~.
dudtor 145 sujeto sobre el carra transversal 112, vésﬁago
Que'sirvs para‘traﬁsmitir al carro 112, y por tanto avla
herramienta, los movimientos de avance transversal contra
la @ccidn de un resorte amm?rimida 144 inﬁerpuéste entre
el carro longitudinal 105 y el carro transversal 112 y que
tiende a rechazar este dltimo hacia el operario.

‘ Bl reproductor 143 consiste en una cufia phya
csra en contgcto'con el vdstago de presidn 142 es perfecta-
mente plana;;y g8td montada de manera que ﬁuéde pivotar so-
bre un ejé vertical 1456 sujéete al carro 112 (figs; 11, 15
19 y 22), La posicidn de esta cufia puede regularse por me-
dlo de dos tornillos 146, que atraviesan una placa 147 co-

locada en el extremo correspondiente del carro 112, tenien-

do la cufia 143 un dedo lateral 143a provisto de una marca

¥ que‘ésté en saliente sobre.uno de los lados del carro 112
(figs. 15 y 23) delante de una escala trazada en este dlti-
mo. Cuando la cufia 143 se coloca en la posicidn en gue su

cara en contacto con el vdstago de presidn 142 es paralela
al eje longitudinal de la méquina (fig. 23), la carrera de
lae hérramienta, durante la fase del trabajo, se efectia si-

guiendo una tr&jectoria paralela a dicho eje, ¥ se obtiene

un roseado cilfndrico. Cuendo, por el juego de lom tornillos

- 20 -
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de regulacidn 146, la cufia-143 es llevads a una posicidn

;\795

oblfeus con relmcidn al eje longitudinal de la méguina (fig;
- | 24) se obtiens un rogoado cénico. Se concibe gue se podria
adoptar, en vez de la cufia plana 143, un reproductor aue
‘5 presentars un perfil de cuéiqpier forma deseads para la eje-
E cucidn de un trabajo‘de refrantado correspondiente.
Ia palanoa 134, mandada por las levas gemelas
_-129-130, estd unida, por otra parte, por una bielilla 148,
con una palasnca 149 (fig, 19) montada en pivote sobre un eje
10 150 en un cdrter 151 practicado en la cara del arrastrador
. 9 opuesfé,al operario y que encierra los diversos mecanismos-
de man§o &e1:avanoe transversal de la herramienta y de regu-
lacién del nimero de pasedas, siendo este cérter cerrado la-
feralmente_por una tepe 152 articulada en 152a (figs, 13 y
- 15 15); La palanca 149 (véase también 1é fig;'zo) tiene un ga-
- $1llo 153 que mande une rueds de tringuete 154 euya rotacién
en sentido inverso es impedida por un tringuets de dstencidén
165, La rueda de trinquete 1564 estd acufiada en un &rbol 156
que gira en cojinetes 157-158 sostenidos por el arrastrador
20 (fig; 13). 41 4rbol.156 va también acufisdo un pifidn 159 que
engransa, éoﬁ un sector dentado 160_(figs;A11 y 12) sujeto a
otro arbol 161 que gira a su vez en cojinetes 162-165; En
 su extremo que va a parar al carter 151, el 4rbol 161 tiens
~una leva variable 164 del tipo descrito en la solicitud de
26  patente francesa piesenzaada el 13 de julio de 1943 por "Una
~ leva variable® y su apliocacién, en particular, a las mdquinas
,?@e:foséar ds-harramienta", os decir, gue comprende dcs excén~

;tfigas ds idéntica excentricidad, montadas una sobre otra y

R
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cuyas pogicionas angulares con,re1ae16n al érbn;§61, pueden
regularse independientemente entre s{ para podei hacer va~
riar, por una parte, la amplitud del avance total de la he~
rramieﬁta ¥, por otra parte, la relacidn entre la profundi-
5 dad de las primeras pasadas y la de las ﬁltimas; Es#a leva
164 actéaraqui sobre un vdstago de presidn 165 unido por
una articulacidn de rdtula 166 con un cursor 167 regulable
en altura, sujeto a uno de los brazos de una palanca pivotas-
, ta 168, cﬁyq otro brazo se pone en contaéto con la barra 138
10 antes deserita, frente al balanc{n 140. La leva 164 ﬁanda
’ ag{, por mediscidn de las piezas 165-167—16é-158-140-143-143
| ¥y del carro 112; el avance progresivo de la herramienta en
pfofundida&. . _ |
j Como @e ha expuesto mds arriba, el movimiento
16  oscilatorio de la palanca 134 que manda, por una parte, el
desplgzamiento dé la barra corrediza 138, y por otra parte,
la bascuiacién de la palanca 149 que sostiene el tringuete
de arrastre 153, es controlado por las levas gemelas 130a~130Db.
Bl perfil de estas levas es tal que; durante el despiazamien—
20 to longitudinal del earro 105 mandado por la primera parte
» en hélice de la leva de los pasos 126, y que corresponde al
trabajo de la herramienta, la palanca 134 permanece 1nm6v11,'
permaneciendo 1; herramienta en la misma posicidn de avance
transversal; durante la parada subsiguiente del carro 105
25  correspondiente al primer cojinete de la leva 126, la palan-
ca 134 se desplaza en.e17sén$1do de la flecha £3 (fig. 19%
de»manera‘gue;‘pér une parte, lleva la parte delgadé 138b

‘de la barra 138 frsnte al balancin 140, y determina, bajg

- 22 -
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la acecidn del resorte 144, un desplazamiento transversal

del carro 112 hacia el operario, produciendo asf{ el des-

plazamiento de la herramients, y por otra parte, determina,

~por la basenlaocidn de la palanca 149, .la subida del tringue-

te de arrastre 153 y por consecuencia un desplaiamiento an-

gular ds la rueda de tringuete 154 en el valor de un dien-

te, lo cual produce, por mediaecidn del piﬁéﬁ 150, del sec-

tor déntadé 160 y de la leva variable 164 gue actfia como se
ha dicho mis arriba, la bajada de la herramienta a la pro-
fundidad necesaria para la pasgda sigulente; durante el re-
torns del carro longitudinal 105. (parte desgendente de la
leva 126), la palanca 134 se desplaza en el éenyido de la
flecha f4, de manera que_pbne la rampa 138a de la barra 138
para actuar sobre el balancf{n 140, y determina, por media-

oién del véstago de presidn 142, el retorno progresive dsl

carro 112, y por tanto de la herramienta a la posicidn de

trabajo, la cual se alcanza cuando la barra 138 presenta
su parte gruess delante del balancin 140, El perfil des las
IQVas gemelas 130a~-130b presenta, una psrte plana gue se

extliende en un Angulo por lo menos igual al de la primera

~ parte en hflice de la leva de los pasos 126, una rampa co-

rresponaienxa a la parte plana de lé leva 126, y una rampa
1nclinada en sentido 1nverso de 1la precedenxe ¥y corresponr
aiente a la parte aesoendente de la leva 126, Gomo la pri-~
pera“parte en hélice de la leva 126 puede tener, por ejem-

plé,léegﬁn se ha dicho, una extensidn de 1802 o de 2409,

las dos levas gemelas i50a~150b, cuyos perfiles son idénti-

cos, pueﬁeﬁ desplazarse una de otra sn 602 para presentar
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al rodillo 133 de la‘paianca 134, durante Ia accidén de esta

parte en hélioce, y megin los casos, una parte plana de 1802

o de 2409{ 4 este efecto, la leva 130b estd provista, para

el paeo 8 los tres tornillos 132 que la unen con la leva
129 y con el plate 131, de seis orificios u ojales 130c es-~
paeia&oa en 602 (fig; 18);

El desplazamiento angular de la leva variahie
164, gque menda el avance prograsivo‘de la herramienta en pro-

fundidad, estd limitado al dnguloc que sorresponde al areo

_&e trebeajo de esta leva eusceptible de determinar un movimien-

%o de avance de la herramienta segin una ley de variacidén si-

nugoidal positiva en correlac;on con un mecanismo gques permite

iiﬁar a voluntad el nﬁmero de pasadag en el cual debe efee-
ﬁuarse el avance total de la herramiemta. 4 este efecto,

resort& 169, sujeto, por una parte, & un tornillo 170 sujeto

al arrastrador 9 y, por otra parte, & una cinta ds acerc 171
 enrollad# sobre el drbol 161 del sector dentade 160, tiende
& volver éste constantemente hacis atrds, siendo este movi-

~miento limitado por un tope regulable 172 dispueste en la

pared del arrastrador. Por lo. demés, a una de las caras de
la rueds de tringuete 154 va sujete un plato 173 {fig. 13)
que tiene una espigal?4 que puede encajarse, & voluntad, en
_unn-ae'loa agujeroe 176a practicadog sobrs una misms circun~
fersnéia de.un:plafo coaxial 175 montado libremente gobre el
iibolllﬁé,_oorrespondiendo cade uno da‘estos agujercs a un

ndmero de pasadas determinado. ¥l plato perforado 175 tiene

 plemds un dedo 176 en cuyo trayecto estd eolocada una palamr
’ca 177 (figs. 17 y 19) calada en el extremo de un grbol 178
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te. Bn el &rbol 178 va calada una gsegunda palanca 179 de

dos brazoa, gl inférior de los cuales egti situado frente
a una espiga 180 prevista en el tringuete de parada 155.
Bsta palanca 179 arrastra Por un embrague de dientes de
lebo 179a una tercera palanca 181 montada en el &rbol 178
y cuyo braze inferior eests situado frente a una espiga 182

previgta en el tringuets de arrastre 153. La disposicidn

- ¢ estos 6rgancs es tal que, en cuanto el dedo 176 del pla-

%0 175 viene a empujar la palanca 177, las palancas 179 y
181 vienen a apoyarse respectivemente en las espigas 180

y 182 de los tringuetes 1565 y 1653, levantan estqs dos trin-

_gquetes y zafan la runeda de tringuete 154 y el plato'perfo-

radc 175, Bajo la accidn del resorte 169, el sector denta-

30 160 es entonces vuelto hacia atrds hasta que sea dete-

nido por el tope 172, volviendo asf, por medio del &rbol

7161, la leva variable 164 a su posicién de origen,

El 4rbol 178 gue sostiens las palancas 179
y 181 de desprendimiento de los tringuetes 152-155, tiens

ademés (fig. 17) un pifién helicoidal 183 que engrana con

un pifidn 1@4 montade en el &rbol 67 ¥ cuyo extremo‘opues-
to, situado en el cabezal 7 sostiene la palanca 66 que man-
da el cerrojo de enganche 64 del émbragne; El pifidn 184

ge hace soliaario.eh rotecidén del Arbol 67 por una chaveta
185 gne»esté encajada en una ranura larga 67a practicada

eu dicho 4rbol y en la cusl puede resbalar libremente, lo

‘que'pe;mit& al pifién 184 desplazarse a lo largo del &rbol

67 con el arrastrador 9 cuando se regula la posiciéh.lonp
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gitudinal ds egte 61t1mo; Cuando el ér?ol 178 se desplaza
angularmente por el empuje del dedo 176 del plato perfora-
do 175 sobre la palanéa_lvv, el 4rbeél 67 es a su vez arras-
tredo en rotacidn por los pificnes 183-184, y determina,

pbr mediacidén de la palanca 66, la bajada dsl cerrojo 64

_libertando as{ la palanca 63 (figs. 5 y 6}, Bsta, solioci-

tada por un resorte 186, regulahlé por medic de un botén
187,'aesprende el cono dé embrague 34 del cono 33 de la
polea 29, y encaja el eono de fremado 46 en el econo fijo
48, parando as{ automdticemente ig rotacién del husillo B
¥ por tantcAéI~funcionamien£o &gz conjunto de los mecanis-
mos sogtenidos por el arrastrador 9;

Bneima del 4rbol 178 va montads en el arras-
trador 9 otro drbol transversal 187 (figs;:17 y 19) que
atraviesa el arrastrador y va a parar por una pérte a la 
delantera de la mdguina donde tiens una palanca de manio-
bra 188 de tres posiciones provigta de un dedo de paradaﬁ
de resorte 189 y, por otra parte, al interior del ecdrter
151; En el extremo de este 4rbol 187 sitnado en el cdrter
151 vavéaiada_nna palanfe gque tiene dos brazos 190-191 dis-
pusstos en planos diferentes., El brazo 190 estd dispuesto
frente él hrazo superior de la palanca 181;‘d5 manera quse,
cuando se hace girar la palanca de maniobra 188 en el sen-
tido de la flecha 25‘(fié. 20) dicho brazo 190.haga bas-~
cular la palanda 181, que, actuando sobre la eospiga 182

de 1a.palanca de arrastre 153, zafa esta dltima de la rue-

- da de tringuete 154; as{ resulta impedida la rotacidn de es-

ta rueda y la mdguina marcha en vacio, queaéndo la herra-
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mienta a la misma profundidad de pasada, lo gue permite per-

feccionar la regulacidén de la herramienta o comprobar las
opsraciones en cada una de las pasadas. Bl brazo 191 estd

d;epueéto frente a una palanca doble 192 que, cuando se

‘hace glrer la palanca de maniobrs 188 en el sentide de la
‘flecha ff (fig. 21) viene a actuar sobre el brazo superior .
de la palanca 179 y produce, por mediacidén de la misma y

ds la palanca 181, el desprendimiento de los trinquetes 155

y 153 y, por tasnto, la paradz de la mdquina en condielones
andlogas a las due agdmpaﬁan a la fesconexidén antomdtica
al final del trabajo.

. . La contfapunta'll tiene un bastidor hueco
montade sobre un puente lgz'éispuestc en el extremo del érras-
trador 9 opuesto al 6gbezal 7 (fig;jIB) por una cola de mi-
lano 194, a la que un tornillo 195 mandado por una palanca
196 permite sunjetar para bloquear la contrapunta en la ﬁosi—
cién elegida; En el bastidor de esta contrapunta (figs; 25
8 29) va montada una corredera 197 qne'tiene ia punta 127y
estd sometida al empuje de un resorte comprimido 198 gus

tienéé'a rechazarla hacia afuera, En la corredera 197 van

‘practicadas lateralmente dos muescas fresadas 197a en las

cugles encajen las dos ramas de una horguilla 199 montada
en un eje transve rsal 200, uno de cuyos exiremos va a parar
s uno de los lados de la contrapunta 11, y tiene una palan-

ca de maniobra 201, ILos fresados 197a tienen cada uno hacis

atrds unsa rémpa 197b dispuesta de tal manera gue, cuando se

- ‘hace girar la palanca 201 en el sentido de la flecha £7

(fig. 25) las ramas de la horgquilla 199 hagan retroceder
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hacia gtrés 1s corredera 197, ¥ por tanto le punta 12 contra

la accidn del resorte 198, Por. otra parte, el eje 200 estéd

coneetafdo, por mediacidn de una palanea 202, de unz bieli-
1la 203 ¥y de una segunda palanca 2o4r(f1g; 26} a un eje rog-
cadc 205 sobre el cual va atornillade un tapén de blogueo
206 tangente a.la corredera 197 (fig; 27); La disposicidn
es tai que euando la palanca 201 se hace girar en el senti-
do de la figcha 8 (fig. 26) la horquilla 199 liberta la .
corredera 197 y la punta 12, gue el resorte 198 pama enton-

ceg sl extremo de la pieza a rosocar Yy que al fin de la ca-

"rrera, la palamca 202, la bielilla 203 y la palanca 204 de-

terminan por la rotacidn del eje roscado 205 un desyplaza-

miento transversal del tapon 206, gue conduce este ul&imo

a bloquear la correders 197,

El funcionamiento del conjunto de la miguina
as{ constituide es el siguiente (véase fig. 4):

Se reguia piimero la posicidn del arrasfra-
dor 9 sobre la bancada 1, segfn la longitud de las piezas

a roscar, desbloguesndo dicho arrastrador por medio de 18

. palanca 102 que- actis sobre los listones de blogueo 95, y
-desplazando luego dichoprragtrador por medio del bolante 94,
'y bloguedndolo de nuevo por medio ds. la palanca 102, También

s8¢ regula sventualmente la posicién de la contrapunta 11 so-
bre el arrastrador 9 despuds de hsber aflojadc la palanca
196, y se la inmoviliza en la posiciénfelegida por medie

de esta misma palanca,., Se monta en el husillo 8 la pinza

© 19 correspondiente &l didmetro de la pieza a roscar. Por

otra parte, se monta en el arbol 123, de la manera anterior-
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mente deserita, la leva de los pasos 126 correspondiente

al paso y a la longitud del roscado deseados, se monta en
el cebezal 7 el juego de engranajes 74, 76, 76, 77 propios
para dar la raléﬁién deseada entre la velocldad de rotacién
del husillo 8 y la del &rbol 123, y se regula la posicién
relativa de las levas gemstas 130a~130b gsegin gque la leva

'd;iloa pasbs elegifia contenga una hélice ascendente que se

extienda por ejemplo en 1802 o en 2402, Se encaja el dsdo

- 174 de 1la fueda de trinquete 154 en el agujero 175a del

.plato 175 gue corresponde al nimero de pasadas de que se

trata, 7 se r&gularla 1evaggaé&aﬁle 164 segin la profundi-
dad del filete a realiza; y segin la relacidén deseada entre
las primeras y las dltimas pagadas; Se regula finalmente
la posicién transversal de la herramienta montada sobre el
porta-dtil 10, por medio del botdn con entalladuras 116
gue menda el earro transversal.suparior 114; ‘

| Para introducir la pieza a Toscar en la mor~
gaza 19 del husillo 8,s¢ maniobra la palaneca 49 en el sen-
$ido de la flecha £l determinando as{ la apertura de dicha

mordaza por mediacién de las palancas 54, b5, 66 de la va-

‘rilla 57, de la palanca 28, de la Horquilla 27 y de la co~

rredera 23, que comprime el resorte interior 25 del husi-
110 8-(!13; 7); Puesta en su lugar en la mordaza 19 la pie-
zZa & roscér, gse rechaza la palanca 49 hacia su posicidén me-
dia, lo cual determina el cierre de esta mordaza por un
procéso inverse del anterior, j por coneiguienté, ol apre-
famiento de la pieza a rosgecar, Se-eﬁcaja‘eventualmente la

punta 12 de la contrapunta 11 sobre el extremo opuesto de
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la pieza, pasando en la direccién de la flecha I8 la palan-
ca 201'previamente puesta en posicién de desprendimiento
Por una meniobra en el sentido de la flecha f£7. Luego se
embraga la médquina empujando la palanca 49 en el sentido

de la flecha £2, y este desplazamiento pone el cono 34 en
encaje con el comc hembra 33 de la polea 29 por mediacién
de las paianeas 59, 60, 61, del estribo 465, del resorte de
embragne 44 (fig, 6), del brazo 43 y de 1a horquilla 40.

Al fin 3¢ esta mmniobra, la pélahca 63 viens a encajar so-
bre el cerrojo 64 rechazado hacia 1o altojpor la pealanca 66
sometida a la aceidn del resorte 68 bloquesndo as{ el con~
junto en la posicidn de embrague, La mdéquina se pone em
marcha; ‘ | A

Por mediacién del Zrbol 88 y de los engra-

. najes 120-122, el 4rbol 123 es arrastrado a rotacidn y la

leva de los pasos 126 determina, por mediacidn del rodilld
127, ¢l movimiento da vaivén del carro longitudinal 106, ¥ |
por tanto de la herramienta a lo largo de la pleza a rosear,

con parada de dicho carro a cada fin de carrera de ida (co-

‘ rresponﬂigﬁxe,a uns pasada efectiva) y al regreso. En corre-

lacién éqn este movimiento, las levas gemelas 130a~130b

sostenidag por el mismo &rbol 123, deteiminan, por mediacién

del rodillo 133, al fin del trayecto de ida del carro 105,

el desplazamiento de la palanca 134 enel sentido de la fle-

cha £3, de donde resulta, por una parte, a consecuencia de

la bgsculacién del balaﬁcin 140, producida por la rampa 1l38a

de la barra 138, la retirada del carro transversal lla'hacia

faquperario y el desprendimienfb de la herramienta y, por
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otra parte,_d consecuencia de la basoulacidén de la ﬁalanaa

149, lg subids del trinquete de arrastre 153 g un desplaza-

miento de la ruéda de tringuete 154 en el valor de un dien~

te, arrastrando un desplazamiento angular de la leva varia-
ble 164 gque corresponde al avanee trangversal de la herra-~
mienta para la pasada siguiente; durante la carrers de re-

ﬁorno del ocarro longitudibal 105, las levas gemekas 130a~

130b determinan el desplazamiento de lé,ﬁalahca 134 'en el

sentido ds. la flecha f4, de donde resulta, por mediaecién
de la rampa'1$83 de la barra 138, del balancin 140 y del
viatago de presidén 142, el retorno progresive del carrc
transversal 112 a la poaipiég de trabasjo, desptués de lo
cual el carro longitudinal 105 es arrastrado ds nuevo por
laiaocidn de la leva dé-los pasog 126 para la ejecucidn de
la pasada_eiguiente;

Bstos movimientos se repiten haste. gue se

haya efgctuado el numero de pasadas desseado. Bn este momento,

el dedo 176 del plato perforado 175 viene a leﬁantar la pa~

laneca 177 y produce, por medio de las palancas 179-181, el
agsptynﬁimiento sucesivo de los tringuetes de dstencidn y

- de arrastre 155 y 153, libertando as{ el plato 175 y la

leva variable 164, que se vuelven a ou posicidn inicial

.Perlza accidn del resorte 169 sobre el &drbol 161, &l paso

gue los engranajes helicoldales 184-185, que accionan el

‘§rbol longitudinal 67, determinan en el cabezal 7 la baja-
‘da del cerrojo 64, zafando asf la palanca 61 y por consi-
_guiente la palanca 43 que, solicitadas por el resorte de fre-

nado 186, desanmbraga &l cono 35 del cono 33 y'encaja el co-

4
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no de frenado 46'Qn el coﬁolhembra fljo 48, de dbnde raegul-
ta la parada del husillo 8 y de los diversos mecanismos

de roscado y la vuelta de los mismos al punto de partids
paTa un nuevo ciolo de trabajo. | »

' St por cualquier motivo se quiere detener
1la méquin& en el ocurgo del trabajo, se hace girar en el
sentido de la flecha £6 la palanca 188, lo gue lleva al
dedo 192 a actuar por medio de la paléenca basculante 191
aobre las palancas 179-181 que mandan el desprendimiento
de losg trinquetes 155 y 152, Gomo se ha visto mds arribda,
haciendo girar la palenca 188 en el sentido de la flecha

3] se lleva al dedo 196 a éetqar sobre la palancs 181, pro~

duciendo el desprendimiento de sélo el trinquete de arras-
tre 153 y la méquina gira en vacf{o, es decir, sin que ten-
ga lugar un avance de lg herramienta al final de cada carre--
ra del oarro longitudinal 105.

| Despuds de la parads automitica de la migui-
na el final del trabajo, se desyprende, si proceds, la puhta
12 de la pieza roscada.haeiendo girar la palanea 201 de la

contrapunta en el mentido de la flecha £7, se afloja la

mordaza 19 haeienﬁo girar la palanca 49 en el sentido de
la flechs fil y se quita la pieza. La colooacién de otra

" pleza nusva y su roscado se cbtienen repitiendo las opera-

ciones arriba descritas,

Para el caso de piezas largas euyo despren~
dimiento del husillo no pudiera obtenerse con la simple ma-

niobra de la contrapunta 11, se desbloquea el arrastrador

9 por medio de la palsnca 102 que actda sobre los listones
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de bloqueo.95, .y se lo sleja de la nariz devl husillo 8,

B

‘haciéndeclo deslizarsé sobre la banesda 1, Cunando se monta

uns nueva pieza, se vuelve el arrastrader a su posicidn

- de funcionamiento determinada por un tope regulable 207 pre-

visto 8l efecto sobre un soporte 208 sujeto al ounerpo del
csbezal 7 (vésse tambidm fig. 1), y luego se blogusa de mue-

vo el arragtrador con syuda de la palanca 102. Este dispositi-

- vo puede utilizarse en condiciones andlogas para el despren-

dimiento de la herramienta en el casoc de roscados interiores.
Esta solicitud gque corresponde a la presentada
en Frapéia, el 9 de enero de 1945, bajo el ndmero provisio-

nal 496,119, ‘se acoge a los beneficios del artfculo 51 del

vigente Estatuto sebre Propiedad Industrial,

=0~ NOTA =0 -

Loes puntos de invencidn prqpia y nueva gque ge
presentan paras que sean objeto de esta Patente de Inveneidn
en Espafia, por YBINTE'aﬁoa: son lus siguientes:

1le, - Uha.méquinalde rosear 8e herramienta en
la cual el desplazamiecnto longitudinal del porta-dtil es
madado por una leva giratoria gue recibe gu movimiento de
rotaci6n avpartir del husillo de arrzsitre de la pieza a reg-
car, al ﬁaao gque el avance itrangversal progresivo de la he-
iramiaﬁxa_ﬁéspués‘de;cada pasada, es mandsde igualmente por
otra leva arragtrada en rotacidn a partir del husillo, pa-

réndose automgfticamente los diversos mecanismos cuando se

j’ha-efeetuado el nimero de pasadas elegido para realizar el
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roscado; caracterizada porque los carros de fesplazamiento
longitudinal y dé'desplazamiento transversal gue sostienen el
porta~ttil, as{ como los mscahismos de mando de los desplaza~
mientos de estos carros, de regulacidn del nimerc de pasadas
y de parada automdtica, van montados en un arrastrador que
puéde~aééplazarse e inmovilizarse en ecualgquier posicidn elegi-
da sqbreruna'gnia dispuesta en una bancada de trabajo que for-
ma parte de um bastidor que forma en uno de sus extremos un
cabezal fi;o en el cual van montados el husillo de arrastre de
la pileza avroscar,'los dispositivos de embrague y de frenado

y un -tren de.éngranajeg desmultiplicadores con dispositifo in-
versor de marcha, estando los diversos mecénisnos sostenidos\

por el arrastrador unidés con el tren de engranajes y con el
i . : : LN

dispositivo de frenado montados en el cabezal por medio de 4r~

boles de chaveta deslizante permitiéndoles seguir los despla-
zamientos longitudinales eventuales del arrastrador sobrs el
bagtidor, al propio tiempo que psermanecen solidarios de los
moyimientos de rotacidn de aichos érb@les; |

” 29, - Una mdquina de rogoar de herramienta se-
gﬁn ge reivindica en el punto 19, caracterizada porgue el des-
plazamiento longitudinal del arrastrador, paravla regulacidn
de la posicidn fe este dltimo sobre el bastidor, es mandado
pbrvmediolde un piﬂén montado en dlcho arrastrzdor, y que en~-
grans con uns eremallera u drgano equivalente solidario de la

baneada, y ouye rotacidn es mandada por unvvoiante eolocado

 en.la parte delantera de la mfquina,

%2, - Una miquina de rosear de herramienta sé-

gﬁiJﬁe‘ieivindiea en los puntos 12 o 22, caracterizada porqus
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la inmovilizacidn del arrastrador en cads una de las posicio~
nes que pusde ocupar se obtiene por medio de listones de blo-
ques gue g8 apoyan en rebordeslcorraspondienxes de la bameads
y suyo apretamiento se asegurs por medio ds varillag de axeén~
tricas mandadas por un frbol comdn provisto de una palanca

de maniobra colocada sn la parte dslantera de la mdguina,

4, ~ Uns mdquina de roscar de herramienta se~

gin se reivindica en cmalguiera de los puntos 12 a 32, caracterizs:

da porque un tope regulable montado en un soporte sostenido
por el cabezal fijo permite 1imitar el dssylazamiento del arrae~
trador hacia dicho cabezal,

5ﬂ; ~ Una mdquina de romcar de herramients segin
g8 reivindica en cpalqﬁiera de los puntos 12 a 42, caraetsriza?
da porque en el arrast;éﬁnr, van montados uﬁ carro longitudinal
movible, que puede desplazarse paralelamente sl eje del hnai~
1lo, un carro transversal movible,_sbstenido por el carro lon-
gitudinal y qﬁe puede 2 su vez desplazarse longitudinalmente
gl eJe del husillo, y un segundo carro transversal gue sostie-
ne la torre-porta-ﬁtil, fija'en el curso del trabajo, pero
cuya posicidn pueds :egularse, por ejemplo, mediante un tor-
nillo micxﬁmétrico mandado por un botdn y un vernier regulabié;
| 69;\- Una maquina de rosear de herramienta se-

gun 8¢ reivindica en uno cualquiera de los puntos 12 a 5%,

- saracterizada porque el carro longitudinal va guiado por me~-

dio de varios pares de rodilles a lo 1&:90 de una placa de
doble ehaflén golidaria del arrastrador, W
‘72, - Una. maquina de roscar de herramienta

segin se reivindica en al punto 62, caracterizada porque los
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rodilleg de gufa en contacto con los chaflanes inferiores

de la placa solidsaria del arrasirador son regulables en su

.posieién'para permitir una recuperacidn de juego eventual.

82, - Una méguina de rosocar de herramienta

segin se réivindica en uno cualquiera‘de los puntos 12 a 72, -

caracterizada porque el mecanismo que manda los desplazamien~
tpé dal earro 1ongitudinal; correspondiendo a los desplaza-
mientos longitudinales de la herramientz, estd dispueste den-
tro del arrast:ador;

' | 92, - Una mdquina de roscar de herramienta se~
gin se reivindica en el puntoreﬂ, caracterizada porque el me-
canismo gque manda los desplazamientos del earro longitﬁdinal,

comprende uns leva intercambiable calada en un £rbol conee-

" tado en rotacidn con un Srbol solidario del Gltimo: engranaje

del cabezal, ¥y que Vva & parar a la pérte inferior del arras~
tradér, actuando dichg leva sobre un rodillo montado en el
e longitudinal, oontrs la aceidn de resortes interpues~
tos enire este carro y él arrastrador;

” 102, - Unz mdquina de roscaf‘de herramienta

segin se reivindica en los puntos 82 y 92, caracterizada por-

kqﬁeAun tornillo u érgano equivalente permits bloquear el ca-

rro longitudinal sobre el sarrastrador para cambiar la leva
que>manda los désplezamientos de dicko carro;

112, - Una mdquina de roscar de herramienta

segin se reivindica en cualquiers de los puntos 12 a loe,

csracterizada porgue el mecanismo que mands log desplazamien-
toé‘del carro transversal, correspondiende a los movimientos

de avance en profundidad y al desprendimiento de la herramien-

ta, ¥y los mecaniamos de regulacidén del nimero de pasadas ¥
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'de'parada,eutomética, van montadoa en un cérter que se abre

dispuesto en la cara del arrasfradorropﬁ@§£aﬁg;1a placa~
cublerta de la méguina, ‘ |

1ze, - Una mdquina de roscar de herramienta
segin se reivindica en cualquiera de los puntes 12 a 119,
ca:aeteriééda porque el mecanismo que manda los aeéplazamienr
fos dsl carro t:ansversal comprende dos levas gemelas caladas
en el drbol de:lé@eva,que haﬁda los desplazamientos del ocarro
1ongitua1na1 ¥ gus pueden regularse angularmente entre si
gegin el perfil de eéta_éltima leva, actuande dichas levas
gemelaebscbre una palanca oscilante qus manda, por uns pafta,
ﬁn juego de Jrgancs que actdan zobre un vdstago ae presidn en
relaci&n'con el carro transvergsl parz determipar el despren-
dimiento devia herramienta al fin de cada pasada, y, por otra
parte, un dispositivo de trinquete gque manda, por mediacidn
de una ru&d& de tringuete, .la rotacién paso a paso de una le~
va que actia sobre dicho vistago de presidn para prbducir el
avance ae la hsrramienta shtes de cada nueva pasads.

132, - Una mdquina de,rosaar-de herramienta

segdn se reivindics en el punto 129, caraeterizada porgue el

,vastago de: presion que transmlte al earro trangversal los

diferentes movimientos de avance y e retroceso, actia sobre

dicho carro por mediacidn de un reproductor gue consiste en

. una placa_euya posicidn gobre dicho c¢arro puede regularse de

manera que determine, por ejemplo, bien.una trayeectoria de ls
hmrramienta paralela al eje del husillo’ (easo de roscados ci-~

1£nar1coa), bien una trayectoria que forme cierto angulo con

‘dicho eje (caso de roscados cdnicos),
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' zzada porgue un rescrte conectado con ®1 drbol de la leva

472u80

142, - Una mdquina de roscar de herramienta
segin se reivindioca en el punto 122, caracterizada porgue

la rusda de tringwete que manda la rotacidn de la leva

de avance transversal de la herramienta estd unida con

un plato dispuesto en el mismo eje que ella, mediante una
unién que permite hacer wariar su posicidn anguler relati-
va seglin el nimsro de pégadas deseado, teniendo dicho pla-
to un dedo que manda, por mediaeidén de un juege de palan~
cas, cuando se ha efectuado dicho némero de pasadas por
una parte, el desprendimiento de los trinquetes gue accio-
nan la rueda de tringuete, y por otra p#rte, un &rbol en
relacidn por un par de engranajes con un segundo arbol que
determing el desacoplamiento del a&brague en ei cabezal
fijo y el frenado automdtico del husillo de arrastre.

159; - Una mdquina de roscar de herramien-
ta sagin se reivindica en los puntos 122 y 142, caracteri-
de avance transversal vuelve'dicha leva a su posieidn ori-

gingria- cuando tiene lugar .el desprendimiento de la rueda

de tringu&teQ

162, - Una m#guina de roscar de herramienta
segin ge reivindice en los puntos 122 y 142, ocaracterizada

porque'un.eegunan juego de palancas mandzdo por un drbel

‘transversal Qde atraviesa el arrastrador y va a parar a la

parte delantera de la méguina donde tieme una palanca de
maniobra de tres posiciones, permite determinar a voluntad

bien la parada mandada de la méquina, bien la marcha en vacfo

de esta dltima, desprendiéndose entonces ¢ mecanismo de
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avance transversal de la Harramienta, ¥y quedando unicamen-
te en engrane con el mando procedente del husillo el meca=-
nismo ‘de mando de los desplazamientos longitudinales,

17e, - Unz miquina de roscar de herramienta

gegin se reivindica en cualguiera de los puntos 12 a 162,

‘caracterizada porque sobie:ea arrastrador ¢ sobre la ban~

cade va monteds una contrapunta que puede desplazarse para4
lelamente al eje.del husillo para regular su posicién e in-
movilizarse en la posicidén elegida.

182, - Una mdquina de roscar de herramienta
gegdn se raivindicé en el punto- 172, caracterizada poTque
la contrapunta tiene una punta movible montada en una co-
rredera sémetida a la sccidn de un resorte gue tiende a
empujar la punta hacia la pieza a rogcar, y una palance
movible en dog direcciones, que permite por mediacidn de
un juego doble de bielas, por uns parte, cnando es accio-
nada en un sentido, hacer retroceder dicha punta contra la
aceién dek resorte, y, por otra parte, cuando es accionada
Q@ él otro sentido, volver dicha punta hacia la pleza, ¥y
’lﬁegn, al fin'dél'frayecto, bld@ueér enérgicamente la co-
rredera que 1a‘aostiqns; 4 ' |

| 192, - Una mdguina de rogcar de herramien-
tz segtin se reiviniica en los punﬁbs 17¢ y 182, caracte-
rizada porgne el dispogitivo ae'bléqueo de la corrediera
ae 1z ﬁunxa‘mcvihle consiste en un tope dispuesto trans-
versal y tang&ncialm@nte-con relacidn a la'corred&ra} ¥y

que tiene una parte roseada gque me atornilla en el cuer-

po de la contrapunta bajo la accidn de uno de los juegos

- 39 -
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de. biela;g unido con 1“5 pé,l:anc:a de maniobra.
202. - Una mfquina de roscar de herramienta,

Tzl y como se ha desorito en la Memoria gue

antecede, representado en los dibujos gue se acompafian y

con log fines que se han especifiocsdo,

Esta Memoria consta de cuarenta hojas esori-

tas por una s0la 6ara. - ;

wsaria, ~8 ENF 1948
P. de
Alberto de Elzah
H p "'
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