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SECCION TECNICA
CLASIF:CACION |, P. C.

cLase_F 24

SUBCLASE ?fj

MEMORTIA DESCRIPTIVA

pa:abun MODELO DE UTILIDAD, por veinte afios en Egpafia, por
"DISTRIBUIDOR AUTOMATICO DE AIRE", a favor de la firma:
E\Emeacm. GARZA, S.A., entidad espafiola, con domicilio en
Madrid, Carretera de Andalucia, Km. 6,200,

La prsaente solicitud de Modelo de Utilidad tie-
ne por obj?to amparar la novedad en ée:ritorio espafiol de
un dispositivo distribuidor del aire de circulacién forza-
da; en los aparatos 8 instalaciones de calsfaccidn, de
ventilacifn o de acondicionamiento ds ambientes en general.
Su caracteristica mas esencial reside en el hecho de que
ds una manera automética dirige le corriente de aire en
todas direcciones, para conseguir el méximo rendimiento y
eficaciq en tales aparatos o instalaciones.

El nuevo dispositivo consiste en un grupo de

"aletas de posicidn horizontal, une de las cuales, por




-2-

ejemplo la central, lleva en sus extremos unos terminales
que forman ejes qus se alojan en correspondientes taladros
hechos en loe lados de la ceja o marco de salida de aire,

13 sobra cuyos ejes puede girar el conjunto de aletas ya que
todas ellas estan relacionadas con la portadora del sje,

Un segundo grupo de aletas verticales se halla
montado entre las aletas horizontales y una barra poste-
rior desplazable, de manera que cada una de las alstas de

20 este segundo grupo tiene un eje vertical anterior que va
de la aleta superior a la inferior del grupo de aletas
horizontales, mientras que en la parte posterior llevan
solamente un sector de eje inferior que gira en los ori-
ficios previstos en la barra posterior desplazable.

25 Finalmente hay una conexion de manubrio, que
procede de la salida de un motor eléctrico con su corres-
pondiente reduccidn, y que actua sobre una de las aletas
3brticalaa, a la que imprime un movimiento circular que
ésta transmite a las restantes y, a su vez, por medio del

30 sje vertical antes dicho, a las horizontales, de donde
resulta un desplazamiento de sentido horizontal para las
aletas verticales y otro vertical para las horizontales y
que, conjugados por la marcha del motor, hacen que el aire
sea forzado a paaar.ontre los dos grupos de aletas y expan-

35 dido en todas direcciones.

Para facilitar la comprensién del sistema dis-
tribuidor descrito, se hard referencis en lo que sigus al
dibujo adjunto, dado a titulo de sjemplo ilustrativo, no
limitativo, en el ques

40 La figura 1% muestra esquemdticaments el conjun-

to del dispositivo.
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La figura 28 es un detalle desde arriba, y

La figura 3% deade un lateral.

Conforme se representa en dichas figuras, tenemos
un grupo de alestas horizontales -l-, las cuales se relacio-
nan porx med?o de unas barraa fijas -2- con posibilidad de
baaculacién sobre ellas, pa;a que todas tomen la misma in-
clinacién que las aletes rectoras, es decir, aquellas que
reciben el impulso en uno u otro sentido. En el ejemplo re-
pressntado, las aletas rectoras horizontales son las sefia~
ladas con «J= y =4-, pues ds una a otra van 108 sjes =5~
que las relacionan para el giroc y consiguientements a todas
sllas, girando a este efecto sobre los ejes extremos -6-
solidarios de una de dichas aletas horizontales, prefernte-
mente una de las centrales.

Los ejes verticales -5- son a su vez solidarios
del ;orde anterior de una serie de aletas verticales =7-
q&b ss apoyan por el borde posterior sobre unos sémi-ajes
-f« que giran en orificios hechos en una barra desplazabls
-9-, mediante la cual ss transmite el movimiento a todas
las aletas verticales.

Una alargaders ~10- que procede del eje del motor-
reductor, termina en una bisla ~ll- y en el extremo opuesto
de ésta va montado cﬁn efecto de rétula un brazo -12- que
se une al borde posterior de la aleta rectore vertical «7-.

Ls longitud de la biela =ll- establece el despla-
zamiento méximo de las asletas «l- y =7-, cada una en un
sentido.

Los semi~asjes -6~ se slojan en unos orificios
previstos en los lados de la caja 0 del marco de salida del

aires
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El funcionamiento es como sigue: el giro de la
alargadera -10-, a la velocidad prevista, transmite este
movimiento a la biela -ll- y &ste,por el brazo oscilante
=l2=, lo hace a la aleta central vertical =-7=-, la cual,
cuando el Qrazo -l2- describe el arco superior de giro em-
puja a dicha aleta hacia la derecha y con sllas, gracias a
la conexion sucesiva en la barra -9-, a todas las aletas
de sats grupo. En el transcurso del arco medio de la dere-
cha, el brazo =12« tira hacia abajo de las aletas =7-, lo
que origina que los sjes solidarioe -5~ se inclinen hacia
atrae, provocando el giroc del grupo de aletas -~l- sobres el
eje =6- orientandolas hacia arriba. Durante el recorrido
del)l brszo =12- por sl arco inferior de giro, las alstas
verticales son llevadas a ls posicion opuesta a la primera,
es descir, hacia ls izquierda y, finalmente, ®sn el arco me-
dio de la izquierda tiends a lqvantar las aletas -7~ lo
333 por movimiento inverso al anterior hace que ias aletas
horizontales -1~ se dirijan hacia abajo.

El movimiento descrito tiene tambien todas las
posiciones inter?adias. poxr lo qué la sucesion de posicio-
nes de unas y otras aletas es simultanea y correlativa. La
masa de aire forzado hacie la salida se enfoca asi en todos
los puﬁtos del cic16 por cada vueslta de la biela =ll-,

En 8l objeto descrito caben, naturalmente, modi-
ficaciones de forma, dimenaiones, proporciones y materias,
sin apartarse de su eeencialidad caracteristicé, por lo
que se hace constar que tales modificaciones se entenderan

incluidas en esta solicitud, sean cualesquiera las circuns-

. tancias que concorrane.




Descrito suficientemente el objeto de este Modslo
de Utilidad, se declaran de novedad en Espafia kas siguientes

Reivindiceciones

18,~ Distribuidor automftico de aire, que se ca-
105 racteriza por comprender dos grupos de aletas deflectoras,
uno de posicidn horizontal y otro de posicibén vertical, es-
tando relacionadas las aletas ds cada grupo para seguir to-
dae ellas el mismo movimiento, y los dos grupos entre ei,
de la siguiente forma: las aletas verticales llevan solida- i
110 rio de su borde intorior unos ejes cuyos extremos se alojan, ( i
con posibilidad de giro, en orificios pravistds en las ale«
tas superior e inferior del grupo Horizontal, a las cuales
desplazan en movimiento de vaiven ascendente y descendente;
por su parte las aletas verticales reciben por su borde
115 posterior, a traves de un brazo oscilante llevado por una
hgpla radial, un movimiento de rotacién mediante el cual ‘
se sincroniza correlativamente el movimiento de basculacidn,
que origina el efecto antes dicho, con otro de desplazamien=
t0 lateral de dichas Qletas verticales, estando previsto
120 que las alestas horizontales giren en conjunto sobre unos
semi~sjes laterales que se alojan en la caja o marco del 3; ?
aparﬁto, y las aletas verticales lleven cada una un psque~ |
fio eje en su borde posterior inferior mediante el cusl se L, |
relacionan en movimiento a través de una barra desplaza- . |
125 ble.
2% ,~ Distribuido autom8tico de aire.

Todo conforme se describe y reivindica en la

presente memoria descriptiva que consta de seis hojas es-

critas por una sola cars y se ilystra en el dibujo que a




la misma se acompaiia.

Madrid, a veintisiets de Agosto de mil novecien-

tos sestenta y uno,

COMERCIAL/GARZA, S.A.
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