lo0.

MEMORTIA DESCRIPTIVA
SOBRE

"PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS PARA LA VARIA-
CION DE VELOCIDAD TORICA™,

[ 2 232 2 2+ -t

SOLICITANTE: JAIME  PICANOL,

Residente en 1 & 1% Chaussée de Dixmu-
de, Yprés, Bélgics.

E 241 3 £-¢ >4

Las presente invencidn se refiere & un nuevo dis-
positivo para la variscién de la velocided tdrica, que se
caracterize esencielmente por el hecho, de que en luger de
interponer entre dos platillos giretorios de superficie t§
rica, uno o varios rodilles que se apoyvan cada une simulté
neamente sobre los dos platilles, se interpone entre los
pletilles giratorios de superficie térica uno o varios pe-
res de rodillos, de modo que cada rodillo esté simultédnea-
mente en contacto con uno de los pletillos ¥y con el otreo
rodillo dé su pareja.

De esta disposicién resulta que los dos plati-
lles giren en el mismo sentido, contrarismente a los.dispg

sitivoes conoeidos en los que los dos platillos giren en
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gentido inverso uno de otro.

De preferencie, los rodillos se ejecutardn de mo-
de que les dos superficies de contscto, respectivamente en
tre los dos rodillos de un mismo par y entre estos rodilles
Y los dos platillos sean dos superficies diferentes. La su
perficie de contacto eon el platilleo es una superficie de
perfil eurvo apropiada s las caracterfsticas del eparsto,
mientraes que la superficie de contacto con el otro rodilloe
del par es una superficie cénica. Ldemés, es preferible que
los tres puntos de contscto tedricos, respectivemente, en-
tre los dos rodillos de un par y entre cada rodilio de un
mismo par y su pletille respectivo, estén dispuestos en la
misme recta. Por punto teérico de contacto, debe entender-
se el punto central o punto medio de las lfneas o superfi-
cles efectivas de contacto. Mediante esta disposicién se
consigue que los esfuerzos de reaccidén se encuentren per-
fectamente opuestos y en equilibrio. Estas caracterf{sticas
esencisles se representan esquemdticamente en les Figs. 1
Yy 2 de los dibujos adjuntos, las cuales psras wmayor clari-
dad en le expesicidn, representan esqueméticemente un dis-
positivo que comprende un solo par de rodilles 1 - 2. Es-
tos dos rodillos estédn en contacto entre s{, y por una par
te, el rodillo 1 estéd en contecto con el platille de erras
tre 3, mientras que, simulténeamente, el rodille 2 esté en
contacto con el pletillo arrastrado 4. los tres punteos de
contacto, o méds exactamente dicho, el punto central de es-
tas tres 1{nees o superficies de contacto, ests dispuesto
en la l{nea recta A-B. El contacto entre los dos redilles
1l-2 tiene luger por las superficies cdnicas 5-6 mientras
que el contacto entre los rodilles y su platillo térico
respectivo, se efectia por unas superficie 7-8 respectiva-

mente éde perfil curvo apropiado. Es preciso hacer motar
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que los puntos limites & - 2' de la 1fnea o superficie de

contacto entre el rodillo y su platillo térico estén dis-
tanciados del eje de gire de este \iltimo en uns distancia
diferente respectivemente r- r'. Pero, por otra pgrte,les
mismos puntog limites & - a' van también distanciedos en
forme diferente del eje de rotacién C«D del rodille con=
siderado, siendo estas distsncies pr'' « r''' respectivamen
te. Como las relaciones r y r' son précticemente lss mis-
mas, no existe ninglin efecto de deslizamiento entre el re
dillo y el pletillo con el que estf en contacto. Sin em-
bargo, existen pequefias diferencias en estas relaciones
en cuento & ciertss posiciones de los rodillos, pero estas
diferencias serédn siempre permisibles en la prédctice, y en
todo caso siempre serén inferiores a lss que se comprueban
en los aparatos conocidos hesta la fecha, en les que un
mismo rodillo estd simulténeemente en contacto con los dos
platillos respectivemente, arrastrador y srrastradec. Para
modificer une relacién de velocided, serd suficiente modi
ficer la posicién de los puntos de contacto entre los ro-
dilles y los platillos giratorios, teniendo todo elle lu-
ger como en los apsratos conocidos de rodillo incdividuel.
Al girer los dos rodillos de un mismo par en sen-
tido inverso uno de otro los dos platillos girsn en el mis
mo sentido. Esta caracter{stica permite aligerar considerg
blemente el unico rodamiento de gufa que es necesario. En
efecto, sl .se considers que el eje del platillo 3 es hueco,
y que estd atravesado por el eje ¢ ungprolongacién del eje
9', selo es necesario ur rodamiento de gufs y puede colo-
carse por detrés del segundo platillo 4. En este caso,una
corons de este rodsmiento de gufe iré unida sl eje del ple
tillo 3, mientres que la otra corona irsé unida al segundo

platillo 4. Como estos dos platillos Riran en el mismo sen
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tido, las des coronas de rodemiento giren temblén en el
mismo sentido resténdose sus dos velocidades. Si por e jem-
ple, el arbol de entrada efectua 700 vueltes, y el arbol
de salide efectua 1.400 vueltas, el rodamiento scusaréd une
velocided de T00 vueltas solasmente. Si los drboles de en-
treds y de salidas tienen la misma velocided, su cojinete
queda inmdvil.

Este rodamiento estd, pues, poco solicitedo,

"mientras que en leos dispositivos de variecién tériea cono-

cidos, sufre esfuerzos considersbles.

Un ejemplo de ejecucién practice se describe
mds detallademente s continuacidn sin cardcter limitativo
del invento. Se trata de un dispositivo de velocided té-
rica especislmente aplicable a los telares de hiler y de
retorcer en cont{nuo.

Le fig. 3 representa un corte longitudinal de
la mitad del aperato.

La fig. 4 es un corte segin la lfnes IV-IV de
la fig. 3.

La fig. 5 es una vista en alzado de una cémsra
usual en la que van montedeos los dos baelancines.

Le fig. 6 es un corte segin la linea VI-VI de
la fig. 5.

La fig. 7 es un corte segin le lines VII-VII
de la fig. 5. |

La fig. 8 es una vista andloga a la de la fig.
5, pero que se complete con las cémarss individuales.

La fig. 9 es un corte segin la 1{nea IX-IX de
la rig. 8.

La fig. 10 es un corte andlogo al del la fig.
9, pero que se completa con los rodillos.

En sus aparatos esenciales el aparato esté
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constituf{do de la menera siguiente:

Bl pletillo de arrestre 10 va sujeto en un cubo
10' que va unido sl eje motor 11 por medio de un disposi-
tivo de presidn sutomdtice conecido 40. El erbol 11 se
prolonga hacie el exterior del carter 12 y lleva esocbre su
extremo saliente una polea fija 13 y una polea mdvil 14e
Este mismo platillo presents una superficie de contsacto
térice 15, ocuya curvatura estd perfecteamente determinade
por el cédlculo conocido en sf. Enfrente de este primer pls
tillo, y a una distancie conveniente, va colocado el se-
gundo platillo 16 montado sobre un erbol 17 que atraviesa
longitudinalmente el arbol de entrada 1l y que forma s&-
liente hacia el exterior, o vs unido, por un acoplamiento

apropiado, & la mdquine de arrastre. Este mismo arbol 17

P —

descansa por su extremo en los rodsmientos 18 - 19. E1
Platillo arrastrado 16 tiene una superficie de contacto
tdrica 20 idéntica a lekuperficie térica 15 del primer pls
tillo 10 y colocada exactamente enfrente de este Ultima.
Entre los dos platillos 10-16 por ls parte exterior y uni
da al carter 12 hay dispueste una corona 21 gue forma el
soporte general de todos los pares de rodilloes i de sus
dispositivos intermedios de soporte y de oscilacidn.

El dispositivo de variescién descrito comprende
tres pares de rodillos repartidos simétricamente slrede-
dor del eje longitudinel de le mdquina. La corons 21 pre-

geenta tres pares de soportes 22, 23 y en ceda uno de es-

tos psres de soportes se apoysn, por sus extremos huecos,

una cémare 24 que es comin al par de rodilles correspon-

diente. Una de estas tres cdmaras comunes 24 presenta ,ex-
‘teriormente, dos pequefios sectores dentados 25 que engra-
nen con les sectores dentados correspondientes 26 de ceda

una de las otras cémaras. De ello results gue todo movi-
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miento de giro de la primers cdmara comin 24 ve seguido

;.{ 0%

sutomdticemente de un movimiento i1déntico de giro de leas
otras dos cdmarss comunes. Con este objeto, lz primera
cémara comin 24 lleve une palance de msniobra 27 que pue-
de ser normalmente sccionadas dezsde el exterior del dispo-
sitivo de variacién. Este planca 27 podrfs ademés presen-
ter un {ndice desplezéndose por delsnte de una graduacidén
apropisda fijada por ejemple en el carter 12.

Los extremos dé eje 28 de las cdmeras comunes son
huecos y se alojsn en el eje 29 de un balanc{n 30. Estos be
lancines 30 que pueden oscilar en el extremo hueco de lecg
maras comin van dispuestos en sentido perpendiculer s sueje
de balanceo; estos balencines son simétrices y presenta ha
cia sus dos extremes dos sgujeros tapados por un extremo
31l - 32 de los cusles el segundo es de preferencia oblongo
de modo que forme deslizadera. Cade cdmaras comin 24 lleva
dos de estos balanecines 50 eolocadeé uno enfrente de otro.
EBntre estos ven dispuestas dos cdmares individuales %3 que
se apoyan en les citados agujeros tapados por un ledo 3l
%2 de los expresados bslsncines por unas espigss %5 perfi-
lades de modo que permitan el balancee de las cémaras en-
tre los balancines. Debido & ls disposicidn de los aguje-
ros eblongos tapedes por un lsde 32, una de les cémsras
individuales puede experimentar un 1igéro deslizamienteo
lateral. En cada e¢édmare individual %3 vs montado un rodi-
llo 34 con ayuda de un srvol 36. Por etra parte, las cémg
ras comunesg presentan pequefias separaciones lsterales 38
colocadas & un lado de uno de lo= balancines y atravessdes
per un tornille de gufe 39 que se pone en contacto con el
expresado balanefn,

Les cémeras comunes arrestran cade unes uno de los

balancines 30 por medio de les expresados tornillos de
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guf{e 39, yendo montado libremente el otro belsnci{n de ceda
175. pare.
Debido al giro de los rodillos en contacto con las
superficies tériecas y en razon al hecho de que el segundo be
| lencin de cada par puede oscilar libremente, as{ como las éd
maras individuales, el conjunto del sistema mévil se coloca
180. de nuevo réapidamente en posicién de equilibrioc segin los
principlos conoclidos regulando el accionamiento del rodilloe
giratorio sobre una superficie térica.
De este modo se consigue gque cualquier cambio de
relacidn de velocidad se efectie rdpidamente, sin esfuerzo,
18s. lo cual no podria obtenerse si el segundo balancin de cads
par fuera realmente accionado por los tornillos de gufa 39
a por ejemplo.
Se observard que el ejemplo que se acaba de des-
eribir, se refiere a una ejecucion especial en la que, los
190.  dos érboles de entreda y salida, respectivemente, son accio
nados desde un mismo lado del aparato. Se sobrentiende que
el invento es de un orden completemente general por cuanto
que se utiliza entre dos o mds de dos platilles de superfi-
cle de contacto tdrica, pares de rodillos montados de modo
195, que un rodillo cualquieras esté siempre simulténeamente en
centacto con el segundo rodillo del par y con uno de los
platillos. Se podr{a por ejemplo, ejecutar un dispositivo
de variacidn de velocidad en el que los drboles de entrada
y de salida girasen en sentido inverso uno de otro, utili-
200. zando tres platillos de los cuales el central presentase
sobre cade cara una superficle de contacto torics, yendo in
terpuestos une hileres de pares de rodillos entre dos super-
fides de contacto téricas préximas. De idéntica manere po-
drie modificerse el mecanismo de mendo utilizando otros me

205. dles de soporte y de desplazesmiento de los rodillos o tam-
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bién sustituyendo el dispositivo que se acaba ae describir

por un dispositiveo equivalente o de funcionamiento equive-

lente.,

-N 0T A -

Habiendo ya descrito amplismente la naturaleza del
invento, as{ eomo la manera de llevarlo a cahe en la prdcti-
ca se hace conatar que las disposiciones asnteriormente imndi-
cadas son susceptibles de ligeras modificeciones de detalle,
sin que por ello se altere el principio fundamental del in-
vento. También se hace constar que dicho invento se refiere
e una Patente presentada en Bélgica con feche 9 de Noviem-
bre de 1943, bajo el nlimero 45%.070, acogiéndose por lo tan-
to & los beneficlos que conceden los Convenios Internaciona-
les en vigor, siendo lo que constituye la esencia de dicheo
invento y por lo que se solicita patente de invencidn por
veinte afios en Espafia: "Perfeccionamientos en dispositivos
pares le variacidén de velocidad tdricem", ceracterizdndose por
lo siguiente;

l - Perfeccionamientos en dispositivos parse la
variacidén de velocidad tdériceca, caracterizdndose por el hecho
de que entre dos platillos de superficie de contacto tdrico
hay interpuestos uno o varios pares de rodilles.

2 - Perfeccionamientos en dispositivos pars la
variacién de velocidad térica, segin reivindicacidén 1, ca-
racterizédndose por el hecho de gue los platillos y los pares
de rodillos van dispuestos de tal modo que un rodillo estd
slempre aimulténeamente en contacto con el otro redillo del
par y uno de los platilles.

| Z = Perfeccionamientos en dispositivos para ls
variacidén de velocidasd tdrica, segin reivindicsciones 1 y 2,

caracterizdndose por el hecho de que los platillos y les ro-

dillos de un mismo per van dispuestos de tal modo que el pun
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to de contacto tedrico entre los dos rodiilos y el punte
de contacto tedrico de csda rodille con su plstillo res-
pectivo se encuentren en una misma linea recta.

4 ~ Perfeccionamientos en dispositives para la
variacidén de velocidad térice, segin reivindicaciones 1,
2 y 3, caracterizéndose por el hecho de que las superfi-
cies de contscto de un rodillo respectivamente entre el
otro roedillo del par y con el platillo 2on dos superficies

diferentes.

5 - Perfececlonamientos en dispositives pers la

variacion de velocidad térica, segun reivindicacidm 4, ca-
racterizdndose por el hecho de que la superficie de con-
tacto daﬁgzdillo con el otro rodillo del par es una super
fieie cdnice y que la superficie de contacto de este rodi
lle con su platillo es una superficie de perfil curvo ade
cuado al sparsto.

6 ~ Perfecionamientos en dispositivos para la
variacién de velocidad tdérica, segin reivindicaciones pre
cedentes, carscterizéndose porgque con objeto de facilitar
el desplszamiento de los pares de rodillos, losz des rodi-
llos de un mismo par ven montadosen una cémara individual,
yendo montadas estas dos cémaras entre dos balancines, es-
tando soclamente uno de estos dos balancines positivamente
desplazado por el érgano de maniobra, quedasndo el otro ba-
lancin libre de girar y resccionar en sentido inverso,vol-
viendo después los dos balancines al mismo plano bajo el
efecto de la velocidad de los rodillos en contacto con la
superficie tdrica de los platilles.

T - Perfeccionamiento en dispositivos para la
variacidn de velocidad térica, segun reivindicacidn 6, ca
raecterizdndose porque los dos balancines y las cémaras in
dividuales van soportadas por una cémeras comin directeamen

te unida & las palances de maniobra, oscilando los balanci-
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nes y la cémars comin slrededor del mismo eje.

~ 8 - Perfeccionemientos en dispositivos para le
variacién de velocidad térica, segin reivindiceciones 6 y
7 earacterizdndose porgue todes las cémaras comunes ven
unidas entre sf{ por unos sectores dentados, de modo que
los movimientos angulares seflalados por uno de ellos bajo
lea accidn de ls palanca de maniobra, son automdticamente
sefialados por las otras cédmaras comunes.

9 - Perfeccionamientos en dispositivos pera lea
variacién de velocidasd tdérice; tal y como quede substan-
cialmente descrito en le presente Memoris y representado
en los edjuntos dibujes.

Esta memoria consta de diez hojas, escritas
por une sols cera & méquina.

Madrid, 27 de Diciembre de 1945

JAIME PICANOL
Per Poder de J. GOMEZ ACEBO
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