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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

SOBRE
"PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS PARA LA VARIA­
CION DE VELOCIDAD TÚRICA".

SOLICITANTE: JAIME PICANOL,
Residente en 1 a 13 Chaussóe de Dixmu- 
de, Yprés, Bélgica.

La presente invención se refiere a un nuevo dis­
positivo para la variación de la velocidad tóriea, que se 
caracteriza esencialmente por el hecho, de que en lugar de 
interponer entre dos platillos giratorios de superficie tó 
rica, uno o varios rodillos que se apoyan cada uno simultá 
nesmente sobre los dos platillos, se interpone entre los 
platillos giratorios de superficie tóriea uno o varios pa­
res de rodillos, de modo que cada rodillo esté simultánea­
mente en contacto con uno de los platillos y con el otro 
rodillo de su pareja.

De esta disposición resulta que los dos plati­
llos giran en el mismo sentido, contrariamente a los dispo 
sitivos conocidos en los que les dos platillos giran en
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sentido inverso uno de otro.

1$. De preferencia, les rodillos se ejecutarán de mo­
do que las dos superficies de contacto, respectivamente en 
tre los dos rodillos de un mismo par y entre estes rodillos 
y los dos platillos sean dos superficies diferentes. La su 
perficie de contacto con el platillo es una superficie de 

20. perfil curvo apropiada a las características del aparate, 
mientras que la superficie de contacto con el otro rodillo 
del par es una superficie cónica. Además, es preferible que 
los tres puntos de contacto teóricos, respectivamente, en­
tre los dos rodillos de un par y entre cada rodillo de un 

23* mismo par y su platillo respectivo, están dispuestos en la 
misma recta. Per punto teórico de contacto, debe entender­
se el punto central o punto medio de las líneas o superfi­
cies efectivas de contacto. Mediante esta disposición se 
consigue que los esfuerzos de reacción se encuentren per- 

30. fectamente opuestos y en equilibrio. Estas características 
esenciales se representan esquemáticamente en las Figs. 1 

y 2 de les dibujos adjuntos, las cuales pera mayor clari­
dad en la exposición, representan esquemáticamente un dis­
positivo que comprende un solo par de rodillos 1^ - 2. Bs- 

35* tos dos rodillos están en contacto entre sí, y por una par 
te, el rodillo 1 está en contacto con el platillo de arras 
tre 3, mientras que, simultáneamente, el rodillo 2 está en 
contacto con el platillo arrastrado 4* Los tres puntes de 
contacte, o más exactamente dicho, el punto central de es- 

40. tas tres líneas o superficies de contacto, está dispuesto 
en la línea recta A-B. El contacte entre los dos rodillos 
1-2 tiene lugar por las superficies cónicas 5-6 mientras 
que el contacto entre los rodillos y su platillo tárico 
respectivo, se efectúa por una superficie 7-8 respectiva- 

. mente de perfil curvo apropiado. Es preciso hacer notar45
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que los puntos límites a - a_* de la línea o superficie de 
contacto entre el rodillo y su platillo tórico están dis­
tanciados del eje de gire de este último en una distancia 
diferente respectivamente r- r*. Pero, por otra parte,les 

50. mismos puntos límites a - a' van también distanciados en 
forma diferente del eje de rotación C<*D del rodilla con-* 
siderado, siendo estas distancias r "  - r"' respectivamen 
te. Como las relaciones r y r* son prácticamente las mis­
mas, no existo ningún efecto de deslizamiento entre el re 

55. dille y el platillo con el que está en contacto. Sin em­
bargo, existen pequeñas diferencias en estas relaciones 
en cuanto a ciertas posiciones de los rodillos, pero estas 
diferencias serán siempre permisibles en la práctica, y en 
todo caso siempre serán inferiores a las que se comprueban 

60. en los aparatos conocidos hasta la fecha, en les que un
mismo rodillo está simultáneamente en contacto con los dos 
platillos respectivamente, arrastrador y arrastrado. Para 
modificar una relación de velocidad, será suficiente modî  
ficar la posición de los puntos de contacto entre los ro- 

65. dilles y los platillos giratorios, teniendo todo ello lu­
gar como en los aparatos conocidos de rodillo individual.

Al girar los dos rodillos de un mismo par en sen­
tido inverso uno de otro los dos platillos giran en el mis 
mo sentido. Esta característica permite aligerar considera 

70. blemente el único rodamiento de guía que es necesario. En
efecto, si ae considera que el eje del platillo 3 es hueco, 
y que está atravesado por el eje o una%?rolongación del eje 
9*, solo es necesario un rodamiento de ¡guía y puede colo­
carse por detrás del segundo platillo 4* En este caso,una 

75* corona de este rodamiento de guia irá unida al eje del pía. 
tille 3) mientras que la otra corona irá unida al segunde 
platillo 4* Como estos dos platillos giran en el mismo sen
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tido, las dos coronas de rodamiento giran tambián en el 
mismo sentido restándose sus dos velocidades. Si por ejem­
plo, el árbol de entrada efectúa 700 vueltas, y el árbol 
de salida efectúa 1.400 vueltas, el rodamiento acusará una 
velocidad de 700 vueltas solamente. Si los árboles de en­
trada y de salida tienen la misma velocidad, su cojinete 
queda inmóvil.

Este rodamiento está, pues, poeo solicitado, 
mientras que en les dispositivos de variación tórica cono­
cidos, sufre esfuerzos considerables.

Un ejemplo de ejecución práctica se describe 
más detalladamente a continuación sin carácter limitativo 
del invento. Se trata de un dispositivo de velocidad tó­
rica especialmente aplicable a los telares de hilar y de 
retorcer en continuo.

La fig. 3 representa un corte longitudinal de 
la mitad del aparato.

La fig. 4 es un corte según la linea IV-IV de
la fig. 3*

La fig. 5 es una vista en alzado de una cámara 
usual en la que van montados los dos balancines.

La fig. 6 es un corte según la línea VI-VI de
la fig. 5.

La fig. 7 es un corte según la linea VII-VII 
de la fig. 5.

La fig. 8 es una vista análoga a la de la fig. 
5, pero que se completa con las cámaras individuales.

La fig. 9 es un corte según la línea IX-IX de
la fig* 8.

La fig. 10 es un corte análogo al del la fig.
9, pero que se completa con los rodillos.

En sus aparatos esenciales el aparato está
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constituido de la manera siguiente:

El platillo de arrastre 10 va sujeto en un cubo 
10* que va unido al eje motor 11 por medio de un disposi­
tivo de presión automática conocido 40. El árbol 11 se 
prolonga hacia el exterior del cárter 12 y lleva sobre su 
extremo saliente una polea fija 13 y una polea móvil 14. 
Este mismo platillo presenta uns superficie de contacto 
tórica 15, cuya curvatura está perfectamente determinada
por el cálculo conocido en si. Enfrente de este primer pía 
tillo, y a una distancia conveniente, va colocado el se­
gundo platillo l6 montado sobre un árbol 17 que atraviesa 
longitudinalmente el árbol de entrada 11 y que forma sa­
liente hacia el exterior, o va unido, por un acoplamiento 
apropiado, a la máquina de arrastre. Este mismo árbol 17 

descansa por su extremo en los rodamientos 18 - 19. El 
platillo arrastrado l6 tiene una superficie de contacto 
tórica 20 idéntica a l#6uperficie tórica 15 del primer pía 
tillo 10 y colocada exactamente enfrente de esta última. 
Entre los dos platillos 10-16 por la parte exterior y uni, 
da al cárter 12 hay dispuesta una corona 21 que forma el 
soporte general de todos los pares de rodillos y de sus 
dispositivos intermedios de soporte y de oscilación.

El dispositivo de variación descrito comprende 
tres pares de rodillos repartidos simétricamente alrede­
dor del eje longitudinal de la máquina. La corona 21 pre­
senta tres pares de soportes 22, 23 y en cada uno de es­
tos pares de soportes se apoyan, por sus extremos huecos, 
una cámara 24 que es común al par de rodillos correspon­
diente. Una de estas tres cámaras comunes 24 presenta,ex- 
teriormente, dos pequeños sectores dentados 2$ que engra­
nan con los sectores dentados correspondientes 26 de cada 
una de las otras cámaras. De ello resulta que todo moví-

í
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miento de giro de la primera cámara común 24 va seguido 
automáticamente de un movimiento idéntico de giro de las 
otras dos cámaras comunes. Con este objeto, la primera 
cámara común 24 lleva una palanca de maniobra 27 que pue­
de ser normalmente accionada desde el exterior del dispo­
sitivo de variación. Esta pá.anca 27 podría además presen­
tar un índice desplazándose por delante de una graduación 
apropiada fijada por ejemplo en el cárter 12.

Los extremos de eje 28 de las cámaras comunes son 
huecos y se alojan en el eje 29 de un balancín 30. Estos be 
lancines 30 que pueden oscilar en el extremo hueco de lao¿ 
mara común van dispuestos en sentido perpendicular a su eje 
de balanceo; estos balancines son simétricos y presenta ha 
cia sus dos extremos dos agujeros tapados por un extremo
31 - 32 de los cuales el segundo es de preferencia oblongo 
de modo que forme deslizadera. Cada cámara común 24 lleva 
dos de estos balancines 50 colocados uno enfrente de otro. 
Entre estos van dispuestas dos cámaras individuales 33 que 
se apoyan en los citados agujeros tspados por un lado 31-
32 de los expresados balancines por unas espigas 35 perfi­
ladas de modo que permitan el balanceo de las cámaras en­
tre los balancines. Debido a la disposición de los aguje­
ros oblongos tapados por un lado 32, una de las cámaras 
individuales puede experimentar un ligero deslizamiento 
lateral. En cada cámaro individual 33 va montado un rodi­
llo 34 con ayuda de un árbol 36. Por otra parte, las cáma 
ras comunes presentan pequeñas separaciones laterales 38 

colocadas a un lado de une de los balancines y atravesadas 
por un tornillo de guía 39 que se pone en contacto con el 
expresado balancín.

Las cámaras comunes arrastran cada una uno de los 
balancines 30 por medio de los expresados tornillos de
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guia 39, yendo montado libremente el otro balancín de cada 
par.

Debido al giro de los rodillos en contacto con las 
superficies tórieas y en razón al hecho de que el segundo ba 
lancin de cada par puede oscilar libremente, asi como las éá 
maras individuales, el conjunte del sistema móvil se coloca 
de nueve rápidamente en posición de equilibrio según los 
principios conocidos regulando el accionamiento del rodillo 
giratorio sobre una superficie tórica.

De este modo se consigue que cualquier cambio de 
relación de velocidad se efectúe rápidamente, sin esfuerzo, 
lo cual no podría obtenerse si el segundo balancín de cada 
par fuera realmente accionado por los tornillos de guía 39 
per ejemplo.

Se observará que el ejemplo que se acaba de des­
cribir, se refiere a una ejecución especial en la que, los 
dos árboles de entrada y salida, respectivamente, son accio 
nados desde un mismo lado del aparato. Se sobrentiende que 
el intento es de un orden completamente general por cuanto 
que se utiliza entre dos o más de dos platillos de superfi­
cie de contacto tórica, pares de rodillos montados de modo 
que un rodillo cualquiera este siempre simultáneamente en 
contacto eon el segundo rodillo del par y con uno de los 
platillos. Se podría por ejemplo, ejecutar un dispositivo 
de variación de velocidad en el que los árboles de entrada 
y de salida girasen en sentido inverso uno de otro, utili­
zando tres platillos de les cuales el central presentase 
sobre cada cara una superficie de contacto tórica, yendo in 
terpuestos una hilera de pares de rodillos entre dos super­
ficies de contacto tórieas próximas. De idéntica manera po- '
dría modificarse el mecanismo de mando utilizando otros me 
dios de soporte y de desplazamiento de los rodillos o tam- ,205



171976
bien sustituyendo el dispositivo que se acaba ce describir 
por un dispositivo equivalente o de funcionamiento equiva­
lente.

- N OTA. -

Habiendo ya descrito ampliamente la naturaleza del 
210. invento, así eomo la manera de llevarlo a cabo en la prácti­

ca se hace constar que las disposiciones anteriormente indi­
cadas son susceptibles de ligeras modificaciones de detalle, 
sin que por ello se altere el principio fundamental del in­
vento. También se hace constar que dicho invento se refiere 

21$. a una Patente presentada en Bélgica con feche 9 de Noviem­
bre de 1943) bajo el número 453*070, acogiéndose por lo tan­
to a los beneficios que conceden los Convenios Internaciona­
les en vigor, siendo lo que constituye la esencia de dicho 
invento y por lo que se solicita patente de invención por 

220. veinte años en España: "Perfeccionamientos en dispositivos
para la variación de velocidad tórica", caracterizándose por 
lo siguiente:

1 - Perfeccionamientos en dispositivos para la 
variación de velocidad tórica, caracterizándose por el hecho

225. de que entre dos platillos de superficie de contacto tórico 
hay interpuestos uno o varios pares de rodillos.

2 - Perfeccionamientos en dispositivos para la 
variación de velocidad tórica, según reivindicación 1, ca­
racterizándose por el hecho de que los platillos y los pares

230. de rodillos van dispuestos de tal modo que un rodillo está 
siempre simultáneamente en contacto con el otro rodillo del 
par y uno de les platillos.

3 - Perfeccionamientos en dispositivos para la 
variación de velocidad tórica, según reivindicaciones 1 y 2,

235* caracterizándose por el hecho de que los platillos y los ro­
dillos de un mismo par van dispuestos de tal modo que el pun
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te de contacto teórico entre los dos rodillos y el punto 
de contacto teórico de cada rodillo oon su platillo res­
pective se encuentren en una misma linea recta.

240. 4 - Perfeccionamientos en dispositivos para la
variación de velocidad tóriea, según reivindicaciones 1,
2 y 3* caracterizándose por el hecho de que las superfi­
cies de contacte de un rodillo respectivamente entre el 
otro rodillo del par y con el platillo son dos superficies 

245* diferentes.
5 - Perfeccionamientos en dispositivos para la 

variación de velocidad tóriea, según reivindicación 4* ca­
racterizándose por el hecho de que la superficie de een-

untacto do'rodillo con el otro rodillo del par es una super 
2!$0. ficie cónica y que la superficie de contacto de este redi 

lio con su platillo es una superficie de perfil curvo ade 
cuado al aparato.

6 - Perfeccionamientos en dispositivos para la 
variación de velocidad tóriea, según reivindicaciones pre

235* cadentes, caracterizándose porque con objeto de facilitar 
el desplazamiento de los pares de rodillos, les dos rodi­
llos dé un mismo par van montadosen una cámara individual, 
yendo montadas estas doa eámaras entre dos balancines, es­
tando solamente uno de estos dos balancines positivamente 

260. desplazado por el órgano de maniobra, quedando el otro ba­
lancín libre de girar y reaccionar en sentido inverso,vol­
viendo después los dos balancines al mismo plano bajo el 
efecto de la velocidad de los rodillos en contacto con la 
superficie tóriea de los platillos.

265* 7 * Perfeccionamiento en dispositivos para la
variación de velocidad tóriea, según reivindicación 6, ca 
racterizándose porque les dos balancines y las cámaras in 
dividuales van soportadas por una cámara común direetamen 

2Y0. te unida a la palanca de maniobra, oscilando los balanci-
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mes y la cámara común alrededor del mismo eje.

- 8 - Perfeccionamientos en dispositivos para la 
variación de velocidad tórica, según reivindicaciones 6 y 
7 caracterizándose porque todas las cámaras comunes van 
unidas entre si por unes sectores dentados, de ¡modo que 

275. ios movimientos angulares señalados por uno de ellos bajo 
la acción de la palanca de maniobra, son automáticamente 
señalados por las otras cámaras comunes.

9 - Perfeccionamientos en dispositivos para la 
variación de velocidad tórica; tal y como queda substan- 

280. cialmente descrito en la presente Memoria y representado 
en los adjuntos dibujes.

Esta memoria consta de diez hojas, escritas 
por una sola cara a máquima.

Madrid, 27 de Diciembre de 1945
JAIME PICANOL

Por Poder de J. GOMEZ ACESO
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