0450C
EX_G’B O: o .« ®

MODEL O DE

por VEINTE gﬁgsf

_fpéra Espaiia,

cuyo privilegio se solic

sus territorios y plazas-de soberanfa, a

i

favor de: .
JOSEPH LUCAS (INDUSTRIES) LIMITED

entidad briténica, domibiiiédé en Great

King Street, Birmingham, Inglaterra, rela’

tiva a:

"INTERRUPTOR ELECTRICO"

Prioridad: Solicitud de patente en Gran Bretafia,
"~ no9, 39874/1979y{de~fecha 19 agosto 1970.




15.

20'

MEMORIA DE'SCRIPTIVA

Esta invencién se rgfieré e interruptores eléctri-

Un interruptor segin la invencién incluye una caja
hueca, cerrada por un extrembimediante una base, un rotor quef?j
puede girar dentro de la daja! un contacto mévil llevado por
el rotor, contéctos fijos llevados por la base y con los que
puede cooperar el contacto mévil, siendo mévil el rotor des-
de una posicién de desconekidn'en la cual no se cierra nin-
gin circuito a través del interruptor a una brimera posicién -
en la cual el contacto mévil coopera con un primer contacto

fijo para cerrar un primer'circuito y aiendo mévil desde la

primera posicién a una segunda p031016n en la cual el contac—’}f?
to mévil coopera con un segundo contacto fijo para cerrar un ;;3;
segundo circuito e 1ncluyendo:el interruptor medios acciona-
bles, con el movimiento del iﬁterruptor hacia dicha segunda
posicién, para impedir que el .contacto mévil coopere con el
primer contacto fijo durante el hovimiento de retorno del ro-3;'

tor desde la segunda posicién a la posicién de desconexidén.-

Preferentemente, el.rotor es forzado por resorte

desde su primera y su segunda‘pOSiciones a la posicién de

desconexifn, = = = = = = = = =« = = = - - = - = ~ - - -

Convenientemente, él‘contacto mévil (o parte del

o
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mismo) es levantado por encima del plano del primer contacto
fijo durante el movimiento del .rotor desde la primera posi-
cién a la segunda posicién v es retenido levantado durante

el movimiento de retorno del rotor a la posicién de descone-

xién de modo que el contacto m6v11 no coopere con el primer

contacto fijo.

En la forma preferida del interruptor, el contacto
mévil (o parte del mismo) es- levantado durante el movimiento
del rotor desde la primera posicién 8 la segunda posicién por

une superficie de rampa de 1a base.- ----------- -

Un ejemplo de la inVencidn se ilustra en los pla-

nos anexos, en los cuales: = = = = = = = = = = = - - P

La figura 1 es una vista en seccién de un interrup—;;“

tor eléctrico, = = = = - ~ - Rl A

La figura 2 es una vista por un extremo del inte-

rruptor ilustrado en la figurga 1y = = = = = = = = = = = = <

La figura 3 es uﬁa'vista fragmentaria en seccién,

e mayor escala,dé parte de la:figura 1, - = e mm—m- - ??'

La figura 4 es una vista por un extremo del inte-

rior de la caja del interruptor, — — — = = = = = « = = = = —

La figura 5 es una.vista en planta del contacto mé- ?ﬁ

vil del interruptor, - e e e - . e e e e e e e - -

La figura 6 es una vista en planta de la base del

interruptor, y = - - = - - - -?- i IR A
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La figura 7 es una5Viétazen alzado lateral de la

base ilustrada en la figura:6

Con referencia avioéfplénos, el interruptor incluye

una caja metdlica hueca 11‘du;;define en un extremo una espi—i{A:
ga monopieza 12 y que estéd ééf}ada por su otro extremo por
una base aislante 13. Montad6 dentro.de la caja 11y soporta-;:

do por la espiga i2 Yy la baseli3, para girar dentro de la ca—i}f

ja 11 hay un rotor 14 de reaihé sintética moldeada, incluyen-—
do el rotor 14 una parte que se extiende dentro de la espiga |
12 y dispuesta para recibir medios por los cuales el rotor

puede hacerse girar desde el exterior de la caja 11. Los me-

dios para hacer girar el rotor pueden ser una disposicién cog}ju-

vencional de perilla o pueden ser slternativamente un mecanig :

mo accionado por llave. El rotor 14 lleva un par de bolas 15
forzadas por resorte que cooperan con un par de pistas 16 de

leva formadas en la superficié.interior de la base 13, sir-

viendo la cooperacién de las bolaé 15 y de las pistas 16 de
leva para definir predetérminadaé posiciones angulares del :gf;f;
tor 14 respecto a la caja 11 y a la bagse 13. Llevada por el g
rotor 14 para girar con él hay una placa conductora que cons- ;&
tituye un érgano 17 de contacto mévil. E1l brgano 17 de con-
tacto mévil es capaz de realizar movimiento axial respecto

al rotor 14 y es forzado hacia.la base 13 por tres resortes

(no ilustrados) que se introducen en tres depresiones angular .

mente espaciadas del'drgano.17;

Expuestos en la superficle interior de la base 13.

hay cinco contactos fijos 18, 19a; 19b, 21a y 21b cuyas posi— L

ciones se 11ustran mejor en la figura 6. E1 contacto 18 estéd
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conectado eléctricamente a ungiprimera lémina terminal que-
sobresale de la superficie éx%}rior de la base 13, los con-
tactos 192 y 19b estén conééfgaos eléctricamente a una lémi-
na terminal comin que sobresa;éide la superficie extérior;de
la base y, similarmente, 103_§;ntactos 21a y 21b estdn conec
tados eléctricamente a una léﬁina terminal comin que se ex-
tiende desde la base 13. Asi;ﬁidsfoontactos 19a y 19b estén
interconectados eléctricamente y los contactos 21a y 21b es-~

tdn también ihterconectados‘eiéctficamente..El érgano 17 de

contacto mévil, como se ha indicado anteriormente, tiene tres%ff

depresiones fbrmadas en el misbo que reciben los extremos de
tres resortes de compresién;.ﬁg'Superficie del dérgano 17
opuesta al rotor tiene asi tiéékresaltes 22 angularmente es-
paciados y son los resaltes‘k2§loé}que cooperan fisicamente
con los contactos 18, 19a, 19§£A2ig y 21b de acuerdo con la

posicién angular del rotor. .- -

El interruptor tieng;tres posiciones especificas
de funcionamiento correspondiéhtes a tres posiciones angula-
res del rotor 14 respecto a la base 13. Hay una posicién de
desconexién en la cual ninguno.de los resaltes 22 coopera
con ninguno de los contactos de la base, hay una primera po-
sicién en la cual los tres resaltes 22 cooperan con los con%.
tactos 18, 192 y 21a, respectivamente, de modo que los tres
contactos fijos estdn interconéctados_eléctricamente, ¥y una.. : 
segunda posicién en la cualbdés de-los resaltes 22 cooperan-
con los contactos 19b ¥ 212,'respectivamente, para cerrar un

circuito entre los contactos 19b ¥y 210, ~ - = - = = = = = = -

El rotor es forzaddiéiésticamente desde su segunda

posicién y desde su primera pbsicién 8 su posicién de desco-

nexién por medio de un resorte 20 de torsién que rodea el ro-
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tor 14 y acoplado al rotor 14 y 1a caja 11, Otro resorte 23,

que rodea el rotor 14 junto a la esplga 12, tiene un extremo

fijado al rotor y el otro extremo del resorte 23 acaba en una-;;'
pata 23a que se extiende tangenclalmente desde el rotor 14

hacia la caja 11 y que topa contra un tetén que se extiende

desde la superficie del rotor,élejada de la base 13. -El movi—_i;,
miento del rotor 14 angularmente desde su posicién de desco- L
nexién provoca la flexién del resorte 20 de torsién de modo
que el rotor 14 es forzado de ﬁuevo hacia su posicién de des—-“f

conexién. Las bolas 15 presionadas por resorte y sus corres-

pondientes pistas 16 de leva no ejercen suficiente fuerza pa- §; 

ra retener el rotor 14 en sus posiciones pPrimera y segunda y
sirven s86lo para proporcionar una indicacién de las pOSlClO—

nes primera y segunda a un operador del interruptor. - - - -

El funcionamiento del inferruptor es como sigue: la f{'g

rotacién del rotor 14 desde laiposiciGn de desconexién a su
primera posicién mueve el 6rgaﬁ6 de contacto mévil hacia una
posicién en la cual el 6rg§no dé contacto puentea los contéc- i
tos 18, 192 y 212 y el resorte 20 queda tensado. EL soltado
del rotor 14 en su primera posiéidn permite que el rotor 14
sea devuelto por el resorte 2o.a su posicién de desconexién.
El movimiento del rotor desde su primera posicién a su segun-
da posicién mueve elldrgano de contacto mévil a una posicién

en la cual sélo son puenteados los contactos 190 y 211 por el

érgano de contacto mévil y de nuevo el soltado del rotor en la1 2f

segunda posicién permite que- el rotor sea devuelto a través

de su primera posicién a su posic16n de desconexién por el re-|

BOTte 20, = = = = = = = = m o m e mmm oo e e oo e
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Se observaré que en ausencla de cualquier otro me-
canismo dentro del 1nterruptor, ‘la secuencia de funclonamlen-éi:

to del 1nterruptor serd como- sigue. en la posicién de desco-

nexién no se cerrarén 01rcuitos, en la primera posicién se ce

" rrardn los circuitos primero y.gegundo ¥y en la segunda posi-
cién sélo se cerrard el segundékéircuito. Al soltar el rotor.
en la segunda posicién, lostcirbuitos primero y segundo se
cerrarédn de nuevo momenténeamehte cuando el rotor pase a tra- ;3
vés de la primera posicidén hacia la posicién-de desconexién.

Sin embargo, se desea que el primer circuito no sea cerrado

ni momentdneamente durante e1 mov1m1ento de retorno del inte-~ ;" . -

rruptor desde su segunda posicién a su posicién de descone-

xién. A fin de que el primer circulto ‘no sea cerrado durante

el movimiento de retorno del rotor 14 se proporciona el si-

guiente mecanismo, = = = = = = A B TR I Sl R ;gf -

Fijado al érgano 17 de contacto hay un tetén 25 de
nylon que se extiende a través del correspondiente orificio
del rotor 14. El tetén 25 puede deslizar dentro del orificio
del rotor 14 y, junto a la superficie del rotor alejada de la
base 13, el tetén 25 esté/pro#isto de una ranura periférica
26. Normalmente el érgano 17 de}coﬁtacto estd forzado hacia
una posicién paralela a la basé*13 por los tres resortes men-
cionados anteriormente. Sin embérgo, la base 13 estd provista
de una superficie 27 de rampa sobre la cual corre el tetdn‘25
durante el movimiento del ro%br?desde le primera posicién a la
segunda posicién. Asf, durante él movimiento del rotor desde .

la primera posicién a la segundé?posicidn, el 6rgano 17 se in- ;i

clina debido a la accién de lé superficie 27 de rampa y el te- -
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t6n 25 se hace deslizar dentro;ael1orificio del rotor y des- .

liza hacia una posicién en léééual la ranura 26 queda expues-

ta en la superficie del rotor;54 a;ejada de la base 13. El teff g
tén 25 es el tetén mencionado:anteriormente en la memoria,’
contra el cual topa la pata 23a del resorte 23. La pata 23z :
es forzada contra el tetén 25 & cuando la ranura 26 queda ex—}?f:'
puesta la pata 23a del resorte 23 se introducird en la renu- i%m
ra 26 por lo que bloquearé el tetdn 25 en esta posicién e im- ;ﬁu
pedird que el érgano 17 vuelva 8 su posicién original, para-

lela a la base 13 bajo la accidn de dichos.tres resortes. As{,

cuando se suelta el rotor 14, él resorte 20 devuelve al rotor

14 desde su segunda p031cl6n a su pos1clén de desconexién pe~- e

ro, dado que el érgeno 17 es retenldo por el tetén 25 en un

estado inclinado, el érgano 17 no hace contacto eléctrico con ;f}
el contacto fijo 18 y porllo7tanto“dicho primer circuito no -
es cerrado ni momenténeamenté eﬁando el rotor pasa a través

de la primera posiclén. El segundo clrculto se cierra auin mo-

menténeamente pero ello no tlene importancia dado que era sé-

lo el segundo circuito el que’se cerré en la segunda p051016n.fff

Cuando el rotor 14 alcanza su posicién de descone-

xién, la pata 23g del resorté.23 topa contra el brgano 24 de

tope y debido a la cantidad del'movimiento de retorno del ro-
tor, la pata 23a se flexiona momenténeamente fuera del contac-g
to con el tetén 25. Cuando el resofte 23 sale del contacto ]
con el tetén 25, el tetén 25. queda de nuevo libre para desli-

zar respecto al rotor y el drgano 17 de contacto es devuelto

por dichos tres resortes a su posiclén original paralela a la o

base 13. La cantidad de mov1miento del rotor 14 al volver ha-
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cia su posicién de descohexianes absorbida por el resorte.
23 junto con las bolas 15 presionadas por resorte y sus pis-
tas correspondientes 16 de leva. Sin embargo, cuando la can-
tidad de mov1miento es absorb;da ¥ la pata 23a coopera de
nuevo con el tetén 25, la ranufa 26 ya no esté en una posi-
cién en la que se pueda 1ntroducir la pata 23a ¥y por lo tan-
to no se produce bloqueo del tetén 25. Asi, el interruptor
estd de nuevo listo para un nuevo clclo de funcionamiento.lLa
caja 11 estéd prov1sta de un nervio 24a contra el cual topa
la pata 23a, impidiendo el nervio 24a el movimiento de la
pata 23a con el tetén 25 cuando e1 tetdén 25 desliza respecto

al rotor.

En una realizacién prﬁética del interruptor, éste

se utiliza en el mecanismo de_pﬁesta en marcha de un motor
diesel. Los contactos fijos 193*y-19g»son contactos eléctri-
cos de alimentacidén, los contactos 21g y 21b estén conecta-

dos eléctricamente a un dispositivo de puesta en marcha en

forma de un calentador del colector de admisién o de calenta- ?ﬁ‘

dores de los inyectores de coﬁbﬁstible y el contacto 18 estd
conectado eléctricamente al-ci;cuito del motor de arranque

del motor diesel. Asi, en la_pbéicién de desconexién del in-
terruptor no se cierran ni el'pfimér circuito del motor de

arranque ni el segundo circuité'dei dispositivo de puesta en
marcha. En la primera posiciﬁnf&el interruptor se cierran am-
bos circuitos y por lo tanto.éiimotor diesel es hecho girar
por el motor de arranque con 61 diépositivo de puesta en mar-
cha funcionando. En la segun&ayposicién del interruptor sélo

se cierra el circuito del diépbéitivo de puesta en marcha y
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el objetivo de esta posici6n~déi interruptor es permitir que
el dispositivo de puesta en maféha‘del vehiculo sea manteni-
do activado incluso cuando estd funcionando el motor diesel.
Se prevé que esta posicién'puedé utilizarse sélo en condicio- i&_
nes extremadamente ffias cuando el motor diesel puede calarse o

incluso si se ha puesto en marcha a menos que el dispositivo

de puesta en marcha se manteﬁga]activado. Desde luego, es in-.%i':
deseable que el circuito del motor de arranque sea reactiva-
do mientras el motor diesel estd funcionando y la provisidh
del tetén 25 que trabaja de la ianéra descrita anteriormente
impide que el circuito dél moto} de puesta en marcha sea reac iﬂf.
tivedo momenténeamente cuando ei iﬁterruptor se deja volver .

desde su segunde posicién a su posicién de desconexién. - - -

N O T A

Se declaran de novedad, propiedad y utilidad para

Espafia, sus territorios y plazas de soberanfa, las siguientes: - -

vy K
iy

REIVINDICACIONES

1.; Interruptor eléctfico, caracterizado porque in-
cluye una caja hueca, cerrada por un extremo mediante una ba-
se, un rotor que puede girar deﬁtro:de la caja, ﬁn contacto
mévil llevado por el rotor, contactos fijos llevados por la
bage y con los que puedé cooperar el contacto mévil, siendo
mévil el rotor desde una posicién.de desconexién en la cual
no se cierra ningin circuito a través del interruptor a una

primera posicién en la cual el contacto mévil coopera con un
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primer contacto fl“jap terrar un primer circuito y siendo
mévil desde la primera posicidn a una segunda posicién en la
cual el contacto mévil coopera con un segundo contacto fijo

para cerrar un segundo circuitdfe incluyendo el interruptor
medios accionables, con el mov?ﬁiento del interruptor hacia
dicha segunda posicién, para'i@pedir que el contacto mévil

coopere con el primer contacto fijo durante el movimiento de
retorno del rotor desde la segunda posicién a la posicidén de

desconexibn, = = = = = = = - = R e T

2.~ Interruptor segin la reivindicacién 1, carac-

terizado porque el rotor es forzado por resorte desde su pri~5 f}”

mera y su segunda posicién a la posicién de desconexibn. - -

3.~ Interruptor segun la reivindicacién 1 o 2, ca-
racterizado porque el contacto mévil (o parte del mismo) es
levantado por encime del plano deliprimer contacto fijo du~ .
rante el movimiento del rotor desde la primera.posicién a la
segunda posicién y es retenido levantado durante el movimien

to de retorno del rotor a la posicién de desconexién de modo

que el contacto mévil no coopere con el primer contacto fijo. ]js'

4.~ Interruptor segun la reivindicacién 3, caracte- a{

rizado porque el contacto mévil (o parte del mismo) es levan- .

tado durante el movimiento del rotor desde la primera posi-

cién a la segunda posicién périﬁna superficie de rampa de la




Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de doce hojas, foliadas y meca-

nografiadas por una sola de sus caras, y de una ldmina de

dibujos que la ilustra.

BARCELONA, 12 L&D 1371
F. A M. CURELL SUROL
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